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( 5 7) Anotace:
Volici paka (1) s rukojeti (13) opatfenou dutym dfikem ?3),s
aretatni ty¢{ uloZenou v axidlnim sméru (11) pohyblivé v
dutém dfiku (3) mezi areta&ni polohou a uvolfiovaci polohou,
pfitemZ volici paka (1) je v uvoliiovaci poloze aretaéni tyce
vykyvna do riznych fadicich poloh a v aretaéni poloze
fixovana ve zvolené fadici poloze, s ovlidacim dilem )
vedenym v rukojeti (13) ovladacim smérem (44)a
prochézejicim p¥ieng k axidlnimu sméru (11), pritems
aretatni ty€ je v ovlddacim dilu (5) uloZena pohyblivé do své
uvoliiovaci nebo aretadni polohy, ma podle feSeni alespori
jednu Sikmou plochu (16a, 16b) na ovladacim dilu )a
alespoti jednu, pomoci klinového suvného prevodu s ni
spolupiisobici protiplochu (26a, 26b) na suvném dilu ©)
vedeném v axidlnim sméru (11) po vodici ploe (37) rukojeti
(13), ktery je s ovladacim koncem (7) aretatni tyge,
zasahujicim do rukojeti (13), spojen tak, %e ovladaci konec U]
je pohyblivé veden po suvném dilu (6) v ovladacim sméru
(44). 8 vyhodou m4 vodici dil tfmen v zésadé ve tvaru C,na
jehoZ bo¢nich ramenech (19, 19b) je uspotadana vdy jedna
protiplocha (26a, 26b), spolupiisobici s ji pfifazenou gikmou
plochou (16a, 16b) ovladaciho dilu (5), a na jeho strednim
rameni (20) je vytvarovan spojkovy &ep (23).
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Volici pika pro automatickou pievodovku

Oblast techniky

Vynélez se tyka volici paky pro automatickou pfevodovku, s rukojeti opatfenou navazujicim
dutym d¥ikem, s areta&ni ty&i ulozenou v axidlnim sméru pohyblivé v dutém dfiku mezi aretaéni
polohou a uvoliiovaci polohou, pfi¢emZ volici péka je v uvoliiovaci poloze aretalni tyCe vykyvna
do riiznych fadicich poloh a v aretaéni poloze fixovéna ve zvolené fadici poloze, s ovladacim
dilem vedenym v rukojeti ovlidacim smérem a prochdzejicim pfiéné k axidlnimu sméru, pficemz
areta&ni ty& je v ovladacim dilu uloZena pohyblivé do své uvoliiovaci nebo aretatni polohy.

Dosavadni stav techniky

Areta&ni ty§ znama ze spisu DE 195 06 766 je u volici piky ovlidana pomoci ovladaciho dilu,
vytvofeného jako tlakitko. Ovladaci dil je pohyblivy ve vodicim kandlu rukojeti napfi¢ k axial-

‘nimu sméru, ptipadné ke sméru pohybu aretadni ty&e. Na ovladacim dilu je pfipevn€na vykyvna

paka, ktera je vykyvna v roving prochézejici axidlnim smérem a ovladacim smérem. U jednoho
provedeni zndmé volici paky je vykyvna pika vytvofena jako jednoramenni a pfi ovladani
tlatitka naji?di svym volnym koncem na Sikmou plochu uspofadanou v rukojeti. Vykyvna péaka
prochézi koncem aretaéni tySe zasahujicim do vodiciho kandlu rukojeti a zveda aretatni ty¢
Sikmo probihajici oblasti ramene paky, &imz je aretace volici paky uvolnéna. Nevyhodou Znamé
volici paky je vedle jeji naroéné montaZe zejména skutenost, Ze aretalni tyC je namahana
slozkou sily piisobici napti€ k jeji podéIné ose, pfipadn€ napfi¢ k axialnimu sméru. Timto pic-
nym zatizenim je zvy$ovana sila ke zdviZeni aretaini tyle. Kromé toho se zvySenou mérou
opotiebovava vedeni aretalni tySe vdutém diku. Cilem vyndlezu je odstranit nevyhody
dosavadniho stavu techniky a navrhnout volici piku pro automatickou pfevodovku, u které by
slozka sily piisobici ve sméru ovladani byla pfenaena suvnym dilem, pfipadné vodici plochou
rukojeti spoluptisobici s nim ve smyslu nuceného vedeni a pohybové spojeni mezi suvnym dilem
a ovladacim koncem aretatni tyée by bylo v ovladacim sméru bez vile tak, aby pfenos této
slozky sily na areta¢ni ty¢ byl G¢inné vyloucen.

Podstata vynilezu

Nevyhody dosavadniho stavu techniky podstatnou mérou odstraiiuje a cil vynélezu spliiuje volici
péka pro automatickou prevodovku, s rukojeti opatfenou navazujicim dutym dfikem, s aretacni
ty&i uloZenou v axilnim sméru pohyblivé v dutém d¥iku mezi aretani polohou a uvoliiovaci
polohou, pfidem volici paka je v uvoliiovaci poloze aretatni ty¢e vykyvna do riznych fadicich
poloh a v aretadni poloze fixovana ve zvolené fadici poloze, s ovladacim dilem vedenym v ruko-
jeti ovladacim smérem a prochazejicim pfitn& k axidlnimu sméru, pfiCemZ aretatni ty¢ je
v ovladacim dilu uloZena pohyblivé do své uvoliiovaci nebo aretatni polohy, kterd ma podle
vynélezu alespoii jednu Sikmou plochu na ovladacim dilu a alespori jednu, pomoci klinového
suvného pfevodu s ni spolupiisobici protiplochu na suvném dilu vedeném v axidlnim sméru po
vodici plose rukojeti, ktery je s ovladacim koncem aretaéni tyCe, zasahujicim do rukojeti, spojen
tak, e ovladaci konec je pohyblivé veden po suvném dilu v ovlddacim sméru. Podle vyhodnych
provedeni vodici dil zahrnuje spojkovy &ep, v ovladacim konci aretatni tyCe, volny konec
spojkového &epu sméfuje od ovladajiciho dilu, vodici dil m4 tfmen v zisadé ve tvaru C, na jehoZ
bo&nich ramenech je uspofadana vzdy jedna protiplocha, spoluplisobici s ji pfifazenou 3ikmou
plochou ovladaciho dilu, a na jehoZ stfednim rameni je vytvarovén spojkovy &ep, bocni ramena
v monta¥nim stavu licuji s radialni vzdalenosti s ovladacim koncem aretaéni tyCe, pfiCemz mezi
ovladacim koncem a boénim ramenem je usporadéna vzdy v axidlnim sméru prochézejici vodici
plocha, se kterou ve smyslu axidlniho &inného kluzného vedeni spolupisobi stfedni rameno
vodictho dilu. Vodici dil je zatiZen tla&nou pruZinou opfenou na ovladacim dilu, ovladaci dil ma
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navzijem v roztedich a v ovladacim sméru usporadana ramena se §ikmou plochou, ktera spolu-
pusobi s odpovidajici protiplochou bo&niho ramene suvného dilu nebo je aretaéni ty& v aretaénim
sméru zatizena pruZinou a alespoil jedna $ikmé plocha na ovladacim dilu ukazuje uvoliiovacim
smérem, ptipadné je v uvoliiovacim sméru &inna. Na posuvném dilu nucen& vedeném v rukojeti
ve sméru pohybu aretatni tyte nebo axidlnim sméru je uspoiadana alespori jedna $ikma plocha a
alespoii jedna protiplocha spolupiisobici sni jako posuvny klinovity pfevod, pfiemz tento
pfevod je pohyblivé spojen pohyblivym spojenim, pripadné spojenim bez wile, v ovlddacim
sméru s ovladacim koncem areta¢ni ty€e obracenym k rukojeti. Suvny klinovity pfevod, o kterém
je hovofeno je znimy, napfiklad z publikace ,.Konstruk&ni elementy jemné mechaniky*, Carl
Hauser Verlag, 1993, strana 105, 537. M4 hnaci dil se Sikmou plochou a hnany dil s protiplochou
spolupisobici se Sikmou plochou. Hnaci nebo suvny dil takového suvného klinového pievodu je
nucené veden pii¢né ke sméru pohybu hnaciho ptipadné ovladaciho dilu. Suvny dil je pfi spolu-
piisobeni se Sikmou plochou ovladaciho dilu naméhan v ovlddacim sméru piisobici slozkou sily.
Pro zamezeni takovému pfi¢nému zatiZeni aretadni ty&e je cilem vynalezu, aby aretadni ty& sama
nevytvofila suvny dil, nybrz je navrzen separatni dil, ktery je pohyblivé spojen pohyblivym
spojenim nebo spojenim bez vile v ovladacim sméru s ovladacim koncem aretaéni tyée obrace-
nym k rukojeti. SloZka sily pisobici ve sm&ru ovladani je tak pfenaSena suvnym dilem ptipadng
vodici plochou rukojeti spolupiisobici s nfm ve smyslu nuceného vedeni. Tim, Ze je pohyblivé
spojeni mezi suvnym dilem a ovliddacim koncem aretalni tye v ovladacim sméru bez ville,
jinymi slovy, je tedy pohybliv4, je pfenos této slozky sily na areta&ni ty& G&inn& vylouden.

.Podstata vynalezu

Volici paka pro automatickou pfevodovku, s rukojeti opatfenou navazujicim dutym d¥ikem,
s areta¢ni ty€i uloZenou v axialnim sméru pohyblivé v dutém dfiku mezi aretaéni polohou a uvol-
fiovaci polohou, pfi¢emZ volici péka je v uvoliiovaci poloze aretani ty&e vykyvna do riiznych
fadicich poloh a v areta&ni poloze fixovana ve zvolené fadici poloze, s ovlidacim dilem vedenym
v rukojeti ovlddacim smérem prochazejicim p¥i¢né k axidlnimu sméru, pfiemz aretaéni ty¢ je
v ovladacim dilu uloZena pohyblivé do své uvoliiovaci nebo aretadni polohy, ma podle vynilezu
alespoti jednu 3ikmou plochu na ovladacim dilu a alespoti jednu, pomoci klinového suvného
pfevodu s ni spoluptisobici protiplochu na suvném dilu vedeném v axidlnim sméru po vodici
plo3e rukojeti, ktery je s ovladacim koncem areta&ni ty&e, zasahujicim do rukojeti spojen tak, Ze
ovladaci konec je pohyblivé veden po suvném dilu v oviddacim sméru.

S vyhodou ma vodici dil tfrmen v z4sad& ve tvaru C, na jehoZz bo&nich ramenech je usporadana
vzdy jedna protiplocha, spolupiisobici s ji pfifazenou $ikmou plochou ovladaciho dilu, a na jehoz
stfednim rameni je vytvarovan spojkovy &ep. S vyhodou mohou bo&ni ramena v mont4Znim stavu
licovat s radialni vzdalenosti s ovladacim koncem aretaéni tyde, pfi¢emZ vzdy mezi ovladacim
koncem a bo¢nim ramenem je uspofadana vzdy v axidlnim sméru prochazejici vodici plocha, se
kterou ve smyslu axidlniho &inného kluzného vedeni spolupiisobi stfedni rameno vodiciho dilu.

Prehled obrazki na vykresech

Volici pdka pro automatickou pievodovku podle vynalezu je blize osvétlena pomoci piikladu
provedeni znazornéného na piipojenych vykresech, na kterych znadi obr. 1 volici paku podle
vyndlezu v EasteCném perspektivnim pohledu, obr. 2 perspektivni pohled na ovladaci dil a spoj-
kovy dil, ovladaci konec aretalni ty¢e je v &inném sestaveni, obr. 3 pohled shora na ovladaci dil
podle obr. 2 ve sméru Sipky III. na obr. 2, obr. 4 pfi¢ny fez podél linie IV-IV na obr. 3, obr. 5
ovladaci dil bez tla¢itka v perspektivnim zobrazeni, obr. 6 suvny dil v perspektivnim znazornéni,
obr. 7 pohled shora ve sméru Sipky VII na obr. 6, obr. 8 pohled shora ve sméru ipky VIII na
obr. 6, obr. 9 bo¢ni pohled ve sméru $ipky IX na obr. 6, obr. 10 fez podél &ary X—X na obr. 9,
obr. 11 zékladni pouzdro rukojeti volici paky, obr. 12 znizoméni v fezu podle &4ry XII-XII na
obr. 11, obr. 13 znazornéni v fezu podle &ary XIII-XIII na obr. 11.
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Ptiklad provedeni vynalezu

Volici paka 1 podle vynélezu se sklada v zasad€ ze zékladniho pouzdra 2, na ném vytvarovaného
dutého dfiku 3, z ovladaciho dilu 5, posuvné vedeného ve vodicim kanalu 4 (obr. 12) zdkladniho
pouzdra 2, suvného dilu 6 a areta€ni tyce, jejiZz ovladaci konec 7 zasahujici do vodiciho kanalu 4
pfipadn€ k nému pfiklonény je znazornén zistupné pro celou aretalni ty¢ na ptislusnych obraz-
cich. Zakladni pouzdro 2 je v zdsadé tvofeno z jedné strany uzavienou trubkou 8, jejiz vnitfni
prostor tvofi vodici kanal 4. Na trubce 8 je vytvarovan duty dfik 3, pfi€emZ v jeho vnitinim
prostoru, usticim do vodiciho kanalu 4, je uspofiddna aretalni ty¢ (neznizornéna). Trubka 8
zékladniho pouzdra 2 a oblast dutého dfiku 3 navazujici na trubku 8 jsou obklopeny plastém 10,
pfi¢emZ trubka 8 tvofi dohromady s odpovidajicim dilem plasté 10 rukojet’ 13. Stfedni podélna
osa 12 vnitftniho prostoru 9, pfipadn& dutého dfiku 3, prochazi v zasadé pravouhle ke stfedni
podélné ose 24 vodiciho kanélu 4 ptipadné& rukojeti 13. Ovladaci dil 5 ma na svém jednom konci
tla¢itko 14, zatimco druhy konec je vytvofen ve tvaru dvou rovnob&inych ramen 15a, 15b
uspofadanych navzijem v urcité vzdalenosti. Ob& ramena 15a, 15b jsou v zasad& vytvofena jako
deskovita, s obvodem ve tvaru pravoithlého trojihelniku, jehoZ hrana pfipadné mala strana tvorici
pfeponu trojuhelniku a ukazujici v montaZznim stavu od dutého dfiku 3, je vytvofena jako §ikma
plocha 16a, 16b, sméfujici od dutého dfiku 3 a navenek omezena pravothlym dorazovym osaze-
nim 17, vystupujicim pravothle z jeji roviny. Na vnéjsich plochach ramen 15a, 15b jsou vytva-
rovany zhruba pravouhlé bo¢ni pasy 21. BliZe k jejich volnym konctim vystupuji z jejich vnéjsich
stran fixaéni vystupky 18, které zapadaji do odpovidajicich vybrani 18a zakladniho pouzdra 2
a fixuji ovladaci dil 5 v jeho vysunuté poloze p¥i pfedmontaZi, ve které vystupuje tladitko 14
zrukojeti 13, tak jak je znazornéno na obr. 1. Suvny dil 6 je vytvofen v zdsadé jako tfmen ve
tvaru pismene C, na jehoZ stfednim rameni 20, spojujicim jeho ob& bo&ni ramena 19a, 19b, je
vytvofen spojkovy Cep 23. Spojkovy &ep 23 vystupuje v montdZnim stavu ve sméru stfedni
podéIné osy 24 rukojeti 13, p¥ipadné v ovladacim sméru 25 z ovladaciho dilu 5. Ovladaci ep 23
je vzasadé ve tvaru vilce a pfechdzi na svém konci odvraceném volnému konci do zhruba
pravouhlého useku 25, ktery je vytvofen na stfednim rameni 20. Bo&ni ramena 19a, 19b maji na
své strané, obracené v montaZznim stavu k dutému diiku 3, op&mou plochu 26a ptipadné 26b,
ktera spolupiisobi s odpovidajici $ikmou plochou 16a pfipadné& 16b ovladajiciho dilu 5 ve smyslu
vodiciho sdruzeni pfipadné klinového suvného pievodu. Z okrajové oblasti protiploch 26a, 26b
obracené ke spojovému &epu 23 vystupuje doraz 27, ktery spolupiisobi dorazovou plochou 28
s vnitfnimi stranami 29 ramen 15a, 15b _ovladaciho dilu 5. Na stfednim rameni 20 je vedle
spojkového Cepu 23 vytvofen fixaCni talif 30 ve tvaru kruhové desky jako protiloZisko a upev-
fiovaci dil pro tlaénou pruZzinu 22. Tla€né pruZina 22 se opira druhou stranou na op&mé sténé 33
spojujici navzajem obé& ramena 15a, 15b na svém konci obraceném k tladitku 14. Ovladaci dil 7
aretalni tyCe je vytvofen v zdsadé jako valcovity. Ma dvé proti sob& pfivracené leZici drazky 34,
které zasahuji aZ do jeho &elni strany 35. Déle proch4zi ovladacim koncem 7 s vyhodou jako
podélny otvor vytvofené priichozi vrtani 31, které je uspofadano v ovladacim sméru 44 a které je
protato spojkovym ¢epem 23. Bo&ni ramena 19a, 19b pfiléhajici k ovladacimu konci 7 s radidlni
vzdalenosti. Mezi jednim bo&nim ramenem 19a, 19b a ovladacim koncem 7 je vzdy uspofadéna
jedna pouzdrova sténa 36, kterd smé&fuje svoji rovinnou plochou do roviny, ktera prochazi
rovnob&zn& s rovinou mezi stfedni podélnou osou 24 (viz téZ obr. 1 a obr. 2). Uzk4 strana této
stény pfiklonéna k stfednimu rameni 20 je zakulacené a spolupuisobi s oblasti obvodové plochy
38 stfedniho ramene 20 posuvného dilu 6 jako vodici plocha 37, zplisobem &inného vodiciho
vedeni ve sméru stfedni podéIné osy 12. Volici péka 1 podle vynalezu pracuje nasledovné: Podle
shora popsaného provedenti je aretacni ty€ tlafena pruZinou v aretanim sméru 39 (obr. 1), $ikmé
plochy 16a, 16b ukazuji obracenym smérem, totiz do uvoliiovaciho sméru 43. Ve stavu znazor-
néném na obr. 1 je volici paka aretovana. KdyZ je tladitko 14 zatladeno ve sméru $ipky 40 do
zékladniho pouzdra 2, pohybuji se ramena 15a, 15b ve stejném sméru, &imz je suvny dil 6, ve
kterém spolupiisobi protiplochy 26a, 26b s Sikmymi plochami 16a, 16b, ramen 15a, 15b, zpiiso-
bem klinového suvného pfevodu pohybovan do uvoltiovaciho sméru 43. Podle toho je ovladaci
konec 7, pfipadné aretaCni ty¢, unaSen ve stejném sméru spojkovym &epem 23. Kdyz je tlagitko
14 zcela zatlaCeno dovnitf, nachazi se aretaCni ty¢ ve své uvoltiovaci poloze, ve které je aretovani
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volici paky volné vykyvné v (neznédzornéné) fadici stavebni skuping. Jako je b&Zné u klinovych
suvnych pfevodu, je tladné sila pisobici ve sméru 40 pfi ovladani tladitka 14 rozkladana do
sméru 40 a do slozky sily pisobici v uvolilovacim sméru 43. SloZka sily ptsobici ve sméru 40 je
zachycovéana vodici plochou 37 pouzdrové stény 36. Pisobeni této slozky sily na ovladaci konec
7, ptipadné na areta¢ni ty¢, je vylougeno tim, Ze spojeni mezi ovladacim koncem 7 a spojkovym
Cepem 23 neni v ovliddacim sméru 44 bez ville. Spojkovy &ep 23 je tedy na ovladacim konci 7
aretacni ty&e pohyblivé veden v ovladacim sméru, ovladaci konec 7 protaty spojkovym &epem 23
se miiZe proto v urité mife pohybovat sem a tam v ovladacim sméru 44. Vedeni 45 areta&ni ty&e,
pfipadn€ ovladaciho konce 7, v dutém dfiku 3 je tak prakticky zbaveno jakéhokoli p¥i¥ného
zatiZeni, coZ na jedné stran€ sniZuje ovladaci sily tlagitka 14 a na druhé strané sniZuje opotfebeni
vedeni 45. Mont4Z volici pdky 1 podle vynalezu probih4 nasledujicim zpisobem: Ovladaci dil 5
opatieny suvnym dilem 6 je zasunut do vodiciho kanalu 7 a v ném je drzen pomoci (neznazorng-
né) montaZni Sablony v pfedmontéZni poloze. V této pfedmontaZni poloze nezasahuje spojkovy
Cep 23 jesté do drahy pohybu ovladaciho konce 7 aretalni ty&e. Fixace suvného dilu 6 na ovlada-
cim dilu 5 je dosaZena pfes shora zminénou tla&nou pruZinu 22, kterd zahrnuje fixadni talif 30
sevieny jejim jednim z4vitovym koncem na spojkovém dilu 6 a sevieny jejim druhym zdvitovym
koncem na opé€rné sténé& 33. Areta¢ni ty¢ je na shora zmin&né, neznazornéné, a vedle vozidlového
sedadla fidi¢e uspofadané fadici skupiné fixovéna. Pro montZ je popsanym zpisobem nasazena
na areta¢ni ty¢ pfipravena rukojet’ se svym dutym dfikem 3. Tento nasazovaci pohyb je omezo-
vén prstencovym nakruzkem 47 vystupujicim z vnitfni strany dutého diiku 3 radidlng dovnitf
a zasahujicim do odpovidajiciho vybrani na areta&ni ty&i (neznézornéné). Aby se ulehéilo nasou-
vani dutého dfiku 3 na areta¢ni ty¢, je jeho dolni konec tvofen axialnimi drazkami 48 ve tvaru
pruznych jazyk( 49. Pii dosaZeni uvedené aretatni polohy, kdyZ je prstencovy nakruzek 47
zasunut, nachazi se ovladaci konec 7 v axialni poloze, ve které jeho priichozi otvor 35 licuje se
spojkovym Cepem 23. Mont4Zni $ablona (nezndzornéna) se odstrani, &imzZ se zasune ovladaci dil
3 dile do vodiciho kanalu ve sméru Sipky 40. Na konci tohoto zasouvaciho pohybu protne
spojkovy €ep 23 priichozi otvor 35. Fixatni vystupek 18 ovladaciho dilu 5 zapadne do vybréni
18a zékladniho pouzdra 2 (neznazornéno). Ovladaci dil 5 je tim neztratiteln& fixovan v zakladnim
pouzdie 2, je ale posuvny o vzdéilenost odpovidajici délce vybrani 18a. Bo&ni pasy 21 pfitom
slouzi pro vedeni ovladaciho dilu 5. PruZina opirajici se o op&rnou sténu 33 a suvny dil 6 zajistu-
je, aby suvny dil 6 pfiléhal trvale svym stfednim ramenem 20 na vodici plochu 37 zékladniho
pouzdra 36. Timto zpiisobem je dosaZeno, Ze tla¢itko 14 je ovladatelné bez prazdného zdvihu.

PATENTOVE NAROKY

1. Volici paka pro automatickou pfevodovku, s rukojeti opatfenou navazujicim dutym diikem,
s aretalni ty¢i uloZenou v axidlnim sméru pohyblivé v dutém dfiku mezi aretatni polohou
a uvoltiovaci polohou, pfi¢emz volici paka je v uvoliiovaci poloze aretaéni tyée vykyvna do
riznych fadicich poloh a v aretaéni poloze fixovana ve zvolené fadici poloze, dale s ovladacim
dilem vedenym v rukojeti ovlddacim smérem a prochézejicim p¥iéné k axidlnimu sméru, pfi¢emz
aretatni ty¢ je v ovladacim dilu uloZena pohyblivé do své uvoliiovaci nebo aretaini polohy,
vyznadujici se tim, Ze ma alespoii jednu $ikmou plochu (16a, 16b) na ovliadacim dilu
(5) a alespoti jednu, pomoci klinového suvného pfevodu s ni spolupiisobici, protiplochu (26a,
26b) na suvném dilu (6) vedeném v axidlnim sméru (11) po vodici plose (37) rukojeti (13), ktery
je s ovladacim koncem (7) aretadni tyde, zasahujicim do rukojeti (13), spojen tak, %e ovladaci
konec (7) je pohyblivy po suvném dilu (6) v ovladacim sméru (44).

2. Volici péka pro automatickou pfevodovku podle naroku 1, vyznaéujici se tim, e
vodici dil (6) zahrnuje spojkovy &ep (23), uspofadany v ovladacim sméru (44) a protinajici pri-
chozi otvor (31) v ovladacim konci (7) areta¢ni ty&e.
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3. Volici paka pro automatickou ptevodovku podle naroku 2, vyzna&ujici se tim, e
volny konec spojkového &epu (23) sméfuje od ovladaciho dilu (5).

4. Volici paka pro automatickou pfevodovku podle naroku 2 nebo 3, vyznaé&ujici se
tim, Ze vodici dil ma tfmen v podstat ve tvaru C, na jehoZ bo&nich ramenech (19a, 19b) je
uspofadana vzdy jedna protiplocha (26a, 26b), spolupiisobici s ji ptifazenou Sikmou plochou
(16a, 16b) ovladaciho dilu (5), a na jehoZ stfednim rameni (20) je vytvarovan spojkovy &ep (23).

5. Volici paka pro automatickou pfevodovku podle nirokud, vyzna&ujici se tim,
Ze bo¢ni ramena (19a, 19b) licuji s radidlni vzdalenosti s ovladacim koncem (7) aretaéni tyZe,
pfiemZ vZdy mezi ovlidacim koncem (7) a boénim ramenem (192, 19b) je uspotadéna vidy
v axialnim sméru (11) prochézejici vodici plocha (37), se kterou ve smyslu axialng &inného
kluzného vedeni spoluptisobi stfedni rameno (20) vodiciho dilu (6).

6. Volici pdka pro automatickou pfevodovku podle naroku 5,vyznaéujici se tim, Ze
vodici dil (6) je zatiZen tlaénou pruZinou (22) opfenou na ovladacim dilu.

7. Volici paka pro automatickou pfevodovku podle jednoho z narokii 4, 5 nebo 6, vyzna-
¢ujici se tim, Ze ovlddaci dil (5) ma navzdjem v rozte&ich v ovladacim sméru (44) uspora-
dané ramena (15a, 15b) se Sikmou plochou (16a, 16b), ktera spolupiisobi s odpovidajici protiplo-
chou (26a, 26b) bo¢niho ramene (19a, 19b) suvného dilu (6).

8. Volici paka pro automatickou pfevodovku podle jednoho z nérokii 1 az 7, vyzna&ujici
se tim, Ze aretatni ty¢ je v aretanim sméru (39) zatiZena pruzinou a alespoti jedna §ikma
plocha (16a, 16b) na ovladacim dilu (5) je obracena uvolfiovacim smérem (43) piipadné je
v uvoliiovacim sméru (43) inna.

8 vykresi
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Obr. 1
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Obr. 2
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