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(57) Predmétem Fedeni je problém tykajici

se ustaveni odsévaci trubice vaii povrchu
civky s prihlédnutim na tvrdost ndvinu g

tim zajisténi spolehlivosti vyhleddni kon=~
ce piize., Podstata vyndlezu spo&ivé v tonm,
Z2e uUsti odsdvaci trubice se po pfisunuti

k civce nejprve opie svoji opérnou plochou

o povrch civky, nateZ po ustaveni vzdjemnéd
polohy civky a opérné plochy odsdvaci tru-
bice se vytvoiri mezera mezi Ustim odsdva-

ci trubice a povrchem civky odd4dlenim civ=
ky nebo odsdvaci trubice, Zai*izeni je upra-
veno tak, %e vstupni Usti odsévaci trubi~

ce je opatfeno opérnou plochou pro nadzvednu~
ti civky od zvedaciho zafizeni, prifemZ od=
dalovaci prostfedek je opat¥en odm&ifova=-

cim &lenem a pohonnym prostifedkem tvofenym
pneumatickymi vélci pro odsunuti civky ne=
bo vstupniho usti odsdvaci{ trubice o odm&ie-
nou mezeru do vyhledévaci polohy,
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Vyndlez se tykd zatrizeni obsluZného pojizdného sutomatu bezvietenového dopfadaci-
ho stroje, zahrnujici zvedaci ustroji civky od navijeciho vélce, odsdvaci trubici s p¥i-
sunovacimi prostifedky s krajnimi Uvratdmi vykyvu pro pfisunutil Gsti odsédvaci trubice
k povrchu civky, oddaloveci prostiedky pro vymezeni mezery mezi povrchem civky a Ustim
odsdvaci trubice.

Vyhledéni konce ptize na civce je nezbytné pro automatizaci daldich operaci. Cini
se v3eobecnd tak, %e k povrchu civky, kteréd se zpdtnd otdli, se pfisune odsédvaci trubi-
ce a kdyZ konec pifize okolo ni probihé, odddli se plGsobenim sdni od civky a nasaje se.
Spolehlivost této operace zévisi na vhodné velikosti mezery mezi civkou a odsavaci tru-
bici. P*i p*ili$ malé mezefs je vzduch nasédvany do trubice udkrcen a vzduch v odvadé&cim
potrubi mé malou rychlost a p¥ize je $patnd unddena. P*i p¥ilis velké vzdédlenosti plso=-
beni podtlaku nedosahuje aZ k povrchu civky e konec pfize neni uvolnén. Konkrétni potfeb-
né velikosti mezery je nejvhodndjdi na kaZdém konkretnim zafizenl uréit experimentdlnd
a nelze jej predem pfesnd stanovit, Dosud zndméd reSeni nedokdZi podél celého stroje a
pro vdechny pr@méry névinu tuto vzddlenost dodrZet p#i vdech obsluZnych zésazich, Jed-
nak vstupuje do hry neptesnost vyroby dilG, rlznd tvrdost civek p#i jejich navijeni,
Jjednak snaha o jednoduchy mechanismus ovlédéni vyhleddvaci trubice z d@vodd jeho poZa-
dované vysoké Zivotnosti,

Podle 8vycarského patentu 508 745 je znémo za*izeni na pojizdné-'automatu.u které-~
ho je odsdvaci trubice v blizkosti svého Usti opatifena dridkem, na kterém je upravena
pohdndci kladitka. Tato pohdné&ci kladifka je vO&i rovind Gsti odsdvaci trubice pondkud
pfedsazena. Soulasn® je na pojizdném automatu upraveno zvedaci zatfizeni kifiZové civky,
které za upinaci ramena nadzveddvéd civku od navijeciho vélce. V p¥ipadd pFetrhu p¥ize
ve spréddaci jednotce, po najeti automatu k nepracujic{ spiddaci jednotce, zvedaci zafie-
zeni kromé jiného zvedne civku od navijeciho vdlce do horai polohy. Potom se pfisune
pomoci ptisunovacich prosti¥edk@ odsévaci trubice do polohy pod zvednutou civku. Potom
zvedaci zafizeni spusti civku dold aZ se op¥e o pohdndci kladiéku pro zpdtné natd&eni
civky. Tato pohdnéci kladilka tvoii soudasnd oddalovaci prostiedek pro vytvofeni mezery
mezi povrchem k#iZové civky & Ustim odsdvaci trubice, Tato mezers je zd&nlivé na prvni
pohled vidy stejnd, Ve skute&nosti tak tomu z ndsledujicich dfivodé neni. Na poddtku né-
vinu na prézdnou dutinku vzniké jind mezera, nef na konci névinu v podstatd plné civky,
coZ je .déno rozdilnymi priméry. Tuto mezeru ovliviuje i tvrdost navinu, pritemZ véha civ~
ky dané velikosti ndvinu také ovliviuje velikoet mezery.

Daldi nevyhodou je, Ze védha civky plsobi na oddalovaci prostfedek = pohanéci kla=-
digku, zplsobuje zavélcovéni konce p¥ize do ndvinu, e tim Je jeho naséti do odsavaci
trubice ztiZeno nebo znemoZn&no.- Neni na druhé strand vyloudena eni mofnost vzniku ndba=-
lu konce piize na pohéndci kladifku,

Okolem je vyredit ustaveni Gsti odsédvaci trubice vO&i povrchu civky tak, aby byla

- zajidtdna konatantni vzdélenost mezery pii viech prom&rech civky, s pfihlédnutim na
tvrdost névinu a aby se zvy3ila spolehlivost vyhled&ni konce ptize, p*itemZ zafizeni mu-
si byt jednak spolehlivé s nepatrnymi néklady na Udribu a se*izovéni, jednak konstruké&nd
jednoduché s vysokou %ivotnosti,

Uvedeny Gkol #e#{ zafizeni obsluzného pojizdného automatu podle vynédlezu, které
zahrnuje zvedaci zarizeni civky od navijeciho vdlce, odsédvaci trubici s pfisunovacimi
prost¥edky s krajnimi uvratdmi vykyvu pro prisunuti (eti odsévaci trubice k povrchu
civky, oddalovaci prostFedky pro vymezeni mezery mezi povrchem civky a Ustim odsédvaci
trubice a jehoZ podstata spo&ivéd v tom, 2e vstupni Gsti odsavaci trubice je opatieno
opé&rnou plochou pro nadzvednuti civky od zvedaciho zatizeni, piiZem# oddalovaci prostie~
dek je opatfen odm&¥ovacim &lenem a pohonnym prostiedkem tvo*enym pneumatickymi vélci
pro odsunuti civky nebo vstupniho Gsti odsdvaci trubice o odm&fenou mezeru do vyhledéva-
ci polohy, Timto je zaji¥tdno vytvoteni vidy stejné mezery mezi dstim odsévaci trubice
a povrchem civky, proto¥e vzdjemnd poloha odsdvaci trubice a povrchu civky, kterd je
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k odsdvaci trubici pfitladena, je vidy stejnd. Tim se zejména omezi vliv tvrdosti né«
vinu civky na velikost mezery, zejména kdyZ vstupni uUsti odsavaci trubice je opatieno
opérnou plochoue Nésledné oddéleni mé vidy stejnou hodnotu, takZe se vytva*i prakticky
stejné nasdvaci podminky pro vyhleddni a naséti konce p#ize,

Zarizeni podle vyndlezu je relativnd jednoduché a spolehlivd zajisfuje poZadovanou
funkcie

Dalsi vyhodné znaky zafizeni podle vynalezu jsou uvedeny v podruinych bodech de~
finice vyndlezu.

V nésledujicim popise pFikladného provedeni je podstata vyndlezu blife vysv&tlena
za pomoci pFipojenych vykresf, kde na obr. 1 je schematicky v bokorysném pohledu zndzor-
n&na vychozi poloha civky, odséveci trubice, oddalovacich prostiredk pFfed zahdjenim od-
straffovédni pfetrhu pojizdnym automatem, ktery neni bliZe znédzorndn, na obr. 2 je ve
stejném bolnim pohledu zndzornéna mezipoloha jednotlivych funkinich dild p¢{ nadzvednuté
civce a k civce piristavené odsdvaci trubice, piitemZ oddalovaci prostiedky jsou upraveny
pro oddédleni civky a jsou nakresleny v axonometrickém pohledu, na obre. 3 je stejny pohled
jako na obr. 2, ale s oddédlenou civkou, na obre. 4 je potom boéni pohled na druhé uspoié-
déni oddalovaecich prostifedkt, které jsou upraveny v ndvaznosti na odsdvaci trubici a pro
jeji oddéaleni od zvednuté civky a ne obre. 5 je zndzorndno jiné uspoifddédni oddalovacich
prostiedkl podle vyndlezu,

BliZe nezndzorné&ny textilni stroj je opatien navijecim védlcem 1 a vykyvnymi civko=-
vymi rameny 2 pro uloZeni civky 3. Alespoil jedno civkové rameno 2 je opatieno manipula&-
ni ty&kou_ 4, kterd presahuje nejvétdi navijeny pramdr civky 3. Ostatni popisované funké&ni
dily mohou byt soudésti textilniho stroje, v pfipad® pouZiti jednotkové automatizace jed-
notlivych pracovnich mist, nebo jsou s vyhodou upraveny na pojizdném obsluZném automatu,
poji2déjicim podél pracovnich mist textilniho stroje na jeho rému. Zafizeni Bgligggﬁho
automatu, zajisdtujiciho vyhledani konce piize na kiiZové civce 3 a jeji napfiklad zagfe-
deni, zahrauje krom# jiného zvedaci zafizeni 5 pro nadzvednuti k&iZové civky 3 od navi=
jeciho vélce 1, odsdvaci trubici 6 s pfisunovacimi prostifedky 7 pro pfisunuti jejiho
vstupniho Gsti 8 k povrchu k*{Zové civky 3 a oddalovaci prostiedky 8 pro vytvoFeni mezery
mezi povrchem kiiZové civky 3 a dstim B odsdveci trubice 6. Oddelovaci prostfedky S za-
hrnuji ozubeny hieben 10, uloZeny ve vodicich pouzdrech 1l bliZe neznézornéného rému
pojizdného automatu, ktery je napojen na pneumaticky vadlce 12 a ozubené kolo 13, Ozubené
kolo 13 je hi¥idelem 14, uloZenym ve vedeni 15, spojeno s tiecim spojkovym kolem 16, o~
patfenym Zelni tfeci plochou. Proti tomuto tifecimu spojkovému kolu 16 je upraveno proti-
lehlé spojkové kolo 17, opatfenéd také tfeci &elni plochou, které je uchyceno na posuvné
h*ideli 18, uloZené ve voditkdch 19 rému 20 automatu., Posuvnd hi#idel 18 je spojena s pne-
umatickym védlcem 21 a je opatiena odm&Fovacim &lenem 22 ve tvaru segmentového kotoule.
Tento odm&fovaci &len 22 je opatfen driékem 23 pruZiny 24, kteréd je uchycena druhym kon=
cem na rému 20 automatue Ddle je odmé¥ovaci &len 22 opatien na svém obvodé segmentovym
vybrénim 25, jehoZ obvodovéd délka H odpovidd v piisludném piFevodovém pom&ru poti¥ebné me-
zetfe h mezi vstupnim Ustim 8 odsdvaci trubice 6 a povrchem civky 3. Do segmentového vy-
bréni 25 zasahuje omezovaci kolik 26, ktery je zakotven na ramu 20 automatu. Posuvnd hi¥i-
del 18 je pneumatickym vélcem 21 posuvnéd ve smdru 3ipky 27 pro dosaZenl spojeni tiecich
spojkovych kol 16, 17 a zp&t pro jejich rozpojeni, Dédle je posuvnd hiidel 18 natolitel-

" 'n& ve sm&ru $ipky 28 ulinkem pruZiny 24 e odmdfovaciho &lenu 22 ne doraz, vymezeném ome-
zovecim kolikem 26 a segmentovym vybranim 25 a ve sm8ru Sipky 29 p¥i z4b&ru tfecich spoj-
kovych kol 16, 17, také na doraz vymezeném uvedenym omezovacim kolikem 26 a segmentovym
vybrédnim 25, ale na opaéné strané,

Ozubeny hfeben 10 je na své spodni stran® opatien nadzveddvaci hlavici 30 pro nadzvednu-
ti civky 3 od zvedaciho za*izeni 5. Tato zvedaci hlavice 30 je opatiena hornim zachyté-
vacim &lenem 31 a spodnim zajis¥ovacim kolikem 32 pro zachyceni manipulaZni ty&ky 4 civ-
kovych ramen 2. Spodni zajistovaci kolik 32 je*posuvny pFibli¥nd v horizontdlni roviné&
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pomoci pneumatického vélce 33, upraveného na nadzvedévaci hlavici 30,

Oddalovaci prostifedek 9 podle provedeni ne obr. 1 aZ 3 nadzvedéva civku 3 z polo-
hy dané zvedacim zarizenim 5, a to od pfisunutého vetupnihe dsti 8 odsédvaci trubice 6
nahoru o miru hy jak Je uvedenc na obre 3.

PFisunovaci prostiedky 7 jsou v piikladném provedeni na obr, 1 aZ 3 tvofeny ozu-
benym kolem 34, ktsré je uloZeno na bliZe neznadzorn&né hiideli spoleénd s odsédvacl tru-~
bici 6 a ozubenou ty&i 35, do které uvedené ozubené kolo 34 zabird, Ozubend ty¢ 35 je
spojena s pneumatickym védlcem 36. VySe uvedené pneumatické védlce 21, 33, 36 jsou napo-
jeny bliZe neznédzorndnym vedenim na ovlddaci ventily, které jsou fizeny zndmym ovlida-
cim centrem, upravenym na automatu nebo textilnim stroji, Toto ovlddaci centrum sloZené
naptiklad z elektronickych prvké, ovladd jednotlivé prvky automatu p¥i pojezdu a odstra-
ffovéani pifetrhlée. ProtoZe je v raznych obménéch zndmo & netykdéd se bezprostiedn& vyndlezu,
neni bliie popisovéno. !

Na obr. 4 ukézené druhé prikladné provedeni mé upraveny prisunovaci prostFedky 7
v kombinaci s oddalovacimi prostifedky 9 ve spojeni s odsdvaci trubici 6, kterou oddslu-
ji po ustaveni k povrchu civky 3. Ozubené kolo 34 odsévacl trubice 6 je v zdb&ru s ozu-
benym mezikolem 37, které je v zdbdru s ozubenym hi‘ebenem 10 obdobného provedeni jako
v obr, 1 aZ 3, Tento ozubeny h¥eben 10 je napojen na stejné prvky oddalovaciho zafizeni
14, 264 jak je uvedeno u ptedchoziho pfikladného provedeni., P¥i tomto provedeni je nad-
zveddvaci hlavice 30 upravena samostatn® na pomocném hXebenu 38, napojeném stejnd jako
v pfedchozim provedeni na pneumaticky vélec 39, ale soulasnd na areta&ni za¥izeni 40,
zajis¥ujicim stanovenou polohu civky 3 v nadzvednuté poloze od zvedaciho zatizeni 5,

V obou p#ipadech je vyhodné, kdyZ vetupni Usti 8 odsévaci trubice 6 je opat¥eno
opdrnou plochou 41, kterd zmeniuje op&rny tlak na povrchu civky 3.

Na obre. 5 je jiné pi¥ikladné provedeni zafizeni podle vyndlezu., Zde je nadzvedédvaci
hlavice_30 upnuta p¥imo na pistnici 138 pneumatického vélce 39 a k této pistnici 138
Je pFitlainym pneumatickym védlcem 121 pres pFitladnou kladku 122 pFitlafovén odmé&fovaci
tlen 22 vytvofeny jako tFeci segment 123, tlaZeny smdrem dolé prufinou 124, TFeci segment
123 mé mezi piitlagnou kladkou 122 a op&rnou plochou 41 pneumatického vélce 39 vymezen
zdvih H, ktery odpovidéd pofadované mezefe h mezi vstupnim dstim 8 odsdvaci trubice 6 a
civkou 3,

Funkce oddalovacich prostfedkd pro ustaveni odsdvaci trubice je nésledujici:

Po vzniku pfetrhu je pojizdny automat ustaven do polohy pi¥ed pracovni misto s po-
ruchou. Uvedou se znédmym ovlédacim centrem do &innosti jednotlivé prvky automatu v pre=
dem stanovené posloupnosti. Z hlediska vyhleddni konce p¥ize na civce 3, je tato civka
3 zvedacim zafizenim § nadzvednuta od navijeciho vélce 1l a zastavena ve svém otdleni,
Prisunovacimi prostrfedky 7 Je k povrchu civky 3 p#isunuta odedvaci trubice 8 svym vstup-
nim dstim 8 a opie se o jeji povrch. Piisunovaci prostiedky 7 maji posunutu krajni Gvrat
Za mez polZdteéniho styku vstupniho Gsti 8 odsédvaci trubice 6 s povrchem civky 3. Soutasns
potom se uvede do &innosti oddalovaci zafizeni 9, které nadzvedne civku 3 od zvedaciho
zafizeni 5, potom po ustaveni vzajemné polohy se vytvoi¥i mezera h mezi vstupnim dstim 8
odséveci trubice 6 a povrchem civky 3.

U zvlds§té jemnych nédvind je vhodné k tomu, aby se s névinem zachdzelo zvl&its Se-
‘trné. zvolit druhy nédsledujici postup. Jedtd bezprostiedné pFed pFisunutim odsdvaci tru-
bice 8 se nadzvedne civka 3 nadzvedédvaci hlavici 30 pomoci pneumatického védlce 39 ponékud
vy$e, neZ je horn{ poloha odsévaci trubice 5 se vetupnim ustim 8 a potom se civka 3 polo-
2i na uvedené usti 8 uvolné&nim pneumatického vélce 39. Tim se vytvo®{ mezera h mezi vstup-
nim dstim_8 a povrchem civky 3 oddalovacim prost¥edkem Se U oddalovaciho prostiedku 9 se
nejd*ive pfitom pneumstickym vdlcem 33 posune pod manipuladni ty&ku 4 civkovych ramen 2
spodni zajid¥ovaci kolik 32 a potom se pneumatickym vélcem 12 posune smérem nahoru ozube-
ny hfeben 10. P#i posunu ozubeného h¥sbenu 10 se natali ozubené kolo 13. Scutasné se za-
vedenim vzduchu do pneumatického vélce 12 je zaveden vzduch do pneumatického vélce 21,
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ktery pFisune posuvnou hiidel 18 ve sméru Sipky 27 tak, 2e gs spoji t¥eci spojkovd ko=
la 16, 17. PFi natdleni ozubeného kola 13 se natd¥i 1 posuvnd hiidel 18, a tim i odm&~
fovaci &len 22 proti G&inku pruZiny 24 ve sm¥ru Sipky 28 a2 se opfe omezovaci kolik 26
o koncovou hranu segmentavého vybrdni 25, kterd zabréni dal¥imu natdleni ozubeného kola
13, Tim se oddal{i civka 3 od ustavendho vstupniho Gsti 8 odsdvaci trubice 6 o miru h,
Nezndzorn&nym zafizenim je zghdjeno odsévéni vzduchu odsévaci trubici 6 a zp&tné naté-
teni civky 3. Konec p¥ize je z civky 3 vyhledén a naesét do vstupniho Gsti B. Po stano=-
vené dobé je odsdvaci trubice & prevedena do neznézorndné pfeddvaci polohy, kde p#ize
je pfevzata k daldi manipulaci pro zapiedeni. P¥i ptevedeni odsdvaci trubice 6 do pife-
dédvaci polohy jsou pneumatické vélce 12, 21, 33 uvedeny do opainého chodu, tim se od=
ddlovaci prostiedky g<agg;anou do vychozi polohy. Pruiina 24 vréti zp¥t do vychozi polo~
hy i odm&fovaci &len 22,

Obdobné funkce je i u provedeni podle obr. 4, kde se odsdvaci trubice 6 po pfisu~
nuti k civce 3 a jejim nadzvednutim od zvedaciho zafizeni 5 zajisti v dané poloze nad-
zvedédvaci hlavici_30 a aretathim zaZizenim 40, potom se oddalovacimi prost¥edky 9 odddli
o miru h odsdvaci trubice § od civky 3 obdobnym zplisobem, jako v provedeni podle obr, 1
aZz 3,

Analogicky k pfedchozimu popisu pracuje i zaizeni podle obr. 5. Po sestykovéani
vetupniho Gsti 8 s civkou 3 se uzamkne pneumatickym védlcem 33 civkové rameno 2 do nad-
zveddvaci hlavice 30 a zavedenim tlakového vzduchu do pFitla&ného pneumatického vélce
121 se ti¥eci segment 123 p¥imkne k pistnici 138 a po zavedeni vzduchu pod pist pneuma-
tického vélce 39 se proti plsobeni pruZiny 124, pistnice 138 posune jen o zdvih H, kte=~
ry zaru¢i mezi vstupnim Ustim 8 & civkou 3 prévé jen poZadovarnou mezeru h. Po vypusté-
ni tlakového vzduchu z p#itlafného pneumatického vdlce 121 se tifeci segment 123 péso-
benim pruZziny 124 posune do své vychozi polohy, Vzédjemné posuny t¥eciho segmentu 123
a prfitlatného pneumatického vdlce 121 jsou umoZn&ny pfitla&nou kladkou 122, '

PREDMET VYNALEZU

l, Zatizeni obsluzného pojizdného automatu bezvietenového dop#ddaciho stroje, zahrnu-
jilci zvedaci ustroji civky od navijeciho vélce, odséveci trubici s pifisunovacimi pro-
stfedky s krajnimi dvratdmi vykyvu pro pifisunuti dsti odsdvaci trubice k povrchu civky,
oddalovaci prostifedky pro vymezeni mezery mezi povrchem civky a Gstim odgdvaci trubice,
vyznadujici se tim, Ze vstupni Gsti (8) odsdvaci hubice (6) je opatieno opdrnou plochou
(41) pro nadzvednuti civky (3) od zvedaciho zatizeni (5), pfitem% oddalovaci prostiedek
(9) je opatien odmdifovacim Zlenem (22) a pohonnym prostifedkem tvoifenym pneumatickymi
vélci (12, 39) pro odsunuti civky (3) nebo vstupniho Usti (8) odsdvaci trubice (6) o od=~
m&fenou mezeru (h) do vyhleddvaci polohy,

2. Zatizeni podle bodu 1, vyznalujici se tim, Ze oddalovaci prostifedky (9) zahrnuji o=~
zubeny hteben (10}, nepojeny.na pneumaticky vdlec (1l2) a ozubend.kolo (13), které:je-
hidelem (14) spojeno s tifecim spojkovym kolem (16), proti kterému je upraven& protie-
lehlé tifeci spojkové kolo (17) na posuvné hiideli (18), kterd je posuvnd ulofena ve vo=-
ditkdch (19) rédmu (20) automatu a je spojena s pneumatickym ovlddacim vélcem (21), pii-
¢emZz odm&Fovaci &len (22) je upraven na posuvné hi{deli (18) a je vytvoifen ve formé
segmentového kotoule, ktery je opatifen jednak driédkem (23) pruZiny (24) uchycené na ré-
mu (20) automatu, jednak segmentovym vybranim (25), vymezujicim délku odddleni vstupni-
ho tat{ (8) odsdvaci trubice (6) od povrchu ki{¥fové civky (3) pomoci{ omezovaciho koliku
(26)» zasahujiciho do segmentového vybran{ (25) & ukotveného v rédmu (20) pojizdného au-
tomatu.
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3. Zatizeni podle bodu 2, vyznadujici se tim, Ze ozubeny hfeben (10) oddalovaciho
prostrfedku (9) je opatien nadzveddvaci hlavici (30) pro nedzvednuti civky (3) od zvede~-
ciho zafizeni (5), které je opatiena pneumatickym vélcem (33) se zajistovacim kolikem
(32) pro zachyceni manipulaéni ty&e (4) civkovych ramen (2) kffZové civky (3).

4, Zatizeni podle bodu 2, vyznadujici se tim, Ze ozubeny hFfeben (1l0) oddalovaciho pro=-
stedku (9) je pomoci ozubeného mezikola ((37) napojen na ozubené kolo (34).

5. Zatizeni podle bodu 1, vyznalujici se tim, 2e oddalovaci prostfedek (9) zahrnuje

k pistnici (138) pneumatického zvedaciho valce (39) piitladovany odm&Fovaci &len (22),
vytvofeny t¥ecim segmentem (123), pruZinou (124) a pfitlalnou kladkou (122) s pfitlaé-
nym pneumatickym vélcem (121).

5 vykresi
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