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(57) Optoelektronicky snima& vzdialenosti l
je ur&eny hlavne pre meranie vzdialenosti,
pre samonavédzacie pohybujice sa stroje, ’
~ )

alebo meranie rozmerov sudiastok pri obré-
bani na programovo riadenych strojoch.
Obsahuje vysiela& a prijima& svetelného
fiarenia, pridom prijima& je tvoreny tak,
%e nie je zAvisly od kvality povrchu sni-
maného predmetu. Tvor{ ho dvojica priji-
macich fotodetektorov s dvoma identickymi, n
navzdjom oddelenymi zosiliiova&i s riadengm e
ziskom, ktorych zisk sa riadi sddtovym
obvodom a detektorom tak, aby siufet signé-
lov z obidvoch fotodetektorov bol stdle
rovnaky. Tymto spdsobom je potladend zlvis-
lost na kvalite (farbe) povrchu snimaného
predmetu, nakolko hodnota vzdialenosti sa
urduje z rozdielu Urovne signdlov medzi
dvojicou prijimacich fotodetektorov.
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vyn&lez sa tyka optoelektronického snimada vzdialenosti.

Doteraz znéme optoelektronické snima%e vzdialenosti sa skladajd z vysielata a prijimata
eveteiného $jarenia. Pri zmene vzdialenosti animaného predmetu prijima& reaguje na zmenu
odrazeného svetelného 3iarenia od snimaného predmetu, aviak nezohladiiuje z4vislost odrazivosti
od kvality povrchu (farbj) snimaného predmetu. Preto takyto snimal se ned4 pouZif pre Tubo-~
volné predmety, ale iba pre predmety s vopred definovanymi odrazovymi viastnostami, pre ktoré
je dany snimad nekalibrovany.

Nevyhody tohto druhu sé odstrénené optoelektronickﬁm snimadom vzdialenosti podla vyné-
lezu, ktorého podstata spodiva v tom, je prijimad svetelného %iarenia sa sklad4d z dvoch £oto;
detektorov, upevnenych vedla seba, ktoré si pripojené na dva jdentické navzdjom oddelené zosil-
Hovade s riadengym ziskom. paralelne k vystupom tychto zosiliiovatov sd pripojené rozdielovy
zosilfiovad a sudtovy obvod, ktory je cez detektor pripojeny na zosiliiovate s riadenym ziskom.

0ptoe1ektronicky snima& vzdialenosti podla vyndlezu nie je zévisly od odrazovych vlastno-
sti povrxchu sn{maného predmetu a 44 sa vyuzit pri automatiziﬁii vgrobnych procesov pre snimanie
vzdialenosti fubovolnych predmetov bez dodato¥nej kalibréaie, alebo pre navéidzanie samohybnych

strojov.
Na pripojenom vykrese je zn&zornend blokovd schéma podla vynédlezu.

prijfmacie fotodetektory 1, 2 umiestnené tesne vedla seba si pripojené na vstup dvoch
jdentickych navzdjom oddelenych zosiliiovadov 3, 4 s riadenym ziskom. v¢stupy tychto zosiliiova-
gov 3, 4 si privedené na vstupy rozdielového zosiliiovada 5.

vgstup gd&tového obvodu 6 je pripojeny na vstup detektora 8, ktorého vystup Jje pripojeny
na riadiaci vstup prvého zosiliiovata 3 s riadenym ziskom a sidasne na riadiaci vstup druhého
zosillovada 4 s riadenym ziskom.

vstup rozdielového zosililovata 5 je pripojeny na vstup synchronného detektora 1.

Funkcia zariadenia podla vyndlezu je nasledovné: Na snimany predmet 9 dopadd pod presne defino~-
vangm uhlom svetelné Yiarenie, ktoré je generované 2z vysielaZa 10.

Po dopade na povrch snimaného predmetu 9 sa %ast %iarenia odréd¥a na dvojicu prijimacich
fotodetektorov 1, 2, kde sa svetelné $iarenie meni na elekricky signdl.

signdly 2 fotodetektorov sd ka¥dg osobitne zosilnené v navzéjom identickych zosiliiovatoch
3, 4 s riadengm ziskom, ktorych vystupy st privedené do rozdielového zosiliiovata 5 a nésledne
detektorované v synchronnom detektore 7.

podla zndmych fyzik4lnych z4konov dopadu a odrazu svetla je zrejmé, te pri pribliiovéni
snimaného predmetu 9 ku prijimacim fotodetektorom 1, 2, dopadé vddsia %ast odrazeného svetelného
3iarenia na prvy prijimact fotodetektor 1 a pri vzdialovani snimaného predmetu 9 dopads viiia
tast odrazeného svetelného %iarenia na druhy prijimact fotodetektor 2. Tento rozdiel medzi
droviiou signélu z prvého prijimaciho fotodetektora 1 a 2 druhého prijimacieho fotodetektora
2 sa v rozdielovom zosilfiovadi 5 prevadza na hodnotu tmernd vzdialenosti snimaného predmetu 9.

su&tovy obvod 6 a detektor 8 slu¥ia ako riadiaci obvod regulécie zisku a to tak, aby
gidet signdlov z prijimaciho fotodetektora 1 a 2 bol stéle konitantny pri réznych kvalitéch
povrchu gnimaného predmetu 2. ’

Napriklad, ak sa zmen{ povrch snfmaného predmetu 3 z bieleho na &ierny {pridom vzdiale-
nost snimaného predmetu 9 sa_nezmeni) znamend to, Ze na prijimacie fotodetektory 1, 2 dopadd
ovela menkia Sast odrazového svetelného 3iarenia a drovef signdlov 2 prijimacich fotodetektorov
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1, 2 a teda aj ich stdet je mensf. Si&tovy obvod 6 a detektor 8 na zdklade tejto odchylky
upravia zisk zosillovalov 3, 4 s riadenym ziskom tak, aby sufet signdlov z prijimacf{ch foto-
detektorov 1, 2 dosahoval op#t hodnotu ako pri bielom povrchu snimaného predmetu 9 a rozdielo~
vy zosilfiova& 5 ukazuje opdf tu istd vystupni hodnotu. Celd zariadenie sa chovd ako necitlivé
na zmenu kvality povrchu snimaného predmetu 9.

PREDMET VYNALEZU

Optoelektronicky snima® vzdialenosti, zloZeny z vysielada (10) a prijima&a svetelného
Ziarenia, vyznadujici sa tym, %e prijimad svetelného ¥iarenia je tvoreny dvoma prijimacimi foto~
detektormi (1), (2), umiestnenymi tesne vedla seba a pripojenymi na identické navzédjom odde-
lené zosilliovate s riadenym ziskom (3), (4), ktoré su pripojené na sustovy obvod (6) a na roz-
dielovy zosilfiova® (5), pridom rozdielovy zosiliiovad (5) je pripojeny na synchronny detektor
{7) a su&tovy obvod (6) na detektor (8), ktory je pripojeny na zosilliovade (3,4) s riadenym
ziskom.

1 vykres




264821

oL

o (0]
o -~

Severografia, n. p., MOST Cena 2,40 Kés




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

