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sas ECHIPAMENT PENTRU FORAREA GROPILOR PENTRU STALPII
DE SUSTINERE A LINIEI ELECTRICE A CAll FERATE

pentru forarea gropilor pentru stélpii de sustinere a liniei
electrice a ciii ferate, care este alcituit dintrun sasiu 2
purtétor (1) al unei drezine, 1 sine cunoscuts, pe care se

aflé dispus un motor de actionare {2}, in sine cunoscut, B
o transmisie (3) si un grup de distributie (4), de la care -
pleaca niste transmisii cardanice (S, 5') la niste atacuri : 9
la osii {6, 6°), care antreneaza nigte osii {7, 7°), pe sasiul | I > -’
purtétor al drezinei, fiind dispus un ax danturat (8) pe -
care se sprijind o platform# rotitoare {8) pe care este 9 Ty
dispus un motoreductor (10), prevézut cu un pinion {11) FFr—F—7 i B

ce angreneazé dantura axului (8), pe platforma rotitoare 7 é \f' J Z; 30 53133 & 7
(9}, este dispus, prin intermediul unui bolt {12), un brat

(13) actionat de cilindrul hidraulic (14) de inclinare a Fig. 2

bratului (13), iar de acesta, prin intermediul unui bolt

{15), este prinsa o coloana (16) a unei freze uzuale, la

care, prin intermediul unui al doilea bolt {17}, este prins

un cilindru hidraulic (18) de pozitionare a coloanei (16},

pe care culiseazad, in mod cunoscut, un cérucior (19)

purtator al unui motoreductor {20) care, printr-un cuplaj

{21), antreneazi o prijiné (22) ghidata de un lagar (23)

si care are la capat o sapd de foraj (24), ridicarea si

coboréarea sapei realizandu-se prin intermediul unui cablu

(285]) care se sprijiné pe niste role (26) si este actionat

de un troliu reversibil (27), echilibrarea platformei

rotitoare fécandu-se cu ajutorul unei contragreutsti {28).

(57) Rezumat: Inventia se referd la un echipament 6 32 / Y
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Inventia se fatd de refera la un echipament pentru forarea gropilor pentru stalpii
de sustinere a liniei electrice a caii ferate.

Sunt cunascute foreze de destinatie generald, care pat fi folosite si la calea ferata,
care prezinta dezavantajul c& necesitd spatiu larg pe acostament, daca se deplaseaza
rutier, sau se foloseste un vagon pentru dispunerea utilajului si tractarea cu o
locomoativd, depasind gabaritul caii ferate si impunand inchiderea liniei invecinate cu
costuri suplimentare corespunzatoare.

Problema tehnic3, pe care o rezolva inventia, consta in realizarea gropilor pentru
stalpii liniei electrice a caii ferate cu un echipament care sa foloseasc calea ferata si sa
se incadreze in gabaritul liniei ferate in lucru, fard a bloca ecartamentul liniei alaturate.

Echipamentul pentru faorarea gropilor de sustinere a liniei electrice a caii ferate,
conform inventiei, este alcatuit dintr-o drezind, in sine cunoscutd, pe care se afla dispus
un motor de actionare a acesteia, o transmisie si un grup de distributie de la care pleaca
niste transmisii cardanice, la niste atacuri la osii, care antreneazé niste osii, pe sasiul
purtitor al drezinei fiind dispus un ax danturat, pe care se sprijind o platforma rotitoare,
pe care este dispus un motoreductor prevadzut cu un pinion, ce angreneaza dantura
axului, pe platforma rotitoare este dispus, prin intermediul unui bolt, un brat actionat de
cilindrul hidraulic de inclinare a bratului, iar de acesta, prin intermediul unui al doilea bolt,
este prinsd o coloand a unei foreze uzuale, la care prin intermediul unui al treilea bolt
este prins un cilindru hidraulic de pozitionare a coloanei pe care culiseazd, in mod
cunoscut, un carucior purtitor al unui motoreductor, care, printr-un cuplaj, antreneaza
o prajina ghidata de un lagar si care are, la capét, o sapa de foraj, ridicarea si coborarea
sapei realizandu-se prin intermediul unui-cablu care se sprijind pe niste role si este
actionat de un troliu reversibil, echilibrarea platformei rotitoare facandu-se cu ajutorul
unei contragreutati.

Prin aplicarea inventiei, se abtin urmatoarele avantaje:

- se asigura independenta fatd de mijlocul de tractiune pe calea ferata;

- se reduc costurile operatiei de realizare a gropilor pentru stalpi;

- nu necesita inchiderea circulatiei feroviare, pe linia ferata invecinata;

- cresterea productivitatii muncii.

Se d&, mai jos, un exemplu de realizare a inventiei in legatura si cu fig.1 si 2, care
reprezinta vederea frontald si laterald a utilajului.

Echipamentul pentru forarea gropilor pentru stalpii de sustinere a liniei electrice
a ciii ferate, conform inventiei, este alcatuit din drezina 41, in sine cunoscutd, pe care
se afla dispus motorul de actionare 2, in sine cunoscut, o transmisie 3 si grup de
distributie 4, de la care pleaca niste transmisii cardanice 5 si 5' la nigte atacuri la osii
6 si 6' care antreneazi niste osii 7 si 7', pe sasiul purtator 1 fiind dispus un ax de
rezemare danturat 8, pe care se sprijind o platforma rotitoare 9, pe care este dispus
un motoreductor 10 prevazut cu un pinion 11, ce angreneaza dantura axului 8. Pe
platforma rotitoare 9, este dispus prin intermediul unui bolt, 12, un brat 13 actionat cu
un cilindru hidraulic 14 de inclinare a bratului, iar la bratul 13 prin intermediul unui bolt
15, este prinsa o coloana 16 la care prin intermediul unui al doilea bolt 17 este prins
un cilindru hidraulic 18 de pozitionare a coloanei, pe coloana 16 culiseaza de maniera
uzuald un carucior 19 care poartd un motoreductor 20, care, prin intermediul unui
cuplaj 21, antreneaza o prajina 22. Préjina se reazema in lagarul 23 si are, la capatul
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inferior, o sapé de foraj 24, ridicarea-coborarea sapei realizandu-se cu un cablu 25.
Acesta se sprijind pe niste role 26 si este actionat de un troliu reversibil 27, iar pentru
echilibrarea platformei rotitoare, se foloseste o contragreutate 28. Pentru actionarea
echipamentului de lucru, se folosesc pompele 29 si instalatia hidraulica, de constructie
cunoscutd, formata dintr-un rezervor 30 si niste distribuitoare 31 si avand in vedere
unghiul limitat de rotire al paltformei; de + S0°, conductele 32 si anexele instalatiei
hidraulice 33 sunt flexibile. Utilajul este prevazut cu cabina de conducere si comanda 34.

Functionarea se realizeaza conform inventiei, prin deplasarea utilajului in zona de
lucru, rotirea platformei rotitoare 9 cu 90° in sensul dorit, pozitionarea coloanei 16 pe
verticala folosind cilindrii hidraulici de inclinare a bratului 14 si de pozitionarea coloanei
18, coborérea sapei de foraj 24 folosind troliul reversibil 27, dupd care se realizeazi
rotirea sapei de foraj 24 prin actionarea motoreductorului 20, dupa realizarea gropii,
sapa se ridica, coloana 16 se pliaza si platforma rotitoare 9 se roteste cu 90°, pentru
revenire la pozitia de transport.

Revendicare

Echipament pentru forarea gropilor pentru stalpii de sustinere a liniei electrice a
caii ferate, caracterizat prin aceea cé, in vederea utilizarii caii ferate si a incadrarii in
gabaritul acesteia si pentru a nu bloca ecartamentul liniei aldturate, este alcatuit dintr-o
drezind (1), in sine cunoscutd, pe care se afld dispus un motor de actionare (2), al
acesteia, o transmisie (3) si un grup de distributie (4) de la care pleacs niste transmisii
cardanice (S, '), la niste atacuri la osii (6, 6") care antreneazi nigte osii (7, 7'), pe
sasiul purtator al drezinei find dispus un ax danturat (8), pe care se sprijind o platform3
rotitoare (9), pe care este dispus un motoreductor (10) prevazut cu un pinion (11) ce
angreneaza dantura axului (8), pe platforma rotitoare (9) este dispus, prin intermediul
unui bolt (12), un brat (13) actionat de un cilindru hidraulic (14) de inclinare a bratului
(13). iar de acesta, prin intermediul unui al doilea bolt (15), este prinsé o coloana (16)
a unei freze uzuale, la care, prin intermediul unui al treilea bolt (17), este prins un
cilindru hidraulic (18) de pozitionare a coloanei (16), pe care culiseaza in mod cunoscut
un carucior (19) purtdtor al unui motoreductor (20), care, printr-un cuplaj (21),
antreneaza o prajina (22) ghidata de un lagar (23] si care are la capat o sapa de foraj
(24), ridicarea si coborarea sapei realizandu-se prin intermediul unui cablu (25), care se
sprijind pe niste role (26) si este actionat de un troliu reversibil (27), echilibrarea
platformei rotitoare facandu-se cu ajutorul unei contragreutati (28).

Presedintele comisiei de examinare: ing. lonescu Bucura
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