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(54) Riadiaci elektronicky obvod reverziacie jednosmernych motorov ovliadanych
elektronickymi regulitormi otaciek

Riadiaci elektronicky obvod reverzicie jedno-
smernych motorov ovlddanych elektronickymi re-
guldtormi otadiek pre poutZitie v uréeni nezavislého
stavu polohy beZca menitelného odporu mimo
funkcie zmeny odporu.

Vynélez rie§i zapojenie na zmenu smeru otaciek
elektrického motoru.

Podstata vynélezu spocdiva v riadiacom elektro-
nickom obvode, pripadne prepojenie svoriek po-

. dla ur&itého schématu, aby sa docielila reverzacia.
. " Dalej nahradenim kontaktnych spinacov v doteraj-
gich systémoch elektronickymi snima¢mi sa odstra-
nia mechanické prevody ako i urcité nedostatky
kontaktnych spinacov.
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' bez moZnosti priamej reverzacie, ktoré umoziiuji

Vynalez sa tyka riadiaceho elektronického ob-
‘vodu reverzdcie smeru otdcania Jednosmernychv
“motorov ovladanych elektromckyml regulatorml

‘plynuli zmenu otaciek nastaviteInych pomocou
regulovateIného odporu.

Doposial zndme zapojenia s elektronickymi
reguldtormi bez moZnosti priamej reverzicie vy-
uZivaji kontaktné snimade pre urlenie smeru
otadania, od ktorych st riadené vykonové obvody
reverzacie motorov. Toto riefenie vyZaduje kom-
plikované mechanické zoskupenie regulovatelné-
ho odporu,. kontaktnych splnacov a ovladacich
mechanickych prevodov.

Vyssie uvedené nedostatKky su vdstrdnené riadia-
cim elektronickym obvodom podra vyndlezu, kto- |
rého podstatou je, Z¢ jeden koncovy vyvod prvého
meniteIného odporu je spojeny so Stvrtou svorkou |
a druhy jeho koncovy vyvod je spojeny s piatou
svorkou, ktorého beZec je spojeny s katédou prvej
diddy a jednym V)"vodom prvého odporu, ktorého |
druhy vyvod je spo]eny s bazou prvého tranzistora,
ktorého emitor je spojeny so S§tvrtou svorkou
a ]eho kolektor je spojeny s jednym vyvodom
druhého odporu, ktorého druhy vyvod je spojeny
s piatou svorkou, ktorého prvy vyvod je taktiez
spojeny s jednym vyvodom tretieho odporu, ktoré-
ho druhy vyvod je spojeny s bazou druhého
tranzistora, ktorého emitor je spojeny s piatou
svorkou a jeho kolektor je spojeny s prvou
svorkou, pri¢om emitor tretieho tranzistora je
spojeny s piatou svorkou, ktorého kolektor je §
spojeny s druhou svorkou a jeho béza je spojena !
s jednym v§vodom $tvrtého odporu, ktorého druhy
vyvod je spojeny s kolektorom Stvrtého tranzistora
a zérovet s jednym vyvodom piateho odporu,
ktorého druhy vyvod je spojeny s piatou svorkou,
pri¢om béza $tvrtého tranzistora je spojend s jed-
nym vyvodom Siesteho odporu, ktorého druhy
vyvod je spojeny s katédou druhej diédy a zdroven

. s bezcom druhého meniteIného odporu, ktorého
~ jeden koncovy vyvod je spojeny s piatou svorkou,
. pri¢om anéda prvej diédy a anéda druhej di6dy s !
. spojené s trefou svorkou.

Podstata riadiaceho elektronického obvodu pre
reverzéciu jednosmernych motorov ovlddanych

_elektronickymi reguldtormi otaciek dalej spociva
. v tom, Ze prvou svorkou, druhou svorkou a piatou
" svorkou sa pripoji k vykonovému reverzatnému

obvodu a to tak, Ze prva svorka sa spoji s prvym !
vstupom pre riadenie v jednom smere a druha

svorka sa spoji s druhym vstupom pre riadenie

. v druhom smere a piata svorka sa spoji so svorkou .

so zapornym spolodnym potencidlom, pri¢om tre-
fou svorkou, §tvrtou svorkou a piatou svorkou sa
pripoji k reguldtoru otaciek a to Stvrtou svorkou ku
svorke kladného polu pomocného napitia, piatou
svorkou ku svorke zdporného pélu pomocného
napitia a tretou svorkou ku svorke riadiaceho
vstupu.

Nahradenim kontaktnych spinaov u doterajsich
systémoch elektronickymi snimaémi sa odstrdnia
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[ mechanické prevody, ktoré ovladajii beZec meni-

teIného odporu a zopnutie kontaktnych snimacov,
od ktorych je urovany smer otd¢ania pohonnej
jednotky a tym sa taktieZ odstrdnia nedostatky
kontaktnych spinacov. |
Na pripojenom vykrese je schematicky znazor-
neny priklad prevedenia vynalezu.
Jeden koncovy v§vod prvého meniteIného odpo-

s

frul je spojeny so Stvrtou svorkou 19, druhy jeho -

koncovy vyvod je spojeny s piatou svorkou 20
a ktorého beZec je spojeny s katédou prvej diddy
10 a sidasne s jednym v§vodom prvého odporu 3,
ktorého druhy vyvod je spojeny s bazou prvého
tranzistora 12, ktorého emitor je spojeny so §tvrtou +
syorkou 19 a jeho kolektor je spojeny s jednym «
v§vodom druhého odporu 4, ktorého druhy vyvod
je spojeny s-piatou svorkou 20 a ktorého prvy
vyvod je taktieZ spojeny s jednym vyvodom tretie-
ho odporu 5, ktorého druhy vyvod je spojeny

-, s bazou druhého tranzistora 13, ktorého emitor je '
'.spojeny s piatou svorkou 20 a jeho kolektor je

' spojeny s prvou svorkou 16. ‘Emitor tretieho .
| tranzistora 14 je spojeny s piatou svorkou 20, |

ktorého kolektor je spojeny s druhou svorkou 17 |

“a ktorého bédza je spojend s jednym vyvodom
_§tvrtého odporu 6, ktorého druhy vyvod je spojeny
. s kolektorom $tvrtého tranzistoru 15 a zaroven :
" s ]ednym vyvodom piateho odporu 7, ktorého

druhy vyvod je spojeny s piatou svorkou 20,
pridom bédza $tvrtého tranzistoru 1§ je spojend

''s jednym vyvodom §iesteho odporu 8, ktorého

druhy vyvod je spojeny s katddou druhej diédy 11

' a zaroveii s bezcom druhého meniteIného odporu

2, ktorého jeden koncovy vyvod je spojeny so

. §tvrtou svorkou 19 a druhy jeho koncovy vyvod je

spojeny s piatou svorkou 20, priom andda prvej
diédy 10 a andda druhej di6dy 11 su spojené

: s tretou svorkou 18. Prva svorka 16, druh4 svorka

17 a piata svorka 20 sd pripojené k vykonovému

i reverzatnému obvodu 21 tak, Ze prvd svorka 16 je

spojend s prvym vstupom 22 pre riadenie v jednom
smere, druhd svorka 17 je spojend s druhym
vstupom 23 pre riadenie v druhom smere a piata
svorka 20 je spojena so svorkou 24 so spolo¢nym
zdpornym potencidlom. Tretia svorka 18, Stvrta
svorka 19 a piata svorka 20 st pripojené k regula-
toru otadiek 25, pricom $tvrtd svorka 19 je pripoje-
nd ku svorke 27 kladného pélu pomocného napé-
tia, piata svorka 20 ku svorke 28 zaporného pdlu

' pomocného napitia a tretia svorka 18 ku svorke 26

riadiaceho vstupu reguldtoru otaciek 25.

Funkcia riadiaceho elektronického obvodu re-
verzacie jednosmernych motorov je ndsledovna.

Obvod pozostdva z dvoch rovnakyeh obvodo-
vych zapojeni, ktorych funkcia je rovnaka. Jeden
slizi pre ovladanie plynulej reguldcie otdliek
v jednom smere a druhy v opalnom smere.
V kludovom stave s beZce menitelnych odporov
1, 2 v polohe pri koncovych vyvodoch, ktoré s

* pripojené k svorke 19. Vtedy tranzistory 12, 15 st

zatvorené a tym si zatvorené aj tranzistory 13, 14.
Zmenou polohy beZca meniteIného odporu 1 alebo



2 smerom od koncového vyvodu, ktory je pripoje-
ny k svorke 19, ktora m4 kladny potencidl pomoc-
ného zdroja v regulatore 25, ku druhému koncové-
mu vyvodu, ktory je pripojeny k zdpornému
potencidlu pomocného zdroja v reguldtore 25, sa
. otvara tranzistor 12 alebo 185, ¢im sa taktieZ otvara
tranzistor 13 alebo 14. V uréitej polohe beZca sa
dosiahne saturécia tranzistora 13 alebo 14. Tran-
zistor 13 slaZi ako spina¢ pre riadenie otd¢ania
v jednom smere a tranzistor 14 v druhom smere.
MeniteIné odpory 1, 2 zdroveni riadia plynuld
zmenu otadiek motora, ktory je ovladany reguldto-
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- rom otdtiek 25. Diédy 10 a 11 multipluji v§vody |
| bezcov menitelnych odporov tak, 7e sa snima na |

svorke 18 odpor bud prvého meniteIného odporu |
1 alebo odpor druhého menitelného odporu2ato !
tak, Ze meniteIny odpor 1 nemi vplyv na funkciu

.tranzistora 15 a menitelny odpor 2 nemd vplyv na

funkciu tranzistora 12.

Elektronicky obvod uréeny pre riadenie reverza-
cie je mozZno vyuZit vSeobecne tam, kde je potrebné '
urCit nezdvisle stav polohy beZca menitelného

- odporu mimo funkcie zmeny odporu.

PREDMET VYNALEZU

Riadiaci elektronicky obvod reverzicie jedno-

. smernych motorov ovlddanych elektronickymi re-.

guldtormi otaciek vyznadeny tym, Ze jeden konco-
vy vyvod prvého menitelného odporu (1) je
spojeny so S§tvrtou svorkou (19) a druhy jeho
koncovy vyvod je spojeny s piatou svorkou (20),
ktorého. bezec je spojeny s katédou prvej diddy
(10) a stiéasne s jednym vyvodom prvého odporu
(3), ktorého druhy vyvod je spojeny s bazou
prvého tranzistora (12), ktorého emitor je spojeny
so Stvrtou svorkou (19) a jeho kolektor je spojeny

s jednym vyvodom druhého odporu (4), ktorého '

druhy vyvod je spojeny s piatou svorkou (20)
a ktorého prvy vyvod je taktieZ spojeny s jednym
vyvodom tretieho odporu (5), ktorého druhy
vyvod je spojeny s bdzou druhého tranzistora (13),
ktorého emitor je spojeny s piatou svorkou (20)
a jeho kolektor je spojeny s prvou svorkou (16),
. priCom emitor tretieho tranzistora (14) je spojeny
s piatou svorkou (20), ktorého kolektor je spojeny
s druhou svorkou (17) a jeho bdza je spojend
s jednym vyvodom Stvrtého odporu (6), ktorého
druhy vyvod- je spojeny s kolektorom $tvrtého
- tranzistora (15) a zéroveni s jednym vyvodom
piateho odporu (7), ktorého druhy vyvod je

" spojeny s piatou svorkou (20), priom béza §tvrté- |

ho tranzistora (15) je spojend s jednym vyvodom
Siesteho odporu (8), ktorého druhy vyvod je

- spojeny s katédou druhej diédy (11) a zaroven
. s beZcom druhého menitelného odporu (2), ktoré-

ho jeden koncovy vyvod je spojeny so &tvrtou :

svorkou (19) a druhy jeho koncovy vyvod je
spojeny s piatou svorkou (20), pri¢om andda prvej
diédy (10) a anéda druhej diédy (11) st spojené
s tretou svorkou (18), kde prva svorka (16), druha
svorka (17) a piata svorka (20) st pripojené
k vykonovému reverza¢nému obvodu (21) tak, Ze
prva svorka (16) je spojend s prvym vstupom (22)
pre riadenie v jednom smere, druhd svorka (17) je |
spojena s druhym vstupom (23) pre riadenie

v druhom smere a piata svorka (20) je spojend so

svorkou (24) so spoloénym zdpornym potencid-

lom, pri¢om tretia svorka (18), $tvrtd svorka (19)

a piata svorka (20) su pripojené k regulitoru
otdciek (25) a to Stvrtd svorka (19) ku svorke

- kladného pélu pomocného napitia (27), piata
* svorka (20) ku svorke zaporného pélu pomocného
‘ napdtia (28) a tretia svorka (18) ku svorke (26) :

riadiaceho vstupu reguldtoru otadiek (25). !
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