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Be3i problém prevedeni erergii impulz-

niho piimoéarého pohybu ra energii rotaéni- 213 015

ho pohybu.

Navrhovany mechanizmus sestavi z ro-
tadni &asti s excentrickym setrvaénikem a
ploché pruziny. Pfevadéng impulzni pfimo-
gary pohyb je pFivedern na plochou prutinu

ve smdru jejf délky. Z{iskanéi erergie se
odebira ra hiideli excentrického setrvaéni-
ku. Setrvadnik je opatfen radialnim fepem,
ktery v klidové polove zapadd do otvoru v
ploché pru?iné. Mechanicky impuls pfimoda-
rého pohiybu se timto mechanismem pfevadf vidy
ra jednu otadku rotadni &&sti mechanismu.

V z‘kladni poloze je excertricky setrvad-
nfk drZen radialnim Gcepem, zapadlym do ot-
voru v ploché pruiiréd.

Sbhematické usporadanf navriovarého mecha-
nismu je na obr. 1.
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Vyndlez fe3i problém prevodu impalsniho pfimoarého pohybu ma pohyb rotaéni, kde zdro-
jem energie impulsniho pifimoéarého pohybu je elektromagret,

V praxi je znama celd fada riznjch mecharism’ vhodnych pro pfeved piFimofarého pohybu
na rotaéni. Nejznamé j§1 z téchto mechanismi je klikovy mechanismus vyuZivany napf. u spale-
vacich motord., V praxi se setkdvdme s problémem jak provést kratky elektricky impuls ra
rota&éni pohyb. Pro tyto téely vyuZivame krokové motory. Modifikovanych krokovych motori se
vyuZivé rovndz v Easomérné technice pfi konstrukci pehonnych stroji podruznych hodin, Rotor
takového mechanismu podru’ného strojku je tvofen nékolika pélovym permanentnim magnetem,
pritem? budici civka je napajena polarizovanymi impulsy. Toto uspofadini ma nékteré vyhody,
ale i nedostatky. Vyhodna je gednoduchost konstrukce, nevyhodou je nutnost pouZzivat kvalit-
niho ferromagnetika pro vlastni rotor, obvykle ALNICO. Za nevyhodu lze také povaZovat fakt,
%Ze pohyb z jedné stabilni polohy do nasledujic{ neni nikterak tlumen. Jednotlivé polohy
jsou zajidfovany magnetickym polem permanentnihce magnetu rotoru, takie neni nutné zajisto-
vat je zviastnim mechanismem. Budici{ civka pohonného mechanismu mé velkou indukinost, je na-
pajena proudovymi impulsy, takZe na konci kaidého impulsu se na svorkdch buiici civky indu-
kuje napdti které mife nabyvat hodnoty aZ ndkolika set voltd. Tento jev miZe hyt na pFekai-
ku v piipadd, kdy pohonny mechanismus podru’nych hodin mé pracovat ve vybuiném prostiedf.

Vfée uvedené nedostatky klasického pohonného mechanismu strojku pedru’nych hodin s ro-
torem, tvofenym permanentnim magnetem, odstranuje mechanismus podle vynadlezu, jehoZ podstatom

" je, Ze segtavé z htidele, na které je rotaéni element s pastorkem a radiilnim 8epem a déle
plochou pruZinou, ktera je opatfena otvorem, t8Zisté rotaéniho.elementu leZzi mimo osu rota-
ce hifdele, ve stejné polorovind, ve které je také radialni Cep, v klidové poloze ploché
pruziny zapad4 radialni &ep do otvoru v ploché pruiiné a dosedd na jeho dolni okraj.

V§hodou mechanismu podle vynalezu je, Ze umoini pfeved mechanické energie impulsnihe
primodarého pohybu na rotaéni, prilemi odstraruje nutnost pouz?itf kvalitnich ferromagnetik,
zajistuje presnou aretaci zdkladnf polohy a jeho pohyb je v zdkladni poloze GEinné& tlumen.
Ldrojem energie mechanického impulsu #miiZe byt elektromagret s proménnon vzduchovou mezerou.
Vlastni impuls primedaréhe pohybu je mnohem kratdf mei doha trvéni jedné otddky rotaéniho
elementu.

Na vykresech je znidzorndno jednak podrobné uspofadani mechanismu pro pievod impulsniho
pfimodarého pohybu na rotadni a jednak jsou zndzorndny schematicky jednotlivé fize pohybu
mechanismu. Na obr. 1 je zndzornéna ve tifech pohledech sestava mechanismu pro pfevoed pFimo-
¢arého impulsniho pohybu na rota&ni, na odbr. dvé aZ sedm jsou seﬁematicky znazornény jednot-
livé faze polohy.rotaéniho elementu vzhledem k ploché pruZing,

2, ktery zapadd do otvoru 9 ploché pru’iny

Rotaéni element 1 je opatfen radi&lnim Eepem
3, prifemZ poloha t&%ist& rotadniho elementu 1 je volera tak, 7e radidlri &ep 2 se v zdiklad-
ni poloze 6 ploché pruiiny 3 opird o dolrni okraj otvoru 9. JestliZe se poloha ploché pruZi-
ny 3 zméni skokem ze zadkladni polohy 6 do krajnf pplohy 7 pisobi na radiadlni Zep 2 =fla ve
smdru pohybu ploché pruziny 3. Tato sila uvede rotadni element 1 do rot&éniho pohybu, ktery
gsetrvadnosti pokraduje po dobu celé jedné ot48ky. Plocha pruZina 3 se vrati do zaklsdni po-

lohy 6 je$td pfed ukondenim celé otafky rotadniho elementu 1. To znamend, 7e na konci otacky
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narazi radidln{ Zep 2 na plochou pruiinu 3, vychyli ji a klouZe po jejim povrchu a% do okam-
Ziku, kdy zapadne do otvoru 9. Dalif pohyb rotaénfho elementu 1l je pak utlumen tim, Je ra-
dialnf &ep 2 narazi na horni okraj otvoru 9. Mechanicka energie rotadniko elemzntu 1 je pfe-
nisena k dalsimu zpraéovani pomoc{ pastorku 5.

Mechanismus podle vyndlezu je vhodny predeviim pro konstrukeci hnaéiho strojku podruz-
nych impilsnd fizenych hodin, Jeho dalif mo#né vyuZit{i pripadd v tvahu viude tam; kde ie
nutné pievést piimolary impulsnf pohyb, probfhajicf{ ve velmi kratké dréze na pohyb roiaéni.

Je vhodny v téqh pripadech, kdy zdrojem impulsni mechanické energie je;elektromagnet.

PREDMET VYNALEZU

Mechanismus pro pfevod impulsnfho pFimodarého pohybu ra rotaéni vyznaleny tim, Ze se-~
stava z hifdele (1), na které je rotadni element (1) s pastorkem (5) a radidlnim &epem (2)
a ddle ploché pruiiny (3) opatfené otvorem (9) pro radidlni &ep (2), pFilem# t3%i5t3 rotad- -

nfho elementu (1) lezf mimo osu rotace hifdele (4) a v klidové poloze (6) ploché pruziny (3)

dosedd radidlni 3ep (2) na dolnf okraj otvoru (9).

7 vykresy
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Obr. 1
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