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(54) СПОСОБ И УСТРОЙСТВО ДЕКОДИРОВАНИЯ ВИДЕОСИГНАЛА

(57) Формула изобретения
1. Способ декодирования видеосигнала, содержащий:
получение вектора движения пространственного предсказания текущего блока с

использованием вектора движения пространственно соседнего блока, смежного с
текущим блоком;

определение соотнесенного блока в соотнесенном изображении на основании того,
прилегает ли граница текущего блока к границе наибольшего кодового блока;

получение вектора движения временного предсказания текущего блока путем
масштабирования вектора движения соотнесенного блока, при этом вектор движения
соотнесенного блока масштабируют на основании временного расстояния между
соотнесенным изображением и опорным изображением соотнесенного блока;

формирование списка кандидатов в векторы движения текущего блока, при этом
список кандидатов в векторыдвижения включает вектор движения пространственного
предсказания и вектор движения временного предсказания;

выполнение межкадрового предсказания для текущего блока на основании
сформированного таким образом списка кандидатов в векторы движения;

получение остаточных образцов, относящихся к текущему блоку, путем выполнения
обратного преобразования коэффициентов преобразования, относящихся к текущему
блоку, на основании либо дискретного косинусного преобразования (DCT), либо
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дискретного синусного преобразования (DST); и
получение восстановленных образцов с использованием предсказанных образцов,

полученных путем выполнения межкадрового предсказания, и остаточных образцов.
2. Способ по п. 1, отличающийся тем, что прилегающая граница текущего блока и

наибольшего кодового блока представляет собой нижнюю границу.
3. Способ по п. 1, отличающийся тем, что пространственно соседний блок

представляет собой один из числа левого соседнего блока, левого нижнего соседнего
блока, верхнего соседнего блока, верхнего правого соседнего блока и верхнего левого
соседнего блока.

4. Устройство декодирования видеосигнала, содержащее
модуль межкадрового предсказания, выполненный с возможностью получения

вектора движения пространственного предсказания текущего блока с использованием
вектора движения пространственно соседнего блока, смежного с текущим блоком; с
возможностью определения соотнесенного блока в соотнесенном изображении на
основании того, прилегает ли граница текущего блока к границе наибольшего кодового
блока; с возможностьюполучения вектора движения временногопредсказания текущего
блока путеммасштабирования вектора движения соотнесенного блока, при этом вектор
движения соотнесенного блока масштабирован на основании временного расстояния
между текущим изображением, содержащим текущий блок, и опорным изображением
текущего блока; с возможностьюформирования списка кандидатов в векторыдвижения
текущего блока, причем список кандидатов в векторы движения включает вектор
движенияпространственногопредсказания и вектордвижения временногопредсказания;
и с возможностью выполнения межкадрового предсказания для текущего блока на
основании сформированного таким образом списка кандидатов в векторы движения;

модуль обратного преобразования, выполненный с возможностью получения
остаточных образцов, относящихся к текущему блоку, путем выполнения обратного
преобразования коэффициентов преобразования, относящихся к текущему блоку, на
основании либо дискретного косинусного преобразования (DCT), либо дискретного
синусного преобразования (DST); и

модуль восстановления, выполненный с возможностьюполучения восстановленных
образцов с использованием предсказанных образцов, полученных путем выполнения
межкадрового предсказания, и остаточных образцов.

5. Устройство по п. 4, отличающееся тем, что прилегающая граница текущего блока
и наибольшего кодового блока представляет собой нижнюю границу.

6. Устройство по п. 4, отличающееся тем, что пространственно соседний блок
представляет собой один из числа левого соседнего блока, левого нижнего соседнего
блока, верхнего соседнего блока, верхнего правого соседнего блока и верхнего левого
соседнего блока.
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