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(54) Zarizenf k automatisovanému kalidrovéni
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(57) Zatizen{ Fe3{ automatickd ddvko-
vén{ a vypou¥tén{ kalibradn{ kapaliny

2z kalibradnich nddodb ddvkovaciho mecha-

nismu do kalibrovanych nédod, autopa=
tické vyhleddni hladiny kxalibra¥ni ka-
paliny v kalibrovand nddodbd oc{ vy-
hleddvac{ho mechanismu, opatfeného fo-
tolidlen a automatickd znalkxovéni ka-~
palinou pomosi znalkovaciho mechanis=-
mu s nekonelnym transportnia vldknem.
Mechanismy jsou umistény v Jednotli-
vioh pozicich krokového karuselového
stroje. Zatfizen{i je vybaveno ovldda~-
ci{mi a pohonnymi prostfedky Xk vyvo-
zen{ posuvu i pohybu mechanismi i ka-
ruselového stroje. Zatisen{ je urdeno
pro prisvitné kalibrovand nddodby vél-
covitého typu, zejména sklen¥né, na~
grjklad odmérné laboratorni vdloe, *
anky nebo i népojové lahve a kali!ko-
vinu.

. 8 269191 Bl




Cs 269 191 Bl 1

Vyndlez se tfkd raff{zen{ k automatizovanému kalibrovdni{ objer: nédob, zejméns
sklendngych valcovitého tvaru, napfikiad odm¥rek, bandk, lahvi, xal{lkoviny a podobn¥.
Zaf {ren{ rahrnuje krokovy, karuselovy atro}), kterf je opatfen 1liixy pro vloZen{ kali-
brovanych nddob a upinacimi prostfedky pro Jejich upnuti. Zaff{ren{ je vybaveno ddvko-
vac{m mechanismem k dévkovén{ kalibraini kapaliny, vyhleddvajicim mechanismem X vyhle-
dén{ hladiny kalibra¥n{ kapaliny a znalkovac{m mechanismemr se znalkxovaci kapalinou.
Zat{zeni je ddle vybaveno ovlddaoimi a pohonnymi prostfedky k vyvozen{ pohybu a posu-
vu t8chto mechanismi i karuselového siroje. ’

Kalibrovéni sklsn¥nych nédodb, napfiklad laboratornfch véled, se provdad{ dosud
vétEinou rufnia zpisobem. Z byret, naplnényfech vodou, obsluha vypoudt{ rudnim venti~
lex nebo kohoutem urfeny objem vody do kalibrované nddoby. Po uklidnéni hladiny se pe-
ren Zernou tuli{ ozna¥{ hladina vodorownou ryskou, Popsany spdsob je pomaly a presnost
snadenf Je 34visld na sraku a pellivosti obsluhy. Je znémo ¥dsteln¥ mechanizované ka-
librovéni, pfi kterém kalibrované mnoZstvy{ tekxutiny je vytlaZovéno sz kalibraZniho
vélce do xalibrované nddodby. Omnaleni vfiky hladiny v kalibrované nddob& se provéd{
rudn¥® perem namolenym v tusi. I kdy: v transportu kalibrovanych nédodb a ddvkovén{ Xxa-
libraZni kapaliny slouZ{ karuselové safiszen{, pIi Jeho vAtdSim vfxonu a p¥i uvedeném
postupu kalibrace, dochdéz{ ke stejnfa neplresnostem, jako u ruZniho gpisobu znadkovéni.

Uvedené navihody se odstrani nebo podstatnd omez{ u sa¥fzeni X automatizovanému
kalibrovén{ objemu podle tohoto vyndélezu, u n¥hof jJsou vfhodn¥& szvoleny ddvkovaci,
vyhleddvac{ a znafkovac{ mechanismus a8 jejich vzdjemné uspofdddn{ na karuselovém stro~
Ji. Podstata vyndlesu spodivd v tom, %e ddvkovacf mechanismus, opatfenf p¥ivodem ka-
1libradn{ kapaliny s ventilem, sestdvd % nosife nesouscfiho nejménd dvd kxalibrain{ nddo-
by na oto¥ném suportu, opaifené ve s7vé spodni ¥4sti vypoultdcim Zlenem, pripojenya na
ovlddaci prvek, Vyhleddvaci mechanisxus pro vyhledén{ hladiny kalidrain{ kapaliny v
Xalibrované nddobd, sestdvA x psvnd ustaveného objektivu, v JehoZ podélné ose Je umis-
tin sv3telny sdrod, proti ndmuZ jJe situovéno fotoZidlo na vertikdlnd suwvné konzole.

Na té%e kxonszole je umistdn zna¥kovac{ mechanismus s nekoneinym transportinim vldiknem,
Zdstelnd ponoreném do nddobky se snaZkovaci kapalinou.

Vihodou Felen{ je sutomatizace kalibrovéni objemu nédod a spFesnini ozna¥en{ ka-
1ibrovaného objemu. K odmdfovén{ kalibrain{ kapaliny se vyuiivéd sutomatické plnéni a
vypouStdni kalibra¥ni xapaliny s kalibra¥nfch nddob, Snimén{ hladiny kalibra¥ni kapa-
liny v kalibrované nddob¥ se provAdi fotoslektricky pres opticky usmérndny svdtelny
zdroj. Ozna¥eni hladiny kalibraini kapaliny se provdd{ auntomaticky pomoc{ nekonené-
ho vlékna,

Pr{ikladné provedeni vyndlesu je popséno ddle a Je schematioky znésorndno na pii-
pojenfch vikresech, s nich% pfedstavuje obr, 1 nérysnf a obr. 2 pidorysny pohled na’
gatizent,

Podstatnou Idst{ saf{zeni je krokovy karuselovy stroj L (odr. 1), uloZeny na fré-
né 2, nesouci krokovy pohon 3 karuselového stroje L. 8 frémou ¢ Jje pewvnd spojen nosny
sloup 4,na ndni je otoin¥é ulofen néboj 5, nesousi otodny stdl § ksruselového stroje 1.
Na nosném sloupu 4 jJsou upevniéna ramena 7, s nich¥ kaZdé nese kolixzaini objektiv 8.

K nosnému sloupu 4 jsou pfipawndny nosie 9 pro dévkovac{ mechaniseus 10, Proti koli-
madnima objektivu 8 je umistdn jednak vyhleddvac{ mechanismus 1} pro vyhledéni hladi-
ny kalibra¥ni xapaliny a jednak snafkovac{ mechanismus 12 (obr. 2). Otodny stdl § md
v prikladném proveden{ deset pozic, orznaZenych Fimskymi ¥{slicemi, a kaZdd Jednotlivd
pozice Je vybavena dvima 1d%ky 13 & upinacimi prostfedky 14 pro uloZeni a upnutf{ dvou
xalibrovanfch nddob 15.

Karusslovy stroj 1 je fe#en v konstruknfm pfikladném provedeni (obr. 2) pro ka~
1ibrovdn{ kalidrovangch nddob 15, konkrétn¥ sklendnfoh laboratornich odmdrngch vélci,
u nich} je tfeba oznafit dva kontrolni objemy podle normalizovanych poZadavki. Oznale~
ni mend{ho objemu odmdrného vAlce probihd v pozicich I at ¥ a oznaleni v&tiiho objemu
v pozicfch VI e X. Ke zvySeni vykonu zafi{zeni je kaZidd Jjednotiivé pozice redena pro
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um{st&n{ dvojice kalibrovanjfch nédod 15, tj. odmdrnych vAled.

V poricfoh 11 a V], ve kterjch probihd Advkovén{ kalibradn{ kapaliny Je na pr{alus-
ném nosi¥i 9 pro Jednotlivou pozici umfstdn ddvkovac{ mechanismus 10. Dédvkovac{ mecha-
nismus 10, vybaveny rotalnis pneumatickym motorem 16 8 kfvavim pohybem, je opatfen mis-
kou 17, nesouc{ oto¥ny suport 18, na n¥ém? Jsoun upevnény Styri kalibra&ni{ nddodby 19,
opatlené ve své spodn{ ¥ésti vypoudt¥cimi ¥leny 20 pro vypouStdnf kalibraini xapaliny
@o kalibrovangch nddob 15. Vypoustdocfl Zleny 20 jsou ovldddny ovliddacim prvkem 2]1. Nad
kalibradnimi nddobami 19 Jje situovédn privod 22 kalibraZnf kapaliny, opatfeny ventily
23.

V pozicfch IV a YIIL, ve kterjoch probfhd vlastn{ znaZkovéni, jsou situovény vy-
hleddvac{ mechanismus 1] a snalkovao{ mechanismus 12, Vyhleddves{ mechanismus 11 je vy-
baven prevodovym motorem 25, slouffofm kx vertikélnimu posuvu vyhleddvaciho & znakova-
ciho mechanismu 11, 12, pomoc{ pohybového Eroudu 26 po vertikdlnd suvném vedent 27. Na
konzole 28 je piipevn¥n primoZary pneumatickf motor 29, ovlddajiei pohyb vyhleddvac tho
a znalkovaci{ho mechanismu 11, 12 po horizontéln¥ suvném vedeni 3Q. Motorek 31 znad&ko-
vaciho mechanismu 12 otd¥f{ kotoulem 32, ktery pfes napinac{ kladky 33 pohédni kladilky
J4. Znalkovac{ kapalina k oznalen{ kalibrovanfch nddob 15 Je v nddobce 35, DileZitou
souldst{ vyhleddvactho mechanisxu 11 Je foto¥idlo 3§. Kotou¥ 32 zasabuje do nédobky
35 se znalkovaci kapaiinou a je propojen s kladilkami 34 nekxonefnym transportnim vidk-
nen 37, které je mezi kladilkami 34 vodorowvnd napnuto. Proti vodorowvnd napnutému vldk-
nu 37 Je upsvnéno foto¥idlo 36, snimajfof hladinu kalibrain{ kapaliny v kalidbrované né-
dob¥ 15 objektivem § se svitelnfa sdrojem 38.

P¥{vodem 22 nepletriitd pritékd kalidbradnf kapalina, nap¥. destilovand voda do dvou
kalibranfch nddob 19 dévkovaciho mechanismu 10Q. V pozici I se do 1d%ek 13 vlo%{ a upi-
necimi prostfedky 14 upnou dv# kalibrované nédodby 15, tj. odmdrné vdlce. Po pFesunuti
otofného stolu § do posice I se oto¥f oto¥ny suport 18 s kalibradnimi nddobkami 19 o °
180° a vypoust¥oef %leny 20 vypustf cely obsah dvou kalidra¥nfohr nddob 19 do dvou kalib-
rovanyoh néddob 15. Mesi tim do sbjvajicich dvou kalibra¥nich nddob 19 pFitéxd kalibrad-
ni kapalina., V pozici JIIJ se hladina kalibraZni kapaliny v kalibrovanjch nddobédch 15
uklidni a soulasnd se kalibraZni kapaliny odplyni. Po p¥ejetf do posice IV prevodovy
motor 25 vyhleddvaoiho mechanismu l) zaZne vertikéin® posouvat konsolu 28 s fotodidlem
36 Xk hladin¥ kalibra¥ni{ kapaliny v kalibrovanych nddobdsh 15. Ha fotoZidlo 36 dopadaj{
rovnob¥2né paprsky kolimainim objektivem 8 zse sv¥telndho zdroje 38 a v okamZiku zast{i-
nén{ foto¥idla 36 hladinou kalibra¥ni kapaliny se posuv konzoly 28 sastavi. PF{modary
pneumaticky motor 29 pak posune znafkovac{ mechanismus 12 ke kalidbrovanéd nddobd 15 a
neprfetriitd se pohybujfef{ vldkno 37, vodorown¥ napnuté mesi kladiXkami 34 a napustiné
znalkovac{ kapalinou, osnalf vodorowvnou ryskou vjsku hladiny kxalibra&n{ kapaliny v ka-
librované nédobd 15. V posici ¥ zna¥kovaci kapalina na kalibrované nkdobd 15 vysychd.
Po osnaeni mendftho objemu kalibradni kapaliny, kterd prob&hlo v predchdzejicich pozi-
cich II a% V dojde k osznadeni vitdfho objemu v posicfch VI a% IX, obdobnym zpisobem.

Po ozna¥en{ obou objeml jsou okalibrovand odnérné vdlce v pozici X vyjmuty g karuselo-
vého stroje 1.

Uvedené prikladné provedeni neomezuje rozsah vyndleszu a Je moind fada rm¥n nasbo
Jednotlivosti v rédmeci myllenky vyndlezu, vyJjddfené v Jjeho predmétu,

pErRDMNET VINLLEZU

Zar{zeni X automatizovanému kalibrovédni objemu nédodb, zejména sklendnych nddod
vdlcovitého tvaru, nap#. odmdrek, bandk, lahvi, kal{Skoviny a podobn#, zahrnujici kro-
kovy karuselovy stroj, opatfeny liifky pro uloZfeni a upinacimi prostredky pro upnut{ ka-
librovanych nédob & vybavené ddvikovacim mechanismem k ddvkovéni kalibra&ni kapaliny,
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vyhleddvacim mechanismem kx vyhleddn{ hladiny kalidbraZni kapaliny, znadkovacim ‘mecha-
nismem se znalkovac{ kapalinou a ovlddacimi a pohonnymi prost¥edky x vyvorzeni pohybu

a ponuvu machaniaml i karuselového mtroje, vyznafend ti{m, ¥e ddvkovac{ mechenismus (10),
opatfeny pri{vodem (22) kalibraZni kxapaliny s ventilem (23), sestévd x nosile (9), .ne-
souc{ho nejménd dvd kalidraZni nddoby (19) na oto¥ném suportu (18), opatlend ve avé
spodn{ &dsti vypoudtdoim &lenem (20), pFipojenym na ovlddac{ prvek (21), p¥ilem? vy~
hleddvac{ mechanismus (11) sestdvd z pewnd ustaveného objektivu (8), v jeho% podélné

ose Je umistdn svitelny zdrod (38), proti n¥mu? je umistdno foto&idlo (36) na vertikdl-
nd suwné konzaole (28), na ni% Je rovnd% umistd3n gznaldkovaci mechanismus (12) 8 nekonel-
nym transportnim vlidknem (37), Zdste¥nd ponoXenym do nddodbky (35) se znafkovaci kapa-

linou.
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