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Uktad do kontroli zwrotnej urzadzen odbiorczych sieci czasu

Przedmiotem wynalazku jest uktad do kontroli zwrotnej urzadzen odbiorczych sieci czasu umoZliwiajacy
jednoczesnie kontrol¢ prawidtowosci dziatania kazdego urzadzenia w jednym centralnym punkcie, jak réwniez
automatyczne oddzialywanie na poszczegélne urzadzenia odbiorcze. W sieci - czasu, zegar pierwotny
bezposrednio, lub za posrednictwem centrali zegarowej steruje urzadzeniami odbiorczymi za pomoca impulséw
elektrycznych, przy czym urzadzeniami odbiorczymi moga by¢ zaréwno zegary, wtérne, jak i mechanizmy
pomiarowych przyrzadéw rejestrujacych, ktérych dziatanie przebiega w funkcji czasu. Z uwagi na wymagana
niezawodnos¢ pracy sieci czasu, zachodzi konieczno$é¢ kontrolowania dziatania urzadzen odbiorczych.

Dotychczas znane uktady do kontroli zwrotnej urzgdzen odbiorczych sieci czasu, traktowane wytacznie
jako pomoc dla obstugi konserwatorskiej, dziataja na zasadzie przekazywania sygnatéw kontrolnych przez
obwdd kontrolny urzadzenia odbiorczego do uktadu centralnego. W uktadzie centralnym zostaje uruchomiona
sygnalizacja wskazujaca uszkodzenie okreSlonego urzadzenia odbiorczego. Niedogodnoscia znanych ukiadéw
kontrolnych jest ograniczenie si¢ tylko do zasygnalizowania przez uklad centralny nieprawidtowosci dziatania
poszczegblnych urzadzen odbiorczych. Natomiast bledna informacja podawana jest nadal przez uszkodzone
urzadzenie aZ do chwili skutecznej interwencji obstugi konserwatorskiej sieci czasu.

Celem wynalazku jest usunigcie podanej niedogodnosci przez opracowanie uktadu do kontroli zwrotnej
urzadzen odbiorczych sieci czasu, ktéry oprécz zasygnalizowania w uktadzie centralnym uszkodzenia urzadzenia
odbiorczego, umozliwia réwnieZ automatyczne cddzialywanie na nieprawidtowo dziatajace urzadzenie poprzez
zalaczenie sygnalizacji lokalnej lub wlaczenie urzadzenia rezerwowego. Cel ten osiagnigto przez zastosowanie
"w uktadzie dodatkowego elementu wchodzacego w sktad kazdego urzadzenia odbiorczego, przy ¢zym element
ten sterowany jest sygnalem kontrolnym wysylanym przez znane urzadzenie nadawczo-odbiorcze uktadu.
Dodatkowy element steruje rezerwowym urzadzeniem odbiorczym iflub steruje lokalnym zespolem
sygnalizujacym uszkodzenie konkretnego urzadzenia odbiorczego. Lokalny zespdl sygnalizacyjny umieszczony
jest w urzadzeniu odbiorczym, lub w jego pobliZu.
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Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schemat blokowy jednolinjowej sieci czasu wyposazonej w uktad do kontroli zwrotnej urzadzen
odbiorczych, a fig. 2 — wykresy przebiegéw sygnat6w sterujacych i kontrolnych w sieci czasu.

Sie¢ czasu sktadajaca si¢ z centrali czasu 1 oraz przewoddéw 2 i 3 linii i przytaczonych do ‘nich urzadzen
odbiorczych 5, 6 i7, wyosaZona jest wuktad kontroli zwrotnej sktadajacy si¢ z urzadzenia
nadawczo-odbiorczego 4 izespoléw kontrolnych umieszczonych w urzadzeniach odbiorczych. Urzadzenie
nadawczo-odbiorcze 4 zloZone jest z generatora 12, zespotu wysytajacego 13 i zespotu przyjmujacego 14 oraz
z zespotu sygnalizujacego 15 uszkodzenie,

Natomiast urzadzenie odbiorcze sklada si¢ z wiasciwego mechanizmu 11 urzadzenia odbiorczego oraz
z zespotu kontrolnego ztoZonego z elementu wejsciowego 8 i przelacznika 9 oraz z dodatkowego elementu 10,
Centrala czasu 1 wysyla na lini¢ sygnaly polaryzowane +S i—S, ktére steruja wszystkimi urzadzeniami
odbiorczymi przytaczonymi do linii. Jednoczesnie sygnaly przekazywane przez centralg¢ czasu 1 do urzadzenia
nadawczo-odbiorczego 4 kontroli zwrotnej, wyznaczaja poczatek nadawania sygnatéw kontrolnych K1, K2 i K3.
Sygnaly sterujace +S i —S uruchamiajg odpowiednie mechanizmy 11 urzadzeri odbiorczych powodujac kolejne
zmiany wskazan czasu,

- Natomiast sygnaly kontrolne K1, K2 i K3 wytworzone przez generator 12 doprowadzane sg do przewodu 2
lmu poprzez zesp6t wysytajacy 13 i nastgpnie podawane sa na elementy wejsciowe 8 poszczegélnych urzadzes
odbiorczych, Pierwszy sygnat kontrolny K1 przyjmowany jest wytacznie przez element wejciowy 8 pierwszego
urzadzenia odbiorczego 5, natomiast drugi sygnal kontrolny K2 przyjmowany jest przez element wejsciowy 8
drugiego urzadzenia odbiorczego 6, a trzeci sygnat kontrolny K3 przyjmowany jest przez element wejéciowy 8
trzeciego urzadzenia odbiorczego 7. ‘W czasie poprzedzajacym - nadanie sygnatu sterujacego +S
zapoczatkowujacego wystanie serii sygnatéw kontrolnych, przetaczniki 9 wszystkich urzadzeri odbiorczych
wiaczaja w obwody kontrolne odpowiednie dodatkowe elementy 10. Przekazany do urzadzeri odbiorczych
sygnatl sterujacy +S powoduje zmiang potozenia mechanizméw 11 wszystkich urzadzen odbiorczych na takie, -
w ktérym odpowiednie przetaczniki 9 wtaczaja obw6d kontrolny bezposrednio na lini¢ z pominigciem
dodatkowego elementu 10. Nadane po zakoriczeniu sygnatu sterujacego +S, sygnaty kontrolne K1, K2, K3 sa
. wéwczas przekazywane przez zespoly kontrolne odpowiednich urzadzen odbiorczych, bezposrednio na przewéd
3 linii iza jego posrednictwem do zespotu przyjmujacego 14 urzadzenia nadawczo-odbiorczego 4. Odbieranie
tych sygnaléw przez urzadzenie nadawczo-odbiorcze 4, stanowi dowéd prawidtowych wskazan wszystkich
urzadzen odbiorczych S, 6, 7.

Pod wplywem kolejnego sygnatu sterujacego -S, mechanizmy 11 wszystkich urzadzeri odbiorczych
zmieniaja potoZenie na takieprzy ktérym odpowiednie przelqczmkl 9 ponownie wiaczaja w obwéd kontrolny
wtasciwe dodatkowe elementy 10.

Rozpatrujac przypadek nieprawidtowego dziatania jednego z urzadzen odbiorczych sieci czasu, dziatanie
uktadu stanowiacego przedmiot wynalazku bedzie przebiegalo w nastgpujacy sposéb. JeZeli na przyktad drugie
urzadzenie odbiorcze 6 dziata nieprawidtowo, wéwczas jego mechanizm 11 nie zmieni potoZenia pod wplywem
sygnatu sterujacego +S i wobwodzie kontrolnym tego urzadzenia pozostanie nadal wlaczony dodatkowy
element 10. W czasie nadawania przez urzadzenie nadawczo-odbiorcze 4 sygnatéw kontrolnych na przewéd 2
linii, drugi sygnal kontrolny K2 zostanie przez przetacznik 9 drugiego urzadzenia odbiorczego 6 skierowany na
przewéd 3 linii poprzez dodatkowy element 10. Przechodzac przez dodatkowy element 10 drugi sygnat
kontrolny K2 powoduje zadziatanie lokalnej sygnalizacji uszkodzenia urzadzenia odbiorczego i/lub zalaczenie
rezerwowego urzadzenia odbiorczego.

Poziom drugiego sygnatu kontrolnego K2 odebranego przez zespél przyjmujacy 14 urzadzenia
nadawczo-odbiorczego 4 jest po przejsciu tego sygnalu przez dodatkowy element 10 drugiego urzadzenia
odbiorczego 6, znacznie niZszy od wyznaczonego dopuszczalnego poziomu A pokazanego na wykresie ¢ fig. 2.
Przy poziomie sygnatu kontrolnego niZszym od A zespét przyjmujacy 14 powoduje zadzialanie zespotu
sygnalizujacego 15 i wlaczenie centralnej sygnalizacji uszkodzenia drugiego urzadzenia odbiorczego 6.

Wykresy a uwidocznione na fig. 2 przedstawiaja przebiegi sygnaléw sterujgcych +8 i —S wysytanych przez
centralg¢ czasu 1 na lini¢ oraz przebiegi sygnatéw kontrolnych K1, K2 iK3 wysylanych przez urzadzenie
nadawczo-odbiorcze 4.

Natomiast wykresy b uwidocznione na fig. 2 przedstawiaja przebiegi sygnaléw kontrolnych K1, K2 i K3
odbieranych przez urzadzenie nadawczo-odbiorcze 4 -w przypadku gdy wszystkie urzadzenia odbiorcze dziataja
prawidtowo, awykresy ¢ przedstawiaja przebiegi sygnaléw kontrolnych dla przypadku gdy urzadzesuie
odbiorcze 6 do ktérego doprowadzany jest drugi sygnat kontrolny K2 dziata nieprawidtowo. -
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ZastrzeZenie patentowe

Uktad do kontroli zwrotnej urzadzeri odbiorczych sieci czasu posiadajacy centralny uktad sygnalizujacy
centralnie nieprawidtowo$¢ dziatania poszczegélnych urzadzen odbiorczych, znamienny tym, Ze ma
dodatkowy element (10) wchodzacy w sktad urzadzenia odbiorczega (5, 6, 7), ktéry sterowany jest sygnatem
kontrolnym (K1, K2, K3) wysylanym przez znane urzadzenie nadawczo-odbiorcze (4) ukiadu, przy czym
dodatkowy element (10) steruje rezerwowym urzadzeniem odbiorczym iflub steruje lokalnym zespotem
sygnalizujagcym uszkodzenie konkretnego urzadzenia odbiorczego (5, 6, 7), ktéry to zespét umieszczony jest
w urzadzeniu odbiorczym lub w jego poblizu.
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