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Urzadzenie dzwigowe

o 1
Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie diwigo-
we przeznaczone zwlaszcza do montazu i konser-
wacji eiewacji wysokich budynkéw.

- . Dotychczas stosowane tego rodzaju urzadzenia

przeznaczone bytly wyiaéznie do prac wykoncze-
nowo wznoszonych budynkéw
wysokich, za$§ ich konstrukcje, wynikajgca' z pro-
wizorycznego ich charakteru cechowala prostota..
Pomosty robocze zawieszone byly przewaznie na
dwbéch linach przewinietych przez krgzki osadzone
na wysiegnikach odpowiednio zamocowanych na
dachu budynku, a liny schodzgce z wysiegnikéw
nawijane byly na bebny wciggarki recznej, umiesz-
‘czonej na pomo$cie roboczym, lub na bebny wecig-
garek, umieszczonych na poziomie ziemi.
Urzadzenia te byly ucigzliwe w eksploatacjl i malo

‘efektywne z racji ich wyposazenia w napedy recz-

ne, oraz mialy ograniczony zakres zastosowania
tylko do prac montazowych. Ponadto, w przypadku
budynku z wysokimi attykami, zachodzila potrzeba
budowy wysokiego podtorza pod wysiegnikami.

Celem wynalazku jest skonstruowanie takiego
urzgdzenia, ktérego cechy konstrukcyjne i walory
eksploatacyjne pozwalalyby na jego zastosowanie
zar6wno w czasie budowy budynku jako urzgdzenia
dizwigowego montazowego jak i do prac konserwa-
cyinych i remontowych budynku jako urzgdzenia
diwigowego roboczego.

Zadaniem wynalazku jest maksymalne zmecha-
nizowanie prac zwigzanych z montazem elewacji
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budynku podczas jego budowy, oraz konserwaecjg
i remontem budynku w okresie jego uzytkowania.
Gléwne zastosowanie urzgdzenia diwigowego przy-
pada na okres uzytkowania budynkéw wysokich,
ktérych elewacje z racji ich architektury wyma-
gaja systematycznych zabiegéw konserwacyjnych.
Cel wynalazku zostal osiggniety przez skonstruo-
wanie urzgdzenia diwigowego zainstalowanego na
dachu budynku i wyposazonego w takie elementy
i mechanizmy robocze, ktére umozliwiajg postugi-
wanie sie tym urzadzeniem w przewidzianym dla
niego zakresie zastosowania. ’ -
Wszystkie elementy zwiazane z pionowym ru-
chem roboczym kosza posadowione sg na ramie
obrotowej, co pozwala na realizowanie zaladunku
i wyladunku kosza zaré6wno na dachu jak i na
poziomie ziemi, a wysiegnik jednobelkowy, moco-
wany u swojej podstawy przegubowo, pozwala na
zmiane wysiegu poprzez zmiane kata nachylenia
za pomoca mechanizmu §rubowego, za§ istota wy-
nalazku polega na wyposazeniu urzadzenia w belke
poprzeczng z krazkami linowymi dla lin no$nych,
zawieszong przegubowo na szczycie wysiegnika
i ustawiajgca sie samoczynnie we wlasciwym po-
jozeniu na skutek dzialania sil ciezko$ci oraz od-
dzialywania lin nosnych na krazki linowe belki,
przez co eliminuje sie konieczno$é stosowania
dwoch fbebndéw mechanizmu podnoszenia kosza,
oraz dwoéch wysiegniké6w dla lin nosnych kosza,
rozstawionych na koszu w znacznym odstepie.
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W odmianie I urzgdzenie posiada kosz luzno za-
wieszony na linach no$nych bez prowadzenia na
elewacji budynku i ma zastosowanie do budynkow
o wysoko$ci do 50 m.

W odmianie 1I, w ktérej kosz prowadzony jest na
elewacji -w specjalnych prowadnicach linowych,
urzgdzenie przeznaczone jest dla budynkéw o wy-
soko$ci powyzej 50 m.

Urzgdzenie wedlug wynalazku uwidocznione jest
na zalgczonych rysunkach, na ktoérych fig. 1 przed-
stawia widok urzadzenia w stanie zloZonym na
dachu, przy czym linig przerywang pokazane jest
dolne skrajne polozenie wysiegnika w pozycji spo-
czynkowej, oraz podwieszonego pod nim kosza,
fig. 2 — rzut poziomy, na ktérym pokazane jest
rozmieszczenie poszczegblnych jego mechanizméw,
fig. 3 — rzut od strony wysiegnika z' uwidocznie-
niem ukiadu krgikéw linowych i olinowania, fig.
4 — sytuacyjny plan torowiska na dachu dla pew-
nego konkretnego przypadku — w ogélnosci plan
torowiska jest dostosowany kazdorazowo do da-
nego typu budynku, fig. 5 — rzut pionowy na liny
prowadnicze napiete w pozycji roboczej z wprze-
gnietym do fl_ich koszem, oraz fig. 6 — rzut poziomy
na rozmieszczenie lin prowadniczych i balastéw
kotwigcych.

Urzadzenie pod wzgledem konstrukcyjnym i fun-
kcjonalnym sklada sie z nastepujgcych elemen-
tow:

Weciagarki elektrycznej 1 mechanizmu podnosze-
nia, dwéch lin no$nych 2, igczgcych kosz z wcig-
garky, wysiegnika 3 jednobelkowego specjalnej
konstrukcji, przenoszgcego momenty gngce i skre-
cajace, beiki poprzecznej 4, zawieszonej przegubo-
wo na szezycie wysiegnika i ustawiajgcej sie sa-
moczynnie w odpowiednim potozeniu w zaleznoSci
od nachylenia wysiegnika, krgzkéw linowych 5
i 6, zamocowanych na szczycie wysiegnika i belki
poprzecznej, mechanizmu Srubowego 7, siuzgcego
do zmiany kata nachylenia wysiegnika, kosza 8,
bedgcego wilasciwym stanowiskiem roboczym, wy-
posazonego w dwa ramiona dystansowe 9 z rol-
‘kami prowadzgcymi kosz po elewacji, bgbna ka-
blowego 10, napedzanego przekladnig lancuchowg
11, kabla sterowniczego 12 i przewodéw lgcznosci
telefonicznej pomiedzy koszem a dachem, posado-
wionych na wsp6lnej ramie obrotowej, oraz mecha-
nizma obrotu 13 ramy obrotowej, mechanizmu ja-
zdy 14 z napedem elektrycznym, przenoszonym przez
przekladnie stozkowe 15 na dwa przednie kota
jezdne 16 i kola jezdnego luZnego, przesuwnego 17,
zainstalowanych na ramie stalej urzadzenia.

Torowisko ulozone na dachu budynku wzdtuz
elewacji budynku ma ksztait doqtosowanv do rzutu
_dachu. :

Praca urzgdzeniem rozpoczyna sie od zatadunku
kosza, wowczas wysiegnik z koszem znajduje si¢
w polozeniu ¢ = + 100°, & = 69°.

‘Obrét wysiegnika .z koszem w polozeniu ¢ = 0°
wykonuje obstuga z dachu za pomocg mechanizmu
obrotu 13. Od tego momentu obsiuga w koszu 8,
przestawiajgc korbe sterowniczg w polozenie ,ste-
rowanie z kosza”, przejmuje stcrowanie urzadze-
niem, to jest mechanizmem podnoszenia 1 i mecha-
nizmem jazdy 14, jako gléwnymi mechanizmami
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roboczymi. Mozliwy jest r6wniez jednoczesny ruch
pionowy i poziomy kosza a wiec ruch po linii uko-
$nej przez jednoczesne uruchomienie mechanizmu
podnoszenia i mechanizmu jazdy.

Odmiana II urzadzenia dzwigowego stanowi uzu-
peinienie odmiany I dodatkowym elementem, to
jest prowadzeniem linowym kosza. Pod wzgledem
konstrukcji poszczegbélnych jego elementdédw (po-
zycje 1=-17 fig. 1 — 3) urzadzenie jest identyczne
jak w odmianie I. Ze wzgledu na dodatkowe obcig-
zenie wysiegnika linami prowadzgcymi kosza, zmie-
niono na ramie obrotowej wielkos¢ i usytuowanie
balastu.

Zadaniem prowadzenia linowego kosza jest za-
bezpieczenie kosza przed nadmiernymi wahaniami
pochodzgcymi od. podmuchéw wiatru.

Zagadnienie to rozwigzane zostalo przez zasto-
sowanie specjalnych lin prowadzgcych 18, zawie-
szonych u géry na belce poprzecznej 4 wysiegnika
3, za§ na dole zaczepionych do odpowiednich ba-
lastow kotwigcych, przejezdnych 20, Kosz 8 moze
byé wprzegany w liny prowadzace 18 oraz wy-
przegany z nich na dowolnym poziomie poprzez
cztery zespoly rolek prowadzgcych 23, sterowanych
watkami sterujgcymi 24.

Dla kontroli napigcia lin prowadzgcych, napina-
nych $rubami przy kazdej z dwoéch lin 18 zainsta-
lowane sg dynamometry 22. Ponadto przy sprezyno-
wych zawieszeniach 19 lin zainstalowane 33 wy-
lgczniki blokujace naped jazdy, gdy liny prowa-
dzgce 18 sg napiete.

Zastosowanie urzgdzenia diwigowego wedilug wy-
nalazku zar6wno w odmianie I jak i w odmianie
II do prac montazowych w okresie budowy bu-
dynko6w, zastepuje w peini wykonanie kosztownych
i pracochionnych rusztowan koniecznych do wy-
konania prac wykoficzeniowych elewacji budynku,
za$§ w okresie uzytkowania budynkéw — zapewnia
wykonanie niezbednych zabiegéw konserwacyjnych
ich elewacji.

Wykonanie tych czynnoSci w regularnych od-
stepach czasu innymi sposobami, na przykiad przez
zastosowanie diwigéw . przejezdnych, naziemnych
jest o wiele kosztowniejsze, lub w przypadkach wy-
sokich budynkéw wrecz niemozliwe.

P

Zastrzezenia patentowe

1. Ugzadzenie diwigowe zamontowane na dachu
budynku i poruszajgce sie po torowisku usytuowa-
nym na poziomie dachu, ktérego wszystkie elementy,
zwigzane z mechanizmem podnoszenia kosza, posa-
dowione sg na ramie obrotowej, a wysiegnik jedno-
belkowy, mocowany u swojej podstawy przegubowo
do ramy obrotowej, posiada regulowany wysi€g po-

_ przez zmiang kata nachylenia za pomoca mechani-

zmu Srubowego, znamienne tym, ze na szczycie wy-
siegnika (3) posiada zawieszong wahliwie belke po-
przeczng (4) z krazkami linowymi (5) ustawiajgcg sig
we wla$ciwe polozenie pracy, w zalezno$ci od kata
nachylenia wysiegnika (3).

2. Odmiana urzadzenia dzwigowego wedlug zastrz.
1 znamienna tym, ze zaopatrzone jest ono w dwie
liny prowadzace (18), stanowigce prowadnice kosza
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(8) i zamocowane u géry do belki poprzecznej (4) wy- mocowane sg cztery pary rozchylnych rolek prowa-
siggnika (3), za$ u dolu do obcigznik6w kotwigcych dzgcych (23), przeznaczonych do wprzegania i wy-
przejezdnych (20). a do §cian bocznych kosza (8) za- przegania lin prowadzgcych (18).
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Sytuacja Yorowiska na dachu
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