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Wibromlot
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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest wibrc-
mlot przeznaczony do pograzania lub wyciagania
z gruntu takich elementéw jak pale, rury lub gro-
dzie wodoszczelne.

Jak wiadomo urzadzenia wibracyjne sg konstruk-
cjami, ktére ze wzgledu na swoéj charakter pracy
wibracyjno-uderzeniowy sg szczegblnie narazone
na czeste uszkodzenia silnikéw napedowych. Znane
sg liczne rozwigzania konstrukcyjne wibromiotéw,
w ktoérych zastosowano dodatkowe zespoty bezpo-
srednio tlumiace oddzialywanie bijaka wibromiota
na silnik napedowy. Znana jest na przyktad z fran-
cuskiego opisu patentowego Nr. 1.286.654 konstruk-
cja wibromlota, w ktérym amortyzacja zespolu na-
pedowego wzgledem .. rezonatora przekazujacego
drgania do bijaka osiagnieto przez zastosowanie
wkladki gumowej.

Uktlad takiego rozwiaiania wibromlota wykazuje
jednak te zasadnicza wade, ze wskutek obnizenia
przyspieszen rezonatora osiagnietego przez prze-
kladke gumowsa sila uderzeniowa przekazywana
na bijak zostala kilkakrotnie obnizona, co w efek-
cie obniza sprawno$é calego wibromlota w stosun-
ku do mocy zainstalowanego silnika napedowego.

Innym znanym rozwigzaniem amortyzacji ze-
spolu napedowego w stosunku do rezonatora i do
bijaka jest uklad sprezynowy. Rozwigzania takie,
znane sg na przyklad z polskiego opisu patentowe-
go Nr. 40914 lub opisu patentowego Z.S.R.R.
Nr. 136250, nie eliminujg calkowicie niekorzyst-
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nych warunkéw pracy zespotu napedowego wibro-
milota jak to ma miejsce w rozwigzaniu konstruk-
cyjnym wibromlota wedlug niniejszego wynalazku.

Istota konstrukcji wibromlota wedlug wynalazku
polega na tym, ze zesp6l napedowy, rezonator oraz
kowadlo sa prowadzone na wspélnym prowadniku,
przy czym zesp6l napedowy z rezonatorem jest po-
lgczony za pomocg ukladu sprezyn o duzej sztyw-
no$ci, natomiast rezonator jest zamocowany do
kowadla za pomocg zespolu sprezyn o kilkakrotnie
mniejszej sztywnoéci. Pod wplywem obrotéw mi-
mos$rodéw zespolu napedowego i powstalej w ten
spos6b sily odSrodkowej nastepuje wprowadzenie
w ruch drgajacy zespolu napedowego. Encrgia te-
go ruchu jest przekazywana przez komplet sprezyn
o wiekszej sztywnosci na rezonator, ktéry stanowi
element przekazujgcy uderzenia na kowadlo. Ze
wzgledu na zastosowanie drugiego kompletu spre-
zyn 0 kilkakrotnie mniejszej sztywno$ci od po-
przedniego kompletu uzyskuje sie mozliwosé¢ do-
wolnego doboru amplitudy drgan.

Wynalazek jest objasniony szczeg6élowo na przy-
kladzie wykonania wibromlota uwidocznionym
schematycznie na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia wibromlot w widoku z przodu, a fig. 2 —
ten sam wibromlot w widoku bocznym, przysto-
sowany do pograzania pali w grunt.

Na prowadnicy 1 sg osadzone §lizgowo: zespéi
napedowy 2 oraz rezonator 3, przy czym prowadni-
ca 1 jest przymocowana do kowadla 4 osadzonego
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w czeSci chwytowej 5 elementu pograzonego 6
w grunt 13.

Rezonator 3 ma po bokach ptyty oporowe 7, na
iktérych jest osadzony komplet sprezyn 8 o wieksze;j
sztywnosci, lgczacych rezonator 3 z zespolem na-.
pedowym 2. '

Po przeciwnej stronie ptyt oporowych 7 sg umo-
cowane sprezyny 9, stanowigce komplet spreiyri
o kilkakrotnie mniejszej sztywnosci niz sprezyny 8,
ktére to sprezyny sa przymocowane do pityt opo-
rowych 10 kowadia 4.

Dziatanie wibromlota wedlug wynalazku polega
na tym, ze nieuwidoczniony na rysunku silnik ze-
spolu napedowego 2 wprawia w ruch obrotowy
mimosrody 11 osadzone na osiach 12. Pod wply-
wem obroté6w mimo$rodéw 11 i powstalej w ten
sposéb sily od$rodkowej nastepuje wprowadzenie
w ruch drgajacy zespolu napedowego 2. Energia
drgajacego zespolu 2, Slizgajacego sie na prowad-
nicy 1, jest przekazywana do rezonatora 3 za po-
srednictwem kompletu sprezyn 8 o wigkszej sztyw-
noéci. Dzieki temu rezonator 3 stanowi element
wibromlota, ktéry przekazuje drgania w formie
uderzen w kowadio 4. W chwili uderzenia rezona-
tora 3 w kowadlo 4 oraz w zwigzany z nim za po-
$rednictwem czeSci chwytowej 5 element 6 pogra-
‘zony w grunt, reakcja tego uderzenia na zespél
napedowy 2 jest amortyzowana przez komplet spre-
zyn 8. Wskutek tego warunki pracy silnika nape-
dowego zespolu 2 sg znacznie korzystniejsze niz
to ma miejsce w innych znanych rozwigzaniach
konstrukeyjnych wibromtotéw.
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Przez zastosowanie drugiego kompletu sprezyn 9
o dobieranej kilkakrotnie mniejszej sztywnosci niz
sprezyn 8 uzyskuje sie¢ wymagang regulacje ampli-
tudy drgan wibromlota.

Chociaz przedmiotowy wibromlot zostal objasnio-
ny na podstawie przykladu zastosowania go do po-
grazania w gruncie 13 elementu 6, to jednak przy
zastosowaniu odpowiedniego uchwytu 5 oraz przy
znanym sprzezeniu kowadla 4 z rezonatorem 3 uzy-
ska si¢ efekt wyciggania z gruntu 13 tego elemen-
tu 6.

Zastrzezenie patentowe

Wibromlot przeznaczony do pograzania lub wy-
ciggania z gruntu pali, rur lub grodzi wodoszczel-
nych, zaopatrzony w zespél napedowy z wirujgcy-
mi mimosSrodami, w rezonator oraz w kowadlo
z czeScig chwytows, znamienny tym, ze zesp6l na-
pedowy (2) z wirujacymi mimosSrodami (11) jak
réwniez rezonator (3) sg osadzone §lizgowo na
wspoélnej prowadnicy (1) przymocowanej do kowa-
dia (4), przy czym zesp6él napedowy (2) jest pola-
czony z rezonatorem (3) za pomocg kompletu spre-
zyn (8) o wiekszej sztywnosci, ktére to sprezyny sa
zamocowane do ptyt oporowych (7), natomiast re-
zonator (3), jest polagczony z kowadlem (4) za po-
mocg drugiego kompletu sprezyn (9) o kilkakrotnic
mniejszej sztywnos$ci niz sztywno$§é sprezyn (8,
w celu regulowania wymaganej amplitudy drgan
wibromlota.
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Fig.2

Zaklady Kartograficzne, Wroctaw — zam. 756, nakld 410 egz.
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