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Keksinndn kohteena on menetelma ja laitteisto pydrien (5a, 5b, 6a, 6b) varassa kulkevan paletin (1) likesuunnan vaihtamiseksi
liukukéytavan tai vastaavan paassa, jossa liukukdytavassa kulkusuuntaan kulkevat paletit kulkevat eri tasolla kuin paluusuuntaan
kulkevat paletit, ja jossa menetelméssa paletin (1) liikesuunta vaihdetaan pitden paletti oleellisesti samassa asennossa koko suun-
nanvaihtovaiheen ajan. Suunnanvaihtovaiheessa paletin (1) kulkusuunnassa taaempi paa ohjataan pakkotoimisesti paletin (1)
kulkusuunnan tasolta toiselle tasolle.

Uppfinningen géller ett férfarande och en anordning fér &ndring av en pa hjul (5a, 5b, 5c, 5d) gaende lastpalls (1) rorelseriktning i
andan av en rulibana eller liknande, pa vitken rullbanade i framriktningen transporterade lastpallarna befinner sig pa ett annat plan
&n de i returriktningen transporterade lastpallarna, och i vilket férfarande lastpalien (1) vasentligen halls i oférandrat iage under hela
reverseringsfasen. | reverseringsfasen styrs lastpallens (1) i fardriktningen bakre anda tvangsstyrt fran lastpallens (1)
fardriktningsplan till det andra planet.
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MENETELMA JA LAITTEISTO PALETIN LIIKESUUNNAN VAIHTAMISEKSI
LIUKUKAYTAVAN TAI VASTAAVAN PAASSA

Keksinndén kohteena on patenttivaatimuksen 1 johdanto-osassa
esitetty menetelma ja patenttivaatimuksen 5 johdanto-osassa
esitetty laitteisto paletin liikesuunnan vaihtamiseksi liuku-

kaytavadn tai vastaavan péassa.

Liukukéaytavat ovat rullaportaiden tavoin ihmisi& tai tavaroita
siirtdvia kuljetuslaitteita. Ne eroavat rullaportaista mm.
siina, ettd ne toimivat usein oleellisesti vaakasuorassa asen-
nossa tai jonkin verran, esimerkiksi tyypillisesti 1-15° kul-
kusuuntaansa ndhden kallistetussa asennossa siten, ettd perak-
kdiset askelmat, eli paletit muodostavat oleellisen tasaisen
ja suoraviivaisen kulkuradan, eivatka porrasmaisia askelmia,
kuten rullaportaissa. Liukukdytavissd voi olla perakkaisten
askelmien sijasta myds yhtendinen hihna, jolloin liukukaytava
muistuttaa hihnakuljetinta. Liukukaytavistad kaytetaan myds

nimityksid liikkuva jalkakaytava ja autowalk.

Tunnetun tekniikan mukaisissa liukukaytdvissd rakenne on upo-
tettu maahan tai rakennuksen lattian sisdan. Talldéin liukukay-
tavan molemmissa paissd on n. yhden metrin syvyiset ja useita
metreja pitkdt kuopat liukukaytavarakenteen koneistolle ja pa-
lettien k&antdmekanismille. Vastaavasti liukukdytévan keski-
osassa tarvittavan upotuksen syvyys on n. puoli metrid. Epa-
kohtana tallaisilla liukukaytdvakonstruktioilla on se, ettd ne
vaativat jareitd ja kiinteitd rakenteita ympardéivan tilan lat-
tiaan ja ne on siksi huomioitava jo rakennusten suunnittelu-
vaiheessa. Epakohtana on lisdksi se, etta tallaisten kiintei-
den rakenteiden siirtadminen paikasta toiseen on muuttuvien

liikennetarpeiden mydtd taysin mahdotonta.

Tunnetuissa ratkaisuissa palettirata koostuu tyypillisesti n.
15..40 cm pitkistd paleteista, jotka wvastaavat rullaportaiden
askelmia. Paletit on kytketty ketjuksi tavallisesti ketjulla
tai esimerkiksi hammashihnalla ja koko ketjua pydritetddn ko-
neiston ja ketjupydran avulla siten, ettd ketjun ylapuoliset

paletit kulkevat rullien varassa erityisen kulkuradan p&alla.
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Palettiradan paassé&, kulkuradan lopussa paletit k&antyvat suu-
rihalkaisijaisen pydéran avulla yldsalaisin ja palaavat takai-
sin kulkuradan alkup&dhan em. kulkuradan alapuolella. Alku-
paadssa palaavat paletit kaantyvat taas ympari normaaliin kul-
kuasentoonsa ja Jjatkavat matkaansa Kkulkuradan paalla kohti

kulkuradan loppupaata.

Ongelmana tallaisessa tunnetussa ratkaisussa on mm. paissa
tapahtuva paletin kaantd, koska kaantdpaikan korkeuden on ol-
tava vahintdan paletin pituuden mittainen. Kaytanndssa korkeus
on kuitenkin n. 1,5.2 kertaa paletin pituus, koska muuten

kaynnista ei tule tarpeeksi tasaista.

Isobritannialaisessa patenttijulkaisussa nro GB2299316 on esi-
tetty kuviossa 1/3 tunnettuna tekniikkana yksi edelld mainitun
tyyppinen rakenne. Lisadksi ko. patenttijulkaisusta tunnetaan
liukukadytavarakenne, jossa paletit ohjataan kaa&ntodpisteissaan
kiinteilla radoilla koko ajan vaakasuorassa asennossa. Talldin
paletti ei ka&nny kaantdpisteesséd yldsalaisin. Varsinainen oh-
jaus tapahtuu kaarevan radan avulla paletin kulkusuunnassa
etummaisina olevilla pydrillad takimmaisten pydrien ollessa
olennaisesti vapaina. Ongelmana GB-patenttijulkaisun mukaises-
sa ratkaisussa on kuitenkin se, ettd radan paatepisteissd on
ns. kuolokohdat, joissa paletin asento ei ole taysin tarkkaan
maaratty. Tastd johtuen paletti saattaa kuolokohdassaan juut-
tua paikalleen, jolloin koko laite pysahtyy kayntihdiridn seu-
rauksena ja saattaa jopa vaurioitua. Kayntivalykset, ratojen
epaideaalisuudet ja mekanismin kuluminen lisdavat kiinnijuut-

tumisriskia.

Julkaisussa JP 2000-7263 A tunnetaan ratkaisu, jossa paletin
etu- ja takapdd ohjataan naitad paitd varten olevien erillisten
kayttdketjujen avulla tasolta toiselle. Naiden ketjujen kulku-

lenkit maarittavat etu- ja takapaan eri kulkuradat.

Julkaisussa DE 1805212 A ilmenee kayttdketjujen kaantodpydrasta

kayttdvoimansa saama ratas, joka tarkoitettu siirtamdan pale-
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tin vapaa paa tasolta toiselle.

Tamadn keksinndn tarkoituksena on poistaa edelld mainitut epa-
kohdat sekd& aikaansaada mekaniikaltaan yksinkertainen ja luo-
tettavasti toimiva menetelmd ja laitteisto paletin liikesuun-
nan vaihtamiseksi liukukdyté&van tai vastaavan pdaassa. Lisaksi
tarkoituksena on aikaansaada matalarakenteinen 1liukukaytava-
rakenne, joka on asennettavissa suoraan alustansa, esimerkiksi
lattian péddlle. Keksinndén mukaiselle menetelmdlle on tunnus-
omaista se, mitd on esitetty patenttivaatimuksen 1 tunnusmerk-
kiosassa ja keksinndén mukaiselle laitteistolle on tunnusomais-
ta se, mit&d on esitetty patenttivaatimuksen 5 tunnusmerkki-
osassa. Keksinnén muille sovellutusmuodoille on tunnusomaista

se, mita on esitetty muissa patenttivaatimuksissa.

Keksinndén mukaisen menetelmdn Jja laitteiston, eli lyhyesti
keksinndén mukaisen ratkaisun etuna on se, ettd matalan raken-
teensa ansiosta liukukaytdvarakenne voidaan asentaa suoraan
alustansa paalle. Liukukaytavarakenteen kokonaiskorkeus vahim-
milladdn on vain vadhan yli kahden paletin korkeus, koska paluu-
palettien on mahduttava kulkemaan ylapuolella olevien paletti-
en alta. Alustana voi talldin olla esimerkiksi asfalttipinta
tai betonipinta joko ulkona tai rakennuksen sisdlla. Rakenne
ei tarvitse ollenkaan sitd varten erityisesti tehtya kuoppaa
tali vastaavaa tilaa, joten keksginndén mukainen ratkaisu on kus-
tannuksiltaan edullinen ja Jjoustavasti sijoitettavissa halut-
tuun paikkaan. Lisdksi keksinnén mukainen liukukaytavarakenne
voidaan tarvittaessa siirtadd toiseen paikkaan vahaisin muutos-
téin ja -kustannuksin. Etuna on myds se, etta keksinndn mukai-
nen ratkaisu mahdollistaa sellaisen kevyen rakenteen, ettad
liukukaytavan alla oleva lattia muodostaa rakenteen lopullisen

jaykistyksen.

Vield etuna on se, ettd keksinnén mukaisen ratkaisun ansiosta
paletti ei juutu kaantdkohdassaan missddn wvaiheessa kiinni,
joten rakenne toimii luotettavasti, eika kiinnijuuttumisen

aiheuttamia kayntihdiriditd esiinny. Etuna on lisaksi se, etta
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palettia siirretdan tasolta toiselle suunnanvaihtovaiheessa
aina sen hetkisen kulkusuunnan taaemmista pydristd, eli wvuo-
roin ns. etupydristd ja vuoroin ns. takapydrista. Tamad yhdis-
tettynd siihen, ettd sekad paletin ettéd kulkuradan rakenne on
kulkuradan pituussuunnassa peilikuvamainen mahdollistaa yksin-
kertaisen rakenteen, jossa paletteja voidaan ajaa yhtd hyvin
sekd mydtdpaivaan ettd vastapaivadan. Pydristd siirtamisen etu-
na on myds se, ettda suunnanvaihtovaiheessa paletin liikeradat
ovat tasmallisid ja jatkuvasta otteesta johtuen siirtovaihe on
hiljainen. Lisdksi palettien suunnanvaihtovaiheessa ei esiinny
ylimaaradista kolinaa, koska paletteja liikuttava tukipydrad on
kontaktissa paletin pehmedlld pintakerroksella wvarustettujen

kantopyoérien kanssa.

Seuraavassa keksintdd selostetaan yksityiskohtaisemmin vyhden
sovellutusesimerkin avulla viittaamalla oheisiin piirustuk-

siin, joissa

kuvio 1 esittad Kkeksinndén mukaista liukukaytavarakennetta
tulopaassa sivulta katsottuna,

kuvio 2 esittdd keksinndn mukaisen liukukaytavarakenteen
tulopdatad sivulta katsottuna yhdess& vaiheessa ja
leikattuna,

kuvio 3 esittda keksinndén mukaisen liukukaytavarakenteen
tulopdata sivulta katsottuna toisessa vaiheessa ja
leikattuna ja

kuvio 4 esittda keksinnén mukaisen liukukaytavarakenteen

tulopaata paalta katsottuna.

Keksinndén mukaiseen 1liukukaytavarakenteeseen 13 kuuluu runko-
rakenne 14, jonka tehtavand on pitadd laitteisto koossa ja va-
littaa voimat alustaansa. Runkorakenteen sigdlla on paletti-
rata, Jjonka ylapinnalla matkustajat seisovat. Lisaksi 1liuku-
kaytavarakenteeseen kuuluu ainakin palettiradan kayttdkoneisto
vetopydrineen 3 ja hammashihnoineen 2 sekd k&sikaiteet ja nii-

den kayttdkoneisto.
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Palettirata koostuu erillisista, pydrilla varustetuista pale-
teista 1, joiden etupydrat 5a ja 5b sijaitsevat liukukaytavan
normaaliin kuljetussuuntaan nahden paletin etunurkissa Jja ta-
kapybrat 6a ja 6b paletin takanurkissa. Etupydrd 5a sijaitsee
etunurkassa madratyn pituisen matkan ulompana kuin vastaava,
samalla sivulla palettia oleva takapydrd 6a. Vastaavasti pale-
tin toisella sivulla oleva takapydra 6b sijaitsee paletin ta-
kanurkassa mdaratyn pituisen matkan ulompana kuin vastaava,
samalla sivulla palettia oleva etupydrad 5b. Kyseinen maaratyn
pituinen matka on kummassakin tapauksessa olennaisesti yhta
suuri ja samalla sellainen, ettd se mahdollistaa takapydradn 6a
putoamisen paluuradalle ja vastaavasti liukukaytavan toisessa
padssa etupydran 5b nousemisen yléapuoliselle kulkuradalle 7.
Ennen laskeutumistaan paluuradalle paletti on kannatettu osan

matkaa vahint&an kolmella py6ralld 5a, 6a ja 6b.

Lisdksi paleteissa 1 on paletin kummassakin reunassa, suunnil-
leen paletin kulkusuuntaan nahden paletin keskiosassa, kiinni-
tyselin 4 paletin kiinnittdmiseksi sivureunastaan hammashih-
naan 2. Paletti 1 on kiinnitetty hammashihnaan 2 siten, etta
kiinnityselin 4 sallii paletin pysymisen koko suunnanvaihto-
vaiheen ajan samoin pdin, eli uritettu kantopinta olennaisesti

yloéspain.

Matkustajia kannattavat paletit 1 kulkevat hammashihnan 2 ve-
tamina pyoriensd 5 ja 6 varassa ylapuolisilla kulkuradoilla 7,
kun taas paluusuuntaan kulkevat paletit kulkevat samojen pyo-
rien varassa runkorakenteen 14 alaosassa olevaa kulkualustaan-
sa pitkin. Palettien etupdd menee liukukéytavan Ilopussa ns.
astinlevyn 10 alle, joka on tavallisesti kampalevy. Suunnil-
leen samalla kohtaa normaali kulkurata 7 kapenee liukukdytavan
toisella sivulla kulkuradan jatkeeksi 11, jolloin paletin 1
takapydradn 6a kohdalla loppuu normaalin kulkuradan 7 kannatus.
Talldin takapydralla 6a on esteetdn paasy jatkeen 11 kohdalla
kulkuaukosta 1la paluuradalle. Kulkuradan jatke 11 jatkuu ka-
peampana kulkuratana ja on sijoitettu paletin etupaassad ulom-

pana olevan pydran 5a kulkulinjalle olennaisesti samaan korke-
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usasemaan kulkuradan 7 kanssa. T&lldin paletin ulommainen etu-
pydérad 5a on tuettu jatkeeseen 11 paletin etupdadn kallistumisen
estamiseksi suunnanvaihtovaiheen alussa. Paletin vastaavan
sivun puoleisen takapydran 6a etaisyys paletin sivureunasta on
valittu pienemmdksi kuin etupydrdn 5a etdisyys siten, etta
takapydéra 6a ei ulotu kulkuradan jatkeen 11 paalle, jolloin
jatke 11 ei estad paletin takaosaa laskeutumasta kulkuaukosta
lla runkorakenteen 14 kulkualustan tasalle suunnanvaihtovai-

heessa.

Vastaava kulkuratarakenne voi olla myds palettiradan 1&htd-
paassa, jolloin se on pituussuuntaisena peilikuvana edella
esitetystd tulopdadn rakenteesta. Lahtdpddssa takapydra 6b tu-
keutuu vastaavaan jatkeeseen ja etupydrda 5b voi nousta yla-
asentoonsa kulkuradan alkupaé&n edestd, jossa on sopiva aukko
paletin sisareunaa lahempana olevalle etupydralle 5b. Koska
13htdépdan rakenne on oleellisesti samanlainen kuin tulopaan

rakenne, lahtdpddta ei ole erikseen esitetty piirustuksissa.

Kummankin kulkuradan 7 etupaassa on kulkuradan jatkeena pa-
letin 1 takapdata tukeva, tukielimend toimiva tukipydra 8,
joka on laakeroitu akselilleen vapaasti pyorivaksi. Tukipydra
8 on sakarapydran mallinen siten, ettd tukipybrassad 8 on esi-
merkiksi nelja ympyran kaaren muotoista, paletin 1 pydria 5a,
5b ja 6a, 6b vastaavaa syvennysta 12, jotka tukevat aluksi
paletin etupydrid 5a, 5b ja lopuksi paletin takapydrid 6a, 6b
paletin mennessa liukukaytavan tulopéassa, eli loppupadssa
tukipydéran 8 yli siten, ettd tukipydran 8 kanssa on aina kos-
ketuksessa ainakin kolmen paletin pydrid. Samalla tukipydra 8
painaa paletin 1 takapdan mahdollisen kuolokohdan ohi paletin
suunnanvaihtovaiheessa. Tukipydréd 8 saa kayttdvoimansa perassa
tulevalta paletilta, jonka etupydra 5a, 5b pydrittad tukipyod-
rada eteenpain. Tukipydran 8 sijainti, rakenne, perakkaisten
syvennysten valiset etdisyydet ja tukipydéradn ja leveys on va-
littu sellaiseksi, ettd sekd paletin 1 etupydra 5a, 5b etta
takapydérd 6a, 6b tukeutuvat vuorollaan tukipydraén syvennyksiin

12, joiden kaarevuussade on vahintdin sama, mutta edullisesti
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jonkin verran suurempi, kuin paletin pyodrien 5a, 5b ja 6a, 6b
sadde. Koska pakkotoimisesti liikkeensad saava tukipydéra 8 tukee
liukukaytavan loppupaddssd paletin takapa&dtd ja ohjaa sen kul-
kua suunnanvaihtovaiheessa, on paletin asento tarkasti ohjattu
koko suunnanvaihtovaiheen ajan, joten paletin liike ei voi

juuttua kiinni missaadn vaiheessa suunnanvaihtovaiheen aikana.

Nelisakaraisella tukipydralla 8 varustetun rakenteen dimensi-

oita sitoo seuraava yhtalo:

L =1/2 *x (p-"/2 * r),jossa

L = tukipydtran 8 pydrahdyskeskidn etdisyys vetopydran 3 pyd-
rahdyskeskidsta, se on myds pydrien 5 ja 6 keskidn etai-
syys paletin 1 kiinnityselimesta 4

p = peradkkdisten palettien kiinnityselinten 4 valinen etdi-
syys, edullisesti tasalukuna hampaita tai ketjupaloja

r = hihnapydradn jakosade

Kulkuradan jatkeen 11 Jjalkeen palettiradan kulkusuunnassa on
kulkuaukko 11b, joka on sijainniltaan ja pituudeltaan valittu
sellaiseksi, ettd paletin kiinnityselin 4 mahtuu siirtymaan
kulkuaukon 4 kautta ylaasennosta ala-asentoon paletin suunnan-
vaihtovaiheessa. Vastaavasti liukukdytdvan toisella sivulla
on kulkuaukon jatkeen 11 ja kulkuaukon 11b kohdalla kulkuaukko
llc, joka ulottuu edullisesti kulkuradan paadssa olevalta tuki-
pydralta 8 valimatkan paassa olevan tukikiskon 9 alkup&dhan.
Paletin suunnanvaihtovaiheessa paletin takapydra 6b ja toinen
kiinnityselin 4 siirtyvat kulkuaukon 1lc kautta yléatasolta

alatasolle.

Kulkuaukkojen 11b ja 1lc jalkeen palettiradan kulkusuunnassa
olevien tukikiskojen 9 kantopinnan pituus on valittu siten,
etta tukikiskoon 9 tukeutuvat paletin etupydrat 5a, 5b ulottu-
vat kiertamdan tukikiskon 9 pydristetyn etupddn ympdri paletin
yldasennosta paletin ala-asentoon runkorakenteen 14 sisdpohjan

tasalle. Vetopydra 3, jota on kuvattu kuvioissa 2, 3 ja 4 vain
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vetopydran akselilla, on sijoitettu palettien 1 kulkusuunnassa

tukipydrien 8 ja tukikiskojen 9 valiin.

Paadttymatén hammashihna 2 kiert&a vetokoneiston hammasuritetun
vetopydran 3 ympari kulkuradan kummassakin paassd. Vetopyodraa
3 pydrittaa kayttdkoneisto, jota ei ole esitetty kuvioissa.
Hammashihnaan 2 kiinnitetyt paletit 1 seuraavat hammashihnan
mukana muodostaen paattymattdman kulkuradan matkustajien kul-
jettamiseksi liukukaytévan alkupdasta liukukaytavan loppupaa-

han.

Kuten edelld on jo mainittu, laitteiston rakenne liukukaytavan
alkupaédssa on samanlainen kuin edelld esitetty liukukaytavéan
loppupaan rakenne. Alkupddssa paletti ohjataan ala-asennostaan
yldasentoon samalla tavalla pakkotoimisesti, kuin edelld on
kuvattu. Talldéin palettien etupydrat 5a, 5b, jotka ovat tassa
kulkusuunnassa vuorollaan taaempina pydrind, on tuettu tuki-
pyorilla 8 ja kunkin paletin etupd&d nostetaan pakkotoimisesti
alatasolta kuljetustasolle, eli paletti nostetaan oleellisesti
vaakasuorassa asennossa kulkutasolle 7. Pakkotoimisuuden ansi-
osta laitteisto toimii ilman takerteluongelmia molempiin kul-

kusuuntiin.

Keksinnén mukaisella menetelmdlld paletin 1 liikesuunta vaih-
detaan pitden paletti oleellisesti samassa asennossa koko
suunnanvaihtovaiheen ajan siten, ettd suunnanvaihtovaiheessa
paletin 1 senhetkisessd kulkusuunnassa aina taaempi pda ohja-
taan pakkotoimisesti paletin 1 senhetkisen kulkusuunnan ta-
solta toiselle tasolle. Tarkemmin sanottuna suunnanvaihtovai-
heessa paletin 1 kulkusuunnassa taaempi pd&& ohjataan pakko-
toimisesti tukipydran 8 avulla paletin 1 senhetkisen kulku-
suunnan tasolta toiselle tasolle. Ohjausta auttaa se, ettad
suunnanvaihtovaiheessa tukipydraa 8 pydritetaan pakkotoimi-
sesti valittdmasti suuntaa vaihdettavan paletin takana tule-
van paletin senhetkisessa kulkusuunnassa etummaisina olevilla
pydrillad 5a, 5b tai 6a, 6b.
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Paletin 1 samalla asennolla tarkoitetaan edella sita, etta
palettia ei ka&nnetd missdan vaiheessa yldsalaisin, vaan pa-
letti siirretdadn tasolta toiselle oleellisesti vaakasuorassa
asennossa, joskin pieni kallistelu kulkusuunnassa eteen- tai

taaksepain on mahdollista.

Alan ammattimiehelle on selvaa, ettei keksintd rajoitu edella
esitettyyn esimerkkiin, vaan voi vaihdella jaljempana esitet-
tdvien patenttivaatimusten puitteissa. Niinpd esimerkiksi ham-
mashihnan sijasta voidaan voimansiirtoelimena kayttaa toisen
laista sopivaa hihnaa, ketjua tai tietyin rajoituksin myds
kdéyttd tai vastaavaa. Talldin vetopydrand 3 vol hammashihna-
pydéran sijasta olla esimerkiksi ketjupydra. Esimerkiksi ketju
on usein helpompi kiinnitt&d palettiin ja ketjurakenne on ham-

mashihnarakennetta kapeampi.

Samoin liitoselimen 4 rakenne ja kiinnitys hammashihnaan tai
vastaavaan voimansiirtoelimeen voi olla erilainen kuin edella
on esitetty. Tarkeadd on, ettda liitoselin sallii paletin pysya
olennaisesti samassa asennossa, valkka hammashihna tai muu

voimansiirtoelin itse kaantyykin ylosalaisin.

Myds paletin etupydrien tukirakenne, eli 1lahinnad kulkuradan
jatke 11 kulkuradan loppupaassa voi poiketa edelld esitetysta.
Esimerkiksi paletin takapdatd voidaan ohjata jollakin sopival-
la ohjainrakenteella siten, ettd takapdd ei voi nousta ylds-

pain, jolloin mydskdan etupdd ei voi laskeutua alaspiain.

Lisdksi on selvaa, ettd edella kuvattua liukukaytdvarakennetta
voidaan kayttaa vaakasuoran kayttdasennon sijasta myds vinosti
yléspadin tai alaspdin kulkevissa asennoissa, esimerkiksi auto-

rampeissa tai vastaavissa.

Edelleen alan ammattimiehelle on selvaa, etta paletin kulku-
suunnassa etummaisia paitd voidaan ohjata myds kaarevalla ra-
dalla. Tamd rakenne toimii hyvin wvarsinkin paletin noustessa

alemmalta tasolta ylemmdlle tasolle.
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Edelleen alan ammattimiehelle on myds selvaa, ettd tukipydrat
8 voivat olla toisen muotoiset kuin edelld on esitetty. Tuki-
pydran pydreapohjaiset syvennykset voivat olla V-mallisia sy-
vennyksid tai vastaavia, jolloin tukipydérd voi muistuttaa esi-
merkiksi nelisiipistd, pieninapaista siipipydraa. Vastaavasti
nelisakaraisen tukipydran sijasta tukipydr& voi olla myds kol-
misakarainen. T&alldéin paletin pydran etdisyys kolmisakaraisen
tukipydran pydradhdyskeskidstd muuttuu kontaktin aikana. Edul-
lista on kuitenkin se, ettd kolmen paletin pydriad on aina yhta

aikaa kosketuksessa tukipydraan.

Lisaksi tukipydérd 8 voi ohjata palettia muustakin sopivasta
kohdasta kuin sen hetkisestd taaemmasta pydrasta, esimerkiksi

paletin pohjan erikoisesta muodosta tai vastaavasta.
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PATENTTIVAATIMUKSET

1. Menetelma pyodrien (5a, 5b, 6a, 6b) varassa kulkevan paletin
(1) liikesuunnan vaihtamiseksi 1liukukaytavan tai vastaavan
paassa, jossa liukukaytavassa kulkusuuntaan kulkevat paletit
liikkuvat eri tasolla kuin paluusuuntaan kulkevat paletit, Jja
jossa menetelmdssd paletin (1) liikesuunta vaihdetaan pitaen
paletti oleellisesti samassa asennossa koko suunnanvaihtovai-
heen ajan siten, ettd suunnanvaihtovaiheessa paletin (1) kul-
kusuunnassa taaempi paa ohjataan pakkotoimisesti paletin (1)
kulkusuunnan tasolta toiselle tasolle, tunnettu siita, etta
paletin (1) kulkusuunnassa taaempi paa ohjataan tukielimen (8)
avulla, jota tukielintd (8) pydritetdan valittdmasti suuntaa

vaihdettavan paletin takana tulevalla paletilla.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, tunnettu siita,
ettd suunnanvaihtovaiheessa paletin (1) kulkusuunnassa taaempi
pdad ohjataan pakkotoimisesti tukielimen (8) avulla seka ylem-
maltd tasolta alemmalle tasolle ettd alemmalta tasolta ylem-

malle tasolle.

3. Patenttivaatimuksen 1 taili 2 mukainen menetelmd, tunnettu
siitd, ettd suunnanvaihtovaiheessa tukielint&d (8) pydritetddn
pakkotoimisesti valittdmasti suuntaa vaihdettavan paletin ta-

kana tulevalla paletilla.

4. Patenttivaatimuksen 1, 2 tai 3 mukainen menetelmad, tunnettu
siitd, ettd suunnanvaihtovaiheessa tukielintad (8) pydritetéan
pakkotoimisesti valittdmasti suuntaa vaihdettavan paletin ta-
kana tulevan paletin kulkusuunnassa etummaisina olevilla pyd-
rilla (5a, 5b tai 6a, 6Db).

5. Laitteisto pydrien (5a, 5b, 6a, 6b) varassa kulkevan pale-
tin (1) liikesuunnan vaihtamiseksi liukukaytavan tai vastaavan
paassa, jossa liukukaytdvassa paletit (1) on kytketty palette-
ja liikuttavaan voimansiirtoelimeen, kuten hammashihnaan (2)

tai ketjuun siten, ettd kulkusuuntaan kulkevat paletit on jar-
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jestetty kulkemaan eri tasolla kuin paluusuuntaan kulkevat
paletit, ja jossa laitteistossa paletin liikesuunta vaihdetaan
pitaden paletti oleellisesti samassa asennossa koko suunnan-
vaihtovaiheen ajan, jossa laitteistossa on tukielin (8), joka
on jarjestetty ohjaamaan suunnanvaihtovaiheessa paletin (1)
kulkusuunnassa taaempi paa pakkotoimisesti paletin (1) kulku-
suunnan tasolta toiselle tasolle, tunnettu siitd, tukielimen
(8) pydbritys on jarjestetty tapahtumaan valittdmasti suuntaa

vaihdettavan paletin takana tulevalla paletilla.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen laitteisto, tunnettu siita,
etta tukielin (8) on vapaasti akselillaan pydriva pydra, jonka
pinnassa on joukko paletin (1) pyd6ria (5a, 5b, 6a, 6b) vastaa-

via syvennyksi& (12).

7. Patenttivaatimuksen 5 tai 6 mukainen laitteisto, tunnettu
siitad, ettd tukielin (8) on sijoitettu kulkuradan p&ahén si-
ten, ettd tukielin (8) on pyodritettavissa pakkotoimisesti pa-

letin (1) pydérien (5a, 5b, 6a, 6b) avulla.

8. Patenttivaatimuksen 5, 6 tai 7 mukainen laitteisto, tunnet-
tu siita, ettd tukielin (8) on sijoitettu kulkuradan padhan
siten, ettd tukielin (8) on pydritettavissad pakkotoimisesti
valittdémasti suuntaa vaihdettavan paletin takana tulevan pale-
tin kulkusuunnassa etummaisina olevilla pyodrilla (5a, 5b, tai
6a, 6b).



10

15

20

25

30

35

116053

13
PATENTKRAV

1. Forfarande for reversering av rdrelseriktningen hos en pa
hjul (5a, 5b, 6a, 6b) gaende palett i &ndan av en rullbana
eller motsvarande, pa vilken rullbana de i akriktningen akande
paletterna rdr sig pad ett annat plan an de i returriktningen
akande paletterna, och 1 vilket férfarande palettens (1)
rorelseriktning reverseras sa att paletten under hela
reverseringsfasen véasentligen hills i samma lage varvid
palettens (1) i akriktningen bakre anda under
reverseringsfasen tvangsstyrt mandvreras fran palettens (1)
dkriktnings plan till ett annat plan, kénnetecknat av, att
palettens (1) i akriktningen bakre a&nda styrs med hjalp av ett
stbdbdorgan (8), vilket stddorgan (8) vrids av den palett som

direkt fdéljer efter den reverserande paletten.

2. Forfarande enligt patentkrav 1, kannetecknat av, att
palettens (1) i akriktningen bakre anda under
reverseringsfasen med hjalp av ett stddorgan (8) tvangsstyrt
mandvreras bade fran ett hdgre plan till ett lagre plan och

fran ett lagre plan till ett hégre plan.

3. Forfarande enligt patentkrav 1 eller 2, k&nnetecknat av,
att stddorganet (8) under reverseringsfasen tvangsstyrt vrids
av den palett som direkt fdéljer efter den reverserande

paletten.

4. Forfarande enligt patentkrav 1, 2 eller 3, kannetecknat av,
att stddorganet (8) under reverseringsfasen tvangsstyrt vrids
av de 1 Aakriktningen framsta hjulen (5a, Sb eller 6a, 6b) pa

den palett som direkt foljer efter den reverserande paletten.

5. Anordning fér reversering av rdrelseriktningen hos en pa
hjul (5a, 5b, 6a, 6b) gadende palett (1) i &ndan av en rullbana
eller motsvarande, pa& vilken rullbana paletterna (1) ar
kopplade till ett transmissionsorgan, vilket driver

paletterna, sasom en kuggrem (2) eller en kedja, s& att de 1
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akriktningen akande paletterna &r anordnade att rdéra sig pa
ett annat plan a&n de i returriktningen &kande paletterna, och
i vilken anordning palettens (1) rdérelseriktning reverseras sa
att paletten under hela reverseringsfasen véasentligen halls 1
samma lage, vilken anordning omfattar ett stddorgan (8) som ar
anordnat att under reverseringsfasen tvangsstyrt mandvrera
palettens (1) i A&kriktningen bakre anda fran palettens (1)
dkriktnings plan till ett annat plan, kénnetecknad av, att
vridningen av stddorganet (8) ar anordnad att utfdras av den

palett som direkt féljer efter den reverserande paletten.

6. Anordning enligt patentkrav 5, kannetecknad av, att
stobdorganet (8) &r ett pad sin axel fritt vridbart hjul, vars
yta ar fdorsedd med ett antal mot palettens (1) hjul (5a, 5b,

6a, 6b) svarande fdérdjupningar (12).

7. Anordning enligt patentkrav 5 eller 6, kannetecknad av, att
stddorganet (8) A&r placerat 1 andan av transportbanan sa att
stddorganet (8) tvangsstyrt kan vridas av palettens (1) hjul
(5a, 5b, 6a, 6b).

8. Anordning enligt patentkrav 5, 6 eller 7, kinnetecknad av,
att stddorganet (8) ar placerat 1 &andan av transportbanan sa
att stddorganet (8) tvangsstyrt kan vridas av de i
akriktningen framsta hjulen (5a, 5b eller 6a, 6b) pa den

palett som direkt fdljer efter den reverserande paletten.



116053

1/3




116053

2/3

.o

Y
.

cwao
-

-
-




116053

3/3
2 6a * S5a 8 3
\\f \ \ \ \ |> b
U
/ LITJ ‘_\
, r’
11a 11
1
l1c 9
L

Fig. 4

IR



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

