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zaffzeni pro snimini napinaci sil&
pdsového dopravniku

(57) U napinacfho dstrojd obsahuj{cfho napi-
nac{ buben, upraveng ve spodnf v&tvi pésu,
a z&branu proti zp&tnému pohybu pAsu, upra-
venou ve sméru provozniho pohybu pdsu za
napinac{m bubnem, je zarizen{ pro sniméni
napinac{ sfly, tvofeno silomdrngm snimaZem
sptaienym s napfnacim bubnem a silovym
sn{mafem spfafenym s loZiskem zdbrany pro-
ti zpdtnému pohybu pésu. Silom&rny snimaé
{ silov§ snima® jsou spojeny 8 diferenci-~
4inim &lenem, ktery od signdlu ze silom&r-
ného snimade ode&f{td signdl ze silového
snimale. V§stup 2z diferencidlnfho &lenu
poskytuje informaci o napinaci sile.
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Vyndlez se tykd zaXizeni{ pro snimdn{ napfnac{ sf{ly pAsového dopravnlku,‘opatfeného
napinaci{m dstroj{m, obsahujicim mimo napfnac{f buben, upraveny ve spodni vétvi pdsu, z4-
branu proti{ zp8tnému pohybu pfsu, upravenou ve sm&ru provoznfho pohybu pdsu za napina~
cim bubnem.

U napf{naciho dstroj{ popsaného typu lze napfnaci sf{lu piasobfc{ na napf{naci{m bubnu
snimat stejnfmi technickymi prostfedky jako u napinacich dstrojf{ obvyklého proveden{,
tj. s napfpacim bubnem, ale bez z&brany proti zp¥tnému pohybu pisu. Témito technickymi
prostfedky jsou silomdrné snimaZe snimajic{ s{lu z napfnaciho bubnu, a to bud pfimo,
nebo nep¥{mo. P¥i p¥imém sniminf, které je vfhodndj3{, jsou silomdrné snimale upraveny
pod lo%isky napinaciho bubnu. U nep¥imého sniménf{ jsou silomdrné ‘snfmale upraveny tak,
%e snimaj{ s{lu v land napinactho vrdtku, pfiZem% timto lanem je napfnac{ vritek spfa-
fen s napi{naci{m bubnem. U automatizovaného napin&n{, nutného nap¥fklad u pisovych do-
pravnikd ddlkové pdsové dopravy, je napfnacf{ sfla awtomaticky vyhodnocovdna s cf{lem
udrfet ji v pfedem daném rozptylu okolo st¥edn{ meze. P¥ed rozb&hem p&sového dopravniku
jsou proto obsluhou zakSdovdny ti¥i meze, a to hornf, st¥edni a dolnf pro rozb&h a jiné
tfi meze pro ustdleny chod. Dosdhne-li v kterémkoliv pohybovém refimu skute&nid hodnota
napinacf s{ly horn{ meze, napf{nac{ vrdtek za®ne povolovat, af dosdhne stfednf{ meze.
Poklesne-li napfnac{ sf{la na dolnf{ mez, napf{nac{ vrdtek za&ne napfnat a¥ k dosaZenf
stfednf{ meze. Popsané zaffzenf{ pro snimdn{ napfinacf{ sf{ly m& tu nevfhodu, Ze nenf samo
schopno brit ohled na zapln&ni pdsového dopravniku, materidlem, ani na jiné okolnosti
majic{ vliv na celkovy odpor pdsového dopravniku proti pohybu. U tohoto zndmého zaffzenf
pro snimin{ napinaci sily je mofno pouze manuilné ménit meze napinacf{ sily podle podas{,
znedi%tdn{ bubnd a podobné&.

Uvedenou nevfhodu podstatnd zmenSuje za¥fzenf pro: anfmini napinacf{ s{ly podle vy-.
ndlezu, které je ur&eno pro pdsov§ dopravnik, opatfeny napinacf{m dstrojf{m obsahujfcim
napfinac{ buben, upraveny ve spodnf v&tvi pdsu a zdbranu proti zpZtnému pohybu pdsu, upra-
venou ve sméru provoznfho pohybu pidsu za napinacim bubnem. Za¥fzenf{ obsahuje nejmén& je-
den silomérny snimaé spfaZeny s napfinacim bubnem. Podstata vyndlezu spodivd v tom, Ze
s loZiskem zdbrany proti zpé&tnému pohybu pdsu je spfaZen nejméné féden silovy snimad.
V¢stup silom&rného snimale je spojen s prvnim vstupem diferencidlnfho &lenu a vystup si-
lového snimale je spojen s druhym vstupem diferenciilniho &lenu.

Hlavni thodou zat{zen{ pro snimdni napinact{ sf{ly podle vynilezu jé, e pEi pfedeJ
pin&n{ p&su pfed rozb&hem, kdy dosud bylo potfeba vyvinout nejv&t3{ napinaci silu,
je na v¢stupu z diferencidlnfho &lenu k dispozici hodnota vyhodnocovaci sily, kterd
zohledfiuje celkovy odpor pésového dopravniku proti pohybu, ktery je z4visly na riznych
&initelfch; z nich%Z nejvyraznéjsim je zaplné&nf pdsu materidlem. Vysledkem je, Ze napi-
naci dstrojf, s jehoZ vfkonovou &4st{, tj. nap¥iklad napinacim vritkem, je spFaZen
vystup diferencidlnfho &lenu, napne pds pouze na takovou napfnac{ sflu, kterd je potfeb-
nd pro bezprokluzovy provoz. Nedochdzf tedy ke zbytednému a $kodlivému napindnf{ pdsu na
vy38{ nei potfebnou hodnotu, v disledku &ehof se Zetff hlavn& pids, ale i ostatni &4&sti
pdsovéha dopravniku. Nidsledkem toho se prodlouZfi Zivotnost pdsu.

Na pfipojeném vykrese je schematicky zobrazena &4st pasového dopravniku se zaffzenim "
pro snimdni napfnaci sily podle vyndlezu, kde na obr. 1 je konstruké&ni schéma, na obr. 2
je silov§ diagram po ukon&eném napindn{ v okamZiku pfed rozb&hem a na obr. 3 je silovy
diagram v okamZiku po zaddtku rozb&hu.

za¥{zen{ pro snimidnf{ napfnac{ sily Ty je soulast{ pasového dopravniku, ktery je
opatfen napinacim Gstrojim, obsahujfcim napinac{ vrxétek 7, spfaieny s nap{nacim bubnem
3, upravenym ve spodnfi vdtvi 11 pasu 1 a zibranu 4 proti zp&tnému pohybu pdsu_l upra-
venou ve sméru a provozniho pohybu pdsu 1 za nap{nacim bubnem 3. Zaffzen{ pro sniméni
napfinacf{ sfly Ty je tvofeno alespon jednim silom&rnym snimadem 33, spfaZenym s napi-
nac{m bubnem 3 a alespon jedni{m silovym snimadem 43, spfaZfenym s loZiskem 42 zdbrany
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4 proti zp¥tnému pohybu pdsu 3. Vfhodné provedeni spodfvd v tom, %e silomérny snima& 33
je upraven v kameni 32 suvnd ulofeném v rdmu 6 a snimi reakce pisobfc{ na loZiska 31
napinacfho bubnu 3. Silovy snimad 43 je upevndn na rdmu 6 a snimd reak®nf s{lu T ;;
lo¥iska 42 zdbrany 4 proti zp&tnému pohybu pisu 1, jf% je v pfikladu provedenf vystred-
nikovy segment 41 oto&n# ulofeny na rdmu 6. Vystup 331 silom&rného snimade 33 je spojen
s prvnim vstupem 51 diferencidlnfho &lenu 5 a vgstup 431 silového snimade 43 je spojen
s druhym vstupem 52 diferencidlntho &lenu 5. V§stup 53 diferenciilnfho &lenu 5 je ptes
ptizpisobovac{ obvod 8 spojen s’ napinacim vritkem ] nebo obdobnou vfkonovou &&stf nap{-

nacf{ho dstrojf.

C{lem &innosti za¥ffzen{ pro snimini napfnaci sfly TN ve spoluprdci s napfnacim dstro-
jim je zajistit, aby tahovd sila T, na sbfhajic{ stran& pohdndcfho bubnu 2 mla vidy
alespon minimidln{ hodnotu Tann nutnou pro bezprokluzovy rozb&h. Pro tento G&el zat{ze-
ni pro snim&nf{ napinaci sIlyJ? odedftd v kafdém okamfiku ve svém diferencidlnim &lenu 5
od signdlu vstupujfcf{ho na prvni vatup 51 signdl vstupujfci na druhy vstup 52. Signdl vstu-
pujfc{f na prvn{ vstup 51 nese informaci o klidové sfle T, na obvodu napfinacfho bubnu

3, mezi n{¥ a napf{nac{ silou Ty plat{ vztah: -

T, = _N (1)

Velikost klidové sily Ty na obvodu napinacfho bubnu 3 se z{sk4 bud od jediného silom&r-
ného snima&e 33 upraveného u jednoho loZfiska 31 napinaciho bubnu 3, nebo tuto velikost
klidové s{ly T, na obvodu napfnactho bubnu 3 lze zfskat od dvojice silomé&rnych snimadd
33, z nich% kaZd¢ je upraven u jednoho ze dvou loZisek 31 napfnaciho bubnu 3, pticemZ
soudet ddajl ‘obou sllomérnjch snfma&d 33 se zprimdruje. Signdl vstupujfci{ na druhy vstup
52 q1ferencia1n1ho ¢lenu 5 obsahuje informaci o reak®ni s{le T » pusobfci na loZiska“

42 zibrany jﬁproti zp&tnému pohybu pdsu 1. Velikost reak&n{ sI—y T, na loZiska.42 zébra-
ny 4 proti zp&tnému pohybu pdsu 1 je ddna rozdflem mezi pfit&Zujfc{ silou rovnajici

se klidové sile T, na obvodu napfnacfho bubnu 3 a odlehdujfci silou'TB:

T, =T, - Ty (2)

Na vfstupu 53 diferencidlnfho &lenu 5 je signdl o vyhodnocované sile T, © vellkostl

T
T =——*1-TS (3)
2

Z relace (1) a (2) plyne po dosaZen{

Tv = TA - (TA . TB) (4)
Pfed rozb&hem pdsového dopravniku se napfnac{ buben 3 zalne pohybovat, tim se zv&tZuje
napfnac{ sfla Tyr 2 to tak, %e ve spodnf{ v&tvi 11 mezi zdbranou 4 proti zp&tnému pohybu
pdsu_l a poh&nécim bubnem 2 je konstantnf{ a v hornf{ v&tvi 12 mezi poh&ndcim bubnem 2

a nezndzorn&nym vratnym bubnem se ve sméru od pohdné&cfho bubnu 2 zmenZuje. To je zpu- .
sobeno tim, Ze napinac{ sila Ty se §{¥{ pohybem pdsu 1, v disledku &eho? se zmen3uje o
odpory vile¥kového loZe a dalsS{ pffdavné odpory proti pohybu. ZmenSovani napinacf sily
Ty probfh4 ze stejného duvodu i ve spodni v&tvi 11 pdsu 1l aZ k zdbrané 4 proti zpé&tnému
Eahybu pdsu 1. Pisobi-li po skonfeném napindnf, tj. po probé&hnut{ deforma&ni vlny pasem
1, na nabfhajicf{ stran& zédbrany 4 proti zp&tnému pohybu p&su_1 klidova s{la Ty 2 obvo-

Eu napinaciho bubnu 3, potom na sbfhajfc{ stran zdbrany 4 proti zp&tnému pohybu pésu

1 bude odleh&ujfc{ sila TB’ pro kterou plat{
T = T, - F, (5)

kde F ije celkovy odpor pdsového dopravniku proti pohybu v okamZiku pfed roztihem, ale



€S 269 403 Bl 3

po skonZeném napindni. ProtoZe prakticky okamZit® po zaddtku rozb&hu pisového dopravniku
se uvolnf{ zdbrana 4 proti zp¥tnému pohybu pésu 1, nastanou silové pom&ry charakterizova-
né tim, %e pivodn{ prit¥fujfci sfla, respektive klidové sfla T, na obvodu napinaciho
bubnu 3, kterd se p¥i provozu rovnd tahové sfle Tzha sbfhajfc{ strand poh&n&ciho bubnu
2, se vyrovnd s odlehujici silou Ty Aby byla zachovéna podm{nka bezprokluzového roz-
b&hu, tj. aby na.sbfhajic{ strand ;Ehénéciho bubnu 2 byla zachovdna minimidln{ hodnota

T2 win tahové sily T, na sbfhajfc{ stran& poh&n&ciho bubnu 2, mus{ platit
s ™ T2 min (6)
Potom podle {4) a (6) platf
(7

T, = Tpa = (Tya = Ty nind = T 2 min

Napfnac{ .s{la Ty kterou musf napinacf dstroji pfed rozb&hem vyvinout, je podle (1},
(5) a (6) ”‘

Ty = 2Ty

2 uvedendho vztahu (8) je z¥ejmé, %e napinaci{ sfla Ty pred rozb&hem je z4visla na
celkovém odporu pdsového dopravniku proti pohybu. Jestlife pés 1 bude prdzdny, bude
celkovy odpor F podstatn&men$i, ne% p¥i plném pasovém dopravniku, a bude tedy podstatng
men3{ i potfgbné napinac{ sila Ty. Disledkem je, Ze pfi rozb&hu pésuij_za normélnich
provoznich podminek, tj. p¥i prdzdném pdsu 1, neni nutno pds 1 zbyte&né& pfepinat. PIi
chodu pisového dopravniku neplisobf{ na p&s 1 zébrana 4 proti zpdtnému chodu pésu 1, re-
ak&nf sfla Ty je nulovd, co%f vyjadfuji vztahy O :
T, = Tp . (9)

T, = 0 (10)

Vyhodnocovaci sfla T, podle (3), (10), (1) a (9) je

=2 (Tg +F) =2 (Ty 40 +F) (8)

Ty .
Ty=7 "% T Ta. T Ts (1)
vzhledem k tomu, Ze klidovéd sila TA'na obvodu napfnacfho bubnu 3 se pf#i provozu rovnd taho-

vé sile T, na sbihajfci strand pohan&ciho bubnu 2, lze vyhodnocovaci silu T, vyjadEit

vztahem

T, o=, : (12)
v meznim pfipadé

T, = T, min, (13)

co¥ je vlastnd rovnice (7) platfci{ pro stav pfed rozb&hem. Vyhodnocovand_sila T tedy
v dob& jak pfed rozbdhem - av3ak po ukonden{ deformace pdsu 1 - tak pfi provozu pted-
stavuje hlfdanou tahovou si{lu T, na sbihajfc{ stran& pohdn&ciho bubnu_2, nutnou pro
bezprokluzovy provoz. Signidl obsahujic{ informaci o vyhodnocované sile T 6 je tedy
mo¥no pFes pr¥izpisobovaci obvod 8 zavést k napinac{mu vr&tku 7.

za¥{zen{ pro sniman{ napinac{ sily je vhodné zejména bro dopravniky d&lkové pasové
dopravy, osa%ené napinacim Gstrojf{m, obsahujfcim napinac{ buben a zdbranu proti zpétnému
pohybu pdsu, pfigemZ vystupni siénél z jeho diferencidlniho &lenu, nesouci informaci o
vyhodnocované sile, je mb!ho vyhodnocovat a zpracovdvat stejn&, jako se dosud vyhodno-
coval a zpracovdval signdl obsahujfci informaci o pohdndcf sfle na sbihajici strané

pohé&néciho bubnu.
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PREDMET VYNALEZU

zai{zen{ pro snimidn{ napf{nac{ s{ly ‘pdsového dopravniku, opatfeného napinacim tstro-
j{m obsahujf{cim napf{nac{ buben, upraveny ve spodn{ v&tvi pdsu, a z&branu proti zpstnému
poﬁybu pdsu, upravenou ve sm&ru provozniho pohybu pdsu za napinacim bubnem, tvofené nej-
mén& jednim silom&rngm snimalem spfafenym s napfnacim bubnem, vyznadujfcf se tim, e s
lo%iskem (42) zdbrany (4) proti zp&tnému pohybuje p&su (1) je spfa¥en nejmén& jeden si-
lovy snima& (43), pfiZem? vfstup (331) silomdrného snima¥e (33) je spojen s prvnim
vstupem (51) diferencidlniho &lenu (5} a v¢stup 431) silového snimaZe (43) je spojen
s druhym vstupem (52) diferencidlnfho &lenu (5).

2 vykresy

[P



CS 269 403 B1
/12 /4
6 3 3\3 W
—
N
' V331
32 T
7 0
3 51
~
5
— 52
8 53 OBR.4
4
9 // —s
/ |/ ,
T Ta % Ts
]
W/
T‘l“ﬁs_ R
-
I I XF







	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

