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Zpusob detekce pritomnosti vlakenného pramene na vstupu do pracovniho mista textilniho
stroje pro zpracovani vlakenného pramene, zejména stroje pro vyrobu prize, zaFizeni k jeho
provadéni, podavaci nebo priutahové astroji pramene vlaken a textilni stroj

Oblast techniky

Vynalez se tyka zpusobu detekce pritomnosti pramene vlaken na vstupu pracovniho mista
textilniho stroje pro zpracovani pramene vlaken, zejména na vstupu textilniho stroje pro vyrobu
pfize z pramene vlaken, pii kterém sledovany pramen vlaken prochazi na vstupu pracovniho mista
stroje podavacim ustrojim pramene vlaken nebo prutahovym ustrojim pramene vlaken a toto
podavaci ustroji nebo prutahové tstroji pramene vlaken se pohani alespon jednim individudlnim
elektrickym pohonem napojenym na fidici zafizeni s regulacni smyckou fizeni tohoto pohonu a
snima se alesponi jedna veli¢ina odpovidajici ¢innosti fe¢eného pohonu a nasnimana veliina se
vyhodnocuje.

Vynalez se také tyka zafizeni pro detekci pritomnosti pramene vlaken v podavacim ustroji nebo
prutahovém ustroji pramene vldken na pracovnim misté textilniho stroje, zejména textilniho
dopradaciho stroje pro vyrobu pfize, kde podavaci ustroji nebo prutahové tstroji obsahuje alespon
jeden valecek sprazeny s individualnim elektrickym pohonem, ktery je napojen na fidici zafizeni a
na zdroj elektrického proudu.

Vynalez se dale tyka pratahového ustroji nebo podavaciho ustroji pramene vlaken pracovniho
mista textilniho stroje pro zpracovani pramene vlaken, zejména dopradaciho stroje pro vyrobu
pfize, které obsahuje alespon jeden valeéek sprazeny s individualnim elektrickym pohonem, ktery
Je opatfen pripojovacimi prostfedky pro pfipojeni ke zdroji elektrické energie a k fidicimu zafizeni.

Dale se vynalez tyka textilniho stroje pro zpracovani pramene vlaken, zejména dopradaci stroj pro
vyrobu prize, obsahujici alespon jedno podavaci ustroji nebo prutahové ustroji pramene vlaken,
které obsahuje alespori jeden valecek sprazeny s individualnim elektrickym pohonem, ktery je
sprazen se zdrojem elektrické energie a s fidicim zafizenim.

Dosavadni stav techniky

Detekce pfitomnosti pramenové vlaknité predlohy je dulezitou funkci u automatizovanych
dopradacich stroji, zpracovavajicich pramenovou pfedlohu do pfize. V pfipad¢, kdy neni
pramenova predloha do podavaciho nebo prutahového ustroji vloZena, je tfeba tuto situaci
detekovat a zabranit automatickému obsluznému zafizeni v provadéni funkci zapradani. Tim se
dosahne jednak zvySeni uzitkového vykonu dopradaciho stroje, protoze automatizacni zafizeni
neni zbyteéné zatéZovano Cinnosti, ktera nepfinasi zadny efekt, a dale se zabrani pfipadnému
poskozeni stroje v pfipad¢, Ze nepfitomnost pramene je zptisobena néjakou technickou zavadou na
spfadacim mist¢ dopradaciho stroje a Cinnost automatizac¢niho zafizeni na takovéto spradaci
jednotce by byla potencialné nebezpeéna pro vlastni spradaci misto, automatizacni zafizeni nebo
pfipadn¢ 1 pro lidskou obsluhu. Dopradaci stroje s obsluznou pojizdéci automatikou vyuzivaji
k detekci pfitomnosti pramene v podavacim ustroji nebo prutahovém ustroji snimaé, umistény na
kazdém automatickém obsluzném zafizeni, pficemz se kontroluje pfitomnost pramene v zoné tésné
pfed podavacim nebo pratahovym ustrojim pfed zahdjenim zapradaciho procesu.

Pro stroje s individualni obsluznou automatikou, umisténou na kazdém spradacim misté, je tieba
zajistit detekcl pfitomnosti pramene na vstupu spiadaci jednotky rovnéZz individualng.

Tuto problematiku fesi napriklad dokument EP 3231902, popisujici sensor pfitomnosti pramene
na kazd¢ spradaci jednotce, pri¢emz snimaé pramene je umistén v uréité vzdalenosti pred vstupem
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pramene do prutahového ustroji. Konkrétni typ snimace, pouzitého jako detektor pfitomnosti
pramene, tento spis nefesi, predpoklada pouze jeho samostatnou existenci.

Dalsim dokumentem, vyuZzivajicim snimace pfitomnosti, a dokonce kvality predkladaného
pramene je WO 9920819. Tento dokument fesi regulaci rychlosti podavani pramene do spradaci
jednotky v zavislosti na variacich hmotnosti pramene s cilem dosahnout zlepSeni hmotové
nestejnomernosti vyrabéné prize. Konkrétni provedeni snimace pramene tento dokument rovnéz
nefesi.

Dal$im moznym vyuzitim informace o nepfitomnosti pramene v podavacim nebo priatahovém
ustroji je vytvoreni pozadavku na vyménu pramenové konve / zasobniku s pramenem, ktery je
pfedan nadfizenému fidicimu systému pradelny, ktery zajisti vyménu prazdné konve za plnou
prostfednictvim lidské obsluhy nebo automatické¢ho dopravniho zafizeni. Tento problém fesi
napfiklad spis US4150534, aniz by se zabyval principem a konkrétnim provedenim snimace
pfitomnosti pramene.

V patentové literatufe lze nalézt fadu konkrétnich technickych feSeni, snazicich se vytvorit
informaci o pfitomnosti pramenové predlohy na vstupu do spradaci jednotky, at’ uz prstencového,
rotorového nebo tryskového dopradaciho stroje. Napft. spis JP2009155781 fesi tento problém pro
stroj s prutahovym ustrojim prostrednictvim mechanicky odklopného senzoru, vybaveného
enkodérem, indikujicim uhlovou polohu senzoru. Rovnéz dokument CN106895776 fesi problém
detekce pritomnosti pramene prostiednictvim odklopného raménka, dotykajiciho se pramene a
snimace uthlu naklopeni tohoto raménka. Spis GB2154619 fesi konkrétni technické provedeni
snimace pramene, spocivajici vtom, Zze vodi¢ pramene je trubkového tvaru a uvnitf trubky je
umistén zdroj svétla a snimaci burika, citliva na svétlo. Prochazejici pramen zastinuje zdroj svétla
a tomu odpovida signal, snimany svételnym snimacem. Podobny princip detekce pramene pomoci
prochazejiciho svétla je pouzit u feSeni, popsaného ve spisu CN201276629.

Na principu odrazu svétla od pramene vlaken pracuje feseni podle Cinského uzitného vzoru
CN202047193.

Dokument CN204185605 fesi detekci pfitomnosti pramene prostfednictvim snimace tlaku
vzduchu, ktery je umistén v duting, kterou pramen vlaken prochazi.

Dokument GB2163781 se zabyva regulaci rychlosti podavaciho ustroji pramene do spfadaci
jednotky, pficemz jako senzor okamzité hmotnosti pramene jsou predpokladana feseni, vyuzivajici
induk¢ni snimaé, proménny odpor nebo piezoelektricky tlakovy snimac.

Z vyse uvedenych spisu je zfejmé, Ze problematika detekce pfitomnosti pramene v podavacim
nebo prutahovém ustroji dopfadacich stroju je vyznamna predevSim pro plné nebo castené
automatizované provozy pradelen. Nevyhodou vSech znamych konkrétnich feSeni detektoru
pritomnosti pramene je sloZitost, citlivost na zne€isténi a zaneseni vlakny, v fad¢ pfipadii nutnost
mechanického sefizovani vychozi polohy, a v neposledni fadé€ i vysoké naklady na vyrobu, montaz
a udrzbu.

Naopak dokument IN202027050132, publikovany t¢Z jako EP3802926 popisuje zpusob a zafizeni
pro sledovani parametru a vlastnosti pramene nebo prize na zaklad€ méfeni uhlu zatizeni (a) a/nebo
krouticiho momentu nékteré¢ho z elektrickych pohont pracovnich organt spradaci jednotky, a to
az béhem zpracovani vlakenné¢ho materialu do pfize. Jedna se pfedevs§im o pohony zpracovavacich
prostfedki, realizujicich vlastni vyrobu pfize z vlaknit¢ho materialu, napfiklad vycesavaciho
valecku, spradaciho rotoru, rozvadéciho zafizeni, odtahovych valecku prize nebo pohonu navijené
civky. Tento spis ale nereSi zjiStovani pritomnosti pramene jest¢ pred vstupem do vlastniho
technologického procesu predeni prize.
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EP 3 438 334 Al popisuje detekei spotfebované délky pramene vlaken z pramenové konve u
pracovniho mista tryskového spradaciho stroje s cilem optimalizovat obsluhu pracovniho mista v
zavislosti na spotfeb¢ pramene vlaken.

Cilem tohoto vynalezu je odstranit nebo alespori zmirnit nevyhody dosavadniho stavu techniky

zpusobem a zafizenim umoziujiciho detekci pfitomnosti pramene na vstupu do spradaci jednotky
dopradaciho stroje jesté pred vstupem pramene vlaken do procesu predeni prize.

Podstata vynalezu

Cile vynalezu je dosazeno zpusobem, zafizenim, podavacim nebo prutahovym ustrojim a textilnim
strojem podle tohoto vynalezu, jehoz podstata spociva v tom, Ze se pred zacatkem zapradani, t.
béhem pripravy konce pramene, nebo béhem zapradaciho procesu a/nebo béhem predeni sleduje a
vyhodnocuje zména napajeciho proudu a/nebo elektrického prikonu a/nebo rychlosti otaceni
individualniho pohonu alespon nékterého elektrického motoru v oblasti pfivodu pramene do
spradaci jednotky pfislusné¢ho pracovniho mista, pficemz se analyzuji pfechodové déje v regulacni
smycce, vznikajici pfi zménach mechanické zatéze prislusného elektrického pohonu a detekuje se
zména velikosti napajeciho proudu a/nebo zména hodnoty elektrického prikonu a/nebo zména
rychlosti otaceni tohoto individualniho elektrického pohonu. Poté se vyhodnocuje velikost
detekované zmény, ktera se porovnava s nastavenou rozhodovaci urovni R zmény velikosti
napajeciho proudu a/nebo hodnoty elektrického piikonu a/nebo rychlosti otaceni a podle vysledku
tohoto porovnani se generuje informace o pritomnosti nebo nepfitomnosti vlakenného pramene
v podavacim nebo prutahovém ustroji. Pripadné je mozné vyhodnocovat pouze rychlou relativni
zménu proudu nebo vykonu, pokud je fidicimu systému znam pfesny okamzik, kdy by k zavedeni
pramene mélo dojit.

Modemi tryskové spradaci stroje jsou vybaveny nékolikastupfiovym pratahovym ustrojim,
pficemz alesponi nékteré stupné jsou pohanény individualnimi elektrickymi pohony
s elektronickymi fidicimi systémy, vybavenymi obvykle fidici regulacni smyckou, jejimz
primamim cilem je udrzovat otacky individualniho elektrického pohonu na nastavené konstantni
hodnoté. Rovnéz tak rotorové dopradaci stroje jsou vybaveny podavacim zafizenim pro pfivod
pramene vlaken do technologického procesu predeni prize, skladajici se z podavaciho valecku a
jemu piifazen¢ho elektrického pohonu véetné pfislusného elektronického fidiciho systému
sregulacni smycCkou. Pri zméné mechanické zat€ze individualniho elektrického pohonu,
piifazené¢ho podavani pramene do spradaciho procesu dochazi pak k zasahu regulaéni smycky pro
udrZeni nastavené rychlosti, pficemz lze pozorovat tzv. pfechodovy jev, projevujici se kratkodobou
zménou rychlosti nebo zménou v odebiraném proudu nebo prikonu.

Pro ucely pouh¢ detekce pramene bez zapradani lze zvolit pro funkci detekce pramene kratkodobé
1]in¢ otackové parametry podavaciho nebo prutahového ustroji, tak aby generovana zména proudu
a/nebo vykonu a/nebo rychlosti otaceni byla vyznamnéjsi, a tedy snadnéji detekovatelna.

Dalsi mozZnosti zvyseni citlivosti detekce pritomnosti pramene je zpomaleni nebo uplné vypnuti
regulacni smycky individualniho elektrického pohonu, ktery je pro detekci pfitomnosti pramene
uréen.

Hodnota rozhodovaci urovné napajeciho proudu a/nebo elektrického prikonu a/nebo rychlost
otaceni pfislusného individualniho pohonu jednotlivého spradaciho mista se pritom muze
stanovovat centraln¢ v fidici jednotce stroje jako primér naméfenych hodnot na jednotlivych
spradacich jednotkach celé¢ho stroje béhem predeni a béhem chodu naprazdno a nasledné se
nastavuje na vSech fidicich jednotkach pracovnich mist a/nebo se vyhodnoti pouhé relativni
navyseni proudu nebo prikonu, coz je vyhodné, obzvlasté pokud je zpracovavan pramen s vyssi
jemnosti. Tim je zajisténo, Ze je rozhodovaci uroven dostatecné spolehlivé urcena a je stale aktualni
bez ohledu na druh a hmotnost pfedkladaného pramene vlaken a/nebo prize.
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Dalsi moznosti realizace zpusobu podle vynalezu je analyza kratkodobych zmén uhlové rychlosti
piislusn¢ho elektrické¢ho pohonu pri zménach zatéze, zpisobenych zménou v pritomnosti pramene
v podavacim nebo pritahovém ustroji dopradaciho stroje.

Pro zvyseni citlivosti této metody je opét vhodné zpomalit nebo uplné vyradit funkci rychlostni
regulacni smycky, ktera za normalni Cinnosti spradaciho mista udrzuje rychlost individualniho
elektrického pohonu na konstantni Grovni.

Oba vyse uvedené zpusoby, t). sledovani zmén odebiraného proudu a/nebo pfikonu motoru a
analyza kratkodobych zmén uhlové rychlosti lze vhodnym zpusobem kombinovat a tim dosahnout
jeste dalsiho zvysSeni spolehlivosti pri detekci pritomnosti pramene v podavacim nebo pratahovém
ustroji spradaci jednotky prislusného pracovniho mista.

S vyhodou je mozné vyuzit fakt, ze ridicimu systému je s pomémé znacnou presnosti znamo, ve
kterém okamziku po zahajeni podavani pramene by mélo k zavedeni pramene skutecné dojit, a
tudiz je mozné vytvofit pro sledovani zmény napajeciho proudu a/nebo elektrick¢ho prikonu
a/nebo rychlosti otaceni individualniho pohonu urité¢ ¢asové okno C, tak aby byly eliminovany
pfipadné rusivé vlivy, vzniklé napfiklad pfi startu a rozb¢hu prislusného elektrického pohonu.

Dalsi moznosti realizace zpusobu podle vynalezu je analyza ,trvalych® zmén rychlosti prislusného
elektrického pohonu pfi zménach zatéze, zpisobenych zménou v pfitomnosti pramene
v podavacim nebo prutahovém ustroji dopradaciho stroje pfi konstantnim pfikonu motoru a
vypnuté regula¢ni smy¢ce regulatoru rychlosti.

Reseni podle vynalezu miize byt realizovano napiiklad s elektrickym motorem typu BLDC nebo
s motorem krokovym.

Elektricky motor typu BLDC je obvykle fizen elektronickym regulac¢nim systémem, ktery ma za
ukol udrzovat konstantni otacky i pfi zménach zatéze. Vzhledem k tomu, ze obvykla regulacni
smycka, pouzita pro jeho fizeni, ma vzdy uréité nenulové Casové zpozdéni, vznikne pfi zméné
mechanické zat¢ze vlivem zmény v pfitomnosti pramene urcity prechodovy jev, projevujici se
bud’to kratkodobym zvySenim rychlosti (v okamziku nepfitomnosti pramene) nebo kratkodobym
snizenim rychlosti (pfi obnoveni pfitomnosti pramene). Tyto zmény lze, spoleéné se zménami
napajeciho proudu nebo elektrického prikonu, detekovat prostfednictvim fidiciho systému,
vybaveného pfislusnym programovym vybavenim.

Pro zvyseni citlivosti feSeni podle vynalezu je vhodné zpomalit nebo upln¢ vyradit Cinnost
regulacni smycky elektrického pohonu v ¢asovém intervalu, kdy dochazi ke zjistovani pfitomnosti
pramene v podavacim nebo prutahovém ustroji spradaciho stroje.

Rovnéz u krokového motoru je mozné detekovat odebirany mechanicky vykon, zavisly na
pfitomnosti pramene v pfislusném useku priutahového ustroji. Pro detekci odebiraného
mechanického vykonu - tedy zatéze, zpusobené podavanym pramenem, je vyhodné pouzit
napfiklad elektronicky obvod TMC5160 firmy Trinamic (www.trinamic.com), viz technicka
dokumentace TMC5160/TMC5160ADATASHEET (Rev. 1.13/2019-NOV-19), str. 87 a dalsi.

Vynalez predstavuje spolehlivé feseni, které nevyzaduje komplikovanou montaz a primarni
sefizovani, pfi¢emz je realizovatelny za pomémé nizkych nakladd a s vyuzitim materidlovych a
softwarovych komponent, které jsou jiz ¢asto na textilnich strojich a zejména dopradacich strojich
k vyrobé pfize pritomny.


http://www.trinamic.com/
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Objasnéni vvkresu

Vynalez je schematicky znazomén na vykresech, kde ukazuje obr. 1 prvni priklad uskutecnéni
vynalezu na spfadacim mist¢ tryskového dopifadaciho stroje s prutahovym ustrojim pramene
vlaken, obr. la druhy priklad uskuteénéni vynalezu na spfadacim mist¢ tryskového dopradaciho
stroje s prutahovym ustrojim pramene vlaken, obr. 2 priklad uskutecnéni vynalezu na spradacim
mist¢ rotorového dopradaciho stroje, obr. 3 typicky prubéh prechodového déj a reakce na néj podle
tohoto vynalezu v okamziku zavedeni pramene do prutahového ustroji a obr. 4 typicky pokles
rychlosti S nékterého ze sledovanych pohont pii realizaci vynalezu.

Priklady uskuteénéni vynalezu

Vynalez bude popsan na dvou prikladech uskute¢néni pracovniho mista tryskového dopradaciho
stroje pro vyrobu pfize, viz obr. 1 a la, a na jednom pfikladu uskutecnéni pracovniho mista
rotorového dopradaciho stroje pro vyrobu pfize, viz obr. 2. Oba tyto typy strojii jsou textilnimi
stroji pro vyrobu pfize.

Tryskovy dopfadaci stroj obsahuje mnozstvi pracovnich mist uspofadanych v fad¢ vedle sebe,
obvykle po obou stranach stroje. Kazdé pracovni misto, viz obr. 1 a 1a, obsahuje spradaci jednotku
1, ktera ve sméru pruchodu vlakenné¢ho materialu pii vyrob¢ prize 14 nejprve obsahuje prutahové
ustroji 2 pramene 18 vlaken, které je uzpusobeno pro zjemnovani pramene 18 vlaken z vychoziho
stavu do stavu vlakenn¢ stuzky vhodné pro nasledné pretvoreni do vyrabéné prize 14 v zakrutovém
ustroji 6, které¢ je usporadano ve sméru pruchodu vlakenného materialu pfi vyrobé prize za
prutahovym ustrojim 2. Ve sméru prichodu vlakenného materialu pfi vyrobé pfize je za
zakrutovym ustrojim usporadano neznazoméné odtahové ustroji pfize a dale také obsahuje
neznazornéné navijeci ustroji pfize 14 na civku, které je uzptisobeno pro navijeni vyroben¢ pfize
14 na neznazornénou civku.

Pratahové ustroji 2 pramene 18 vlaken obsahuje ve sméru priuchodu vlakenného materialu pfi
vyrob¢ prize nejdrive dvojici podavacich valecka 31, 32, tzv. Feeding, za niZ je usporadana
prutahova soustava 4, tzv. Apron, ktera obsahuje valecky 40 a 42 opasané prutahovym rfeminkem
41. Ve sméru pruchodu vlakenného materialu pii vyrobé pfize za prutahovou soustavou 4 je
usporadana dvojice vystupnich valecku 5, tzv. Delivery, které jsou uzpusobeny pro odtah
zjemn¢éného pramene 18 vlaken, tj. pro odtah vlakenné stuzky, z prutahové soustavy 4 a pro
privadéni zjemnéného pramene 18 vlaken do zakrutového ustroji 6.

Zakrutové ustroji 6 obsahuje pracovni organ pro pretvoreni zjemnéného pramene 18 vlaken do
prize 14, napf. obsahuje spradaci trysku, ve kterém jsou znamym zpiisobem zakrucovana vlakna
do vysledné pfize pomoci vzduchového virku, vytvareného tlakovym vzduchem.

Dvojice valecku 31, 32 a 5 prutahového ustroji 2 jsou sprazeny s individualnimi elektrickymi
pohony 30 a 50. Pratahova soustava 4 je sprazena s vlastnim neznazoménym pohonem.

Pohony 30, 50 dvojic valeckt 31, 32 a 5 prutahového ustroji 2 jsou sprazeny s ridicim zafizenim
11, které bud’ obsahuje sledovaci, vyhodnocovaci a porovnavaci zarizeni 10 nebo je s timto
zafizenim 10, které je v neznazornéném piikladu uskuteénéni provedeno jako externi, spfazeno.
Ridici zafizeni 11 je spfazeno s neznazoménym nadfazenym fidicim systémem, napf. fidicim
systémem celého stroje.

Alespon jeden z pohonu 30, 50 dvojic valecku 31, 32 a 5 prutahového ustroji 2 je sprazen s alespon
jednim snimacem 390 a 590 rychlosti otaceni pfislusného pohonu 30, 50, napt se snimacem uhlové
rychlosti pfislusného pohonu 30, 50. V prikladu uskute¢néni na obr. 1 je kazdy z pohonu 30, 50
dvojic valec¢ka 31, 32 a 5 pratahového ustroji 2 sprazen s jednim snimacem 390 a 590 rychlosti
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pfislusné¢ho pohonu 30, 50. V prikladu uskute¢néni na obr. la je pouze pohon 30 podavacich
valecka 31, 32 prutahového ustroji 2 sprazen se snima¢em 390 rychlosti pohonu 30 podavacich
valecku 31, 32.

Alespon jednomu z pohoni 30, 50 dvojic valecku 31, 32 a 5 pritahového uGstroji 2 je pfifazen
alespon jeden snima¢ 391, 591 napajeciho proudu I a/nebo elektrického prikonu P pfislusného
pohonu 30, 50. V prikladu uskute¢néni na obr. 1 je kazdému z pohonu 30, 50 dvojic valecka 31,
32 a 5 priutahového ustroji 2 pfifazen jeden snimac¢ 391, 591 napajeciho proudu I a/nebo
elektrického prikonu P prislusného pohonu 30, 50. V neznazoméném piikladu uskutecnéni je
pouze pohonu 30 podavacich valecki 31, 32 pratahového tstroji 2 pfifazen snimac 391 napajeciho
proudu I a/nebo elektrického prikonu P prislusného pohonu 30, 50.

Snimace 391, 591 proudu I a/nebo elektrického prikonu P jsou sprazeny se sledovacim,
vyhodnocovacim a porovnavacim zafizenim 10 a snimacde 390, 590 rychlosti jsou sprazeny s
rfidicim zafizenim 11 nebo se sledovacim, vyhodnocovacim a porovnavacim zarizenim 10.

Ridici zafizeni 11 obsahuje neznazoméné prostiedky, napf. softwarové, pro fizeni pohona 30, 50
a dale obsahuje neznazoménou regulaéni smycku uzpasobenou pro fizeni pohoni 30, 50. Ridici
zafizeni 11 dale obsahuje neznazoméné prostfedky, napf. softwarové, pro ovladani funkci
regulacni smycky pro fizeni pohonu 30, 50, zejména prostfedky pro zpomaleni ¢innosti regulacni
smycky nebo docasné vyrazeni regula¢ni smycky z procesu fizeni pohonu 30, 50. Vyrazeni nebo
zpomaleni ¢innosti regulaéni smycky pro fizeni pohonu 30, 50 je vvhodné pro zvyraznéni projevu
pfechodového d¢je.

Ridici zafizeni 11 je dale spfazeno s neznazornénymi pohony odtahového ustroji piize 14 a
navijeciho ustroji pfize 14.

Rotorovy dopradaci stroj obsahuje mnozstvi pracovnich mist usporadanych v fad¢ vedle sebe,
obvykle po obou stranach stroje. Kazd¢ pracovni misto, viz obr. 2, obsahuje spradaci jednotku 1,
ktera ve sméru pruchodu vlakenného materialu pfi vyrob¢ pfize 14 nejprve obsahuje podavaci
ustroji 3 pramene 18 vlaken, které obsahuje podavaci valecek 33 a k jeho obvodu piifazeny
pfitlany stolecek 17, pfi¢emz podavaci ustroji 3 je uzpusobeno pro podavani pramene 18 vlaken
do dale ve sm¢ru postupu vlakenného matenalu usporadaného ojednocovaciho ustroji 15 vlaken s
hnanym ojednocovacim valeckem 150, odpadovym kanalem 151 necistot a vystupnim kanalem 19
ojednocenych vlaken 180 do zakrutového ustroji 6, které je uspofadano ve sméru pruchodu
vlakenn¢ho materialu pfi vyrob¢ prize 14 za ojednocovacim ustrojim 15 vlaken, a kter¢ je opatfeno
spradacim rotorem 16 uzpusobenym pro pretvoreni ojednocenych vlaken do pfize 14. Ve sméru
pruchodu vlakenného materialu pfi vyrobé prize 14 je za zakrutovym ustrojim 6 usporadano
neznazoméné odtahové ustroji prize 14 a dale také neznazornéné navijeci ustroji prize 14 na civku,
které je uzpusobeno pro navijeni vyrobené prize 14 na neznazornénou civku.

Podavaci valeCek 33 podavaciho ustroji 3 pramene 18 vlaken je sprazen s individualnim
elektrickym pohonem 30, ktery je spfazen s fidicim zarizenim 11, které bud’ obsahuje sledovaci,
vyhodnocovaci a porovnavaci zafizeni 10 nebo je s timto zafizenim 10, které je v neznazornéném
prikladu uskuteénéni provedeno jako externi, sprazeno. Ridici zafizeni 11 je spfazeno
s neznazoménym nadrazenym fidicim systémem, napf. fidicim systémem celého stroje. Pohon 30
podavaciho valecku 33 je sprfazen se snimafem 390 rychlosti ota¢eni pohonu 30 podavaciho
valeCku 33, napf se snimaem uhlové rychlosti pohonu 30 podavaciho vale¢ku 33. Pohonu 30
podavaciho valecku 33 je prifazen snimac 391 napajeciho proudu I a/nebo elektrického prikonu P
pohonu 30 podavaciho valecku 33.

Snimac 391 proudu I a/nebo elektrického prikonu P je sprazen se sledovacim, vyhodnocovacim a
porovnavacim zafizeni 10 a snima¢ 390 rychlosti je spfazen s fidicim zafizenim 11 nebo se
sledovacim, vyhodnocovacim a porovnavacim zafizenim 10.
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Ridici zafizeni 11 obsahuje neznazoméné prostiedky, napf. softwarové, pro fizeni pohonu 30
podavaciho valecku 33 a dale obsahuje neznazorménou regulacni smycku uzpusobenou pro fizeni
pohonu 30 podavaciho vale¢ku 33. Ridici zafizeni 11 dale obsahuje neznazoméné prostiedky, napf.
softwarové, pro ovladani funkci regulacni smycky pro fizeni pohonu 30 podavaciho valecku 33,
zejména prostiedky pro zpomaleni Cinnosti regulacni smycky nebo docasné vyrazeni regulaéni
smycky z procesu fizeni pohonu 30 podavaciho valecku 33.

Ridici zafizeni 11 je dale spfaZeno s neznazornénymi pohony odtahového ustroji piize 14 a
navijeciho ustroji prize 14.

Zjistovani pritomnosti pramene 18 vlaken v podavacim ustroji 3 nebo priatahovém ustroji 2
textilniho stroje pro vyrobu pfize 14 podle tohoto vynalezu je zalozeno na poznatku, Ze doprava
vlakenn¢ho materialu, zde pramene 18 vlaken, do zakrutového ustroji 6 vyzaduje uréity
mechanicky vykon, kterym se musi pfekonat tfeni mezi jednotlivymi vlakny v prameni 18, a ktery
musi dodavat pfislusny pohon 30, 50 v podavacim ustroji 3 nebo v prutahovém ustroji 2 na
pracovnim mist¢ textilniho stroje pro vyrobu pfize 14. Proto se lisi elektricky pfikon Pn a napajeci
proud In, ktery pfislusny pohon 30, 50 odebira pfi svém béhu naprazdno, tj. bez vlakenné¢ho
pramene 18, od elektrického prikonu Ps a proudu Is, ktery prislusny pohon 30, 50 odebira béhem
protahovani pramene 18 vlaken v pratahovém ustroji 2 nebo béhem podavani pramene 18 vlaken
v podavacim ustroji 3. Vyznamn¢ je tento rozdil detekovatelny v pribéhu zavadéni pramene 18
vlaken do podavaciho ustroji 3 nebo do prutahového ustroji 2, kdy se tento rozdil projevuje jako
tzv. prechodovy d€j. V prubéhu zavadéni pramene 18 vlaken do podavaciho ustroji 3 nebo do
prutahového ustroji 2, tj. v prubéhu tzv. pfechodového déje, také dochazi ke kratkodobému poklesu
rychlosti S otaceni pfislusného pohonu 30, 50 v podavacim ustroji 3 nebo v prutahovém ustroji 2,
jak ukazuje obr. 3. Béhem vyse popsaného prechodového déje v prubéhu zavadéni pramene 18
vlaken do podavaciho ustroji 3 nebo do pritahového ustroji 2, jehoZ typicky pribéh je znazomén
na obr. 3, tak dochazi ke kratkodobému poklesu rychlosti S, napf. uhlové rychlosti, alespon
nékterého z pohont 30, 50 podavaciho ustroji 3 nebo prutahového ustroji 2, a soucasné dochazi ke
skokovému zvysSeni piikonu P alespon nékterého z pohonii 30, 50 z hodnoty Pn pii chodu
naprazdno, tj. bez pramene 18, na hodnotu Ps pfi predeni, tj. s pramenem 18, a také ke skokovému
zvySeni hodnoty napajeciho proudu I alespon nékterého z pohona 30, 50 z hodnoty In pfi chodu
naprazdno, tj. bez pramene 18, na hodnotu Is pfi predeni, tj. s pramenem 18. Vyskyt této skokove
zmény na alespon jednom z pohont 30, 50 podavaciho ustroji 3 nebo prutahového ustroji 2 pri
zavadéni pramene 18 vlaken mezi podavaci valecky 31, 32 a/nebo mezi vystupni valecky 5
prutahového ustroji 2 nebo mezi podavaci valecek 33 a pritlaény stolecek 17 podavaciho ustroji 3
—tj. vyskyt zvyseni pfikonu P a/nebo proudu I a/nebo zména rychlosti S nékterého z pohonu 30,
50, tak identifikuje okamzik, kdy doslo k zavedeni pramene 18 vlaken do pfislusného mista
prutahového ustroji 2 nebo do podavaciho ustroji 3. Pokud ke zméné pfikonu P a/nebo proudu I
a/nebo zména rychlosti S nékterého z pohonu 30, 50 v prib&hu zavadéni pramene 18 vlaken do
podavaciho tstroji 3 nebo priutahového ustroji 2 nedojde, znamena to, ze pramen 18 vlaken nebyl
zaveden a prostfednictvim fidiciho zafizeni 11 se vygeneruje signal o nezavedeni pramene 18
vlaken, tj. o chybéjicim prameni 18 vlaken. Nasledné se provedou odpovidajici obsluzné operace
na prislu§ném pracovnim misté.

Naopak, pokud béhem probihajici vyroby prize 14, tj. béhem predeni, dojde k nahlému snizeni
pfikonu P a/nebo elektrického proudu I a pripadné i ke kratkodobému zvySeni rychlosti S nékterého
z pohonu 30, 50 podavaciho ustroji 3 nebo prutahového ustroji 2, a nasledné k pferuseni vyroby
pfize 14, je toto identifikovano jako okamzik, kdy doslo k pferuseni pfivodu pramene 18 vlaken,
at’ jiz z duvodu pfetrhu pramene 18 nebo z duvodu vyprazdnéni neznazoméného zasobniku
pramene 18, prikladné pfislusné pramenové konve pfifazené pfislusnému pracovnimu mistu.
V takovém pripad¢ se vygeneruje signal o nepfitomnosti pramene 18 a pracovni misto se zastavi.
Nasledné se provedou odpovidajici obsluzné operace na prislusném pracovnim mist¢.

Zpusob podle vynalezu je takovy, Ze se béhem procesu vyroby pfize 14, tj. béhem predeni, 1 béhem
procesu obnovovani predenti, tj. béhem zapradani, na pracovnim mist¢ 1 sleduje velikost napajeciho
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proudu I a/nebo hodnota elektrického prikonu P a/nebo rychlost S alespon jednoho individualniho
elektrického pohonu 30, 50 prutahového ustroji 2 nebo podavaciho ustroji 3 a detekuje se zména
velikosti napajeciho proudu I a/nebo zména hodnoty elektrického pfikonu P a/nebo zména rychlosti
S tohoto individualniho elektrického pohonu 30, 50 pritahového ustroji 2 nebo podavaciho tstroji
3. Velikost detekované zmény napajeciho proudu I a/nebo hodnoty elektrického prikonu P a/nebo
rychlosti S tohoto individualniho elektrického pohonu 30, 50 prutahového ustroji 2 nebo
podavaciho ustroji 3 se vyhodnocuje a porovnava se s nastavenou rozhodovaci urovni R zmény
velikosti napajeciho proudu I a/nebo hodnoty elektrického piikonu P a/nebo rychlosti S tohoto
individualniho elektrického pohonu 30, 50 pritahového ustroji 2 nebo podavaciho ustroji 3. Podle
vysledku tohoto porovnani se generuje, napft. fidicim zafizenim 11, informace o pfitomnosti nebo
nepiitomnosti pramene 18 vlaken v pritahovém ustroji 2 nebo podavacim ustroji 3.

Podle jednoho prikladu uskutecnéni se zména rychlosti S prislusného individualniho elektrické¢ho
pohonu 30, 50 prutahového tstroji 2 nebo podavaciho tstroji 3 s vyhodou sleduje béhem zasahu
regulacni smycky fizeni tohoto elektrického pohonu 30, 50 pratahového ustroji 2 nebo podavaciho
ustroji 3, a to napf. tak, Ze se pfed zavadénim pramene 18 vlaken do prutahového ustroji 2 nebo
podavaciho ustroji 3 nastavi konstantni rychlost S individualniho elektrického pohonu 30, 50
prutahového tstroji 2 nebo podavaciho ustroji 3 a béhem zavadéni pramene 18 vlaken do
prutahového ustroji 2 nebo podavaciho ustroji 3 se fidicim zafizenim 11 deaktivuje Cinnost fidici
regulacni smycky prislusného pohonu 30, 50 pratahového ustroji 2 nebo podavaciho ustroji 3,
pii¢emz okamzik zavedeni pramene 18 vlaken do pratahového ustroji 2 nebo podavaciho ustroji 3
se detekuje jako trvaly pokles rychlosti S individualniho elektrického pohonu 30, 50 pratahového
ustroji 2 nebo podavaciho ustroji 3, viz obr. 4.

Podle jiného prikladu uskutecnéni se zména rychlosti S prislusného individualniho elektrického
pohonu 30, 50 pratahového ustroji 2 nebo podavaciho astroji 3 s vyhodou sleduje tak, Ze se pred
zavadénim pramene 18 vlaken do prutahového tstroji 2 nebo podavaciho tustroji 3 zasahem fidiciho
zafizeni 11 zpomali Cinnost fidici regulacni smycky pfislusného pohonu 30, 50 pritahového ustroji
2 nebo podavaciho ustroji 3, ¢imz se dosahne zvyraznéni detekovatelného prechodového jevu
vyvolaného zavedenim pramene 18 vlaken do prutahového tstroji 2 nebo podavaciho ustroji 3.

Rozhodovaci uroven R velikosti napajeciho proudu I a/nebo elektrického prikonu P a/nebo
rychlosti S individualniho elektrického pohonu 30, 50 prutahového ustroji 2 nebo podavaciho
ustroji 3 se podle jednoho prikladu uskute¢néni stanovi jako pruméma hodnota velikosti napajeciho
proudu I a/nebo elektrického prikonu P a/nebo rychlosti S individualniho elektrického pohonu 30,
50 prutahového ustroji 2 nebo podavaciho ustroji 3 naméfenych na alespon jednom pracovnim
misté textilniho stroje béhem predeni, tj. s pramenem 18 vlaken v prutahovém ustroji 2 nebo v
podavacim ustroji 3, a béhem chodu naprazdno, tj. bez pramene 18 vlaken v prutahovém ustroji 2
nebo v podavacim ustroji 3. Tyto primémné hodnoty napajeciho proudu I a/nebo elektrického
pfikonu P a/nebo rychlosti S individualniho elektrického pohonu 30, 50 priutahového ustroji 2 nebo
podavaciho ustroji 3 se pritom generuji vyhodné centralnim ridicim systémem stroje a distribuuji
(rozesilaji) se jednotlivym pracovnim mistum a jejich spfadacim jednotkam 1.

S vyhodou se detekce pritomnosti pramene 18 vlaken v prutahovém ustroji 2 nebo v podavacim
ustroji 3 provadi pomoci programu, tj. softwarove, v fidicim zafizeni 11 tak, ze se nejprve provede
start podavaciho ustroji 3 nebo prutahového ustroji 2, nasledné se uréi ¢asové okno C pro sledovani
(méfeni) napajeciho proudu I a/mebo elektrického prikonu P a/nebo rychlosti S pfislusného
individualniho elektrického pohonu 30, 50 pratahového ustroji 2 nebo podavaciho ustroji 3. Z
hodnot napajeciho proudu I a/nebo elektrického prikonu P a/nebo rychlosti S pfislusného
individualniho elektrického pohonu 30, 50 priatahového ustroji 2 nebo podavaciho ustroji 3
nam¢rfenych v tomto ¢asovém okné C se vyhodnocuje (detekuje) zména napajeciho proudu I a/nebo
elektrického prikonu P a/nebo rychlosti S prislusného pohonu 30, 50 pratahového ustroji 2 nebo
podavaciho ustroji 3, ¢imz se eliminuji pfipadné rusivé vlivy, dané napriklad rozbéhem podavaciho
ustroji 3 nebo prutahového ustroji 2 atd. Vzhledem k tomu, Ze fidicimu systému 11 pracovniho
mista je s pom&mé znacnou piesnosti znamo, ve kterém okamziku po zahajeni otaceni prislusného
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pohonu 30, 50 pratahového ustroji 2 nebo podavaciho ustroji 3 by mé¢lo skute¢né dojit k zavedeni
pramene 18 mezi sledované prvky pratahového tstroji 2 nebo podavaciho tstroji 3, je mozné urcit
pro sledovani zmény napajeciho proudu I a/nebo elektrického prikonu P a/nebo rychlosti S alespori
jednoho sledovaného pohonu 30, 50 prostfedky fidiciho software fidiciho systému 11 Casové okno
C pro vyhodnocovani (méfeni) pfisluSnych parametra tak, aby byly eliminovany pfipadné rusivé
vlivy, vzniklé napriklad pfi startu a rozb¢hu prislusného elektrického pohonu.

Podle dalSiho pfikladu uskute¢néni se sleduje velikost napajeciho proudu I a/nebo hodnota
elektrického prikonu P a/nebo rychlost S elektrického pohonu 50 vystupnich valecka 5
prutahového ustroji 2 pramene 18 vlaken v okamziku bez pritomnosti pramene 18 vlaken mezi
vystupnimi valecky 35, dale se sleduje Casovy prubéh velikosti elektrického proudu I a/nebo
hodnoty elektrické¢ho prikonu P a/mebo rychlosti S tohoto elektrického pohonu 50 vystupnich
valeckl 5 prutahového ustroji 2 pramene 18 vlaken béhem zahajeni privadéni pramene 18 vlaken
a nasledné se sleduje velikost elektrického proudu I a/nebo hodnota elektrického piikonu P a/nebo
rychlost S tohoto elektrického pohonu 50 vystupnich valecku 5 prutahového tstroji 2 pramene 18
vlaken s pramenem 18 mezi témito vystupnimi valecky 5, pficemz zjisténé hodnoty se vyhodnocuji
a porovnavaji s nastavenou rozhodovaci urovni R pro nasledné vygenerovani signalu o pfitomnosti
nebo nepfitomnosti pramene 18 vlaken v prutahovém ustroji 2.

Alternativng se sleduje velikost napajeciho proudu I a/nebo hodnota elektrick¢ho prikonu P a/nebo
rychlost S elektrick¢ho pohonu 30 podavacich valecka 31, 32 prutahového tstroji 2 nebo pohonu
podavaciho valecku 33 podavaciho ustroji 3 ve stavu bez pritomnosti pramene 18 vlaken, dale se
sleduje Casovy prubéh velikosti elektrického proudu I a/nebo hodnoty elektrick¢ho pfikonu P
a/nebo rychlosti S elektrického pohonu 30 podavacich valecka 31, 32 prutahového ustroji 2 nebo
pohonu 30 podavaciho valeCku 33 podavaciho ustroji 3 béhem prechodového déje po zahajeni
pfivadéni pramene 18 vlaken pritahovym ustrojim 2 nebo podavacim ustrojim 3, a také se sleduje
velikost elektrického proudu I a/nebo hodnota elektrick¢ho pfikonu P a/nebo rychlost S
elektrického pohonu 30 podavacich valecka 31, 32 prutahového ustroji 2 nebo pohonu podavaciho
valeCku 33 podavaciho ustroji 3 pfi pfitomnosti pramene 18 vlaken mezi podavacimi valeCky 31,
32 prutahového ustroji 2 nebo mezi podavacim valeckem 33 a podavacim stoleckem 17 podavaciho
ustroji 3, pricemz zjisténé hodnoty elektrického proudu I a/nebo hodnota elektrického prikonu P
a/nebo rychlost S se vyhodnocuji a porovnavaji s nastavenou rozhodovaci urovni R pro generovani
signalu o pfitomnosti nebo nepfitomnosti pramene 18 vlaken v pritahovém ustroji 2 nebo
podavacim ustroji 3.

Podle dalSiho prikladu uskute¢néni se ze sledovanych hodnot detekuje zména napajeciho
elektrického proudu I nebo zména elektrického prikonu P a soucasné se detekuje kratkodoba zména
rychlosti S pohonu 50 vystupnich valecku 5 prutahového ustroji 2 spradaci jednotky 1 na
pracovnim mist¢ tryskového dopradaciho stroje.

Podle dalSiho prikladu uskute¢néni se ze sledovanych hodnot detekuje zména napajeciho
elektrického proudu I nebo zména elektrického prikonu P a soucasné se detekuje kratkodoba zména
rychlosti S pohonu 30 podavacich valecka 31, 32 pratahového ustroji 2 spradaci jednotky 1 na
pracovnim mist¢ tryskového dopradaciho stroje.

Podle dalsiho prikladu uskute¢néni se ze sledovanych hodnot detekuje zména napajeciho
elektrického proudu I nebo zména elektrického prikonu P a sou¢asné se detekuje kratkodoba zména
rychlosti S pohonu 30 podavaciho valecku 33 podavaciho ustroji 3 spradaci jednotky 1 na
pracovnim mist¢ rotorového dopradaciho stroje.

Podle dalsiho prikladu uskutec¢néni se ze sledovanych hodnot detekuje zména napajeciho
elektrického proudu I a zména elektrického pfikonu P a/nebo zména rychlosti S pohonu 30
podavacich valecku 31, 32 prutahového ustroji 2 spradaci jednotky 1 na pracovnim misté
tryskového dopradaciho stroje a/nebo pohonu 50 vystupnich valeckti 5 pratahového ustroji 2
spradaci jednotky 1 na pracovnim mist¢ tryskového dopradaciho stroje nebo se tyto zmény deteku;i
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na pohonu 30 podavaciho vale¢ku 33 podavaciho ustroji 3 spradaci jednotky 1 na pracovnim misté
rotorového dopradaciho stroje.

Jako rychlost S alespon jednoho elektrického pohonu 30, 50 podavaciho tstroji 3 nebo prutahového
2 ustroji pramene 18 vlaken se sleduje napf. okamzita uhlova rychlost prislusného elektrického
pohonu 30, 50 prutahového ustroji 2 nebo podavaciho ustroji 3.

Aby se vyloucil vliv nahodilych skokovych zmén velikosti napajeciho proudu I a/nebo elektrického
pfikonu P nebo rychlosti S nékterého z pohonti 30, 50 podavaciho ustroji 3 nebo pratahového
ustroji 2, zpusobenych napriklad Spickami napéti v elektrické siti apod., pfedavaji se naméfené
udaje o velikosti napajeciho proudu I a/nebo o velikosti pfikonu P a/nebo rychlosti S od vsech
spradacich jednotek 1 celého pradaciho stroje do centralniho fidiciho systému spfadaciho stroje,
ve kterém se vyhodnocuji a uréuji primérné hodnoty proudu I a/nebo piikonu P a/nebo rychlosti S
nékterého z pohonu 30, 50 podavaciho ustroji 3 nebo prutahového tustroji 2 jak spradacich jednotek
1, které aktualné vyrabé€ji pfizi 14, tj. které¢ aktualné predou, tak 1 spradacich jednotek 1, které
aktualn¢ pfizi 14 nevyrabé&ji, t). které aktualn¢ neprfedou. Z takto centralné vyhodnocenych a
urcenych hodnot se nasledné uréi rozhodovaci uroven R, ktera se nasledné nastavi ve vSech fidicich
zafizenich 11 pracovnich mist celého stroje pro nasledné vyuziti sledovacim, vyhodnocovacim a
porovnavacim zarizenim 10 na kazdém pfisluSném pracovnim mist¢ k provadéni zpusobu podle
tohoto vynalezu.

V dal§im prikladu uskute¢néni se také naméfen¢ parametry kratkodobého poklesu nebo
kratkodobého zvyseni okamzité rychlosti S pfislusného pohonu 30, 50 prutahového ustroji 2 nebo
podavaciho ustroji 3 vlivem pfitomnosti nebo nepfitomnosti pramene 18 v prutahovém ustroji 2
nebo podavacim ustroji 3 odesilaji do centralniho fidiciho systému stroje, v némz se statisticky
vyhodnocuji a nasledné se jednotlivym fidicim zafizenim 11 pracovnich mist stroje zasilaji zpét
uréené, resp. stanovené, hodnoty rozhodovaci urovné R.

Pro zvyseni spolehlivosti detekce pritomnosti pramene 18 vldken v pratahovém ustroji 2
pracovniho mista tryskového dopradaciho stroje se podle dalsiho prikladu uskutecnéni
vyhodnocuji soucasné nebo ve vzajemné asové navaznosti urené rychlosti pohybu pramene 18
vlaken v priitahovém ustroji 2 nebo v podavacim ustroji 3, zmény v napajecim proudu I, pfikonu
P a rychlosti S vS§ech pohont 30, 50 pratahového ustroji 2.

motorem. V neznazoménych piikladech jsou pohony 30, 50 tvofeny jinym vhodnym typem
elektrickych pohoni.

V prikladech uskuteénéni je elektricky pohon 30, 50 tvofen BLDC nebo krokovym elektrickym

Prumyslova vvuzitelnost

Vynalez je vyuzitelny pro detekci pfitomnosti pramene vlaken na vstupu pracovniho mista
textilniho stroje pro zpracovani pramene vlaken, idealn¢ pak na vstupu textilniho dopfadaciho
stroje pro vyrobu prize z pramene vlaken.

-10 -
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PATENTOVE NAROKY

1. Zpusob detekce pritomnosti pramene vlaken na vstupu pracovniho mista textilniho stroje pro
zpracovani pramene vlaken, zejména na vstupu textilniho stroje pro vyrobu pfize z pramene vlaken,
pii kterém sledovany pramen vlaken prochazi na vstupu pracovniho mista stroje podavacim ustrojim
pramene vlaken nebo pratahovym ustrojim pramene vlaken a toto podavaci ustroji nebo pratahové
ustroji pramene vlaken se pohani alespor jednim individualnim elektrickym pohonem napojenym
na fidici zafizeni s regula¢ni smyckou fizeni tohoto pohonu a snima se alesponi jedna veli¢ina
odpovidajici ¢innosti fe€enc¢ho pohonu a nasnimana veli¢ina se vyhodnocuje, vyznacujici se tim,
z¢ jako veli¢ina odpovidajici ¢innosti feCeného pohonu se snima velikost napajeciho proudu I a/nebo
hodnota elektrického pfikonu P a/nebo rychlost S otaceni alespori jednoho individualniho
elektrického pohonu podavaciho ustroji nebo prautahového ustroji a zjiStuje se zména velikosti
napajeciho proudu I a/nebo zména hodnoty elektrického pfikonu P a/nebo zména rychlosti S otaceni
tohoto individualniho elektrického pohonu, nacez se ze zjisténé zmény vyhodnocuje velikost této
zmény, velikost této zmény se porovna s nastavenou rozhodovaci urovni R zmény velikosti
napajeciho proudu I a/nebo hodnoty elektrick¢ho prikonu P a/nebo rychlosti S otaceni a podle
vysledku tohoto porovnani se vygeneruje informace o pritomnosti nebo nepfitomnosti pramene
vlaken v podavacim ustroji nebo priatahovém ustroji.

2. Zpusob podle naroku 1, vyznalujici se tim, ze zména rychlosti S otaceni individualniho
elektrického pohonu se zjistuje béhem doby, po kterou regulacni smycka tohoto elektrického
pohonu provadi zasah do fizeni tohoto individualniho elektrického pohonu a to na vyhodnoceni
prubéhu prechodového jevu.

3. Zpusob podle naroku 1, vyznacujici se tim, ze pfed zahajenim zavadéni pramene vlaken do
podavaciho ustroji nebo prutahového ustroji se nastavi konstantni rychlost S otaceni individualniho
elektrického pohonu a béhem zavadéni pramene vlaken do podavaciho ustroji nebo pratahového
ustroji se deaktivuje fidici regulaéni smycka, pficemz okamzik zavedeni pramene vlaken do
podavaciho ustroji nebo prutahového ustroji se zjisti z trvalého poklesu rychlosti S otaceni
individualniho elektrického pohonu.

4. Zpusob podle naroku 2, vyznacujici se tim, Ze pred zahajenim zavadéni pramene vlaken do
podavaciho ustroji nebo prutahového ustroji se zpomali Cinnost fidici regula¢ni smycky tohoto
individualniho elektrického pohonu pro zvyraznéni projevu prechodového jevu vyvolaného
naslednym zavedenim pramene vlaken do podavaciho ustroji nebo prutahového ustroji.

5. Zpusob podle nékterého z pifedchozich naroku, vyznacujici se tim, Ze po startu podavaciho
ustroji nebo prutahového ustroji se urci Casové okno C, ve kterém se zjiStuje a vyhodnocuje zména
velikosti napajeciho proudu I a/nebo zména elektrického prikonu P a/nebo zména rychlosti S otaceni
individualniho elektrického pohonu.

6. Zpusob podle naroku 1, vyznacujici se tim, ze rozhodovaci troven R napajeciho proudu I
a/nebo elektrického piikonu P a/nebo rychlosti S otaceni individualniho elektrického pohonu se
stanovi v centralnim fidicim systému stroje jako priméma hodnota z hodnot napajeciho proudu I
a/nebo elektrické¢ho prikonu P a/nebo rychlosti S otaceni naméfenych na pracovnich mistech
textilniho stroje béhem predeni a béhem chodu naprazdno.

7. Zpusob podle které¢hokoli z naroku 1 az 6, vyznacujici se tim, Ze se sleduje velikost napajeciho
proudu I a/nebo hodnota clektrického prikonu P a/nebo rychlost S otaceni individualniho
elektrického pohonu (50) vystupnich valecki (5) prutahového ustroji (2) pramene (18) vliaken ve
stavu bez pfitomnosti pramene (18) vlaken mezi vystupnimi valecky (5), dale se sleduje Casovy
prub¢h velikosti elektrického proudu I a/nebo hodnoty elektrického prikonu P a/nebo rychlosti S
otaceni elektrického pohonu (50) vystupnich valecka (5) pratahového ustroji (2) pramene (18)
vlaken béhem pfivadéni pramene (18) a také se sleduje velikost elektrického proudu I a/nebo
hodnota elektrického pfikonu P a/nebo rychlost S otaceni elektrického pohonu (50) vystupnich
valecka (5) pratahového ustroji (2) pramene (18) s vlakennym pramenem mezi vystupnimi valecky

- 11 -
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(5), pricemz tyto hodnoty se vyhodnocuji a porovnavaji s nastavenou rozhodovaci trovni R pro
vygenerovani signalu o pfitomnosti nebo nepfitomnosti pramene (18) vlaken v prutahovém ustroji

2).

8. Zpusob podle kteréhokoli z naroka 1 az 6, vyznacujici se tim, Ze se sleduje velikost napajeciho
proudu I a/nebo hodnota elektrického prikonu P a/nebo rychlost S otaceni individualniho
elektrického pohonu (30) podavacich valecku (31, 32) pratahového ustroji (2) pramene (18) vlaken
ve stavu bez pramene (18) mezi podavacimi valecky (31, 32), dale se sleduje ¢asovy prubch velikosti
elektrického proudu I a/nebo hodnoty elektrické¢ho piikonu P a/nebo rychlost S otaceni elektrického
pohonu (30) podavacich valecka (3) béhem privadéni pramene (18) a také se sleduje velikost
elektrického proudu I a/nebo hodnota elektrického prikonu P a/nebo rychlost S otaceni elektrického
pohonu (30) podavacich valecku (31, 32) s pramenem (18) vlaken mezi podavacimi valecky (3),
pfiéemZ tyto hodnoty se vyhodnocuji a porovnavaji s nastavenou rozhodovaci urovni R pro
vygenerovani signalu o pfitomnosti nebo nepfitomnosti pramene (18) vlaken v prutahovém ustroji

().

9. Zpusob podle kteréhokoli z naroku 1 az 8, vyznacujici se tim, Z¢ jako rychlost S otaceni alespon
jednoho individualniho elektrick¢ho pohonu (30, 50) prutahového ustroji (2) pramene (18) vliaken
se¢ sleduje okamzita ahlova rychlost tohoto elektrick¢ho pohonu (30, 50).

10. Zpusob podle kteréhokoli z naroku 1 az 6, vyznacujici se tim, Ze se zjiStuje zména napajeciho
elektrického proudu I nebo zména elektrického prikonu P a soucasné se zjistuje kratkodoba zména
rychlosti S otaceni individualniho elektrické¢ho pohonu (50) vystupnich valecka (5) pratahového
ustroji a/nebo individualniho elektrického pohonu (30) podavacich valecka (31, 32) podavaciho
ustroji.

11. Zafizeni pro detekei pfitomnosti pramene vlaken v podavacim ustroji nebo pratahovém ustroji
pramene vlaken na pracovnim misté textilniho stroje, zejména textilniho dopradaciho stroje pro
vyrobu piize, kde podavaci ustroji nebo prutahové tustroji obsahuje alespon jeden valecek (31, 32,
33, 5) sprfazeny s individualnim elektrickym pohonem (30, 50), ktery je napojen na ridici zafizeni
(11) a na zdroj elektrického proudu, vyznacujici se tim, Zze elektricky pohon (30, 50) je spfazen s
alespon jednim snimacem (391, 591) elektrického proudu I a/nebo elektrického prikonu P a/nebo je
sprazen s alespon jednim snimacem (390, 590) rychlosti S otaceni pohonu (30, 50), pficemz zafizeni
je opatreno sledovacim, vyhodnocovacim a porovnavacim zafizenim (10), se kterym jsou spfazeny
snimace (390, 590, 391, 591) pohonu (30, 50), a které je sprazeno s Fidicim zafizenim (11), pfi¢emz
sledovaci, vyhodnocovaci a porovnavaci zafizeni (10) je uzpisobeno pro sledovani velikosti
napdajeciho proudu I a/nebo hodnoty elektrického prikonu P a/nebo rychlosti S otaceni alespori
jednoho individualniho elektrického pohonu (30, 50) a pro detekci zmén velikosti napajeciho proudu
I a/nebo hodnoty elektrického prikonu P a/nebo rychlosti S otaceni alespon jednoho individualniho
elektrického pohonu (30, 50).

12. Zafizeni podle naroku 11, vyznacujici se tim, z¢ sledovaci, vyhodnocovaci a porovnavaci
zafizeni (10) je soucasti ridiciho zafizeni (11).

13. Zafizeni podle naroku 11 nebo 12, vyznacujici se tim, Ze ridici zafizeni (11) je opatfeno
prostfedky pro zpomaleni reakce nebo pro uplné vyfazeni Cinnosti regulacni smycky fizeni
individualniho elektrického pohonu (30, 50) v prub¢hu zjistovani pfitomnosti pramene (18) vlaken
v podavacim ustroji nebo prutahovém tstroji pramene (18) vlaken.

14. Pratahové astroji nebo podavaci ustroji pramene vlaken pracovniho mista textilniho stroje pro
zpracovani pramene vlaken, zejména dopradaciho stroje pro vyrobu pfize, které¢ obsahuje alespori
jeden valecek (31, 32, 33, 5) sprazeny s individualnim elektrickym pohonem (30, 50), ktery je
opatfen pripojovacimi prostfedky pro pripojeni ke zdroji elektrické energie a k fidicimu zafizeni
(11), vyznacuyjici se tim, ze alespon jeden elektricky pohon (30, 50) je spfaZen s alespon jednim
snimaem (391, 591) elektrického proudu I a/nebo elektrického prikonu P a/nebo je sprazen s
alespon jednim snimacem (390, 590) rychlosti S otaceni pohonu (30, 50), pfi¢emz snimace (390,
590, 391, 591) jsou opatieny prostfedky pro sprazeni se sledovacim, vyhodnocovacim a

-12-
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porovnavacim zafizenim (10) pro sledovani velikosti napajeciho proudu I a/nebo hodnoty
elektrického prikonu P a/nebo rychlosti S otaceni alesponl jednoho individualniho elektrického
pohonu (30, 50) a pro detekci zmén velikosti napajeciho proudu I a/nebo hodnoty elektrického
pfikonu P a/nebo rychlosti S otaceni alespon jednoho individualniho elektrického pohonu (30, 50).

15. Textilni stroj pro zpracovani pramene vlaken, zejména dopradaci stroj pro vyrobu pfize,
obsahujici alespon jedno podavaci tustroji nebo prutahové ustroji pramene vlaken, které obsahuje
alespon jeden valecek (31, 32, 33, 5) spfazeny s individualnim elektrickym pohonem (30, 50), ktery
Jje sprazen se zdrojem elektrické energie a s fidicim zafizenim (11), vyznacujici se tim, Ze podavaci
ustroji nebo pratahové ustroji pramene (18) vlaken je usporadano podle nékterého z naroka 11 az
14,

4 vykresy

Seznam vztahovych znacek:

1 spradaci jednotka

2 prutahové Gstroji

3 podavaci ustroji

30 pohon podavaciho valecku

31 prvni dvojice podavacich valecku

32 druha dvojice podavacich valecka

33 podavaci valecek

390 snimac rychlosti pohonu podavaciho valecku
391 snimac proudu a/nebo elektrického pfikonu pohonu podavaciho valecku
4 prutahova soustava

40 valecek

41 pratahovy feminek

42 valecek

5 vystupni valecky

50 pohon vystupnich valecki

6 zakrutové ustroji

590 snimac rychlosti pohonu vystupnich valecku
591 snimac proudu a/nebo elektrického prikonu pohonu vystupnich valecki
10 sledovaci, vyhodnocovaci a porovnavaci zafizeni
11 fidici zafizeni

14 pfize

15 ojednocovaci ustroji

150 vycesavaci valecek

151 odpadovy kanal necistot

16 spradaci rotor

17 pritlacny stolecek

18 pramen vldken

180 ojednocené vlakno

19 dopravni kanal ojednocenych vlaken
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