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(54) PFidavné mechanické naklédaci zaFzeni

Za¥f{zeni je vhodné pro vkl4adéni ozube- g 11 4
nych kol do rotainiho upinale s kone&nym
opracovénim otvoru po dokondeni ozubeni. —
zafizeni sestdvd z dvouramenného drZéku
upevnéného na stroji, v jehoZ obou ramenech
je veden{ pro manipula&ni h¥idel opat¥enou
na letmém konci pracovnim ramenem a mezi
ob&ma rameny drZ&ku opat¥enou ovlddaci | [;:
pdkou, kterd je ve styku jednak s vymezo-
vacimi liStami upevnénymi na télese drZéaku
a jednak s rameny télesa drZdku vymezujici
krajn{ polohy pé&ky. Za¥fzeni umoZnuje jedno-
duché, pfesné a rychlé vkldadan{ ozubenych 5
kol de rotaéniho upinale tam, kde nenf
moZné pou%it manipulétoru.
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Vyndlez se tykd p¥{davného mechanického naklddacfho za¥izeni zejména pro ruéni vklada-~
ni ozubenych kol upinanych za ozubeni do rota&niho upinade speciilnfiho-obréb&ciho stroje.

Ozubend kola se b&%Zné upinaji za stfedovy otvor, pouze vyjime&n& za ozubeni, jak je tomu
nap¥iklad v ptipadé ozubeného kola s vloZenym bronzovym pouzdrem, kdy je nutno opracovat st¥edo- .
vou Cdst aZ po dokon&eni ozubeni. .

Zndmd provedeni manipuldtord nejsou ¥eZena pro vkladdni ozubengch kol do rotadnfch upina&i,
které obrobek upinaji za ozubeni. Kromé& toho se jednd o za¥fzeni slo¥it4, nékladnd a néro&néd
na ddribu. % té&chto ddvodl se do rotaénich upfna&l uvedeného typu vkladajf{ ozubend kola ru&n¥.
To je v8ak spojeno s nebezpedim excentrického uloZenf nebo o p¥esunutf o jednu zubn{ mezeru.
Tim vznik4 nebezpe&{ najet{ ndstroji do obrdb&né souddsti. Cas potf¥ebny pro nasazenf do upinade
je pom&rn& dlouhy a celd manipulace je spojen s nebezpefim vzniku tdrazu.

VySe uvedené nedostatky odstrafhuje v podstatné mi¥e p¥f{davné mechanické naklddac{ za¥izeni
podle vyndlezu, jeho? podstata spodivd v tom, Ze ho tvo¥{ dvouramenny drZ&k, kter§y je pevnd
spojen se strojem a v jehoZ obou ramenech jsou upravena vedeni, v nichZ je axidln& suvné a
otoéné ulofen manipula®ni h¥idel, opatfeny jednak na svém letmém konci pracovnim ramenem
vybavenym stfedicim nosnym &epem a jednak ovladaci pdkou umistdnou mezi ob&ma rameny. T&leso
drzéku je vybaveno vymezovaci{mi li%tami krajnich poloh géky.

Ptidavné mechanické naklddaci za¥izeni, provedené podle vyndlezu umoZhuje jednoduch§mi
prost¥edky pfesné a rychlé vkladani ozubenych kol do rotadniho upfnade. Cas potfebny pro
uloZeni ozubeného kola se zkrati a? p&tindsobn&, p¥i sou¥asném sniZ’eni namdhavosti price
a nebezpedi moZnosti drazu. . )

PEikladné provedeni p¥idavného mechanického nakl&daciho za¥izeni je schematicky zndzorn&no
na p¥ipojeném vykresu, kde je na obr. 1 celkové uspofdddni v n4rysném Yezu a obr. 2 pfedstavuje
totéZ za¥fzeni{ v bokorysném ¥ezu vede- m rovinou AA.

Na rdmu 10 stroje je upevnén drZ. 1 opat¥eny dvéma rameny 8, ve kterych jsou na spole&né
ose vytvofena vedeni 2. Ve vedenich 2 ,e¢ uloZen axidln& suvné a otoén& manipuladni h¥fidel 3.
Mezi ob&ma rameny 8 drZdku 1 je k manipulaénimu h¥fdeli 3 p¥ipojena ovl&daci pdka 6. Letm§
konec manipulaéniho h¥idele 3, na strané pfivrdcené k rotaénimu upina&i 9 ozubenych kol 11,
je opatfen pracovnim ramenem 4, na kterém je umistén st¥edici nosny &ep 5. T&leso drZfdku 1
je vybaveno vymezovacimi liZtami 7 krajnich poloh péky 6.

V poloze nakreslené na vykresech je pracovni rameno 4 v naklddaci poloze. Ovladaci pdka
6 je vyklopena smérem od rotacéniho upinafe 9 a je vysunuta do krajni polohy vymezené ramenem
8 na strané protilehlé pracovnimu rameni 4. Po naloZeni ozubeného kola 11 na stfedici nosny
Cep 5 se ovlddaci pdka 6 sklopi tak, Ze se osa st¥edicfho nosného &epu 5 dostane do osy rota&-
niho upinade 9. Tato poloha je ddna p¥isludnou vymezovaci liStou 7, podobn& jako druhd
vymezovaci liSta 7 uréuje vyklopenou polohu. Nélseduje zasunut{ ozubeného kola 11 do rota&niho
upinage 9 pohybem ovlddaci pdky 6 smérem k rameni 8 na strané pracovniho ramene 4. Po zpevn&ni
ozubeného kola 11 v rotaénim upinadi 9 se vysune zp&tnym pohybem ovlddaci piky 6 stfedici
nosny Cep 5 z otvoru ozubeného kola 11 a ovlddaci pdka 6 se vrati do vychozi polohy a je
noZné naloZit na stfedici nosny Cep 5 daldi ozubené %kolo 1l1. Cely cyklus se opakuje.

PREDMET VYNALETZU

Pfidavné mechanické naklddaci za¥izeni zejména pro ru&ni naklddani ozubenych kol, upinanych
za ozubeni, do rotaéniho upinae specidlniho obrébéciho stroje vyzna&ujici se tim, Ze ho tvo¥i
dvouramenny drZdk (1), ktery je pevné spojen se strojem a v jeho%Z obou ramenech (8) jsou uprave-
na vedeni (2), v nichZ je axidlné suvn& a otolné uloZen manipuladni h¥idel (3) opat¥eny jednak
na svém letmém konci pracovnim ramenem (4) vybavenym st¥edicim nosnym Cepem (5) a jednak ovlddac{
pikou (6) umist&nou mezi ob&ma rameny (8), p¥idem? t&leso drZdku (1) je vybaveno vymezcvacimi
listami (7) krajnich poloh péky (6).
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