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{b4) Zafizeni pro vyménu nasoukané civky za prazdnou dutinku
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Vyndlez se tykd zafizeni pro vymé&nu na-
soukané civky za prazdnou dutinku na tex-
tilnim, zejména soukacim stroji, tvoFeného
skiini vymény, kterd je uloZena podélnd
prestavitelné na rdmu stroje a obsahuje do-
pravnik dutinek a rameno pro pPemisfovi-
ni dutinky od dopravaiku mezi upinaci tr-
ny civkového rdmu soukaci jednotky. Ve
skiini vymény je uloZena zasobni civka, kie-
ré je pFifazeno Ustroji pro uchopeni a pre-
neseni zdsobni p¥ize mezi upinaci trny civ-
kového ramu. Toto Gstroji je spFaZeno s ra-
menem pro pfemistovani dutinky a elemen-
tem pro preruSeni zdsobni pirize po ukonée-
ni vyménového cyklu.
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Vynélez se tyka zaFizeni pro vyménu na-
soukané civky za prdzdnou dutinku na tex-
tilnim, zejména soukacim stroji, tvofeného
skiini vymény, kterd je uloZena podélné
prestaviteln& na rdmu stroje a obsahuje do-
pravnik dutinek a rameno pro pfemistova-
ni dutinky od dopravniku mezi upinaci trny
civkového ramu soukaci jednotky a zdsob-
ni civka s ndvinem prize.

Znamé soukaci stroje s automatickou vy-
ménou navinuté civky za préazdnou dutin-
ku lze rozdslit do dvou zakladnich skupin,
a to stroje s jednotkovou vyménou, kdy vy-
ménové zarizeni je na kazdé soukaci jed-
notce, anebo stroje se skupinovou vymeénou,
u nichZ je vymé&nové zafizeni pojezdové a
slouZi pro vice soukacich jednotek.

Nevyhodou strojit s jednotkou vymény je
snatnd konstrukéni sloZitost, nebot obsahu-
ji zdsobnik prazdnych dutinek u kaZdé sou-
kaci jednotky, ktery musi obsluha stroje do-
pliiovat. VSechny prvky vyménového zafize-
ni jsou umistény piimo na soukaci jednot-
ce, a tudiZz se na stroji mnohondsobné opa-
kuji, 8imZ se zvySuje cena stroje.

Déale je zndamo zafizeni pro vyménu na-
soukanych civek za prazdné dutinky na bez-
viFetenovych dopiddacich strojich, u n&hoz
je na stroji umisténo samostatné soukaci
zafizeni, které slouZi k navinuti zdlohy pii-
ze a nékolika ovin@ na prazdnou dutinku.
Tyto dutinky s navinutou zdlohou a nékoli-
ka oviny jsou potom uloZeny do stacionar-
niho zasobniku, z ndhoZ se dutinky dopliiuji
do transportniho zasobniku pojizdného vy-
ménového zafizeni. Na zakladé signdlu od
jednotlivych spradacich jednotek - signalizu-
jicich pozadavek vymény predjede pojizdné
vyménové zarizeni pFed signalizujici jednot-
ku a provede zaménu nasoukané civky za
dutinku tak, Ze z upinacich trnd civkového
rdmu uvolni nasoukanou civku a mezi ro-
zeviené trny vloZi dutinku s navinutou zé-
lohou a n&kolika oviny, jejichZ délka posta-
guje alespoil pro jedno zapfedeni. Potom je
sprddaci jednotka spusténa a vyménové za-
F¥izeni se premisti k daldi spfddaci jednotce
signalizujici poZadavek vymeény.

Nevyhodou tohoto zaFizeni je nutnost do-
pravy dutinek s navinutou zdlohou a n&ko-
lika oviny, pfi niZ miZe dojit k poskozeni
navinuté prize.

Tato nevyhoda je odstrangna u stroji se
skupinovou vymeénou, u nichZ se mezi upi-
naci trny civkového rdmu vkldda pomoci
pojezdového vyménového zatrizeni prazdna
dutinka. Vym&nové zafizeni vS8ak musi po
celou dobu operace vymény spolehlivé za-
jistit konec pFeruSené piize odsoukavané z
ptedlohy, nebot vyménové zafizeni s timto
koncem pifi vyméns manipuluje. To zvySuje
konstrukéni sloZitost vyms&nového zafizeni
i soukaci jednotky a je p¥Fi¢inou poruch ve
vyménovém cyklu.

Vy3e uvedené nevyhody jsou odstranény
zafizenim podle vyndlezu, jehoZ podstata
spodiva v tom, Ze zdsobni civce je prifaze-
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no ustroji pro uchopeni a pienesent z&sob-
ni pFize mezi upinaci trny civkového ramu
spfaZené s ramenem pro premistovani du-
tinky a elementem pro pferuseni pfize.

Zaiizeni podle vyndlezu je jednoduché a
provoznd spolehlivé, prifemZ umoZiuje do-
plnit jim i soukaci stroje vyrobené bez této
vymény, soutasné s tim, Ze vyuZivé zdklad-
ni Fidici logiku soukaci jednotky, se kterou
nepfimo spolupracuje. Uspofédéani stroje s
automatickou vymé&nou nasoukané civky za
prazdnou dutinku podle vyndlezu umoZiiu-
je vysokou unifikaci dilt soukaci jednotky,
Em# se znadné zleviiuje vyroba, piifemZ
vazba mezi soukaci jednotkou a vym&novym
zafizenim je omezena pouze na signal vy-
ménén a signél zpét ke spusténi soukaci jed-
notky.

Dalsi vyhody a vyznaky predloZeného vy-
nalezu jsou patrny z nasledujiciho popisu
piikladného provedeni, které je schematic-
ky zndzorn&no na priloZenych vykresech,
kde znali obr. 1 pri¢ny Fez soukacim stro-
jem s vymé&novym zalizenim, obr. 2 pFiény
¥ez se schematickym znédzorn&nim CasteCné
vyklongnych mechanismi vyménového za-
#izeni, obr. 3 pfi€ny Tez se schematickym
znazorndnim vloZeni prazdné dutinky do
civkového ramu, obr. 4 prigny fez se sche-
matickym zndzorn&nim vytvaieni nékolika
zékladnich ovinfi na prézdné dutince, obr.
5 padorysny pohled na dutinku vloZenou
mezi upinacimi trny s upevnénym koncem
zasobni piize a cbr. 6 pldorysny pohled na
dutinku s vytvofenou zdlohou a nékolika o-
viny zasobni prize.

Vyménové zafizeni je tvoreno skiini 1
vymény, kterd je suvné upevnéna.na ramu
2 stroje, respektive pFitniku 3, pevné spo-
jeném s rémem 2 stroje prostiednictvim o-
pér 4 a 5, respektive opéry 6, jeZ jsou ulo-
¥eny po celé délce stroje, pricemZ jedna z
opér 4, 5, 6 je hnaci, pomoci niZ se skiiii 1
v§mény posouvd podél stroje. V pfipadg po-
wziti opéry 5 jako hnaci, je tato vedena vo-
ditem 7 zabezpedujicim stdlou geometrii
sk¥ing 1 vymény viiti soukaci jednotce 8,
pfitemZ opéry 4 a 6 jsou uloZeny ve vede-
nich 8.

Soukaci jednotka 8 je tvoFena civkovym
rdmem 10, uloZenym otofn& na pevné ose
11 soukaci jednotky 8. Civkovy ram 10 je
opatien oton& uloZenymi upinacimi trny 12
a 13, mezi nimi¥ je upnuta dutinka 14, na
niZ je nasoukévana p¥ize 15 do tvaru civ-
ky 16. V t8lese soukaci jednotky 8 je otod-
né ulo¥en rozvadsd 17, slouZici k rozvade-
ni soukané prize 15 na civce 16. Na horni
gasti soukaci jednotky 8 je upevnén 3ikmy
skluz 18, jehoZ horni &ést zasahuje k navi-
jené civce 16 a dolni Cést konci nad Zlabo-
vym dopravnikem 19 nasoukanych civek 16,
uloZenym po celé délce stroje.

V horni &&sti skiing 1 vymény je uloZen
dopravnik 20, u piikladného provedeni pa-
sovy dopravnik, opatfeny kapsami 21, v
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nichZ jsou uloZeny dutinky 14. Spodni ¢éast
pasového dopravniku 28 je Cdstetng kryta
pifiloZkami 22, které zabraiiuji vypadnuti
dutinek 14.

Pod pédsovym dopravnikem 28 je v dolni
¢asti skfiné 1 vymény otofné uloZen htidel
23, na n&mZ je pevné uloZeno rameno 24
zakonCené vidlici 28, kterd v zdkladni kli-
dové poloze ramene 25 zasahuje pod paso-
vy dopravuik 28 do prostoru, kde jsou pii-
loZky 22 preruSeny. P¥i posunuti pasového
dopravniku 28 vypadne dutinka 14 z kapsy
Z1 pésového dopravniku 2§ do vidlice 25.
K zajisténi dutinky 14 ve vidiici 25 slouZi
zdvora 26, kterd je otoCné ulcZena na depu
27, uloZeném v opéfe 28, jeZ je upevnéna ve
skiini 1 vymény. Pod vidlici 25 je na rame-
ni 24 upevnén vodif 29 zasobni pfize 30.
Rameno 24 je opatieno alespoil dvéma dr-
7Z4ky 31, v nichZ je.ototné uloZen zalomeny
hiidel 32, opatfeny na konci vodiCem 33 z4-
sobni pfize 30. Zalomeny hridel 32 s rozva-
décim vodiCem 33 zdsobni pfize 20 slouZi k
rozvadéni zdsobni prize 39 po prdzdné du-
tince 14 upnuté mezi upinaci trny 12, 13
civkového ramu 19.

Na hPideli 23 je ototn& uloZeno pienase-
ci rameno 34 zdsobni piize 38, opatfené na
konci pevnou osou 35, na niZ je upevndn
rozeviratelny skripec 36. Na pevné ose 33
je otofné uloZena opéra 37 dutinky 14. Na
prenadsecim ramenu 34 je upevnén jeden ko-
nec tazné pruZiny 38, jejiZz druhy konec je
upevnén na ramenu 24. Na ¢epu 27 je ulo-
Zen doraz 39, o ktery se prendsSeci rameno
34 opira v klidové poloze. Na ramenu 24 je
vytvofen doraz 48, siouZici k zaji3téni vza-
jemné polohy prendsSeciho ramene 34 a ra-
mene 24 pri pfemistovani dutinky 14 z kli-
dové polohy pod pédsovym dopravnikem 28
mezi upinaci trny 12, 13 civkového réamnu
10.

U dna svislé ¢4asti skiind 1 vymeény je pev-
né uloZen drZdk 41, na némZ je uloZena za-
sobni civka 42 s odvijenou zdsobni pfizi 30.
V predni st&né skfin€ 1 vymeény jsou vytvo-
Fena vratka 43, slouZici pro vklddéani piné
zdasobni civky 42 a jejl vyménu obsluhou
soukaciho stroje. Zasobnik piize 30 proché-
z1 pres brzdic¢ku 44 do skripce 45 pomocné-
ho pfenédSeciho ramene 48, pevné uloZené-
ho na hnaci ose 47, kterd je ototné uloZena
ve skfini 1 vymény. Na konci pomocného
ptendSeciho ramene 48 uloZeny skf¥ipec 45
slouZi k uchopeni a zajist&ni z&sobni pri-
ze 30. Skiipec 45 lze rozeviit rutné nebo po-
moci nezndzorn&nych dorazli pfi jeho
funk¢nim pohybu.

Pomocné piendSeci rameno 46 slouZi k
pieneseni zdsobni piize 30 do sk¥ipce 36
piendSeciho ramene 34. K zajist&ni ptesné
drahy z&sobni prize 30 slouZi ptizovy vodic
47, uloZeny ve skiini 1 vymény. Mezi timto
pfizovym vodifem 47 a sk¥ipcem 45 pomoc-
ného prendSeciho ramene 46 v klidové po-
loze je ve sk¥fini 1 vymény upevnén Fezact
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element 48, slouZici k pferuSeni zdsobni pii-
ze 38 na konci vyménového cyklu.

Ve skfini 1 vymény je uloZeno gidlo 48,
slouZici ke kontrole piitomnosti dutinky 14
v prostoru mezi vidlicl 23 ramene 24 a zéa-
vorou 26. Cidlo 4% je nezndzorndnym zpi-
sobem spojeno s fidicim logickym ¢&lenem
59, uloZenym ve sk¥ini 1 vymény.

Po nasoukdni zvolené délky piize 15 na
civku 18 vySie nezndzornéné priimérova za-
raZka prostfednictvim neznédzornéné Fidicl
a vykonové logiky soukaci jednoctky 8 sig-
ndl poZadavku vymé&nyv nasoukané civky za
dutinku a uvede do &innosti nezndzornéné
zalizeni soukaci jednotky 8, jeZ ve vhodném
misté pod rozvaddéfem 17 pierusi soukanou
piizi 18 a néslednd zastavi soukaci jednot-
ku 8, pfifemZ tentc signdl zércvefl ve spo-
luprdci s Fidicim logickym ¢lenem 38 skii-
né 1 vymény vyvola pfestaveni skiing 1 vy-
mény pred soukaci jednotku 8, jeZ signal
vyddva. Po aretaci skfin® 1 vymeény pfed
scukaci jednotkou 8, vydavajici signdl je ¥i-
dicim logickym Clenem 50 spudtén jednora-
zZovy vymeénny cyklus.

Na zacatku vyménového cyklu neznédzor-
nény mechanismus skiing 1 vymény uvolni
rozevienim upinacich trnd 12, 13 dutinku
14 s nasoukanou civkou 18, je¥ se pisobe-
nim vlastni hmotnosti vykuli po psvném
skluzu 18 soukaci jednotky & na Zlabovy do-
pravnik 19 nasoukanych civek 18. Soudas-
né pomocné prendseci ramenc 46 se skiip-
cem 435 se sevienou zascbni prizi 39 ke
skFipci 36 pfendSeciho ramene 34 tak, aby
zésobnik prize 38 byl jednak navlefen do
vodiCe 29 na rameni 24, jednak do skfipce
36 pfendSeciho ramene 34, pfiCemZ p#i do-
konCeni kyvu pomocného pFenaseciho rame-
ne 46 se skrfipcem 45 je pomocnym plend-
Secim ramenem 46 stisknut skfipec 38 pre-
néiSeciho ramene 34 a skfipec 45 pomocné-
ho prenaSeciho ramene 46 otevien. Nasled-
né se pomocné prenaleci rameno 46 s ote-
vienym sk¥ipcem 45 vrati do zédkladni Kkli-
dové polohy, pfi€emZ sktipec 45 z{istdva na-
déle otevien.

Navlefenim zdsobni pfize 30 do vodide
29 na rameni 24 a jejirn naslednym sevie-
nim sk¥ipcem 386 pfendfeciho ramene 34 do-
$§lo k tomu, Ze zdsobni piize 38 prochdzi
té&sn& kolem vélcového dna dutinky 14. Tim
je ukonfena prvni faze vyménovaého cyklu.

Na obr. 2 je zndzorusna druhé féze vyms-
nového cyklu, kdy rameno 24 je &astedné
pomoci hridele 23 vytoCeno. Nyni je prena-
Seci rameno 24 pruZinou 38 priklon&no k
dorazu 40 na rameni 24. Pfiklonénim rame-
ne 24 a prendSeciho ramene 34 tla¢i opéra
47 pomoci nezndzorn&né pruZiny dutinku 14
do vidlice 25, a tim ji spolehlivd upeviiuje.
Brzditka 44 ve spoluprdci se skiipcem 38,
vlivem zvE&tSovani jejich vzdjemané vzdéle-
nosti vyklanénim ramene 24 a pienaseciho
ramene 34, vytva¥i v zdsobni p¥izi 30 vhod-
né napé&ti, coZ zajiStuje spolehlivé pFilnuti
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zdsobni piize 30 ke dnu dutinky 14 a zaro-
veii zabezpetuje spolehlivé navleCeni zasob-
ni piize 30 do pFizového vodife 47, ktery
je ve vhodném mistd pevné& spojen s vniti-
ni sténou skiiné 1 vymény.

Obr. 3 znézoriiuje tfeti fdzi vymeénového
cyklu. Pomoci pruZiny 38 a dorazu 40 je ra-
meno 24 spolupracujici s prenddecim rame-
nem 34 vyklonéno tak, Ye nezndzorn&nd osa

dutinky 14 je spoletnd s osou upinacich tr-

nit 12 a 13. Nezndzornénym mechanismem
odsunuty upinaci trn 13 je uvolnén a dutin-
ka 14 je prostfednictvim upinacich trnd 12
a 13 sevifena v civkovém ramu 10, pri¢emZ
se miiZe dotykat rozvadéde 17. Soutasné do-
sednutim upinaciho trnu 13 ke dnu dutinky
14 je pevn® stisknuta zdsobni piize 30 me-
zi obrysem dna dutinky 14 a kuZelovym u-
pinacim trnem 13, jak je zndzornéno na obr.
5.

Ctvrtd fdze vymdnového cyklu je zndzor-
néna na obr. 4. Dutinka 14 je otofné& ulo-
Yena v civkovém ramu 10, soulasné se zda-
sobni piizi 30 a rameno 24 spolupracujici
s prendSecim ramenem 34 je ¢asteCné vra-
ceno zpét tak, aby zdscbni pfize 30 byla na-
~ vlefena do vodie 33 zalomeného hridele
32. Nyni se nezndzornénym mechanismem
rozto€i dutinka 14 a na ni navijend zasob-
ni pFize 30 vytvoii zdlohu 51. Po vytvofeni
nékolika ovind zalohy 51 se za soufasného
otafeni dutinky 14 uvede do kyvavého po-
hybu vodi¢ 33 zalomeného hfidele 32, kte-
ry rozvede zdsobni p¥izi 38 po dutince 14
tak, Ze se vytvoiri vhodny pofet zdkladnich
ovini 52. Nislednd se Fezacim elementem
48, napiiklad niiZzkami zasobni prize 30 pie-
rusi a rameno 24 i pfendSeci rameno 34 se
vrati do zdkladni klidové polohy. Soucas-
né s preruSenim zdsobni pf¥ize 30 se sevrie
skiipec 45 pomocného pfendSeciho ramene
46 a zasobni prizi 30 zachyti.

Po vraceni ramene 24 a prenaSeciho ra-
mene 34 do zékladni klidové polohy je pro-

stfednictvim Fidictho logického &lenu 50
dan impuls ke spusténi soukaci jednotky 8,
kterd provede béZny vézaci cyklus, to zna-
mend, e navédZe zasobni pfizi 30, ¢éstetné
odtaZenou z dutinky 14 -upnuté mezi upina-
cimi trny 12 a 13 civkového rdmu 10 s pii-
zi 15 odtaZenou z nezndzornéné pfedlohy.
Dostatetny pocet zdkladnich ovinl 52 zajis-
tuje moZnost opakovéani vazaciho cyklu sou-
kaci jednotky 8 pii netsp&3ném navdzani,
aZ do plného vylerpani predvoleného pottu
opakovani véazaciho cyklu.

V okamZiku vraceni ramene 24 a pienéSe-
ciho ramene 34 do zédkladni klidové polohy
se nezndzorn&nym mechanismem skiFing 1
vymény posune pdsovy dopravnik 20 o je-
den krok tak, Ze z néasledujici kapsy 21 do-
pravniku 20 se dutinka 14 pdsobenim vlast-
ni hmotnosti pfesune do prostoru omezené-
ho vidlici 25, zdvorou 26 a opérou 28.

Pritomnost dutinky 14 v tomto prostoru
je kontrolovano ¢idlem 49 a v pfipadé jeji
nepFitomnosti je dan povel k opé&tovnému
krokovému posunu pasového dopravniku 20.
V okam#Ziku pritomnosti dutinky 14 v pro-
storu omezeném vidlici 25 zdvorou 26-a o-
pérou 28 se automaticky Fidici logicky €len
50 skfing 1 vymény vypne a ¢ekd na akti-
vaci signdlem k vyméné od dal$i soukaci
jednotky 8.

V ptipadg, Ze v kapsach 21 pédsového do-
pravniku 20 nejsou dutinky 14, Fidici logic-
ky ¢len 50 na zdkladé signdlt cidla 49 se
nevypind a déa povel k jednordzovému dopl-
néni kapes 21 pasového dopravniku 20
prazdnymi dutinkami 14. Dopln&ni dutinek
14 je bud strojni automatické v predem ur-
geném misté na soukacim stroji, nebo ru¢ni.
Ridici ¢len 50 ve spolupréaci s ¢idlem 49 za-
jisti posouvdnim dopravniku 20 s kapsami
21 pritomnost dutinky 14 v prostoru mezi
vidlici 2% zdvorou 26 a opérou 28, nadeZ se
automaticky vypne.

PREDMET VYNALEZU

1. Zairizeni pro vyménu nasoukané civ-
ky za prazdnou dutinku na textilnim, zejmé-
na soukacim stroji, tvofené skiini vymeény,
kterd je uloZena podélné prestavitelné na
rdmu stroje a obsahuje dopravnik dutinek,
zgsobni civku s nédvinem pfize a rameno
pro premistovani dutinky od dopravniku
mezi upinaci trny civkového rdmu soukaci
jednotky, vyznatujici se tim, Ze zdsobni civ-
ce (42) je piifazeno ustroji pro uchopeni
a preneseni zédsobni piize (30) mezi upina-
ci trny (12, 13) civkového rdmu (10}, spfa-
7ené s ramenem (24) pro pfemistovani du-
tinky (14) a elementem (48) pro pieruSeni
zasobni pFize (30).

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznacujici se
tim, Ze tustroji pro-uchopeni a pFeneseni za-
sobni prize (30) mezi upinaci trny (12, 13)
civkového ramu (10) je tvoFeno alespoii
jednim ramenem oto&n& uloZenym ve skil-
ni (1) vymény, které je na konci opatieno
skfipcem.

3. Zaiizeni podle bodu 1, vyznalujici se
tim, Ze ustroji pro uchopeni a prFeneseni zé-
sobni pifize (30) je tvofeno prendSecim ra-
menem (34), otoén& uloZenym na hfideli
(23] a opatfenym na konci sk¥ipcem (36)
a pomocnym prendSecim ramenem (46} o-
totné uloZenym na ose (47), které je na
konci opatfeno skifipcem (45).

3 listy viykrest
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