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Vyndlez se tykd za¥izeni ke zlepSenf
komutace stejnosmé&rného motéru, ktefé se
uplatfiuje zejména u stejnosmérnych motord
zat&Zovanych prom&nlivé. Vyndlez Yed${ zlep-
fenf{ komutace stejnosmérnych motort a tim
i zvysen{ Zivotnosti kartd¥d a komutdtoru.
Podsatou vyndlezu je nové zapojeni &idla ¥
kotevniho proudu, &idla budicftho proudu,
%idla elektromotorického napéti, dvou na-
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Vyndlez se tykd zaffzen! pro zlepSeni komutace stejnosmé&rného motoru, ktery je zejména

zat&Zovdn promé&nlivé, coZ se vyskytuje nap¥. u vdlcovenskych pohon@, apod.

Jak zn&mo6, md stejnosm&rny motor nejlepf{ provozni vlastnosti,zejména komutaci, jestli-
e jeho zatfZfen{ je blizké jmenovité hodnoté&, kdy komutdtor a kartdde majf ustdlenou teplotu
a kart4e maji proudovou hustoru podle doporudeni jejich vyrobce. Jestliéé je stejnosmérny
motor v trvalém provozu pfi nékterém pracovnim reZimu, kdy proud je niZ%%f ne¥ 20 % jmenovi-
tého proudu, zhorZuje se znaéné& jeho komutace. Uhliky;se pak velmi rychle rozprds{ jék vii-
vem nizké teploty komutdtoru, tak zhorZenfm mechanickych vlastnostf pfechédu komutdtor -
kartd&e. AZ dosud se v p¥ipadech, kdy stejnosm&rné motory jsou proménlivé zat&%ovdny, zlep-
Suje komutace regulovdnim mnoZstv{ chladicfho vzduchu, pfivédénéhg ke komutdtoru. Mnoéétvi

chladfcfho vzduchu je tedy z4vislé na feploté komutdtoru, p¥ifemZ je snahou, aby se teplota’

komutdtoru udrZovala na p¥ijatelné drovni.

Nevvhodou stdvajictho ¥eSenf je, Ze pro regula&ni déely je m&feni teploty komutdtoru
vélmi obt{Zné, pfifemZ jakost kluzného kontaktu komutdtor - kartdde se p¥i sniZeném prou-

dovém zatiZen{ stejné zhorii. L

Uvedené nevyhody odstranuje za¥fzenf pfo zlepSeni komutace stejnosmérného motoru podle
vyndlezu, které sestdvd z &idla kotevniho proudu, gidla budfctho ﬁroudu, &idla elektromoto-
rického napétf, dvou napdjecich blokli, reguldtoru elektromotorického nap&tf a programidtoru,
jehoZ podstatou podle vyndlezu je to, Ze vystup &idla kotevniho proudu je .paralelné& gpojen
se zpé&tnovazebnim vstupem prvnfho napdjeciho bloku a se zpé&tnovazebnim vstupem programdtoru,
jehoZ druhy ¥fdfci vystup je zapojen na Ffdict vstup reguldtoru elektromotorického napétf,
na jehoZ zaddvaci vstup je pfipojen t¥etf ¥{dic{ vystup programdtoru. Prvni,fidiéi vystup
programdtoru je pak spojen se zaddvacim vstupem prvnfho napdjecfho bloku, jehoZ vystup je
zapojen jednak pfes ¢idlo kotevnfho proudu ke kotvé stejnosmé&rného motoru a jednak pres
¢idlo elektromotorického napé&ti na zpétnovazebni vstup reguldtoru elekt;omotérického napét{.
Vystup tefuldtoru elektromotorického napét{ je p¥ipojen na zaddvaci vstup druhého napdjeci-
ho bloku, jeho# vystup je pf¥es &idlo budicfiho proudu spojen s budicim vinutim.stejnosmérné-
ho motoru. Vystup &idla budicfho proudu je pak p¥ipojen na zpdtnovazebni vstup druhého na-

pdjeciho bloku.

Vyhodou za¥fzenf podle vyndlezu je to, Ze se znaéné zvySuje Zivotnost kartddd a komutd-
toru, zlepﬁujé komutace, pfiéémi zafizeni podle vyndlezu je provozn& spolehlivé a vyrobné&

jednoduché.

Zatizeni ke zlepSeni komutace ‘stejnosmérného motoru podle vyndlezu je p¥fkladné& schema-

ticky zndzorn&no blokovym schématem na vykresu.

Jak patrno z blokového schématu sestdvd zaffzent podle vyndlezu z &idla 5 kotevniho
proudu a ¢idla 8 budicfho proudu, coZ jsou v daném p¥ipad& transformdtory proudu, &idla 4
elektromotorického‘napéﬁi, tvo¥eného nap¥. tachomﬁstkém a dvou napdjecich blokl 3, 7 , coZ
jsou nap¥. regulované tyristorové m&niZe. D&le pak za¥fzenf podle vyndlezu sestdvd z reguld-

toru 6 elektromotorického nap&tf, sestaveného napf¥. z reguladnfch jednotek, nebo opera&nich
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zesilovadd a programitoru 9, co? je napf. polyprocesor. Jednotlivé bloky 3 a%Z 9, stejnosmér-
ny motor 1 a budici vinutf{ 2 jsou pak zapojeny tak, Ze zaddvac{ vstupy a, b programdtoru 9
jsou spojeny s nezakreslenymi ovlddadi, um{st&nymi nap¥. v ovlddac{ kabiné&, apod. Vystup
gidla 5 ko;evnfho proudu je pgralelné spojen se zp&tnovazebnim vstupem.g prvniho napdjeciho
bloku 3 a se zp&tnovazebnfim vstupem g programdtoru 9, jeho¥ druhy ¥fdici vystup e je zapojen
.na ¥fdici vstup k reguldtoru 6 elektromotofického nap&tf, na jeho% zaddvaci vstup i je p¥i-
pojen tiet{ ¥fdici vystup i programdtoru 9. Prvni ¥idic{ vystup ¢ programdtoru 9 je pak spo-
jen se zad4vacim vstupem 4 prvniho napdjectho bloku 3, jeho% vystup je zapojen jednak ptes
gidlo 5 kotevnfiho proudu ke kotvé stejnosmérného motoru 1 a jednak p¥es ¢idlo 4 elektromoto-
rického napéfi na zp&tnovazebni vstup h regulétoru 6 elektromotorického napétf. Vystup regu-
l4toru 6 elektrombtorického nap&ti je pfipojen na zaddvaci vstup m druhého napdjeciho bloku
7, jeho¥ vystup je pfes &idlo 8 budicfho proudu spojen s budicim vinutfm 2 stejnosmé&rného

motoru 1. Vystup &idla 8 budicfho proudu je pak pfipojen na zpétnovatebni vstup _ druhého

napdjeciho bloku 7.

Funkce zafizeni{ podlé vyndlezu je ndsledujfc{. Na prvni zadévac{ vstup a programdtoru 3
se pftivede napft. zlnezakresleného ovladade z ovlddac{ kabiny signdl, umdrny %4danému zatfZe-
ni stejnosmérného motoru 1 a obdobné& na druhy zaddvaci vstup b programdtoru g signdl, umé&rny
Eééané rychlosti stejnosmérného motoru 1. Na prvnim ¥fdicim vystupu ¢ programdtoru 9 se pak
objevi signdl, uUmérny zaté&Zovacimu proudu stejnosmérného motoru 1 a na tfetiﬁ‘fidicim vystu-
pu i programdtoru 9 signdl, uUm&rny %4ddané hédnoté elektromotorického napétfi. Signdl z prvni-
ho ¥fdicfho vystupu ¢ programitoru 9 se pak ptivddf na zaddvac{ vstup d prvniﬁo_napéjeciho
bloku 3, ze kterého je napdjena kotva stejnoémérného motoru 2. Na zpétnovazebni‘vstup £
prvniho napdjeciho Eloku 3 se ptivédi signdl, Ym&rny skute&né hodnoté proudu, zméfepé gid-
lem‘§ kotevniho proudu. Tento signdl se té% pr¥ivddi na zpé&tnovazebni vstup ¢ programidtoru 2
p;d uréeni efektivni hodnoty proudu, jestliZe je zat{¥ent promé&nné. Vystupni signdl z tfe-

,tfho ¥idicfiho vystupu i programitoru 2 se privdd{ na zad4vac{ vstup j reguldtoru 6 elektromo-
torického nap&tf, na jeho% zpétnovazebni vstup h se pfivdd{ signdl, dm&rny skutelné h?dnoté
elektromotorického napétf, zm&feného &idlem 4 elektromotorického napéti. VYgtupni sighél‘z
regulétorﬁ 6 elektromotorického napéti, ¥m&rny Z4dané hodnoté& budicfho proudq, se p¥ivddl
na zaddvacf vstup m druhého nap&jeciho bloku 7, na jehoZ zpétnovazebni vstup é se pFivddi
.vystupn{ signdl z &idla 8 budicfho proudu. Z drﬁhého napéjecftho bloku 7 je napdjeno budict
vinut{ 2 stejnosm&rného motoru 1. Vystupni sigé%l z druhého ¥fdiciho vystupu g'programéto-
ru 9 se p¥ivddf na ¥ffdici vstup k reguldtoru 6 elektromotorického napét{. JestliZe signdl na
zaddvacim vstupu d prvniho napdjeciho bloku 3 klesne pak pod hodnotu, dm&rnou minim&lnfmu
‘p¥{pustnému trvalému zatiZenf kart4éd stejnosmérného motoru 1, sniZf se pri zachovéni signé;
1lu Eédané hodnoty elektromotorického nap&tl na zaddvacim vstupu j reguldtoru 6 elektromoto-
rického napéti sign4l #4dané hodnoty budicfho proudu, pfivddény na zaddvac{ vstup m druhého
napdjecfiho bloku 7. Stejného vysledku 1ze dosédhnout, jestliZe klesne efektivnf hodnota prou-
du pod hodnotu, um&rnou hinimélnimu p¥{pustnému trvalému zati¥enf. Tim se dosdhne, Ze proud
kotvy steinosmérnéhd motoru 1 se zvy3i na po£febnou hodnotu. Velikost budicfho éroudu lze

pak ¥1dit ¥fdicim vstupem k reguldtoru 6 elektromotorického nap&tf v zdvislosti na zatiZen{
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stejnosmérného motoru } spojitd.

PREDMET VYNALEGZU

Za¥f{zen{ pro zlepienfi komutace stejnosmé&rného motoru, sestdvajfcl z &idla kotevnfho pro-
du, &idla budicfho proudu, &idla elektromotorického napdtf, dvou napdjecich blokf, reguldto-
ru elektromotorického napdt{ a programitoru, vyznadujfci se tfm, ¥e vystup ¥idla /5/ kotevni-
ho proudu je paraleln& spojen se zp&tnovazebnim vstupem /£/ prvniho nap4djecfho bloku /3/ a
se zp&tnovazebnim vstupem /g/ programdtoru /9/, jehoZ druhy Fidic{ vystup /e/ je zapojen na
Ffdicf vstup /k/ reguldtoru /6/ elektromotorického napéti, na jehoZ zaddvacf vstup /j/ je
pfipojen tfetf vystup /i/ programitoru /9/, jeho% prvnf{ £f{dici vystup /c/ je spojen se zad4-
vacim vstupem /d/ prvniho napdjecfho bloku /3/, jéhoﬁ vystup je zapojen jédnak pfes &idlo
/5/ kotevntho proudu ke kotv® stejnosm&rného motoru /1/ a jednak pres &idlo /4/ elektromoto-
" rického nap&tf na zp&tnovazebni vstup /h/ reguldtoru /6/ elektromotorického napé&tf, jeho¥
vystup je p¥ipojen na zaddvac{ vstup /m/ druhého napdjectho bloku /7/, jeho¥ vystup je p¥es
¢idlo /8/ budicfhe proudu spojen s budicim vinutfm /2/ stejnosm&rného ﬁotoru /1/, ptidem#
vystup €idla /8/ budicfho proudu je p¥ipojen na zp&tnovazebni vstup /&/ druhého napdjectho
bloku /7/.

1 vykres
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