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v rozsahu a¥ ke zvolené maximdlni hodnoté&.
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Vyndlez se tykd zplsobu regulace zatifenf sklfzecfch mldtilek s vlastnim pohonem p¥i
sklizni, u ndho% se sklizec{ ml4tifka pohybuje nejvySe rychlosti, jejf% p¥ipustn& hodnota
je zvolena v zdvislosti na pidnich podminkédch.

Vyndlez se ddle tyk& za¥izeni pro provddini tohoto zpisobu, opatfeného ovlddaci jednotkou
spfafenou s ¥{dicim dstrojim pro pohon sklizeci mlatifky, &idlem rychlosti a Zidlem p¥ifaze-
nym Gstroji pro vyt¥dsdni sléamy a &i3t&nf, jako¥ i pohonu konstruk®nich jednotek, které .
jsou uspordddny p¥ed Zikmym poddvacim dstrojim.

P¥i sklizeni provdd&ném modernimi velmi vykonnymi sklfzecimi mlétiZkami je jednou
z nejdtleZit&j8ich dloh volba zatiZenf sklizeci mldtidky. Zatifenf sklfzecich mlatilek
md byt voleno tak, aby mohlo byt dosaZeno co mofnd nejvy3%{ hospoddrnosti jejich provozu.
Tato podminka miZe byt vysvétlena v ndsledujicim. Velikd vykonnost sklizecich mlatilek
md byt p¥i sklizni vyuZita p¥i relativn& velké rychlosti pohybu a soufasn& p¥i nizké trovni
ztrdt sklizenych polnfich plodin. Orovef ztrat nesm{ vZeobecn& p¥ekrodit mezni hodnotu
1,5 %.

Zplisoby a za¥izeni pro regulaci zatffen{ pisobfcfiho na sklfzecf mléti&ku p¥i sklfzeni
nejsou vhodné pro plnohodnotné vyfefeni dané (Glohy, pondvadZ p¥i jejich pouZivanfi miZe
byt regulace zatffenf zaloZena jen na jednom parametru.

Moderni sklfzeci{ mlétidky maji vykonny hnac{ motor, ktery pohdni p¥es obecn& regulovatel-
- né hydraulické jednotky urdité provdd&ci jednotky, nap¥fklad Z%ac{i dstrojf nebo adaptér

pro sklfzeni kuku¥ice, Ustroji pro vyt¥ésdnf sldmy a &isté&n{, mldtic{ dstroji a tak déle,

a primo n&kolik kol. Hydraulické jednotky zprost¥edkuji pohon provadécim jednotkdém pomoci
klinového ¥emene. Hnand kola jsou poh&n&na pomoci zabudovaného hydromotoru nebo varidtoru
jednotky s klinovym ¥emenem opatfené kuZelovym ozubenym kolem, které je spojeno s hnacim
motorem. Sklfzec{ mlAtidky majf obecn& dv& nepohdn&ni kola.

Je zndm reguladni systém k sovétské sklizeci mléti&ce typu SK-5 a oznaleny ARZIM,
sledqujici jediny parametr, a sice mnoZstvi materidlu. Sklizec{ mlatifky typu AK~5 majf
gikmou poddvaci jednotku, kterd slou?f pro dopravu polnich plodin k mléticimu bubnu.

Znémé zaffzeni provddi m&feni zatfZenf mléticiho bubnu. V p¥ipadé€ nep¥ipustného zvétieni
zati¥eni zmend{i reguladni systém jizdnf rychlost sklfzeci mlati%ky a v dlsledku toho se
zmen&{ mno%stvi materidlu dopravovaného na %ikmé podévaci jednotce. Takovym zplsobem se

také odstrahuje nebezpe&i, %e polni plodiny ucpou mlétici buben. Dal¥i vfhoda tohoto zatf{ze-
ni spo&fvd v tom, ¥e sklfzeci mldti¢ka je p¥i sklizeni rovnom&rné zat&Zovéna.

U jiného zplisobu jsou na vyt¥édsadle slémy, popf¥ipad® na s{tu, uspofdddna &idla, kterd
mohou vysilat signdly charakteristické pro velikost ztrdt polnich plodin. V¢stupni signély
se pr¥ivdddjf do indikadni jednotky zabudované v kabin& ¥idide sklizec{ ml4ti&ky, kterd
informuje tidi&e o tdrovni ztrdt p¥i sklizeni. Na zéklad& signalizovanych hodnot mi¥e ¥idid&
provést nutné technické kroky ke snifeni Grovn& ztrdt, ale ¥i{zeni neni automatické. Polni
plodiny prochdzej{ sklizeci mi&tiskou b&hem 5 a 10 sekund, proto je mrtvy &as regulace
nésledujfcf pro zjité&nf drovnd ztrdt p¥{lis veliky, aby se na zdkladd ni mohl vytvofit
regula&ni systém pro provddé&ni automatické préce sklizeci mléticky.

Pro regulaci zatf{¥enf samochodnych sklizecich stroji bylo vytvofeno za¥{zeni, které
pracuje na b&zi méfeni posuvu. Za¥izenf doddvd siénél charakterizujfci mnoZstvi plodin
polnich zavad&nych do sklfzeci mléti¥ky. M&Feny posuv z4vis{ na zatifeni stroje, v dlisledku
%eho? mife byt rychlost pohybu stroje tak regulovdna mechanickou nebo hydraulickou transmisi
v z&vislosti na nam&fené hodnot&, aby se zatffenf{ mohlo udrfovat pod p¥edvolenou hodnotou,
obecn& z&vislou na polnfch a pddnfch podminkdch. Toto FeSeni zaji¥fuje i rovnom&rnost
zati%eni sklifzeciho stroje, ale uroveh ztr4t zrna miZe vlivem rozmanitych, p¥i regulaci

neuvafovanych podminek p¥estoupit hodnotu uznanou za p¥ipustnou.
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Podle jiného ¥eSeni je uspofdddno pohyblivé &idlo u Yemenového nebo ¥et&zového pohonu
sklizecl{ mlatidky. M&FI se posunuti ¢idla a toto posunuti se pFeddvd p¥es unaSel satelitd
pojezdového dstroji sklizeci ml&ticky. Toto FeSeni lze charakterizovat podobnymi nevyhodami,

jako jsou d¥ive popsané.

Je zndmo dals{ za¥ifzeni pro regulaci otodek mldticiho bubnu, u né€hoZ je vyuZito mé&¥eni
mnoZstvi materidlu dopravovaného na §ikmé poddvaci jednotce. Toto za¥izeni slouZ?fi k zamezeni
nebezped{ ucpdni mldticiho bubnu a k vyrovnéni zatiZeni sklizeci mlétidky, ale p¥i jeho
funkci miZe troven p¥akrolit p¥ipustnou mezni hodnotu.

Uvedené nevyhody jsou odstrané&ny u zplsobu regulace zatifenf sklizecich mlatidek
s vlastnim pohonem p¥i sklizni, u né&hoZ se sklizeci mldticka pohybuje nejvys$i rychlosti,
jeji¥% p¥ipustnd hodnota je zvolena v zdvislosti na pidnich podmink&ch podle vyndlezu tim,
¥e pri pohybu sklfzec{ mlétitky se detekuje jednak droven ztrdty zrna, jednak moment pat¥ici
k pohonu konstruk&nich jednotek uspo¥idanych p¥ed poddvaci jednotkou sklizeci mlétilky
a udrZovénim zvolené hodnoty tohoto momentu se vidi rychlost sklizeci mlaticky, p¥icemZ
v8ak maximidlni p¥ipustnd rychlost sklfzeci mlatidky je déna zvolenou p¥ipustnou trovni

ztraty zrna.

Uvedené nevyhody jsou odstranovény i za¥izenim pro provddéni tohoto zpisobu podle
vyndlezu, opat¥enym ovlddaci jednotkou spfaZenou s ¥f{dicim Gstrojim pro pohon sklizeci
mlatiéky, ¢idlem rychlosti a &idlem pY¥iYazenym dstroji pro vyt¥&sénf slémy a &idténi,
jako% i pohonu konstrukénfch jednotek, které jsou uspofdddny pred Eikmym podavacim Gstrojim,
jehoZ podstatou je, Ze Ustroji pro vyt¥dsdni sldmy a ¢isté&ni je opat¥eno Cidlem ztrét,
pohon konstruk&nich jednotek uspofddanych pred Sikmo probihajici podévaci jednotkou je
opatfen &idlem momentu, &idlo rychlosti je spojeno s prvnim méniCem signdlu, &idlo ztrét
je spojeno s druhym mé&nifem signdlu, &idlo momentu je spojeno s t¥etim mé&nifem signdlu,
prvni m&ni¥ signdlu je spojen pfes prvni vytvéd¥el rozdilu p¥imo s ¥idicim ustrojim pro
vysil4ni smérového signdlu a p¥es prvni generdtor impulsl, druhy generd&tor impulsl, t¥eti
generdtor impulsG a &tvrty generdtor impulsl pro generovani zdsahovych signdld pro regulaci
s ¥{dicim obvodem, druhy méni& signdlu je spojen pfes druhy vytva¥el rozdilu p¥imo s ¥idicim
dstrojim a p¥es druhy generdtor impuls®, t¥eti generdtor impulsi a &tvrty generdtor impulsl
s ?i{dicim obvodem, t¥eti ménié signdlu je spojen pres t¥eti vytvd¥el rozdilu pfimo s ¥idicim
Ustrojfim a p¥es t¥eti generdtor impulsd a &tvrty generdtor impulst s fidicim obvodem a
¥idic{ obvod je spra¥en spojovacf cestou ¥izenou ¥idicim tdstrojim s pohonem sklizeci mlatilky.
Vyhodné p¥itom je, jestliZe mezi ovl&dac{ jednotkou a pohonem sklizeci mlétidky je uspotadéna
¥idicf pédka a/nebo jestli¥e s prvnim vytvaFedem rozdilu je spfaZena prvni jednotka nastaveni
p¥ipustné hodnoty, s druhym vytvarelem rozdilu je spfaZena druhd jednotka nastaveni p¥ipustné
hodnoty a s tretim vytvafelem rozdilu je spfaZena prvni jednotka nastaveni p¥ipustné hodnoty
a’‘nebo jestliZe s prvnim vytvafe&em rozdilu, s druhym vytva¥elem rozdilu a tfetim vytvdrelem

rozdilu jsou spojeny sighalizaéni jednotky.

Na zdklad® zpisobu a za pomoci za¥izeni podle vyndlezu je moZno p¥i sklfzeni provozovat
sklizec{ ml4atidku s ekonomicky optimdlnim zatiZenfm motoru a soutasné p¥i dodrZeni pfedvolené

hodnoty Urovné ztrat.

Zplisob podle vyndlezu, jako? i odpovidajici za¥izeni pro regulaci zatiZeni sklizecich
mldtidek jsou ddle podrobn& popsany na p¥ikladech provedeni za pomoci vykresf, na nichZ
zndzorfiuje obr. 1 zapojeni za¥fzeni podle vyndlezu, uskutelfujici navrZeny zplsob ve spojeni
s konstrukci sklizeci mlatilky, obr. 2 &elnf pohled na panel centrélni jednotky za¥{zeni
podle vyndlezu, vytvo¥ené v kabing& ¥idile sklizeci mldtiCky, a obr. 3 schematicky ndkres
reguladniho systému vytvoreného na sklfzeci mldtifce a uspordddni &idel pro uskute&novani

zplisobu podle vyndlezu.

Podle zptsobu regulace zati¥eni sklizeci mldtitky podle vyndlezu urduje se maximdlni

hodnota rychlosti pohybu, maxim&lnf hodnota momentu pohonu sklizecf jednotky, jakoZ i maximdl-
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ni hodnota drovn& ztrit. K urleni téchto maximdlnich hodnot miZe byt pouZita centrdlni
jednotka uspo¥édand v kabin& Fidie sklizecf mldti&ky. Pomoci &idla zabudovaného ve sklizeci
mléti&ce a sice &idla rychlosti zabudovaného v nepohdn&ném kole, pomoci &idla momentu,
ptifazeného sklizeci jednotce, jakoZ i pomoci &idla ztrat, sp¥aZeného s jednotkou vyt¥éséni
slémy a &iBténi, m&¥f{ se rychlost pohybu sklizecf mlétidky, Wdroven ztrit a moment. Nam&¥ené
hodnoty se srovndvaji s p¥edvolenymi maximdlnimi hodnotami. Pohyb sklfzeci mldtidky se
reguluje tak, aby nebyla pFekrolena maximdlni hodnota rychlosti pohybu.

Kdy? moment a/nebo tGrovef ztrat prekro&i p¥{sluinou maximdlni hodnotu, snifi se rychlost
pohybu sklizeci mlati¥ky. KdyZ droven ztrdt je rovna hodnot& uznané jako p¥ipustné, ale
hodnota momentu bude men3{ nef je zvolen& maximdlni hodnota, pak se zv&t3{ rychlost pohybu.

Kvili nepfedvidané eventudlni zm&n& vné€jSich pomérd je t&elné vytvoFfeni takového
regula&niho systému, u ndho¥ v p¥ipad® potfeby miZe byt popsand automatické regulace pferufena
a miZfe byt provdd&na rudnf regulace nebo novd volba maximdln{ hodnoty rychlosti pohybu.

Price sklfzecf{ mlAtitky miZe byt.v tomto p¥ipad®& regulovéna ¥idici pdkou.

Za¥{zen! podle vyndlezu je spfa¥eno se sklizecf mlatilkou svou konstrukci 30 a plisobi
na pohon 20 sklfzeci mldti%ky. Toto plsoben{ znamend obecn& G&elny vyb&r transmise pohonu
20 sklfzeci ml&tilky prostfednictvim ovlddaci jednotky 17 za¥izeni. Ovladdacf jednotka 17
je opat¥ena fifdicf pd&kou 18, slouZfci k provddéni ruéni regulace a opatfenou spinaem
19, urdenym pro pferufeni automatické regulace. Pohon 20 sklizeci ml&tilky z&b&ru s pohonem
10 sklfzeci jednotky 15, nap¥iklad %aci jednotky nebo adaptéru pro sklizeh kukufice. Polni
plodiny se p¥ivdd¥ji od sklizeci jednotky 15 pf¥es ustroj{ 6 pro vyt¥dsdni sldmy a &iSteni
k bodu urdenému technologie sklizeni. Cesta polnich plodin je na obr. 1 zndzorndna &erchovanou
Garou. Ostrojf 6 pro vyt¥ésdni slémy a &i¥t¥nf je rovn&% v z&b&ru pohonem 20 sklizeci
ml&ti®ky, ktery pohdni n&kolik kol sklfzeci mlé&tifky. P¥i pohybu sklizeci mldti&ky se
pohybuje nepoh&n&né kolo 1. Ve sklizecf mldtidce je spfaZeno s nepohdn&nym kolem 1 &idlo
2 rychlosti, s tstrojim 6 pro vyt¥dsdnf sldmy a Ci¥ténf &idlo 7 ztrdt, s pohonem 10 sklfzect
jednotky 15 &idlo 11 momentu. Cidlo 2 rychlosti je spojeno s prvnim ménifem 3 signédlu,
¢idlo 7 ztrdt je spojend s druhym ménifem 8 signdlu, &idlo 1l momentu je spojeno s tfetim
m&nidem 12 signdlu. Prvnf m&ni& 3 signdlu je spojen pfes prvni vytva¥e& 4 rozdilu pro
vytva¥en{ signdlu rychlosti p¥imo s ¥fdicim dstrojim 55 pro vys{ldn{ sm&rového signdlu
a pfes prvni generdtor 51 impulsd, druhy generdtor 52 impulsl, t¥et{ generdtor 53 impulsi
a &tvrty generdtor 54 impulsd pro generovdni zdsahovych signdld pro regulaci s ffdicim
obvodem 56. Druhy méni¢ 8 signdlu je spojen pfes druhy vytva¥e& 8 rozdflu pro vytvdfeni
signdlu ztrdt p¥imo s ¥idicim dstrojim 55 a pFes druhy generdtor 52 impulsl, t¥eti generdtor
53 impulsd a &tvrty generdtor 54 impulsd s ¥idicim obvodem 56. Tfet{ m&ni& 12 signdlu
je spojen p¥es tretf vytva¥ed 13 rozdilu pro vytvd¥eni signdlu momentu p¥imo s ¥{dicim
tstrojim 55 a p¥es t¥eti generédtor 53 impulsl a &tvrty generdtor 54 impulst s ¥idicim
obvodem 56. Ridicf obvod 56 je spfafen spojovaci cestou If{zenou ¥{dicim Gstrojim 55 s pohonem
20 sklfzeci mlatiSky, pfiZemf tato spojovaci cesta je tvofena kaskddami spojenim vykonového
zesilovade 57, ovl&daci jednotky 17 a ¥adici péky 18, spojené s pohonem 20 sklfzec{f mléticky.
vystupy oBvodu 5 generovdni kompenza®niho signdlu jsou spfa¥eny s ovlddaci jednotkou 17.

Ridic! Gstrojf 55 slouff k urdeni sméru pohybu pohonu 20, to jest k ur&enf zrychleni
nebo zpomalen{ sklfzecf{ mldti¥ky. Rfdic{ obvod 56 vy$le signdl na vfkonovy zesilova& 57,
ktery generuje povelové signily pro ovlddaci jednotku 17. Ovlddaci jednotka 17 rozliduje
povelové signdly na zdklad® jejich periody, Ei{fky, jakoZ i amplitudy a reguluje pohon
20 sklizeni mlatiZky p¥i zohledn&ni v¢stupniho signdlu ¥{fdicfho idstroji 55.

zafizeni podle vyndlezu miZe byt Ffzeno centrdlni jednotkou, uspofddanou v kabind
¥igi¥e sklfzeci ml4ti¥ky, viz obr. 2, kterd je opatfena prvnim a¥ &tvrtym oto&nym knoflfkem
21, 22, 24, 26 a prvnim a% padtym indika&nim p¥fstrojem 23, 25, 27, 28, 29. Prvni otodny
knoflik 21 slou#f k nastaveni maximdlnf{ hodnoty rychlosti k pohybu, druhy otoény knoflik
22 k nastaveni citlivosti m&Feni Grovn& ztr&t, tfeti oto¥ny knoflfk 24 k nastaven{ maximdlni
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hodnoty momentu. Indika&ni p¥istroje signalizujf funkci regulaci odpovidajfcich oto&nym
knoflikim. Ctvrty indika&ni pfistroj 28 signalizuje zv&t¥eni a t¥et{ indika&ni p¥{stroj

27 zmen$en{ rychlosti pohybu, p&ty indikalni p¥istroj 29 funkei regulace sledujfci rychlost
pohybu, druhy indika®ni p¥i{stroj 25 sniZenf{ rychlosti pohybu za G&elem sniZeni drovn&

ztrdt a prvni indikaléni p¥istroj 23 rozsah hodnot drovn& ztrdt p¥i daném zatifeni. Oroved
ztrdt viditelnd na prvnim indikadnim pfistroji 23 mi¥e padnout do rozsahu minim&lnich,
optimélnich a maximdlnich hodnot.

Cidla za¥fzeni podle vyndlezu jsou uspot¥dddna na sklifzeci mlatidce, viz obr. 3. S ne-
pohdnénym kolem 1 je spfazeno &idlo 2 rychlosti se ztr&tovou chybou a s pohonem 10 sklizect
iednotky 15 &idlo 11 momentu. Jejich vystupy jsou pfes obvod za¥fzenf p¥ipojeny k centrilni
jednotce 16.

Na zdklad® signdll centrdlni jednotky 16 miZe byt regulace zatiZenf sklfzecf mlatidky
provdd&na nésledovnd:

Prvnim otoénym knoflikem 21 nastavi se pfipustnd maximdlnf hodnota rychlosti pohybu
sklizec{ ml4titky v z4vislosti jak na skutednych polnich a pidnich podmfnk&ch, tak také
na sklizenych polnich plodinédch.

Druhym oto&nym knoflikem 22 se nastavi citlivost m&Ffeni trovné& ztrat tak, aby pole
OPT prvniho indika&niho p¥istroje 23 signalizovalo p¥i p¥ijatelné hodnot& tirovnd ztréat.
Kontrolu lze s vyhodou provddét vné sklizecf mldticky.

Tfetim otodnym knoflikem 26 se nastavi optimdlni hodnota momentu mé&¥enéhc
pohonu 10 sklfzeci jednotky 15 tak, aby nebyla nutnd %4dné zm&na rychlosti pohybu, to
jest ani jeji zv&tSenf, signalizované na t¥etim indikadnim p¥istroji 27, ani jejf{ sniZeni,

signalizované na &tvrtém indikaénim p¥istroji 28.
zZa¥{zeni podle vyndlezu pracuje ndsledovné&:

P¥ekro¢i-1li rychlost pohybu nepoh&néného kola 1, m&¥ené &idlem 2 rychlosti, maximdlnf
hodnotu nastavenou prvnim otoénym knoflikem 21, generuje obvod 5 generovani kompenzadniho
signédlu signdl, ktery pfes ovlidaci jednotku 17 ovlivni pohon za G&elem sniZeni rychlosti

pohybu.

Tato regulace je nez&visld na signdlech ¢idla 7 ztrdt a ¢idla 11 momentu ani na prvnim

a druhém vytvéfedi 9, 13 rozdilu.

RdyZ ¢idlo 7 ztrédt u Gstroji 6 pro vyt¥édséni slémy a CiSté&ni signalizuje p¥ekroCeni
hodnoty nastavené t¥etim otofnym knoflikem 24, ovlivni obvod 5 generovani kompenza&niho
signdlu p¥es ovlddaci jednotku 17 pohon 20 sklizeci mlatilky za dfelem sniZeni rychlosti
pohybu, v disledku &ehoZ se snff#i {roven ztrdt pod nastavenou mezni hodnotu. Tato regulace
je nezdvisld na signdlech &idla 11 momentu, jakoZ i druhého vytvd¥ele 13 rozdflu. P¥i
rozdilu mezi skute&nou a nastavenou hodnotou momentu sniZ{ nebo zvy3i zafizeni rychlost

pohybu sklizeci mlatidky v z&vislosti na moZnostech a nastavenych hodnotéch.

Zpisob a zarizeni podle vyndlezu umoZnujf udrZovdni sklizecich mlatidek o velkém

vykonu v chodu p¥i p¥edem stanovené nizké Grovni ztrét.
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PREDMET VYNALEGZU

1. zplsob regulace zatfi%enf sklizecich mléti&ek s vlastnim pohonem p¥i sklizni, u n&hoi
se sklizeci mlatidka pohybuje nejvySe rychlostf, jejiZ p¥ipustnd hodnota je zvolena v zdvislo-
sti na pdnich podminkdch, vyznatujicf{ se tim, Ze p¥i pohybu sklfizeci mlétidky se detekuje
jednak Uroven ztrdty zrna, jednak moment pat¥ifci{ k pohonu konstruk®nich jednotek uspo¥édanych
pred poddvac{ jednotkou sklizeci{ mlati&ky a udrZovénim zvolené hodnoty tohoto momentu se
¥1df{ rychlost sklizec! mlatidky, p¥idemZ vSak maxim&lni p¥ipustnd rychlost sklizecf mlétidky
je déna zvolenou p¥fipustnou Grovni ztrdty zrna.

2. za¥izeni pro provadd&ni zpisobu podle bodu 1, opat¥ené ovlddaci jednotkou sp¥aZenou
s ¥fdicim dstrojim pro pohon sklizeci mlatidky, ¢idlem rychlosti a &idlem p¥ifazenym tstrojf
pro vyt¥4sdni sldmy a &iZt&nf, jako% i pohonu konstruk&nich jednotek, které jsou uspo¥ddany
pfed Zikmym poddvacim tstrojim, vyznadujici se tim, Ze dUstroji pro vyt¥ds4ni slamy a &isténi
je opat¥eno &idlem (7) ztrat, pohon konstruk&nich jednotek uspo¥idanych p¥ed Zikmo probihajici
poddvacf jednotkou je opat¥en &idlem (11) momentu, &idlo (2) rychlosti je spojeno s prvnim
mé&nidem (3) signdlu, %idlo (7) ztrit je spojeno s druhym ménilem (8) signélu, ¢idlo (11)
momentu je spojenc s t¥etim m&nidem (12) signdlu, prvni ménié (3) signdlu je spojen pres
prvni vytvd¥ed (4) rozdilu p¥imo s ¥fdicim dstrojim (55) a p¥es prvni generdtor (51) impulsd,
druhy generdtor (52) impulsti, t¥etf generdtor (53) impulsd a &tvrty generdtor (54) impulsi
pro generovdni zdsahovych signdld pro regulaci s ¥{dicim obvodem (56), druhy m&ni& (8)
signdlu je spojen p¥es druhy vytvéfe (9) rozdflu pfimo s ¥fdicim dstrojim (55) a ptes
druhy generdtor (52) impulst, t¥etf{ generdtor (53) impulst a &tvrty generdtor (54) impulsh
s ¥fdicim obvodem (56}, tFfetf mdnid (12) signdlu je spojen pF¥es t¥etf vytva¥ed (13) rozdilu
p¥imo s ¥{dicim Gstrojim (55) a pfes t¥etf generdtor (53) impulsd a &tvrty generdtor (54)
impulst s ¥{fdicim obvodem (56) a ¥idic{f obvod (56) je spfaZen spojovaci cestou ¥izenou
¥i{dicim dstrojfm (55) s pohonem (20) sklizecf ml&tilky.

3. za¥izenf podle bodu 2, vyznafujfci se tim, Ze mezi ovlddac{ jednotkou (17) a pohonem
(20) sklfzecf{ mlétiky je uspo¥dddna ¥idici pdka (18).

4. za¥izeni podle bodu 2 nebo 3, vyznadujici se tim, %e s prvhim vytvdyetem (4) rozdilu
je spta¥ena prvni jednotka (33) nastaveni p¥fpustné hodnoty, s druhym vytvd¥elem (9) rozdilu
je spfaZena druhé jednotka (32) nastaveni p¥fpustné hodnoty a s t¥etim vytvafelem (13)
rozdflu je spfaZena prvni jednotka (31) nastaveni p¥ipustné hodnoty.

5. za¥fzeni podle bodu 2 a% 4, vyznadujici se tim, %e s prvnim vytva¥efem (4) rozdilu,

s druhym vytvaY¥e&em (9) rozdilu a t¥etim vytvdfelem (13) rozdflu jsou spojeny signaliza&ni
jednotky.

2 vykresy
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Obr.3

Cena 2',40 Kés
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