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Urzadzenie do ustawiania ryb przenoszonych w pozycji lezacej na
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Wynalazek dotyczy urzadzenia do ustawiania
ryb przenoszonych w pozycji lezgcej na boku
w polozenie grzbietowo-brzuszne, skladajgcego sie
z przeno$nika tasSmowego, na ktérym ryby sa
przenoszone glowg naprzéd i z dwoéch powierzchni
prowadzacych zamontowanych ponad tym prze-
noénikiem. Urzadzenie wedlug- wynalazku stano-
wi udoskonalenie dotychczas znanych urzadzen
tego typu. '

Dzieki postepowi w dziedzinie maszyn do prze-
robu ryb mozliwa stala sie daleko idgca mechani-
zacja prietwérstwa rybnego. Samoczynna obstuga
i zaladowywanie maszyn nie udala sie'dotychczas
mimo wielu pr6b, poniewaz nie osiggnieto dotad
dostatecznie duzej pewno$ci dzialania wurzadzen

ustawiajacych ryby w 2Zadanej pozycji. Jednym

z najtrudniejszych probleméw jest ustawianie ryb
w pozycji grzbietowo-brzusznej. W celu rozwigza-
nia tego zagadnienia proponowano dotychczas sze-
reg urzadzen, z ktérych jednak Zadne nie dziatato
w spos6éb prawidlowy. Prébowano zwlaszcza usta-
wiaé ryby na grzbiecie za pomocg rynien o zmien-
nym przekroju. Poniewaz przy procesie tym wy-
korzystywano usytuowanie $§rodka ciezkoSci ryby
blizej jej grzbietu przesuniecie Srodka ci.eikoéci
w stosunku do wzdluznej osi symetrii jest mate,
a stad réwniez moment obracajgcy rybe jest bar-
dzo maty.

Urzadzenia takie nie pracowaty prawidiowo,
zwlaszcza gdy ryby byly znieksztalcone lub zra-
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nione, W urzadzehiach tych elementy ustawiajgce
(podnoszgce) ryby byly wzgledem siebie ustawio-
ne pod katem mniejszym od kata glowy ryby.
Dalsza wadg tych urzadzen bylo to, ze niemozli-
we bylo uzyskanie cigglego i nieprzerywanego
przeplywu ryb na skutek réznic indywidualnych
(mniej lub wiecej lusek, mniejsza lub wieksza
twardo$§é ryb, S§lisko§é itp.). Z tego tez wzgledu
wystepowaly czesto zatkania urzadzen.

Stwierdzono obecnie, ze mozna rybe przenoszo-
na w pozycji lezagcej na boku i glowa do przodu
ustawié w spos6b pewny na brzuchu, jezeli glowe
ryby prowadzi sie za pomoca pary powierzchni
prowédzacych, ktére znajdujg sie blisko ponad
przeno$nikiem ta$miowym i ktére s3 wzgledem sie-
bie ustawione pod katem wiekszym niz kat gto-
wy ryby. Osiggane ta drogg ustawianie ryb mie
zalezy juz od tarcia, a zalezy jedynie od ksztaltu
glowy ryby i jest w spos6b mechaniczny wymu-
szane. Wszelkie ryby, ktérych gérna cze$§é glowy
jest szersza niz dolna szczeka, w ktérych wiec —
gdy ryby lezg na boku — o§ symetrii czeSci glowy
lezagcej przed oczyma ryby jest pochylona w kie-
runku dolnej szczeki, mozna z duza pewnoScig
ustawiaé na brzuchu.

Aby ryby przechodzily przez urzadzenie doklad-
nie w rytmie ich doprowadzania i aby wyelimino-
waé w jak najwiekszej mierze wszelkie opory, ko-
rzystnie jest wykonaé powierzchnie prowadzace
w postaci elementéw transportujacych. Mozna wiec
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na przyklad wykonaé je w postaci dwbch przenos-
nikéw taSmowych, przy czym korzystnie jest gdy
taSmy tych przeno$nikéw poruszajg sie predzej
niz ta$éma przeno$nika dolnego. Stosowanie ele-

mentéw regulacyjnych majacych na gelu dopaso-

wanie urzgdzenia do ryb o réznej wielko$ci i roz-
nych rodzajéw mie jest niezbedne, moze byé jed-
nak wskazane, aby powiekszy¢é tym zakres stoso-
walno$ci urzadzenia. Tego rodzaju dopasowywanie
mozna w latwy spos6éb osiggnaé, jezeli powierz-
chnie prowadzace sa nastawne tak, iZ mozna regu-
lowaé kat ich wzajemnego ustawienia oraz wiel-
ko$§é zawartej miedzy nimi szczeliny.

Dla utatwienia ustawiania ryb celowe jest zasto-
sowanie ponad ta$ma przeno$nika dalszych urza-
dzg‘éﬁ’, przeznaczonych do prowadzenia grzbietu
i brzucha ryby przed opisanymi juz wyzej po-
wierzchniami prowadzacymi, jak réwniez urzadzen
do-utrzymywania ryby w Zadanej pozycji. Urza-
dzenia te moga byé wykonane w postaci $cian bla-
szanych lub z tworzyw sztucznych. Przez pochyle-
nie pary Scian lezgcej za powierzchniami prowa-
dzacymi mozna rybe ukladaé na kazdorazowo zg-
dang strone. Jest to wazine wowczas, gdy dalsza
obrébka ma nastepowac przy lezgcej pozycji ryb.

Oczywi$cie mozna réwniez umie§cié narzedzia
przeznaczone do obrobki ryb na przyklad noze do
przekrawania brzucha, noze do obcinania glowy
lub inne w poblizu miejsca wylotu ryb z pomie-
dzy powierzchni prowadzgcych.

Na rysunku przedstawiono schematycznie dwie
postacie wykonania urzadzenia wedlug wynalazku,
przy czym fig. 1 przedstawia rzut perspektywiczny
urzgdzenia z nieruchomymi powierzchniami pro-
wadzgacymi, fig. 2 rzut perspektywiczny urzadzenia
z ruchomymi powierzchniami prowadzacymi,
fig. 3 — rybe lezaca na boku z oznaczeniem kata
glowy i kata zawartego miedzy powierzchniami
prowadzacymi, a fig. 4 — przekréj pionowy glowy
ryby wzdluz linii A—B na fig. 3.

Na rysunku fig. 1 i 2 pokazano jedynie czeSci
urzadzenia potrzebne do zilustrowania wynalazku.
Pozostate elementy, takie jak napedy itp. wykona-
ne sa W znany sposéb.

Na fig. 1 liczbg 1 oznaczono ta$me przenos$nika,-

obiegajgcg woko6t walcoOw 2. Diugo$é tej tasmy jest
dostosowana' do wielkos$ci urzadzenia. Bezpos$red-
nio ponad tasmg 1 znajduja si¢ powierzchnie pro-
wadzace 3 ustawione wzgledem siebie pod kgtem.
Pomiedzy tymi powierzchniami znajduje sie szcze-
lina 4. Kat zawarty pomiedzy powierzchniami pro-
wadzacymi 3 jest wiekszy niz kat glowy ryby. Na
fig. 3 pokazano, ze kat glowy a ryby 5 jest mniej-
szy niz kat f zawarty pomiedzy powierzchniami
prowadzacymi 3. Na fig. 4 pokazano, Ze o§ syme-
trii lezgcej przed oczami czeSci glowy ryby jest
pochylona do dolu w kierunku szczeki dolnej.

Dzialanie urzadzenia jest nastepujgce: ryba 5
lezagca na taSmie 1 przeno$nika zderza sie glowa
z powierzchniami prowadzacymi 3. Na skutek
tego, ze u lezgcej ryby o$§ symetrii czeSci glowy
lezgcej przed oczyma jest pochylona, powierzchnie
prowadzace .3 powoduja pionowe ustawienie ryby
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tak jak to pokazano na fig. 1 w przypadku ryby
oznaczonej liczbg 6, ktéra przeszla przez szczeli-
ne 4. Aby ulatwi¢ doprowadzenie ryby 5 do po-
wierzchni prowadzacych 3 sg zamontowane boczne
prowadzenia 7, dzieki ktérym ryba jest Srodkowa-
na wzgledem powierzchni prowadzacych 3. Za
szczeling 4 znajduja sie prowadzenia -8, ktore
utrzymuja rybe 6 w pozycji ustawionej na brzu-
chu. Prowadzenia te nie sg oczywiscie niezbedne,
jezeli ryba bezposrednio po wyjsciu ze szczeliny 4
jest poddawana obrébce. ’

W urzadzeniu wedtug fig. 2 elementy 1, 2, 7 i 8
sg analogiczne jak elementy oznaczone tymi licz-
bami na fig. 1. Jedynie nieruchome powierzchnie
prowadzace 3 zastgpiono odpowiednimi powierz-
chniami ruchomymi, ktére w tym przypadku sg
utworzone z przeno$nikéw tasmowych 9, kraza-
cych wok6t walcow 10, Dzialanie urzadzenia jest
analogiczne jak urzadzenia pokazanego na fig. 1,
przy czym ustawianie ryb na brzuchu jest ulat-
wione dzieki poruszaniu sie powierzchni prowa-
dzacych. »

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do ustawiania ryb przeno'szonych
w pozycii lezgcej na boku w polozenie grzbie-
towo-brzuszne, skladajgce sie z przenoénika
taSmowego i dwéch ponad tym przeno$nikiem
zamocowanych powierzchni prowadzgcych, zna-
mienne tym, Ze powierzchnie prowadzace (3)
sg osadzone ponad tasma (1), przy czym sg one
wzgledem siebie ustawione pod katem f wiek-
szym niz kat glowy a ryby, a u wierzcholka
tego kata f znajduje sie szczelina (4), przezna-
czona do przejscia ryby ustawionej na brzuchu.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze
kat f pomiedzy powierzchniami prowadzagcy-
mi (3) i/lub wielko§¢ szczeliny (4) pomiedzy
tymi powierzchniami sg nastawne.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 lub 2, znamienne
tym, Ze powierzchnie prowadzgce stanowia
przeno$niki tasmowe (9).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 3, znamienne tym, ze
powierzchnie prowadzace stanowig czeSci po-
wierzchni transportujgcych tasm przeno$nikéw
taSmowych (9).

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—4, znamienne tym,
ze jest wyposazone przed i/lub za powierzchnia-
mi prowadzacymi (3) w prowadzenia (7, 8) do
ryb lezacych na boku wzglednie ryb ustawio-
nych na brzuchu.

6. Urzadzenie wedlug zastrz, 3, znamienne tym,
ze powierzchnie prowadzace przeno$nikéw (9)
maja wiekszg szybko$§é niz urzgdzenie przeno-
szgce ryby.

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 5, znamienne tym,
ze prowadzenia (8) znajdujgce sie za szczeli-
ng (4) sa ‘pochylone w celu uktadania ryb na
zagdanym boku. :



50850




	PL50850B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


