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Vorrichtung zur Entnahme und Ubergabe von Etiketten
mittels Vakuum

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung wird angewendet in Etikettiermaschinen und
betrifft eine Vorrichtung zur Entnahme und Ubergabe von
Etiketten mittels Vakuum von einem feststehenden Etiketten~
behdliter an einen rotierenden Etikettierzylinder durch Ent-
nahmeglieder, die sich auf einem gleichfdrmig rotierenden
Trager befinden und jedes Entnahmeglied aus je einem mit
Saugdiisensffnungen versehenen Entnahmeelement und Ubergabe-
element besteht und beide koaxial eine gleichm&fige Rota-~
tionsbewegung ausfihren und durch Zahnrgder untereinander
und ein Antriebszahnrad mit eincm feststehenden imneanver—
zahnten Sonnenrad verbunden sind.

Charakteristik der bekannten technischen Losungen

Es sind Vorrichtungen zum Zufihren von Etiketten von Eti-
kettiermaschinen bekannt (DD 89 079), bestehend aus einer
die Etiketten aus dem Etikettenbehidlter entnehmenden Saug-
walze und einem sich tangential auf die Saugwalze zu-~ und
wegbewegenden Etikettenbehidlter., Dabei ist die Saugwalze
ortsfest gelagert und durch einen Kurbeltrieb periocdisch
ungleichformig und der Etikettenbehdltertrdger durch Exzen-
ter angetrieben,

Bekannt ist ebenfalls eine Vorrichitung (DE 20 12 357) zum



Entnehmen und Verteilen von Etiketten, die eine von einem
Planeten- und Satellitengetriebemechanismus angetriebene
Greifervorrichtung aufweist., Die Greifervorrichtung be-
steht aus einer zylindrischen Greiferwalze, an deren Wellen-
ende ein Ritzel angeordnet ist, und die auf einem mit kon-
stanter Geschwindigkeit angetriebenem Zylinder exzentrisch
zur Achse der Greiferwalze gelagert ist. Dabei ist die
zylindrische Greiferwalze durch das Ritzel mittels eines
immenverzahnten Planetenrades angetrieben. Die Greiferwal-
ze beschreibt eine kreisformige Kurve und besitzt bei der
Etiketteniibernahme eine Geschwindigkeit VO und bei der Eti-
kettenabgabe an die Ubergabewalze die angepafBte Geschwin~
digkeit V1. Diese Geschwindigkeiten werden durch ein zu-
sdtzliches Kurbelgetriebe erreicht.

Weiterhin bekannt ist eine Vorrichtung (DD 108 949) zur
Ubergabe von Etiketten in Etikettiermaschinen von einem
feststehenden Etikettenbeh&lter an einen rotierenden Eti-
kettierzylinder mittels einer zwischen Etikettenbehdlter
und Etikettierzylinder pendelnden durch Planetengetriebe
im Pilgerschriti angetriebene Ubergabewalze. Dabei ist die
Ubergabewalze auf einem Geh#use gelagert, welches das Ge=
triebe beinhaltet und mit der Ubergabewalze verschwenkt
wird. Das Getriebe ist ein Planetengetriebe und bewirkt,
daB die Aufnahmewalze sich geschwindigkeitsmidfig an den
Etikettenbehdlter und an den Etikettierzylinder anpalit.
Das Etikett wird hierbei aus dem Etikettenbehidlter durch
ein Rilickdrehen der Aufnahmewalze entnommen.

Letztlich ist auch noch eine Vorrichtung (DE 15 86 405)
zur Entnahme von Etiketten oder blatifOrmigen Zuschnitten
von einem ortsfesten Vorratsstapel mittels eines bewegten,
mit steuerbaren lMitteln zum Festhaliten und Loslassen des
Etiketts versehenen Saugzylinder bekannt. Die Weitergabe
der Etiketten exrfolgt an einen umlaufenden, ebenfalls mit
steuerbaren Mitteln zum Festhalten und Loslassen des Eti-
ketts versehenen Etikettierzylirder einer Etikettierma-
schine., Der Saugzylinder ist dabei in einer um eine orts-



feste Achse frei schwenkbare Schwinge drehbar gelagert.

Er steht iliber ein Zahnrad mit einem fest mit einem Kurbel-
zapfen einer ortsfest gelagerten und umlaufend angetrie-
benen Kurbel verbundenen weiteren Zshnrad in Eingriff. Die
Zahnrdder sind gemeinsam in einem Geh&use gelagert und
weisen gleiche Z&hnezahlen auf. Durch eine derartige Aus-
bildung der Vorrichtung wird eine genaue Anpassung der Be~
wegungsbahn der wirksamen Umfangsfldche der Saugwalze an
die Lage des zu vereinzelnden Etiketts einerseits sowie an
die Bewegungsrichtung des das Etikett weiterfihrenden Um-
fangs des Etikettierzylinders andererseits erreicht. Bei
der Vereinzelung der Etiketten werden die Saugdiisen paral-
lel zu dem Jewells zu entnehmenden Etikett gefuhrt und aus
der laltenase hervorgezogen.

Die bekannten Losungen haben den Nachteil, daf bei der
erstgenannten der Etikettenkasten mit der zus&tzlichen
Masse des Etikettenstapds sich bewegt sowle eine Etiketten-
nachfiillung bei hohen Geschwindigkeiten mit Schwierigkeiten
verbunden ist bzw., nichi{ mehr moglich ist, ohne die Eti-
kettiiermaschine anzuhalten. Dieser Nachteil senkt die effek-
tive JTcistung der jeweiligen Etikettiermaschine. Bei der
anderen Losung fiihren die Ubergabewalzen eine groBe rdum-
liche Bewegung mil relativ hohen Massen sus, was fiir hohe
Leistungen unvorteilhaft ist und sich leistungsbegrenzend
auswirkt. AuBerdem bieten diese Lisungen keine gedriéngte
Bauweise der Ubergabevorrichtung und bendtigen viel Raum
und l'aterial, d. h. so ist z. B. die letzigenannte Vor~
richtung ein Kurbelriddergetriebe als Zweiradgetriebe gus~
gebildet. Diese Getriebeform ermdglicht eine ungleichior—-
mige Bewegung der Ubernahmewalze und ebenfalls eine Schwenk-
bewegung der Ubernahmewalze zwischen Etikettenkasten und
Etikettierzylinder. Der Nachteil aber ist, dafB dieses Ge-
triebe konsiruktiv bedingt einen grofien Hub besitzt und

das gesamte Getricbe mit verschwenkt wird und dadurch grofe
Massenkrdfte entwickelt, die sich filir die Funktionsglite

und konstruktive Ausbildung nachieilig auswirken und dem-
zufolge leislungshemmend wirken.



Um diese Nachteile zu beseitigen, wurden Vorrichtungen
entwickelt (DE 19 37 083), bei denen zwischen dem Eti-
kettenvorratsbehdlter und der Leimtrommel ein unlaufen-

der Umlaufrddertriger eines Umlaufridergetriebes angebracht
ist, auf dem koaxial zu den Unlaufréddern des Umlaufriderge-
triebes und mit diesen drehfest verbunden mindestens zwei
erste Saugwalzen symmetrisch zueinander und zu der Achse
des Umlaufrédertridgers angeordnet sind, deren von der
Achse des Umlaufréadertridgers am weitesten entfermte Mantel-
linien sich auf eirem Kreis bewegen, zu dem das vorderste
Etikett des Etikettenvorratsbehdlters im wesentlichen tan-
gential verlduft. Veiterhin sind je eine zweite Saugwalze
guf dem Umlaufrddertrédger gelagert, deren Umfédnge kleinex
als die der ersten Saugwalzen und so bemessen sind, dal die
Umfénge der letzteren durch sie teilbar sind, und die so
angeordnet sind, dafB sie beim Umlauf des Umlaufrddertri-
gers in den Bereichen des Umfangs der Leimtrommel gelangen,
wobel die Lager der zweiten Saugwalzen gegeniiber dem Unm=-
laufréddertréger vom Umfang des letzteren fort und zu die-
sem hin so bewegbar sind. Die zweiten Saugwalzen iibernehmen
von den ersten Saugwalzen ein vom Etikettenvorratsbehilter
entnommenes Etikett und iibergeben dieses der Leimwalze,
dabel filihren die zweiten Saugwalzen eine Schwenkbewegung
durch, die durch eine Kurvenbahn und Feder erfolgt.

Weiterhin bekannt ist ein Etikettiermaschinen-Anleger

(DE 21 36 908) fiir die vereinzelnde Entnahme dexr Etiketten
aus einem Etikettenkasten und ihre Weitergabe an eine
einer Etikettenaufbringvorrichtung vorgeschaltete Leim=
trommel, der im wesentlichen sternformig ausgebildet, mit
gesteuerte Saugdffnungen flir das Festhalten der Etiketten
enthaltenden Etikettenaufnahmeflédchen versehen ist und
unter Verwendung eines Planetengetriebes angetrieben wird.
Zwischen dem Anlegestern und der Leimtrommel ist eine An-
saugwalze angeordnet, die das Etikett vom Anlegerstern ab-
nimmt und der Leimtrommel ilibergibt., Der Anlexgerstern
filhrt bei der Entnahme und Ubergabe eine exzentrische
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Drehbewegung aus. Dazu ist der Anlegerstern auf dem Kurbel-
zapfen einer Kurbelwelle gelagert.

Beide letztgenannten Vorrichtungen haben ebenfalls den
Nachteil, dafl Krdfte exzentrisch auftreten. Bel der einen
Vorrichtung entsteht die Massenbewegung durch das Verschwen=-
ken der Saugwalzen, bei der anderen entstehen groBe Ilieh-
krdfte durch die exzentrische Lagerung des Anlegerstermes.

Zur Vermeidung genannter llassenbewegungen ist eine Etikettier=-
maschine (DE 26 47 326) mit einer Ubertragungsvorrichtung zur
Entnalme von Etiketten aus einem Magazin in einer bestimmten
Geschwindigkeit und zur Abgabe derselben an eine mit groferer
Geschwindigkeit laufenden Etikettiervorrichtung bekannt, bei
der die Ubertragungsvorrichtung aus einer stindig um eine
vertikale Achse umlaufenden Trommel besteht, die mindestens
zwei auf den.Umfang der Trommel verteilte Paare von Uber—
tragungsgliedern trégt. Jedes Paar beinhaltet ein Entnahme-
glied und ein Abgabeglied. Beide Ubertragungsglieder beste-
hen aus vertikalen Zylindern, die nit auf der Trommel vor-
geschenen Wellen umlaufen., Die Wellen sind auf der Trommel
auf glcichem Radius angeordnet und besitzen Zahnrdider, die
miteinander in Eingriff stehen, so dafl sich die Entnahme-
glieder in einer Richtung und die Abgabeglieder in der ande-
ren Richtung drehen. Ein Entnahmeglied besitzt ein weiteres
Zahnrad, welches mit dem Sonnenrad in Verbindung steht. Die
Zylinder der Ubertragungsglieder besitzen seitlich einen
Schlitz, in dem cine Kontaktschiene eingesetzt ist, die
Saugbffnungen besitzt und die mit einem gesteuerten Vakuum-
system in Verbindung stehen.

Der Vorteil dieser Vorrichtung besteht darin, daB nur noch
Rotationsbewegungen vorhanden sind.

Nachteilig wirkt sich jedoch aus, daB durch die gewghlte Ge-
triebekonstruktion eine kleine Bauweise des Trigers nicht mog-
lich ist. Desweiteren sind um eine erhthte Leistung zu er-
reichen, jeweils zwei Ubertragungsvorrichtungen und zwei Eti-
kettenmagazine notwendig. £in weiterer Nachteil ist, daB

alle Antriebszahnrider der Ubertragungsglicder um den Rotor
herum miteinanaer in



Eingri{f stehen, wodurch das Getriebesystem Uberbestimmt
ist und zu Verklemmungen fiihrt.

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist die Beseitigung der genannten lingel
und Schaffung einer Entnahme- und Ubergabevorrichtunz fiir
Etiketten mit einfachen Iitteln fiir hohe Leistungen.

Aufgabenstellung

Der Exrfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Vorrichtung
zur Entnahme und Ubergabe von Etiketten von einem festste-
henden Etikettenbehdlter zu einem rotierenden Etikettier—
zylinder zu schaffen, bel der die erforderlichen Bewegungs-
abldufe kontinuierlich ohne Hin- und Herbewegung erfolgen
gowie die zur Verwirklichung der Arbeitisaufgabe erforder-
lichen technischen Aufwendungen gering sind.

Merkmale der IErfindung

Erfindungsgem&f wird die Aufgabe dadurch geldst, daB die
Entnahmeglieder gleiche nockenartige Segmentformen aufwei-
sen und das Enitnahmeelement mit dem Radius T und das Uber-
gabeelement auf einem grdfieren oder kleineren Radius i auf
dem Tréger angeordnet sind, wobei jedes Entnahmeelement ein
mit dem Sonnenrad in Verbindung stehendes Antriebsrad be-
sitzt und mit einem gesonderten Zalhinrad jeweils Uber ein
Zghnrad nur mit einem Ubergabeelement in Verbindung steht.
Dabel sind bei der nockenartigen Segmentform des Intnahme=-
und Ubergabeelementes die Saugdiisendffnungen in Hthe des
Teilkreisdurchmessers der Zahnridder angeordnet und der
Ubrige nockenartige Teil ist in seinem Radius kleiner als
der Abstand Nockenachse zu Sonnenrad ausgebildet. Die er-
findungsgemidBe Vorrichtung besitzt getriebetechnisch den
Vorteil, dafl nur die Entnahmeelemente vom Sonnenrad ange-
trieben werden und diese wiederum die Ubergabeelemente an-
treiben, d. h. es besteht jeweils nur eine Zahnradpaarung,
vodurch fertigungstechnische Toleranzen den Bewegungs-
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ablaufl nicht negativ beeinflussen. Dadurch, daffi dic Zahn-
radpaare nicht in einer Ebene liegen, ist es moglich, die
Tragerabmessungen klein zu gestalten. Die Vorrichtung eig-
net sich auch fiir hochste Ubergabegeschwindigkeiten, wodurch
nicht mehrere Triager und Etikettenbeh&lier notwendig sind.

Ausfihrungsbeispiel

Nachstehend soll die Erfindung an einem Ausfihrungsbeispiel
négher erldutert werden.

Die zugehOrige Zeichnung zeigt eine schematische Darstellung
einer entsprechenden Vorrichtung.

Die Vorrichturg zur Entnahme und Ubergabe von Etiketten
mittels Vakuum besteht aus einem feststehenden LEtiketten~-
behdlter 1, in dem sich die Etikettcn befinden und die an
einen rotierenden Etikettierzylinder 2 zu iibergeben sind.
Zur Entnahme der Etiketten aus dem Etikettenbehdlter 1 ist
ein Entnahmesegment 3 vorhanden, welches Saugdiisendffnungen
4 besitzt, die mit einer nicht dargestellten Vakuumquelle
in Verbindung stehcen. Das Entnahmesegment 3 ist auf einem
rotierenden Trager 5 drehbar befestigt, und ist durch ein
Antriebsrad 6 mit dem innenverzahnten Teststehenden Sonnen-
rad 7 verbunden. Ein am Entnahmesegment 3 weiterhin ange-
ordnetes Zahnrad 8 steht mit einem Zahnrad 9 in Verbindung,
welches an einem Ubergabesegment 10 befestigt ist. Das
Ubergabesegment 10 besitzt die gleiche IForm wie das Ent-
nahmesegment 3 und auch ebensolche Saugdiisensffnungen 11.
Es ist auf dem Trédger 5 drehbar befestigt. Das Entnahmeseg-
ment 3 ist auf dem TriEger 5 in einem Abstand Ih und das
Ubergabesegment 10 in einem grdBeren Abstand Tij vom Tréger—
mittelpunkt entfernt angeordnet. Das Zalmrad 6 und das
Zahnrad 8 besitzen gleiche Zihnezahlen. Die Ubersetzung
Sonnenrad 7 und Antriebsrad 6 betrdgl 1 : 3.

Die Wirkungsweise der Vorrichtung ist folgende:

Bei der Drehung des Trédgers 5 rollt das Antriebsrad 6 des
Entnahmesegmentes 3 auf dem innenverzahnten Sonnenrad 7 ab.



Da die Saugdiisenoffnungen 4 des Entnahmesegmentes 3 mit

dem Teilkreisdurchmesser des Zahnrades 8 libereinstimmen

und der Etikettenbehilter 1 den Teilkreisdurchmesser des
Sonnenrades 7 tangiert, ist es moglich, ein Etikett in
Drehrichtung des Entnahmesegmentes 3 zu entnehmen. Die Uber-
einstimmung der Saugdiisend{fnungen 4 mit dem Teilkreisdurch=~
messer des Zahnrades 8 ergibt, daBl die resultierende Ent-
nahmegeschwindigkeit des Entnahmesegmentes 3 im Bereich der
Abrollung O ist. Um das Etikett in Rotordrehrichtung iiber-
geben zu kdnnen, ist das Ubergabesegment 10 erforderlich.
Dieses erhidlt durch das Zahnrad 9 seine Drehbewegung vom
Zahnrad 8 im Verh#ltnis 1 : 1. Somit hat das Ubergabeseg-
ment 10 zum Entnahmesegment 3 die entgegengesetzte Drehrich-
tung. Die Abrollung der Segmente erfolgt gleich der Abrol=-
lung der Zahnrdder 8 und 9, damit beschreiben die Saugdlisen-
offnungen eine gespitzte Hypozykloide. Es ist gewdhrleistet,
daB das Etikett durch das Ubergabesegment 10 vom Entrnahme-
segment 3 Ubernommen wird. Tangiert die Saugdiisencffnung 11
des Ubergabesegmentes 10 den AuBendurchmesser des Etikettier-
zylinders 2, so wird das Etikett an den Etikettierzylinder 2
iibergeben. Die resultierende Ubergebegeschwindigkeit des
Ubergabesegmentes 10 ist widhrend der Ubergabe an den Eti-
kettierzylinder 2 die Summe aus Trdgerumfangsgeschwindig-
keit und Segmentumfangsgeschwindigkeit des Ubergabesegmen-
tes 10, Das Kennzeichnende dieser Erfindung ist dieSegment-
form der Ubergabeglieder. Sie garantiert bei einer Uber-
setzung Sonnenrad 7 - Antriebsrad 6 1 : 3 die Vorbeifithrung
des Uvergabesegmentes 10, das sich auf dem Radius ri; bewegt,
am Etikettenbehdlter 1. Die Konstruktion kann durch ein-
fachste Bauteile realisiert werden. Der grofle Vorteil der
Entnahme- und Ubergabevorrichtung ist die reine Rotations-
bewegung. Es werden somit hohe Arbeitsgeschwindigkeiten

mit einfachsten lLiitteln exrreicht. Dies bedeutet hohe Virt-
schaft{lichkeit. Die Steuerung des Vakuums erfolgt in be-
kannter Weise durch eine Steuerscheibe., Die Weiterleitung
des Vakuuma zu den Segmenten erfolgt durch Bohrungen, die
axial in den Antriebswellen der Segmente angeordnet sind.



Erfindungsanspruch
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Vorrichtung zur Erltnahme und Ubergabe von Etiketten
mittels Vakuum von cinem fesitstehenden Etikettenbehil-
ter an einen rotierenden Etikettierzylinder durch Ent-
nahmeglieder, dic sich auf einem gleichftrmig rotieren—
den Trédger befinden und jedes Entnahmeglied aus Je einem
mit Saugdiisenoifnungen versehenen Entnahmeelement und
Ubergabeclement besteht und beide koaxial eine gleich-
mdfige Rotationsbewegung ausfiihren und durch Zahnrider
untereinander und ein Antriebszahnrad mit einem fest-
stehenden innenverzahnten Sommenrad verbunden sind, da-
durch gekemnzeichnet, daB die Entnahmeglieder gleiche
nockenartige Segmentformen aufweisen und das Entnehme-
element (3) mit dem Radius ry und das Ubergabeelement (10)
auf einem groBercn oder kleineren Radius T auf dem Trg-
ger (5) angeordnet sind, wobei jedes Entnahmeelement (3)
ein mit dem Sonnenrad (7) in Verbindung stehendes An-
triebsrad (6) besitzt und mit einenm gesonderten Zahnrad
(8) jeweils liber ein Zahnrad (9) nur mit eiremn Ubergabe~
element (10) in Verbindung steht.

Vorrichtung nach Punkt 1, dadurch gekennzeichnet, daf
bei der nockenartigen Segmentform des Entnahme~ und
Ubergabeclementes (3; 10) die SaugdilsensTfnungen (4; 11)
in HOhe des Teilkreisdurchmessers der Zahnrider (8; 9)
angeordnet sind und der ibrige nockenartige Teil in
seinem Radius kleiner als der Abstand Nockenachse zu
Sonnenrad (7) ausgebildet ist.

Hierzu 1Seite Zelchnungen
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