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(54) Polohovaci a zpeviovaci jednotka

Vynélez se tyké polohovaci jednotky, vhodné zejména pro automatické obrab&ci linky,
vybavené nosnymi deskami obrobkd,

U automatickych obrab&cich linek, vybavenych nosnymi deskami obrobkd, se provadi po-
lohovéani vyéuvnymi polohovacimi &epy, ovléddanymi v ka¥dé poloze zvlastnim zaffizenim nebo
jednim zaﬁizenim_pro celou linku, Polohevéni je odvozeno od ov1adani zpeviovéani nosné des~
ky, které se provadi u menZich desek tahem za kli&., Ten zajede pi*i presouvéni desky do
vidlice, ktera pritahuje nosncu desku na podp&rné 1listy nebo na podloZky,

KdyZ se nosné desky posouvaji po li¥téch, vykonava vidlice maly zdvih, JestliXe se
viak nosné desky pfenéSeji z jedné polohy do druhé, musi mit vidlice zdvih v&t3f o vyiku,
o kterou se desky zvedaji. Pro vyvozovéni sily na vidlici musi mit pracovni vélec velky
zdvih (n&kolik desitek mm), avidak polohovaci Eepy museji mit maly zdvih (asi 10 mm), Proto
je nutné zaradit mezi pistnici a polohovaci Eepy pievod pro zmendens zdvihu, Tato.zaiizeni
v8ak vychazeji oby¥ejn& slofité a pisobi vedle konstruk&nich problémd nepfiznivd na cenu
zaiizeni, které jsou sama o sob& velmi nékladna,

Uvedené nedostatky odstraﬁuje ve velké mife polohovaci jednotka podle vynélezu, jehoz
podstata je, Ye sesetavé z t&lesa, v jehoz otvoru je suvné ulo¥ena vidlice, jeji? jeden
konec je upraven pro ulozeni na k1f&i nosné desky a je vybaven zvedacim Eepem, ktery je ve
styku s Gkosovou plochou pistnice, suvné uloZené v otvoru na stitedni &asti vidlice, kolmém.
na jeji osu, zatimco protilehly konec vidlice je opati‘en klinovym &epem, ktery je ve styku
& Gkosovou plochou na protilehlé strans pistnice, kterad je jednim koncem pevné spojena s
pistem pracovniho valce a na jejimz opa&ném konci je upraveno ozubeni, které je v zab&ru
8 ozubenym kolem, uloZenym®a axifilng zajisténym na stiedni Sasti hi*idele, kolmého na osu
pistnice a opatieného perem, které je umist&no v axidlni dréice, které je upravena na
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~ vnit¥nim priméru ozubeného kola a ]ejii 3irka je vEtsi nez $ifka pera, piiem% na obou
‘stranach hiidele jsou uchycena ozubené kola, které jsou v z&b&ru s ozubenim polohovacich
cepl.

Vyhodou zarizeni je, Ze zpevnovéni a polohovéni se provadi jednim pracovnim vélcem,
zpevnov&ni pak pomoci klinu a Gkosové plochy na vidlici a rozdil ve velkém zdvihu pistnice
a malém zdvihu polohovacich Zept je odstranén jednoduchym vytvorenim volné dréZky v ozube»
ném kole, které zdvih polohovacich &epd ovlédé, Proti pevnému spojeni polohovéni a zpevho-
vani mé toto zarizeni vyhodu také v tom, Ze se polohovaci Cepy nevytahuji pF1 uvolnovéni
ze zpevnéné desky a tim se prodluZuje jejich Zivotnost.

Na pﬁipojenych vykresech je schematicky zakreslena polohovaci jednotka podle vynélezu,
kde na obr, 1 je podélny Fez stiedem polohovaci jednotky a na obr. 2 priény ez néhonov?m
hFidelem polohovacich &epie :

Zai*izeni sestévé z téless 1, na némi jsou pitipevn¥ny podlozky 2, na kterych leci nose
né deska 3. Ve sti‘edu nosné desky 3 je umist&n k1i& 4, za néjZ je nosnad deska zpevhovéna
pomoci vidlice 5. V otvoru vidlice § je uloZen klinovy &ep 6 a ve stFedni S4sti zvedaci
tep 7, axiélné stavény Sroubem 8. Drézkou, upravenou ve vidlici 5 kolmo na jeji osu, pro-
chézi pistnice 9. Na jednom konci pistnice 9 je vytvoieno ozubeni, na jeji stitedni Casti,
na stran& ozubeni je upravena Gkosova plocha 21, Na protilehlé strand pistnice 9 je uchye
cen pist 10 pracovniho vélce 1l Pistnice 9 je ozubenim v zéb&ru s ozubenym kolem 12, ulo-
Zenym na stredni tasti hifidele 14 a ax1é1né zajidténym dvéma krouzky 13, Hi‘idel 14 je
opatien perem 19, které je uloZeno v dréfce 22, upravené na vnitfnim obvodu ozubeného kola
12, $ikka dratky 22 je vBt¥i nei 8ifka pera 19, Na obou koncich hitidele 14 jsou na loZis-
kach 16 naklinovéna ozubend kola 15, Jedno z nich je v zébé&ru s ozubenim polohovaciho depu
17 a druhé s ozubenim zplostlého zajisfovaciho &epu 18,

Nosné deska 3 je zapolehovéna a zpevné&na. v pracovnim mistd automatické obr&b&ci linkye.
Je-1i tieba nosnou desku 3 piesunout do daldi pracovni stanice, pohybuje se plsobenim tla-
kového média pist 10 s piatn:cl 9 pracovniho vélce 11 smérem k ozubenému kolu 12, ﬁkosové
plocha 20 sjede 8 klinového depu 6 a uvolni nosnou desku 3. PFi dalSim pohybu v uvedeném
sméru otééi pistaice 9 ozubenym kolem 12 nejprve naprézdno., Kdy? narazi bok dréiky 22 na
pero 19, za&ne se otaéet h#idel 14, na jehoZ obou koncich jsou naklinované ozubené kola
15, z nichZ jedno je v z4b&ru 8 ozubenim polohovaciho &epu 17 a druhé s ozubenim zplosdté~
1ého éepu 18 a vysunou oba polohovaci Eepy 17 a 18 z otvord nosné desky 3,

_ v krajni poloze pistnice 9 narazi jeji Gkosové plocha 21 na zvedaci &ep 7, ktery
nadzvedne vidlici 5. Nosné deska 3 je odpolohovéana a odepnuta & miZe nasledovat jeji pie=-
sun do dalss pracovni polohy a na jeji misto se pienese nové nosné deska 3, spudténa na

podloiky 2. Tlakové médium se zavede na opa&nou stranu pistu 10 pracovniho vélce ll, Pist=
"nice 9 se pohybuje opanym smdrem. Ozubené kolo 12 se nejprve volné otadi na hiideli 14,
Kdy# bok dré&iky 22 narazi na pero 19, zatne se otééet i hitidel 14 s koncovymi ozuben?mx
koly 15, ktera zasunou polohovaci Zepy 17 s 18 do otvord nosné desky 3. ﬁkosové plocha 20
na pistnici 9 dosedne na klinovy &ep 6, jehoi prostrednictvim je vidlice 5 staZena, dosed~
ne na kli& 4 a tak nosnou desku zapolohuje a zpevni, Cely cyklus se mi%e v popsaném sledu
opakovat. : :

PREDMET VYNALEZU

" Polohovaci a zpeviiovaci jednotka, vhodn& zejména pro automatické obréab&ci linky, vy=-
bavené nosnymi deskami obrobkil, vyznadujici se tim, Ze sestava z t¥lesa (1), v jehoZ otvo-
ru je suvné ulofena vidlice (8) jejiZ jeden konec je upraven pro ulofeni na k1i&i (4) nos~
'né desky (3) a je vybaven zvedacim &epem (7), ktery je ve styku s Gkosovou plochou (21)
pistnice (9), suvné uloZené v otvoru na stifedni gasti vidlice (5), kolmém na jeji osu, za-
timco protilehly konec vidlice (5) je opatien klinovym Eepem (6), kter? je ve styku s Gko=



sovou plochou (20) na protilehlé strané pistnice (9), kteréd je jednim konéem pevné spojena
8 pistem (10) pracovniho valce (11) a na jejimz opainém konci je upraveno ozubeni, které je
v zabgru s ozubenym kolem (12), uloZenym a axialn& zajisté&nym na stifedni &4sti hiidele (14),
kolmého na osu pistnice (4) a opatieného perem (19), které je umist&no v axi&lni drajce
(22), kterd je upravena na vnitfnim priméru ozubeného kola (12) a jeji? Sifka je vEtS§ nez
§ikka pera (19), p¥ifemz na obou stranach hiftidele (14) jsou uchycena ozubena kola (15),
které jsou v zab&ru s ozubenim polohovacich gepi (17, 18).

2 vykresy



o/

W o~

o |

6

02,

v \Q\\\\Y\\\\\\\\\\\ A

i
=

V\, ,:\ //_/ \w\
B ey
N L\ |
7N m\ 7
AN N
JA
ZININE \\\\\\\\\\\
- \“\\“\ —] |

_ \%///////é .
//// v



I — 7
V700
L
h 1% .

o —— > WEEN N
T4 ~ |

NN
|
,\.

5\\\\ iN\\\
\

0B8R 2.




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

