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(54) Rotaéné polohovadlo krabic

(57) Jedn& sa o rota&né polohovadlo kra-
bic s rotaénou plosSinou, opatrenou dooko-
la krabicovymi ld6zkami a uloZenou v _réme
na zvislom stredovom hriadeli, pohdna-
nom krokovacim pohonom. Na rotaénej plo-
Sine su uchytené stabilizdtorové drziaky
so sklopnymi stabilizédtormi, zasahuji-
cimi nad krabicové l6Zka s odstdvajdcou
manipula&nou ploSinkou. Stabilizdtor mé
ototne uloZend trojramennd pdku. Zadné
rameno pdky je uchytené cez tazini pru-

zinu o polohovadlo. Na prednom rozvidle-
nom ramene pdky si lievikovite usporia-
dan€é odpruZené vymedzovale vnutorného [

prierezu krabice a na spodnom ramene je
tapovite uchyteny koniec klzne uloZeného
kladkového ramena, zasahujiceho spodnou

¢astou s fixacnou kladkou pod rotadni

plosinu. Medzi klznym uloZenim a hornym

koncom kladkového ramena je tla&nd pru-

zina. Fixa&nd kladka je v zdbere so sta-
bilizdtorovou vaékou na rédme. Fixdtor

osového fixovania stabilizdtora v mieste

balenia tvor{ kladkovy drZiak na rdme,
ktorého vykyvné rameno md na konci zdola
tapovite uchytend fixa&nt tylku a zhora w0 —T1
polohovaciu kladku, zasahujicu v konco-

vych polohdch krokovacieho pohonu do vy-

rezu v nabehnutej polohovacej vacke, u-

chytenej na polohovadle.
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Pre manipuldciu s krabicami, pri ich plnenf na baliacich strojoch alebo robotizova-
nych pracoviskich, sa Casto pouZivajd aj oto&né stoly s krokovacim pohonom. Tieto sid
jednoduchSie aj kompaktnej3ie ako zariadenia s priamoiarym krokovacim pohybom krabic,
ale spravidla sa pouZivajui iba pri plnenf tekutymi, pastovitymi alebo sypkymi materidlmi
alebo pri plneni do presnych krabfc ako su plechovky, t. j. tam, kde nie je potrebné fixo-
vat alebo presne vymedzovat horny plniaci otvor krabice po&as plnenia. Pri vrstvovom pl-
neni rozmerovo presnych vyrobkov do krabic z pruZného materidlu, najmd velkych papierovych
krabfc, je pou¥itie rota&nych polohovadiel menej obvyklé. D8vodom je obtia3nost fixicie
krabice a vymedzenia presného miesta a prierezu vstupného otvoru pre vkladané vyrobky.

Ak prierez vstupného otvoru krabice nepresahuje dostatoéne prierez manipulovaného vyrob- .
ku alebo skupiny vyrobkov, dochddza &asto k ich narédZaniu na okraje krabice podas vnika-
nia do krabice a k strhdvaniu z chapadla alebo k poSkodeniu vyrobkov a krabiec.

Uvedené nedostatky odstraﬁuje rotacné polohovadlo krabic s rotaénou plodinou opat-
renou dookola krabicovymi 186Zkami a uchytenou na zvislom stredovom hriadeli otoéne ulo~
senom na rdme a pohdnanou krokovacim pohonom, ktorého podstata spo&iva v nasledovnom. Na
rotaénej plodine polohovadla je uchyteny jeden spolo&ny alebo viac samostatnych stabili-
z&torovych drZiakov vyskove a osove fixovanych stabilizdtorov prierezu horného okraja
krabice. O0s stabilizétorov je sibeind vo vodorovnom i zvislom smere s osou krabicovych
1670k a vo fixovanych koncovych polohdch krokovacieho pohonu aj s osou miesta plnenia
krabic. Stabilizdtor zasahuje nad krabicové 10%ko, ktoré je opatrené odstdvajicou manipu-
lagnou plosinkou. Stabilizdtor pozostdva s trojramennej pdky, ktord je otofne uchytend
svojou strednou &astou na stabilizdtorovom drZiaku, pri¢om os uchytenia je v smere tan-
gencidlnom vo&i osi stredového hriadela a rotagnej plo3iny. Na zadnom ramene trojramennej
pdky, smerujlicom k osi stredového hriadela, je na konci uchytend taind pruZina, ktore)
druhy koniec je uchyteny dole o sistavu stredového hriadela a rota¢nej plofiny. Na pred-
nom rozvidlenom ramene trojramennej pdky, smerujdcom od osi. stredového hriadela, sd as-
pon z dvoch strén vnitorného prierezu krabice lievikovite usporiadané vymedzovate polohy
prierezu horného okraja krabice, z ktorych aspon jeden je kyvny a odpruZeny. Na spodnom ra-
mene trojramennej pdky je na konci uloZeny horny koniec kladkového ramena, ktoré je klzne
ulozené na polohovadle. Horny koniec kladkového ramena je smerom od klzného uloZenia od-
tladeny tla&nou pruinou. Spodny koniec kladkového ramena zasahuje pod rotaZnd ploSinu
a je opatreny fixa&nou kladkou vymedzovatov stabilizdtora. FixaZnd kladka pre vysKové
fixovanie, vymedzovadov stabilizdtora je v zdbere so stabilizdtorovou vatkou, uchyténou
na rdme polohovadla. Fixdtor osového fixovania stabilizdtorov v mieste plnenia krabic
méze tvorit napriklad kladkovi drziak vykyvne uchyteny jednym koncom pod rota&nou plodi-
nou o radm, Vykyvné rameno drZiaka je na druhom konci opatrené hore polohovacou kladkou,
pritom tento koniec vykyvného ramena je odpruZene alebo pevne fixovany fixanou tyEkou,
ktord pri nato&en{ krabicovych 1620k polohovadla do miesta pinenia krabic, t. j. v konco-
vych polohdch chodu krokovacieho pohonu, vymedzuje polohu polohovacej kladky vo vyreze
polohovacej vatky uchytenej zdola o polohovadlo.

Zariadenie podla vyndlezu umoZnuje vyuZitie jednoduchosti a kompaktnosti rota&nych
polohovadiel aj pre kusové alebo skupinové aj viacvrstvové balenie do velkych krabic
z papiera, napr. z ta’kého alebo Iahkého kartonu alebo hladkej vlnitej lepenky, alebo iné-
ho materidlu s podobnymi vlastnostami, kde sa predtym pou?ivali krokovacie polohovadld
s priamotiarym pohybom. Fixdciou krabice vymedzenim presného miesta a prierezu vstupného
otvoru pre vkladanie vyrobkov sa umoZni spolahlivé automatické kusové alebo skupinové
balenie vyrobkov s malym presahom obalu okolo zabalenych vyrobkov. Zariadenie md jedno-
duchd konitrukciu s malym po&tom &astf. Obsahuje velmi maly potet sGfiastok, ktoré sa
opotrebovdvaji, &o zarufuje jeho dlhodobd spolahlivi a bezporuchovd prevddzku a zniZuje
nédroky na obsluhu a Gdribu. Mo%no ho pouiif s vyhodou aj v automatickych baliacich zariade-
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niach, napr. robotizovanych technologickych pracoviskdch s ru&nym formovanim a ukladanim
krabice na krabicové 18Zko polohovadla a rufnym alebo automatickym odoberanim naplnenej
krabice. Tym, Ze nakladanie prédzdnych krabfic a ich odoberanie je na tom istom mieste,
alebo v pripade automatického odsunu naplnenych krabfc v bezprostrednom susedstve, sa v
porovnani s polohovadlami s priamoZiarym krokovacim pohybom ulahZuje prdca obsluhy

a kontrola pracoviska a zménéuje sa potreba pracovnych sil.

Na pripojenych obrazoch je schematicky zndzornené zariadenie podFfa vynilezu, kde
obr. .1 zndzornuje prierez zariadenim s jednym sklopenym stabilizdtorom so zafixovanou
krabicou a s jednym zdvihnutym stabilizdtorom nad nezafixovanou prézdnou alebo plnou kra-
bicou a obr. 2 zndzornuje pchPad nad fixdtor polohy polohavadla v koncovej polche kroko-
vaéieho pohonu, t. j. ked je krabica na plniacom mieste.

Zariadenie pozostdva z rédmu 10, v ktorého zvislej osi je oto&ne uloZeny stredovy
hriadel 21 s krokovacim pohonom 50. Nad rédmom 10 je na stredovom hriadeli 21 uchytend
rotagnd plodina 22 a nad nou stabilizdtorovy drziak 24. Na obvode rotainej plodiny
22 st uchytené krabicové 16%ka 23 tvaru 2labu, vzadu uzavretého a vpredu prediZzeného o
manipulagnd ploSinku 27. Na stabilizdtorovom drZiaku 24 sd dookola oto&ne uchytené sta-
bilizdtory 30 s osou otdfania v smere tangencidlnom voéi osi stredového hriadefa 21.
Stabilizdtor 30 pozostdva z trojramennej pdky 31, ktorej zadné rameno smeruje od oto&ného
uloZenia stabilizdtora 30 k osi siredového hriadela 21 a md na konci uchytend fainid pru-
Zinu 35, druhym koncom uchytend dole o rotaént ploSinu 22. Predné rameno pédky 31 od uloZe-
nia stabilizétora 30 smeruje dalej od osi stredového hriadela 21 a je rozvidlené: Na roz-
vidlenej Casti sl po oboch strandch kyvne uloZené a lievikovite usporiadané odpruZené vy-
medzovate 36 prierezu krabice 60, ktorymi je v sklopenej polohe stabilizdtora 30 horny ok-
raj vntitorného prierezu krabice 60 vy3kove aj osove fixovany. Na spodnom ramene pdky 31,
smerujicom od uloZenia stabilizdtora 30 pri sklopenom stabilizdtori 30 3ikmo dole smerom
k osi stredového hriadela 21 a pri vyklopenom stabilizdtori 30 Sikmo dole smerom od osi
~stredového hriadela 21, je otone uloZeny horny koniec kladkového ramena 32. Kladkoveé
rameno 32 je v strednej &asti klzne uloZené nad hornou Castou rotadnej plodiny 22.

Na hornom konci -kladkového ramena 32 je nasadend tla&ind pruZina 34, opretd spodnym koncom
o teleso klzného uloZenia kladkového ramena 32 a hornym koncom o vystupok pod koncom
kladkového ramena 32. Dolny koniec kladkového ramena 32, zasahujuici cez otvor v rotatnej
ploSine 22 pod rota&nd plodinu 22, je na konci opatreny fixaZnou kladkou 33 vySkového fi-
xovania stabilizdtora 30. Fixa&nd kladka 33 je v zdbere so stabilizdtorovou vatkou 40,
uchytenou na rdme 10. Stabilizdtorovd vaika 40 je v priestore baliaceho miesta so sklo-
penym stabilizdtorom 30 zdvojend a v Ulseku vykldpania stabilizdtora 30 je v styku s fixac-
nou kladkou 33 smerom zvonka. Na Gseku vyklopeného stabilizdtora 30 je stabilizétorové
vatka 40 v styku s fixalnou kladkou 33 smerom zvnditra zariadenia, priCom pred baliacim
miestom mbéZe byt napojend plynule na vndtornd East zdvojenej stabilizdtorovej valky 40.

Na rédme 10 je dalej pod rota&nou plosinou 22 uchyteny jeden koniec vykyvného ramena klad-
kového driiaka 29, ktory md na druhom konci hore uchytent polohovaciu kladku 28 a dole Ca-
povite uchyteny horny koniec pruinej fixainej tyéky 25. Dolny koniec fixa&nej tydky 25

je uchyteny o rém 10. Polohovacia kladka 28 zasahuje pri sklopenom stabilizdtori 30

a krabici 60 v baliacom mieste do vyrezu v strednej &asti prislusnej polohovacej va&ky

26, uchytene) zospodu na rotatnej plosine 22.

Funkcia zariadenia je nasledovnd: V mieste nakladania prdzdnych krabic 60 sa vyfor-
movand krabica 60 s vyklopenymi chlopnami ruZne alebo automaticky zasunie do %liabku
krabicového -16%ka 23. Potom sa stabilizdtor 30 ru&ne alebo automaticky sklopi, prifom sa
vymedzovate 36 zasuni do vnitra krabice 60. Po pootoleni krabice 60 do baliaceho miesta sa
potas vkladania prvej vrstvy baleného predmetu alebo predmetov vymedzova&e 36 rozovri a
tak ostand vloZenym materidlom rozovreté aZ do dplného naplnenia krabice 60, resp. pooto-
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&enia polohovadla 20 pri prisdvani dafSej prézdnej krabice 60. Presni polohovd fixdcia
stabilizdtora 30 je v priebehu vkladania zabezpefend zatlaéenim‘polohovacej kladky 28

do stredového vyrezu polohovace)j vatky 26, kam polohovacia kladka 28 zapadne po nabehnu-
tf polohovacej vatky 26 a odpruZenf fixa&nej tytky 25 pr*as pootéfania polohovadla 20.
Po naplnen{ krabice 60 sa polchovacia kladka 28 pri pootacani polohovadla 20 po stlateni
fixatne) tytky 25 z vyrezu uvoIni a tento postup polohovej fixdcie krabic 60 prostred-
nictvom nabiehania polohovacich vatiek 26 na polohovaciu kladku 28 sa opakuje pri kazdom
pootodeni polohovadla 20. Stabilizdtorov4d vadka 40 v baliacom mieste fixuje sklopend po-
lohu stabilizdtora 30, t. zn. bréni jeho vyklopeniu potas procesu vkladania do krabice 60.
Pri odsivani naplnenej krabice 60 2 prisdvani calsej prézdnej krabice 60 na baliace
miesto sa stabilizdtorovd vadka 40 automaticky vykldpe sponad naplnenej krabice 66 a
vyfahuje tak vymedzovale 36, aZ sa naplnend krabica 60 dplne uvoIni. Naplnend krabica
60 sa z krabicového 18%ka 23 rufne povytiahne a po zaklopeni chlopni odoberie alebo sa
automaticky odsunie 20 zariadenia cez manipula&nd plodinku 27 na dbpta}nik, sklzovy %Iab
a podobne.

PREDMET VYNALEZU

.1 Rotagné polohovadlo krabic, pozostdvajice z rdmu a rotacnej plosiny, . opatrene)j doo-
‘kola krabicovymi l6Zkami a uloZenej na zvislom stredovom hriadeli s krokovacim poho-
nom, vyzna&ujlici sa tym, %e na rotadnej ploZine (22) polohovadla (20) je uchyteny
najmd jeden stabilizdtorovy drziak (24) s vy3kove a osove fixovanymi stabilizétormi
(30), ktorych os vo vodorovnom i zvislom smere je sibeZnd s osou krabicovych 16Zok
(23) a vo fixovanych koncovych polohdch krokovacieho pohonu (50) v mieste plnenia kra-
bic (60) aj s osou plniaceho miesta, pri&om stabilizdtor (30) zasahuje nad krabicové
162ko (23) s odstdvajlicou manipula&nou plo3inkou (27) a pozostdva z trojramennej péky
(31), oto&ne uchytenej strednou &asfou na stabilizdtorovom drZiaku (24) s osou uchyte-
nia tangencidlne vo&i osi stredového hriadefa (21) a rotadnej plosiny (22), pricom na
zadnom ramene péky (31), smerujicom k osi stredového hriadela (21), je na konci uchy-
tend €faind prufina (35), ktorej druhy koniec je uchyteny dole o sistavu stredového
hriadefa (21) a rota&nej plosiny (22), na prednom rozvidlenom ramene péky (31), sme-
rujticom od osi stredového hriadela (21) sd aspon z dvoch strin lievikovite usporiada-
né vymedzovate (36) prierezu krabice (60), z ktorych aspan jeden je kyvne odpruieny,
na spodnom ramene pdky (}1) je na konci oto&ne uloZeny horny koniec klzne na poloho-
vadle (20) uloZeného a tladnou pruZinou (34) hore odtlaZeného kladkového ramena 32)
so spodnym koncom zasahujdcim pod rota&nd plo3inu (22) a opatrenym fixatnou kladkou
(33) vyskového fixovania stabilizdtora (30), ktord je v zdbere so stabilizétorovou
va&kou (40), uchytenou na réme (10), pri¢om fixdtor osového fixovania stabilizdtora
(30) tvor{ polohovacia kladka (28) na vykyvnom kladkovom drZiaku (29) uchytenom o
rém (10), ktord v koncovych polohdch krokovacieho peohonu (50) je fixovand vo vyreze
polohovacej vatky (26) stabilizdtora (30), uchytenej o polohovadlo (20).

2. Rota&né polohovadlo krabic pod¥a bodu 1, vyznatujice sa tym, Ze vykyvny koniec kladko-
vého driiaka (29) je opatreny pruZnou fixa&nou tyZkou (25), uchytenou druhym koncom
o rém (10).

- 2 vykresy
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