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Vynélez se tjkd zepojeni pro synchronnf vyhodnoceni signéld, z pffristkovych mechanicko
elektrickych pfevodnfkl, se zvyfenou rozlifovaci schopnost{, nezjyvenych té% inkrementdlni
&idla, bez vzniku chybového impulsu p¥i zm¥n¥ smiru snimeného pohybu.

Prevod mechanického posuvu nebo thlu netoleni je Zasto provédén prirdstkovymi prevodni-
ky, inkrvementdlnfmi #idly, které ne svém vystupu dévaji dva vzdjemnd posunuté sledy pulsd,
jejich¥ po¥et je primo Um¥rny pF{rdstku ardhy nebo uhlu natodeni a jejichi fézovy uhel Je
urden smirem snimeného pohybu.

Pro: vyhodnocenf vystupnich impulsd tdchto pfevodnikd, tJ. jejich po&tu a smdru pohybu,
jsou pouffvény &islicové elektronické obvody, které mohou reagovat bud na uroven impulsd
nebo na jejich hreny, & to ne jednu nebo na obé hrany Jednoho nebo obou impulsovych pri-
bshd, priZemZ pfi Vyhodnocovéni vice hran se zvySuje rozliBoveci schopnost ptevodu.

Dosud znémé zapojenf &islicovich elektronickych obvodd pfi vyhodnocovéni zm¥ny sm¥ru
snfmeného pohybu zaznemendveji chybné ¥fténi, nebot dochdzf k tomu, fe impuls opaZného
sméru pohybu Je generovén v dob¥, kdy Jjestd trvd pf‘edchc;zi impuls nebo p¥i generovén{
impulsu opa¥ného pohybu nebyla JeBt¥ zm&ne pohybu vyhodnocena.

Uvedené nevyhody odatranuje synchronni zpisobd vyhodnocenf signéld z prevodnikd v za-
pojeni podle vynélezu. Zapojeni resguje na kaidou hranu dvou vzéjemnd posunutych sledd
pulsd na vystupu pPevodniku a tim elektricky zvyduje rozlifoveci schopnost pirevodu.,

Synchronnim zpisobem ¥{zeni & vyuiitim obvodd nonekviv‘slance,‘ s obvody pro porovnéni ste-
vu trovn{ pred s po zmin¥ snimeného pohybu, vietnd synchronnich monostabilnich obvodld se
docfli toho, %e vyhodnocen{ sm¥ru snfmeného pohybu je uskutein&no s Essovym pfedstihem
pted generovénim &itaciho pulsu odpovidajiciho sméru snimeného pohybu.

Ne obr. | je blokové schéma zepojenf, v ném¥ | Je prirdstkovy pifevodnik s v¥stupy 11
a 12, 2 Je bindrnf dli& se vatupem 2| ® inversnim vistupem 22, 3, 4, 2 ® 13 Jsou bistabil-
ni klopné obvody typu D s datovymi vystupy 11, 41, 3L = 131, tektovacimi vstupy 32, 42, 52
8 132, primymi vistupy 33, 43, 33 a 133 = inversnimi vystupy 44 s 134, preklép¥né nébéinou
hrsnou taktovacfch impulsd, § a I jsou logické obvody nonekvivalence se vstupy 81, 62, Il
a 72 a inversnimi vfstupy 63 » 73, 8 Je invertor se vstupem 81 a v¥stupem 82, 2, 10 = 12
jsou monestabiln{ klopné obvody se vstupy 91, 101 = 121, tektovacimi vstupy 92, 102 @ 122,
inveranini vystupy 23 & _1_0_3 s pi{mym vystupem 123, 11 Je logicky soudinovy obvod se vstuﬁy
111 a 112 @ piimym v¥stupem 113, @ 14 & 15 Jjsou logické sou¥inové obvody se vstupy 141,
142, 151, 152 & inversnimi vjstupy 143 = 153, A Je vstup vn¥Jitho tektoveciho kmito¥tu,
Q je vystup impulsd v kledném sm¥ru otdteni a D je vystup impulsi v zdporném smiru otd&ent.
M Jje v¥stup, ne kterém je informace o sm¥ru otdZenf ¥idle s ktery nemus{ byt pouZit.

Ne obr. 2 jsou pribshy signéld v dadlefitych bodech zapojen{ podle obr. 1. 4 Jje pribdh
tektovacich impulsi na vstupu 21 bindrniho d&li%e 2, B Je pribdh taktovacich impul s& na in-
veranim vystupu 22 bindrniho d&liZe 2, C a D Jsou pribshy signdld na vystupech 1l a 12 pie-
vodniku 1, E a E jsou pribshy signéld na primych vystupech 13 a 43 bistabilnich klopnjch
obvodi 3 a 4y @ Je invertoveny vystup logického obvodu nonekvivalence 1 invertorem €, H &
I jsou vfstupy monostabilndch Ilopnych obvodd 3 a 10, J Je vistup 113 logického soudinového
hradla 11, K je pfimy vystup 23 bistabilniho klopného obvodu 3, L Je inverzni v¥stup &3 lo-
gického obvodu nonekvivslence 6, M je primy v¥stup 134 bistebilngho klopného obvodu 13, K
je v¥stup 123 monostabilniho Xlopného obvodu 12, Q a £ Jsou inverzni v¥stupy 143 a 123 lo-
gickych soudinovych hradel 14 a 15.

Princip zapojeni podle vynéleéu Je nésledujfei: Vistupy 11 & 12 pPrirdstkového prevodni-
ku 1 jsou po ¥ad¥ piipojeny ne datové vstupy 3l = 41 bistabilnich klopnych obvodd 3 = 4,
jejich¥ paraleln¥ spojené taktoveci vatupy 32 & 42 Jsou pripojeny na inversn{ vystup 22
binérnfho d&liZe 2. PA{mé vystupy 331 & 43 bistabilnfch klopn¥ch obvodd 3 s 4 Jsou pripoje-
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ny na vstupy 71 & 72 logického obvodu nonekvivelence 7, pfimy vistup 33 bistabilnfho
klopného obvodu 3 Je ddle pfipojen na vstup §2 logického obvodu nonekvivalence §. Inversni
v¥stup 44 bistabilniho klopného obvodu 4 Je pFipojen ns detovy vstup 51 bistabilniho
klopného obvodu 5, jeho% taktovac{ vstup 52 je pfipojen nae p¥imy vystup 113 logického
sou¥inového obvodu 11, ktery je déle pripojen na vstup 121 monostabilnfho klopného obvodu
12 & na taktovaci vstup 132 bistsbilnfho klopného obvodu 13. P¥imy§ vystup 53 bistabilniho
klopného obvodu 5 je pfipojen ne vstup 61 logického obvodu nonekvivalence §, Jjehof inversni
vystup 63 Jje pFipojen na datovy vstup 131 bistabilnfho klopného obvodu 13. PFim¢ vy¥stup 133
bistabilntho klopného obvodu ]3] Je pfipojen na vstup 141 logického souZinového obvodu 14,
inversn{ vystup 134 bistabilnfiho klopného obvodu 13 je pfipojen Jednsk na vstup 151 103#0-
kého soufinového obvodu 15, jednak je pfipojen k vyvodni svorce M, Inverani vystupy 143 a
153 logickych souZinovych obvodd 14 a 15 Jsou pFipojeny ns vyvodni avorky Q a P. Inversni
vystup 73 logického obvodu nonekvivelence 7 je pfipojen jednsk pfimo na vstup 91 monostae-
bilnfho klopného obvodu 9, jednsk pfes invertor § na vstup 101 monostabilntho klopného
obvodu 10. Inversni vystupy 23 a 103 monostabilnfch klopnych obvodd 9 a 10 Jsou p¥ipojeny
na vstupy 111 @ 112 logického sou¥inového obvodu 1i. Inversnl vystup 123 monostabilnfho
klopného obvodu 12 je pfipoJen ns paraleln¥ spojené vstupy 142 a 152 logickych sou¥ino-
vych obvodl 14 & 15. Paraleln¥ spojené taktovac{ vstupy 92, 102 s 122 monostabilnfch klop-
nych obvodd 9, 10 8 12 Jjsou pfipojeny na vstupni svorku A, na kterou Je zéroven piivddsn
vn&Js{ taktovaci kmitolet.

8innost zepojeni je zfejmé z pribZhu signéld na obr. 2.
PhiEDMET vYNLLEZU

Zapojeni pro synchronni vyhodnoceni signdlu z pFirdstkovych mechenicko elektrickych
prevodnikl se zvySenou rozliSovecf schopnostf, vyznadujicf se tf{m, Z%e vystupy (11) & (12)
pF{rdstkového pirevodniku (1) jsou po ¥ad¥ pfipojeny na datové vstupy (31, 41) bistabilnich
klopnfch obvodl (3, 4), JejichZ paralelny spojené tsktovscf vstupy (32, 42) Jsou pFipoje-
ny na inversni vystup (22) bistebilnfho d¥lile (2), kdeZto prf{mé vystupy (33. 43) biste-
bilnfch klopnych obvodd (3, 4) jsou pripojeny ma vstupy (71, 72) logického obvodu nonekvi-
valence (7), primy vystup (33) bistabilnfho klopného obvodu (3) .je déle p¥ipojen na vstup
(62) logického obvodu nonekvivalence (6), zatfmco inversni vystup (44) bistabilnfho klop-
ného obvodu (4) je piipojen na datovy vstup (51) bistabilnfho klopného obvodu (5), jeho%
taktovaci vstup (52) Je spojeny taktovecim vstupem (132) bistabilnfho klopného obvodu (13),
jen% je ddle spojen se vstupem (121) monostabilnfho klopného obvodu (12) @& zdrovdn je pri-
pojen na prfmy vystup (113) logického soudinového obvodu (11), piiZemZ primy vystup (53)
bistabilntho klopného obvodu (5) je pfipojen na vstup (61) logického obvodu nonekvivelen-
ce {6), jehoZ inversnf vystup (63) je pripojen datovy vstup (131) bistabilnfho klopného
obvodu (13), Jeho% pifmy vystup (133) je pFipojen na vstup (141) ldgického sou¥inového
obvodu (14), kde%to inversni vystup (134) bistabilnfho klopného obvodu (13) Je pFipojen
Jjednak ns vstup (151) logického sou¥inového obvodu (15), Jednak k vyvodni svorce (M), dd-
le inversnf vystupy (143, 153) logickych sou&inovych obvodd (14, 18) Jsou pFipojeny na
vyvodnt svorky (0, P), zatfm co inversn{ v¥stup (73) logického obvodu nonekvivalence (7}
je ptipojen jednak p¥fmo na vstup (91) monostabilnfho klopného obvodu (9), jednak pres
invertotr (8) na vstup (101) monostabilnfho klopného obvodu (10), pFifem% inversni vystu-
py (93, 103) monostebilnfch klopnfch obvodd (9, 10) Jsou pFipojeny ne vstupy (111, 112)
logického soudinového obvodu (11), inversnf vystup (123) monostabilnfho klopného obvodu
(12) je phipogjen na;parslelns spojené vstupy (142, 152) logickfeh soudinovych obvodd
(14, 15), prilem# peraleln¥ spojené taktoveci vstupy (923, 102, 122) monostabilnich klop-
nyeh obvodd (9, 10, 12) jsou pripojeny na vstup (21) bindrnfho a%li¥e (2), ktery jé zéro-
ven pfipojen ke vstupnf svorce (A), na kterou jeou soulasng privédéﬁy taktovaci pulsy.

2 vykresy
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