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Keksint3 koskee pakkauslaitetta perikkiisten pakkausten valmistami-
seksi kunkin pakkauksen kidsittiessi taipuisan letkumaisen kiiremateriaali-
pituuden, joka on suljethias ensimmiiisestsd piistiin ja sisiiltid tavaroita
Ja jomsa on pHiittyvd toinen pdd, jolloin laitteessa on pakkauksenmuodostus-
elementteji materiaalin kiésittelemiseksi pakkeuksia muodostettaessa sekd
pakkaukeen tukielin jokaisen perikkédisen materiaalipituuden tukemiseksi
ensinmiiseatd pHéstiin tdmin ollessa suljettuna, jolloin pakkauksenmuodos-
tuselementteihin sisdltyy pitoelimid jokaisen perikkiisen materiaalipituu-
den toigsen phin pitémiseksi auki tavaroiden voimiseksi panna sisidin sen lépd.
Tidtd laitetta nimitetddn téssd melityksessi "edelld midritetynlaiseksi lait-
teeksi",

Tissd selityksessi kidytetylld ilmaisulla "taipuisa letkumainen kiire=-
pateriaali” (ilmaisua kidytetién seké varsinaisessa selitykseesd ettd ohei-
sissié patenttivaatimuksissa) tarkoitetaan sellaista materiaalia kuin muovi-
tai selluloosakalvoa eli kelmua tai paperia, jolloin materiaali on yhden
tai useampien, letkuksi tai vaipaksi muodostettujen kerrosten muodossa.
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Termilld "raina” on ymmérrettévid sellaista letkua tai vaippaa, joka kisittdd
kakei vastakkaista seinémidi néiden:ollessa joko toisiaan peittédvidssd vierek-
kiiisasennossa, kun letku tai vaippa on litistetty, tai sittem, kuten lause-
yhteydesédi ilmenee, vietynd toisistaan erilleen letkun tai vajipan poikki-
suvunnassa, Letkun materiaali, silloin kun se kédsittdd useita kerroksia, voi-
dsan laminoida ja eri kerrokset voivat olla valmistettu eri aineista. Rainan
muodostavassa letkussa tai vaipassa voi olla ja edullisesti on pitkittdiset
sivutaipaleet, jotka yhdistivit mainitut vastakkaiget seindmit. Yksi tyy-
pillinen esimerkki taipuisasta letkumaisesta kiiremateriaalirainasta siindé
mieleseéd, mimsld niditd ilmaisuja kiytetlén tdsei, on saumaton sivutaipeelli-
nen litisteletku, joka on valmisteitu suulakepuristamalla jatkuvaksi polyetee-
nikalvoksi.

Keksinntn mukaan ylld middritetynlaipessa laitteessa on padkidytin, Jo=-
hon sisdltyy pi&nokkeelimié, jotka om jirjestetty irrotettavasti kytkettd-
viksi ensimmiiiselli mekasnisella kytkinelimelld voinikoneoaeon. jolloin en-
simmdinen kytkinelin on kytkettidvissd ja irrotettavissa ainakin yhden pydri=-
tettdvin, voimakoneedia kiytettivin kiertoelementin kiertoasennon mirdéiméssi
jérjestyksessi, jolloin laitteessa on elimid pitinokkaedimien liittémiseksi
pakkauksenmuodostuselementteihin, niin ettd néditi ohjataan mainitussa jire
jestykaeaeﬁ.

Niinpdi laajimmassa merkityksessiin kekeintt saa aikaan laitteen, joka
on tyypillisesti pakkauskoneen muodossa, johon tavarat voidaan panna ja joka
kdéirii ne kiyttémilld eri pakkauksenmuodostuselementtejiin ennalta médrityssi
Jérjestyksessi, jolloin laitteen kidyttdelimet ovat olennaisesti luonteeltaan
mekaanisie ja toimintajdrjestye on automaattinen siini mielessi, ettd sitd
piiasiassa ohjataan kiertoelementeilld, jotka kaikki saavat kiyttévoimansa
sanalta voimakoneelta,

Itse piikiytin kidsittid edullisesti ainakin yhden mainituista kiero-
elementeistd, joihin on liitetty takaisinkytkentdelimid, jotka ovat ohjatta-
vissa ensimmiisen mekaanisen kytkinelimen kytkemiseksi ja irrottamiseksi
ainakin timin yhden kiertoelementin kiertoasennon mukaan.

Pidkdytin kipittdd edullisesti ensimmiisen kidyfitBakselin, joka on kyt-
ketty voimakoneeseen pybritettiivikei aina silloin, kun voimakone kidy, ja pil-
nokkaslimiin siséltyy useita ohjausnokkia laitteen pakkauksenmuodostusele-
menttien ohjaamiseksi, so., liikuttelemiseksi, ja pHinokkaelimet on liitetty
ensimniiseen kkiyttbakseliin ensimmiiselld kytkinelimelld niiden samanaikai=-
seksi pybrittémisekai Jun ensimmdinen kytkinelin kytketididn.

[ A
Keksinndn preforoidun ‘sovellutuksen mukaan pitoelimet késittidvidt aina-



kin yhden parin vastakkaisia leukoja, jolloin parin kummassakin leuassa on
rainaa koskettava pinta, joka on asetettu vastapiitéd parin toisen lewan rai-
naa koskettavas pintaa, ja kumpikin leuka on jérjestetty samanaikaisesti liikw
kumaan avoimen asennon, jossa ne pitdvit auki kddremateriaalirainan toisen
pién vieressi olevaa piiteosaa, ja suljetun asennon vidlilld, jossa rainan

témi pididteosa voidaan vangita litistetyssi tilassa leukaparin viédliin,

Laitteessa on edullisesti mainittuna leukaparina pari yldleukoja, joi-
hin kumpaankin sisiltyy jédykkd poikittainen leukatanko vastaavine rainaa kos-
kettavine pintoineen, ja pitoelimet kiigittévat silloin puristuselimen kumman-
kin yléleuan yhteydessi ja puristuksen ohjauselimen puristuselimen liikutta-
niseksi siihen liittyvidn leuan suhteen ensimmiisen asennon, jossa se on erile
lidén leuasta, ja toisen asennon vililld, jossa asennossa se puristaa osan
rainan mainitusta péliteosasta leuan rainas koskettavaa pintas vasten.

Keksinntn mukaisen laitteen preferoiduissa muodoissa puristuksen oh-
Jauselimiin sisdltyy mokkaohjauselimii, jotka on asennettu midrdittyyn paikkaan
laitteeseen vastaavien leukojen viereen, jolloin puristuselimissd on vastaa-
vaan ohjausnokkaelimeen kytkeytyvi elementti puristuselimen liikuttamiseksi
ensimméiisen ja toisen asentonsa viélilld mainittujen leukojen avoimien ja sul~
jettujen asentojen vililld tapahtuvaa liikettd vastaten.

Keksinndn mukaisen laitteen pitoelimet késittdvit edullisesti parin
saupausleukoja, joissa kummassakin on rainaa kogkettava pinta, joka sijait~-
see vastapditi parin toisen Zduan rainaa koskettavaa pintaa, jolloin molem~
nat saumausleuat on jirjestetiy samanajkaigesti liikkumaan avoimesti asennos-
ta, jossa materiaalipituuden se osa, joka kulkee poikittaisesti saumausleuko-
koibin niéhden, voi olla avoinna niiden vidlissd, suljettuun asentoon, jossa
mainittu materisalioss voidaan vangita litistetysed tilassa saumausleukojen
viiliin, ja takaisin, jolloin ainakin toisessa saumausleuassa on saumauselin
ndin litistetyn rainanosan kahden vastakkaisen peinimén liittémiseksi yhteen
J& siten mainitun rainanosan sulkemiseksi ainakin osittain.

Saumausleuoissa on edullisesti kiidensijan muodostuselimii, joiden teh-
tdvind on muodostaa kiédremateriaalirainan mainittuun osaan pakkauksen kanto-
kddensijan tai -kahvan muodostavia elimiid.

Pitoelimet kiigittiviat edullisesti kehyksen, jossa on yhdensuuntaiset
sivuelementit, jotka rajoittavat leukojen ohjauselimié leukojen liikkumiseksi
niissd avoimien ja suljettujen asentojensa vidlilli,

Leukojen ohjauselimet on edullisesti niin jirjestetty mainitun sulje-
tussa asennossa olevan leukaparin viliin wajoittuvaan poikittaiseen keski-
tasoon niéhden, ettd tidmédn tai jokaisen leukaparin tiétd keskitasoa kohti suun-



tautuvalla liikkeelld on pystysuora komponentti.

Vaikkakin laite voidaan jérjestdd niin, ettd valmis pakkaus voidaan
nostaa pystysuorasti ulos pitoelimien ohi, niin laitteessa on edullisesti
ajektori kaikkien valmiiden pakkausten poistamiseksi peridkkiéin pakkauksen
“tukielimeltd. Keksinnén preferoidun:tunnusmerkin mukaan laite on tunnetti
tillaisesta ejektnrista ja toisesta mekaanisesta kytkinelimestd, jolla ejok-
tori voidaan kytke& voimakoneeseen ja kytked siitd irti. -
- Ejaktori kigittdd tavallisestl pidiasiassa rungon, jossa on pakkauksen
tukielimen yli miirrettidvi tydntielementti ja kiytdm kytkentidelimid eigkﬁg-
rin kidyttielementtiin kytkettymisti varten, joka on kytketty toimsen kytkin-
elimen léhtdpuoleen ja jdrjestetty kiyttimiéin ejektorin runkoa eteenpiinis=-
kun suorittamiseksi pakkauksen tukielimen yli pakkauksen poistamisekei silté
Ja paluuniskun suorittamiseksi edekto?in rungon sisddnvetiémiseksi.

Keksinnbn mukaista 1ait;¥;;:”thslﬂ gelityksengi téhién saakka midritel-
tynd, voidaan kidyttdd pakkausten valmigtamiseen kiyttien kiiremateriaalia,
joka sydtetiin joko jatkuvana pituutena, josta voidaan tarvittaessa vuoron
periiin jokaista pakkausta varten ottaa lyhyempid pituuksia, tai sitten litis-
tetysed tilassa olevan kiéirsmateriaalin erillisind pituuksina.

Edellisessd tapauksessa laite voi sisiltéd sopivan elimen materiaasli-
pituuksien erottamiseksi pakkauksia varten materiasliléhteestié. Yhdessi esi~
merkissd timdi léhde on materiaalirulla, toisessa esimerkissid se on pitki pi-
tuus litistettyéd materiaalia, joka kisittidd lukuisia osia, joilla kullakin
on yhden pakkauksen pituus, jolloin nimi pakkauspituudet liittyvidt toisiinsa
taivatusviivoilla ja ovat néditd pitkin taivutetut edestakaisin "yhdelmién"
muodostamiseksi, josta etummaisen pakkaugpituuden etureuna voidaZZ”EZEQQET
pakkauksen tukielimen kautta laitteen pitoelimiin, Tdmi pakkauspituusyhdelmi
voidaan sijoittaa tunnettua tyyppid olevaan makasiiniin.

Pakkauspituudet voivat liittyd toisiinsa heikennysviivoilla, kuten
rei'ityksilléd, niin ettd jokainen valmis pakkaus voidaan erottaa seuraavasta
repiisemdlld se irti heikennysviivaa pitkin, Tdmé voitaisiin sopivasti suo-
rittaa esim. nostamalla valmis pakkaus pitoelimien lipi ja samalla vetdmidlli
ylts uutta materiaalia tullasta tai yhde;gggta, niin ett# sen etupdd asettuu
pitoelimien kohdalle, ja sitten kﬁynniségmhiia pitoelimet tai asettamalla
piiékdytin ohjaamaan pitoelimidi, niin etti nimi tarttuvat kiinni uuden mate~
riaalin etupdihin. Vilmie pakkaus voidaan silloin helposti repiisti siitd

irti,

S8illoin kun ejektori asennetaan tyontéddén valmis pakkaus ulos toisin
kuin yldspdin pitoelimien l&pi, on vHlttéméténtsi, jos kiddremateriaali tulee



jatkuvan materiaalin ldhteestd, erottaa valmiin pakkauksen pohja materiaalis-
ta ennen pakkauksen ulostytntdié, misséi tapauksesasa on sopiva leikkain asen-
nettava pakkauksen tukielimen yhteyteen.

Jos uusi kidremateriaalilihde ei ole jatkuvatyyppinen, vaan koostuu
erillisisti materiaalipituuksista, niin néméd voivat olla esim. esivalmistet-
tuja pusseja kunkin ollessa suljettu alapidstédiin, jolloin erilliset kidre-

[aWay Pow S

materiaslipituudet voidaan mukavasti jiérjestdd pinoon tai sopivaan makasiiniir

e VS ——_

Jjossa on sopiva poisottolaite yhden pussin sydttimiseksi kerrallaan pitoeli=-

mign,
Keksinn¥n proferoiduisaa aunoritusmuodoissa keksinntn mukainen laite

késittdd kuitenkin

1) elimid litistetystd letkumaisesta taipuisasta kidiremateriaalirai-
nasta muodostuvan rullan kannattamiseksi, elimid, Jotka on jidrjestetty joh-
tamaan litistetty materiassliraina rullasta pakkauksen tukielimen lipi, niin
ettéd rainan etuosa voidaan avata jappitdd auki pakkauksen tukielimen ylipuolel-
la pitoelimillé ja néin auki pidettynd tiyttid tavaroilla;

2) piikiyttimen ohjaamia irtipiistettivié alatartuntaelimiéi rainan
mainitun etunmaisen osan alapiin suljettuna pitimiseksij;

3) alassumauselimié mainitun alapilin saumaamiseksi;

4) péikéyttimen ohjaaman leikkuuelimen etummaisen rainanosan leikkaa-
miseksi irti rullasta lihtevists rainasta; ja

5) piiéikiyttimelld pybdritettdvisti kdytottivid sybttiteloja pitoelimien
Ja rainan vapaan etupiiin viemiseksi yhteenpainettavaan rinnakkaisasentoon
toistensa kanssa, jolleoin alatartuntaelimet, alasaumauselimet ja leikkuuelin
on yhdigtetty pakkauksen tukielimeen.

Ensimméiinen kytkinolin; Joka - kuten muistettaneen ~ kytkee pidinokka-
elimet voimakoneeseen, on edullisesti yksi ainoa kytkin, so. ensimmiinen
kytkin, joka on kytkettivissd ja irrotettavissa elimilld, jotka reagoivat
voimskoneen kiyttimien kiertoelementtien kiertoon tai pybrintidin., Sielli,
misgé oJoktp;; asennetaan ja, kuten edelld ehdotettiin, kiytetddn voimakoneel-
la toisen kytkinelimen kautta, tdmé myss muodostuu yhdesté kytkimestd, so.
toisesta kytkimestid, joka voi sopivasti olla samaa tyyppié kuin ensimmiinen
kytkin ja on ohjattavasti kytketty kiyttivéltd puoleltaan ensimmiiseen kdyt-
takseliin ja kiiytetyltd puoleltasn ejektoriin.

Eytkin (tai kumpikin kytkin) on edullisesti vddntSjousikytkin, jossa
kidyttivd elin ja kidytetty elin, jotka voivat pysrid toistensa suhteen, on
kytkettéivissi yhteen viintékytkinjousella, joka on kiinnitetty ensimpiiseen
maipituista elimistd ja on normaalisti kidyttdviéssi kitkakosketuksessa toisen



elimen holkkiosa on sitéd ympiérSiden, jolloin kytkimessi on ohjausadlin, joka
sallii kytkinjousen mennd mainittuun kiyttdvidn kitkakosketukseen holkkioasan
kanssa. Preferoiduinsa guoritusmuodoissa on solenoidiohjauksisia laukaisin-
elimid thI;::¥£; kytkineon tai kumpaankin kytkimeen, jossa on mainittu oh-
jauselin, jolloin jirjestely on sellainen, ettd solenoidin tai jokaisen scle~-
noidin virroittaminen (= sihkévirran kytkeminen) saa aikaan sen, ettdvzas-
taava laukaisinelin yhteistoiminnassa vastaavan kytkimen kanssa sallii kyt-
kinjousen kiristyid kiyttiviin kitkakosketukseen holkkiosan kanssa.

Aiemmin keksinnin proforoitujon suoritusmuotojen yhteydesséd mainitut
alatartuntaelinmet kﬁsittavat odulliuenti parin alaleukoja, joista ainakin
toinen on siirrettivissd toista kohti ja siitd poispdin ja joissa on kuumen-
nuaolomonftojd. Jotka on asetettu poikittaisesti ainakin toisen alaleuan rai-
naa keoskettavaan pintaan muodostamaan virroitettaessa poikittaisen hitsisau-
pan kidremateriaalirainan poikki témin ollessa tyéntynyt yliés alaleukojen
véliin.

On ilmeistid, ettié keksinndn mukainen laite, sellaisena kuin se on edel-
ld ehdotettu, voidaan konstruoida siten, ettéd se soveltuu valmistamaan sarjan
samanpituisia pakkauksia. TEssi tapauksessa pakkauksen tukielin asetetaan
muttumattomalle etdisyydelle pitoelimistd, ainakin tédyttn ajaksi, ja kaikki
pakkauksiin kiytet§t kiiremateriaalipituudet ovat samanpituiset.

Laitetta, joka valmiptaa kaikki pakkaukset samanpitwisiksi, voidaan
nimittdd "vakiopituuksia pakkauksia valmistavakei laitteeksi".

Keksinnén mukainen laite voidaan kuitenkin myts sovittaa valmistamaan
pakkauksia, joiden pituus muuttuu pakkauksesta toiseen, jolloin téllaista lai-
tetta voidaan nimittdd "muuttuvapituuksia pakkauksia valmistevaksi laitteeksi”.
Tépi jélkimméiinen termi on yumiirrettivi rajoittuvaksi laitteeseen, jossa

a) kiiremateriaalia syttetiin pakkauksen tukielimeen Ja pitoelimiin
sellaisesta jatkuvasta liéhteestéi (esim, rullasta) kuin edelld puhuttiin ja
Yleisesti on sovellettaviesa niin vakio- kuin muuttuvapituuksisia pakkauksia
valmistavaan laitteeseen, ja

b) alatartuntaelimime ja pitoelimien vidlinen suhteellinen liike on
mahdollinen, niin ettd wseinan etuosan pituutta voidaan liséiti tavaroita pan-
taesga sen sisiin,

Erds erityinenm tunnetunlainen muuttuvapituuksiasiéi pakkauksia valmis-
tava laite on tavaroiden kiidrimiseen kiytetidvd kone, joka kidsittdi kammion,
Jossa on yléspidin avoin suu, elimid kammion sisdpuolella ja avoimen suun lé-
heisyydessi léhteesti sybtetyn lémpbsaumattavan materiaaliletkun piddn aukie
pitamiseksi seki saumausleukoja, jotka on sijoitettu kammioon saumaamaan



letku kiinni etdsilld sen pHastd sijaitsevasta kohdasta ja jotka on siir-
rettidvissd pois kammion avoimesta suusta, niin ettd letkun kiinnisaumauskoh-
taa voidaan muuttaa kddrittidvistd tavaramiédrédstéd riippuen. Tétd konetta kut-
sutaan "mé&ritetyn tyyppiseksi muuttuvapituuksisia pakkauksia valmistavaksi
laitteeksi”. Timin laitteen tidrked tunnusmerkki on sellaisten alatartunta-
leukojen jérjestédminen, jotka tarttuvat letkuun tai rainaan sen etu- eli
pussinmuodostusosan alapiéissd ja Jjotka on niin asennettu, ettéd niité voidaan
laskea tavaroitten sisidinpanon aikana, niin etti ne pidentdviét pussin sisdin-
pantavien tavaroiden miirin vaatimaan pituuteen.

Midritetyn tyyprinen muuttuvapituuksisia pakkauksia valmistava laite
on erityisen mopiva kiytettédvidkei myymdldiden, kuten supermarketo&den yms.
valintamyymiléiden kassoissa. Tavallisesti jokaiseen pakkauslaitzgzzoen yhe=
distetéddn kassakone ja se annetaan kassanhoitajan hoitoon, joka panee kunkin
asiakkaan valitsemat tavarat vuoron periiin laitteeseen, joka sitten kidérii
tavarat ja tydntdi ulos valmiin pakkauksen.

Seuraavassa mainitaan esilld olevan keksinndn joitakin valinnaisia
toissijaisia ominaisuuksia tai tunnusmerkkeji sovellettuna kiéytettiviksi
mauttuvapituuksisia pakkauksia valmistavassa laitteessa.

Keksinnén proforoégqg tunnusmerkin mukaan on edelli kuvatussa pre-
foggidggggulaitte;;;éde T
" 1) elimi& rullan kannattamiseksei,

2) alatartuntaelimii,

3) alassumauselini,

4) leikkuuelin, ja

5) sySttsteloja, jolloin laite on tunnettu 8liitd, ettd

pakkaunkesen tukielin kédsittidd pbytdyksikin, joks on pilikiyttimelld
lijkutettavissa pystysuosasti ylés ja alas pitoelimien alapuolella ja johon
8iséiltyy tukipinta pakkaukselle, alatartuntaelimet, alasaumauselimet, leik-
kuuelin ja sySttételat.

Tatd laitetta kutsutaan "keksinndin mukaiseksi muuttuvapituuksisgia
pakkauksia valmistavaksi laitteeksi.

Tdssd laitteessa on p8ytiyksikk’d edullisesti useiden kiinteiden tai-
puisien pitkien elementtien varassa, jotka on kiristetty ja piiasiassa kul-
kevat p8ytdyksiktn pystysuoraa liikerataa pitkin, jolloin jokainen pitkd
elementti menee piytdyksikin vapaasti pybrivien elimien ympiri, joilla pdy-
t8yksikkd on asetettu pitkien elementtien varaan. Piidkéyttimeen gisgdltyy
edullisesti kelauselin, joka on liitetty pbytHyksikksdn pitkémomaisella, taie

puisalla elimelld, kuten kdydelld, ja voimakoneeseen kolmannen mekaanisen



kytkinelimen vdlitykselld, Kun tdmb kytkinelin, joka on kytkettdvised ja
irrotettavisss, kytket#in, kelauselin voi noataamﬁﬁytﬁyksikﬁn kohdistamalla
kdyteen yléspiin suuntautuvan vedon.

Poytiyksikdn voimiseksi nostaa verrattain lyhyen ennalta miérdtyn mat-
kan kiddremateriaalin saamishksi jossain miéérin léysélle, esim. kun rainan
ylipdd suljetaan tiyttdvaiheen jélkeen, on kelaugelin edullisesti varustettu
nostovivulla, joka on laakeroitu kiddntymidin mainitun ohjausnokan kierto=-
liikkeen mukaan ja jossa on elementti, jonka ympéri kulkee mainittu pktkén-
omainen taipuisa elin, joka vivun suorittaessa kidintymieliikettdidn voi koh~
distaa ylbspiéin suuntautuvan vetovoiman pitkiénomaiseen taipuisean elimeen
pSytdyksiktn nostamiseksi rajoitetun ennalta miiirdtyn matkan.

Kolmas irrotettava kytkinelin on edulliseati kolmas kytkin, joka on
kidyttivilti puoleltaan kelaan témidn pysrittimiseksi. Tidmé kolmas eli kelan
kytkin voi olla samanlainen kuin edelld piipiirteittdin kuvattiin ensimmii~
son (nokkien) kytkimen ja toisen (ejektorin) kytkimen osalta. On kuitenkin
kiysikelan piistidl kdytti sitd mukaa kuin péytdyksikkdd lasketaan toisin
keinoin, kuten kassanhoitajan ohjaamalla polkimella, tavaroiden eiséiinpanon
eli tdyttivaiheen aikana.

Seuraavassa selitetiin lihemmin esimerkkeini keksinnbtn eri suoritus-
muotoja viitaten oheisiin plirustuksiin, joissa

kuvio 1 on yleiskuva keksinnén mukaisella laitteella wimistetusta
tyyrillisestd pakkauksesta,

kuvio 2 on pidtykuva muovikalvosta valuistetusta litistetysti sivu-
taiveletkusta,

kuvio 3 on sivukuva keksimnén laitteella vilmistetun toisen pakkauk-
sen yliosasta,

kuvio 4 on kovasti yksinkertaistettu ja jonkin verran kaaviollinen
pystyleikkauskuva keksinnin yhdesti laitteesta, joka on muuttuvapituuksisia
pakkauksia valmistava laite,

kuvio 5 on yksinkertaistettu vaakaleikkauskuva kuvion 4 linjalta V=V,

kuvio 6 on kaaviollinen yleiskuva, joka esittil pSytiéyksikksi ja miten
se on asennettu pystysuunnassa liikkuvaksi,

kuvio 7 on suurennettu leikkauskuva kuvion 5 linjalta VII-VII esittien
ejektorin ja sen kidytdn osaa,

"~ kuvio 8 on vaaskaleikkauskuva kuvion 7 linjalta VIII-VIII,

kuvio 9 on yksinkertaistettu osaleikkauskuva laitteen piiékiyttbeli-

mestd,



kuvio 10 on kaaviollinen kuva kuvion 9 linjalta X=X,

kuvio 11 on diametraalileikkauskuva kuvion 12 linjalta XI-XI kelan
kytkimestdi, joka muodostaa osan kuviossa 9 esitetystéd pidkiyttbelimestd,

kuvio 12 on leikkauskuva kuvion 1l linjalta XII-XII,

kuvio 13 on kuvion 1l kaltainen kuva, mutta kuvion }4 linjalta XIIIe
XIII, ja esittdi toimen kytkimen,

kuvio 14 on leikkauskuva kuvion 13 linjalta XIV=XIV,

kuvio 15 on osavaakaleikkauksinen pidillikuva kuvion l6-linjalta
titd rainaan tarttuvat yli- 5;M;;1110uat.

kuvio 16 on pystyleikkauskuva samasta leuka-asennelmasta kuvion 15
linjalta XVI-XVI ja esittéd kuvion 15 tavoin ylidleuat lihes tidysin avoimeassa
asennossa ja alaleuat tiysin suljetussa asennossa,

kuvio 17 on piitykuva leukaa ohjaavasta nokasta kuvioiden 15 ja 16
leuka-asennelmassa,

kuvio 18 on yksinkertaistettu sivukuva samasta nokasta,

kuvio 19 on yksinkertaistettu pidillikuva samasta nokasta,

kuvio 20 on yksinkertaistettu sivukuva kuvioiassa 15-17 esitetystid
asennelmasta,
VT puvio 21 on sivukuva, joks esittéié toisen vilileuan rainaa kosketta-
vaa pintaa,

kuvio 22 en poikkileikkaus kuvion 21 linjalta XXII-XXII,

kuvio 23 on suurennettu pystyleikkausosakuva, joka vastaa kuvion 16
osaa, mutta esittédd yléleuat tiysin suljetussa asennosea,

kuvio 24 on osaksi poisleikattu pékillikuva psytdyksikisti,

kuvio 25 on pystyleikkauskuva kuvion 24 linjalta XXV-XXV,

kuvio 26 on vaakaleikkauskuva kuvien 25 linjalta XXVI-XXVI,

kuvio 27 on leikkauskuva kuvion 24 linjalta XXVII-XXVII,

kuvio 28 on vaskaleikkauskuva kuvion 25 linjalta XXVIII-XXVIII, alhaal-
ta katsottuna erididem osien olleesa selvyyden vuoksi jitetty pois,

kuvio 29 on sivukuva kuvion 28 oikeanpuoleiselta sivulta,

kuvio 30 on jotakuinkin kaaviollinen osayleiskuva, joka esittii ejek-

—_—
.,

_torin kanssa yhdessi toimivaa ulospiiayovea ja

kuvio 31 on yksinkertaistettu kytkentikaavio laitteen séhkdisesti oh-
Jauspiiristd.

Tarkasteltaessa ensiksi kuvioita 1 ja 2 ndistd ensimmidisessi esitetty
pakkaus 17 sisdltdd tavaroita, jotka on pantu suljettéiun pussiin 10, joka
muodostuu taipuisasta letkumaisesta kdiremateriaalipituudesta, joka on sul-
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jettu alapdistién poikittaisella hitsisaumalla 11l. Kéidremateriaali on tihssé
esimerkissi polyeteenikalvo, jota sydtetddn kuviossa 2 esitetyssi muodossa,
8iis saumattomana litisteletkuna, joka on litistetty kahden sivuseindmén 12,
13 muodostamiseksi, joita sivutaipeet 14 yhdistdvit.

Pikkauksessa on tidssd esimerkissé kédensija, jota rajoittavat suoran
viivan muodossa olevat viillokset 15, joiden kummassakin pidssd onppidasiassa
alaspiin suunnatun C:n muotoinen piditeosa., Viillokget eli raot on muodostettu
molempien seinémien 12 ja 13 pHdteosaan., Kidensijan 15 alapuolells ja sisdién-
pannun tavaramilirin ylidpuolella on poikittainen hiteissuma 16, joka ulottuu
pusgsin poikki pakkauksen lujittamiseksl ja kidensijan molempien puocliskojen
pitdmiseksi yhdessi sen liséksi, ettd se sulkee tavarat pussiin,

Kuvio 3 esittéii pakkauksen ylidosaa, joka on modifioitu siten, etté ylem-
pi hitsisauma 18 on epidjatkuva.

Jollei toisin ole sanottu tai lauseyhteydestd ilmene, niin seuraavassa
selitykssssdi puhuttaessa pussista tai pakkauksesta tarkoitetaan aina piiamsias~
sa sellaista pussia tai pakkausta kuin kuviossa 1 on esitetty kiédensijaviil-
loksilla 15 varustettuna tai ilman ja joko jatkuvalla ylidhitsisaumalla 16
tai kuvion 3 epidjatkuvalla saumalla 18 varustettuna, Rainasta puhuttaessa
tarkoitetaan pidasiassa sellaista letkua kuin edelld kuvattiin kuviocon 2 vii-
taten.

Laitteen yleinen kuvaus . %

Kuvioissa 4 ja 5 ksaviollisesti esitetty laite on pakkauskone, jolla
muodostetaan perikkdin pakkauksia ja joka kisittid kaapin 20, josss on kiin-
ted piirunko 21. Témid kigittdl neljsd pystypilaria 22, jokka rajoittavat vi-
liinsd tdyttokammion 23, THyttSkeammion 23 alaosassa on pakkausta kannattava
tukip¥ytéiyksikkt 24, jossa on tasainen ylipinta 25. Rainarulla 26 on vapaas-
ti pybrivdsti piiirungolla 21 ja siitd raina 27 kulkee vilitelan 28 ympéri
Ja sitten ylds pakkauksen tukipinnan 25 keskustan liépi, Téyttokammion 23 ylé-
osassa on pitoelinild omoitettu yleisesti 29:114, jotka kisittidvdt leuka-asen-
nelman, jossa on pari yldleukaa 30 ja pari vdli- eli saumausleukaa 31, jotka
on sijoitettu ylédleukojen alapuolelle.

Kuten mybhemmin ilmenee, pitoelimet 29 on jirjestetty pitémién vuoron
perdin auki rainan 27 jokaisen perikkiisen pituuden 33 vapaata pddtd 32 kun-
kin pituuden 33 alapéiin tukeutuessa piytdyksikkddn 24, Vapaata pddtd 32 pi-
dettdessd niin auki voidsan tavarat viedid rainan pituuden 33 sisiiin kaapin
yldaukon 54 ldpi. Yldaukossa 34 on liukuluukku 35,

Pédirungon 21 sisépuolelle on sijoitettu piidkiyttSyksikksd 36 ja sihks-
moottori 37. Pdidrungon sisdpuolella on mySs ejektori 38, joka Misittéi run-
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gon 39 etupdissiiin olevine tydmninlevyineen 40 jokaisen valmiin pakkaukeen
poistamiseksi vuorollaan pakkauksen tukipinnalta 25,

Pakkauksen tukipdytédykeikkd224, jota selitetddn vield mybhemmin, ki~
sittés irtipddstédvid alatartuntaelimid, kuten parin leukoja 259, 260 (kuvio
25) etummaisen rainanpituuden 33 alapidn pitdmisekei suljettuna eli litis-
tettyn¥, alasaumauselimid liémpYsaumaimen muodossa (ei-esitetty) joka voi olla
koventionaalista rakennetta, rainan osan 33 alapiéin saumsaamiseksi ja veitsen
300 (kuvio 28) mmodossa olevan leikkaimen rainan saumatun osan 33 leikkaami-
seksi irti rullasta 26 tulevan rainan227 jdljelle jiliviéstd osasta.

Koneeseen on mySs asennettu elimid pitoelimien 29 ja rainan osan 33
vapaan etupidiéin viemiseksi yhteenpainettavaan rinnakkaisasentoon, niin etté
pidin 29 vei avata rainan vapaan piin ja pitéi sen avoimens tavaroiden si-
siiinpanoa varten.Téhién pidstilin tissieesimerkissd jirjestamilli poytiyksikkd
24 siirrettiéviksi pystysuunnassa ylés ja alas tidyttokammiossa 23 leuka-asen-
nelman 29 alapuolella.

Paiikdyttsyksikkd 36, jota kuvataan léhemmin jiljempind, kdeittdd pHd-
nokaston 41, joka on useiden py¥ritettidvien ohjausnokkien muodossa yhteiselld
nokka-akselilla, joka on kytketty nokaston kytkimen 90 (kuvio 9) muodossa
olevalla ensimmiiselli mekaanisella kytkinelimelld ensimmiiseen kiytttakse-~
liin 42,jota moottori 37 kiyttdd hihnapy®iten 44, 45 ja hihnan 46 vélityksel-
1d, Phjausnokat ovat kosketuksessa seurantaelementteihin, jotka muodostavat
osan vastaavista mekaanisista tai s@hk¥isisti ohjausjérjestelmistié, jotka
ohjaavat koneen eri pakkaaksenmuodostuselementteji. Nimé pakkauksenmuodostus-
elementit kiigittividt tdesi esimerkissi ylidleuat 30, vilileuat 31 ja edelld
mainitut alemmat tartuntaleuat ja leikkaimen.

Poytdyksikkt 24 on siind mielessi yksi pakkauksenmuodostusyksiksisti,
ettd se voidaan haluttaessa nostas yhden chjausnokan toimesta, vaikkakin, ku-
ten mybShemmin selitétbidlin, pbytéiyksikdn nostaminen ja laskeminen suoritetaan
periaatteesea ohjausnokista riippumattomilla elimilli.

Pidkiyttoyksikk 36 kisittid mySs toisen mekaanisen kytkinelimen (ku-
vio 9), joka on tdssi ejcktorin kytkin 47, Jjoka kytkettynd yhdistdi ensimmii-~
sen kiyttSakselin 42 (Ja. sikei moottorin 37) kierukkaan 500, joka kierukka-
pybrén 501 ja yleisesti 49:114 osoitetun ketjukiytsn vdlitykselld kdyttid
oJektorin kiyttomekanismia, joka on osoitettu 502 lla ja jota kuvataan ld-

Kun kytkin 47 kytketdin, mekanismin 502 yksi liikejakso miirtds qlek-
toria 38 vasemmalle (kuvioista 4 ja 5 katsottuna) yli pakkauksen tukipinnan

———

25 katkoviivoin osoitettuun ulostysntsasentoonsa valmiin pakkauksen poista-
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miseksi tdyttokammiosta 23 ja sen jiilkeen palauttaa ejektp;}gvalkuasentoonsa.

Tiss4 esimerkissé on pSytéyksikkbtn 24 asennettu sybttdtelat 272, 273
(kuvio 25) rainan 27 sybttémiseksi ylsspdin péytdyksikdn 24 liépi leuka-asen-
nelman 29 yhteyteen.

Veistd 300 (kuvio 28) kiéytetdn (kuten liéhemmin jéljempdné kuvataan)
apusiahkdmoottorilla 505 piiinokaston 41 yhden nokan liikettd vastaten.

Palataksenme pbytiyksikénm 24 nostamiseen ja laskemiseen, sen pidinos-
toelin on kela 125 (kuvio 9), jota kannattaa akseli 54, joka on kolmannella
mekaanisella kytkinelimelld, so. kelan kytkimelld 103 (kuvio 9) kytketty
ensimmiiseen kiyttoakseliin 42, Témi kela nostaa p8ytdykeikkdd 24 nostokdy-
den 55 avulla, kun kelan kytkin kytketidién., Kun kelan kytkin irrotetaan, piy-
tiykeikkd 24 voidaan laskea omalla painollaan, jolloin laskeutumista halli-
taan vastakkaisen viinttmomentin aikaansasvan elimen avulla, joka kdsittid
jarrun 105 ja momenttisdittisen kytkimen 506 (kuvio 9). P3ytiyksikitn laskeu-
tuninen saadaan normaalisti aikaan jarrua 105 ohjaavalla polkimella.

Nokaston kytkin 90 on jirjestetty kytkettdviiksi ja irrotettavaksi
moottorin 37 kidyttdmien kiertoelementtien kulloisenkin kiertoasennon miii-
ridimissdi Jirjestyksessi, niin ettd ohjausnokkien ohjaamat eri pakkauksen~
muodostuselementit suorittavat tydnsi milrityssd perikkiiisjirjestyksessi., Ti-
nié saavutetaan esillé olevassa esimerkised 1liittdmélll joihinkin kiertoele-
mentteihin séhkdvirtapiiriesd olevia takaisinkytkentdelimidi joihin sisdltyy
kytkimid 90, 47 ja 103 ohjaavia solenocideja ja kiertocelementtien ohjaamia
mikrokytkimid., Lisdselvityksend sanottakoon, etti yksi tai useampia ohjaus-
nokkia ohjaa kiertoelementteind toimien mikrokytkimiéi nokaston kytkimen sole-
noidin ohjaamiseksi ja siten nokkien kiertoliikkeen aloittamiseksi ja pysiyt-
timiseksi. Virtapiiri kdsittdd, kuten léhemmin jéljempénd kuvataan, mycs
muita mikrokytkimi#, esim, kaksi ggggtqg;kﬁytﬁn 48 toimen ket jupybrén 56
ohjaamaa kytkintd S7 ja 58 (kuvio 5),M;1£;massa asennossaan olevan pdytdyk-
sikdn 24 ohjaaman rajakytkimen S4 (kuvio 4) ja ylimmiiss¥ asennossaan olevan
poytdyksikén ohjsaman rajakytkimen 89 (kuvio 4). Ejektorin mikrokytkimien
S7 ja S8 yhteni tehtiiviné on virroittsa noksston i;ii?::; solenoidi (sHéhkd-
magneetti] toiminta:ﬁrjaatykoen #iiné vaihbessa, kun itse nokat ovat liikku-
matta. Rajakytkin 54 on niin kytketty, ettd se estii ejektorin toiminnan
paitsi kun p8ytdyksikkd on alimmassa asennossaan, Raj;;;igi;;; 59 tehtivdd
selitetilin myshemmin,

Vaikkakin juuri kuvioiden 4 ja 5 yhteydessé kuvattu kone on muuttuva-
pituuksisia pakkauksia valmistava kone (kuten edelli méddritettiin), on ym-
nmirrettivid, ettd tfietyin muutoksin: se voi yhtd hyvin olla vakiopituuksisia
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pakkauksia valmistava kone, Téssé viimeksi mainitussa konetyypissd, joka
muodostaa pakkauksia rullasta, esim, rullasta 26, otetnsta materiaalista,
voi leuka~asennelma 29 olla hehty laskettavaksi lédhelle pakkauksen tukipin-
taa 25 tarttumaan rainan 33 vapaaseen pidkhin 32 ja vetHmiidn se ylds. Koska
tdsed tarvitaan vain kaksi tukipinnan 25 ja leuka-asennelman 29 suhteellista
asentoa niiden keskiniisen etidisyyden asteittaisen muuttamismahdollisuuden
gijasta, mitdé kutsutaan muuttuvapituuksisia pakkauksia valmistavaksi lait-
teeksi, niin jatkuvasti yhdelld nokalla ohjattua yksinkertaista vipumekanis-
mia voidaan kéyttdd leuka-asennelman siirtimigseen ylés ja alas, tai - toises-~
sa vaihtoehdossa ~ plytidyksikin 24 liikuttamiseen yl¥e ja alas katkoviivoin
kuviossa 4 esitetyn yldasennon, jolloin rainan vapaa pidid 32 on viety leuan
30 luo, ja normaslin eli ala-asennon vidlilli,

Yksinkertaisempi versio rullaa 26 kidyttdvdstd "vakiopituuspakkaus-
koneesta" voidaan saada Jjdttdmilld kokonaan pois ejektori eli ulosty$nnin
ja jérjestdmiilld valmis pakkaus poistettavaksi ylidkautta yldaukon 34 lépi
joko ennen kuin pakkaus on leikattu irti jiljelle jddvdstd rainasta 27 tai
sen jidlkeen. Edellisessi tapauksessa, jos koneeseen asennetaan leikkain, té-
néd sijoitetaan yldleukojen 30 ylépuolelle, niin etté pakkauksen poistoliike
vetid myts uutta materiaalia yléspBin sen ylépdin viemiseksi leukojen 30
ja 31 yhteyteén. Tiéhiin voidaan myds piietéi ilman koneeseen asennettua leik-
kainta leikkaamalla tai muulla tavoin erottamalla pakkaus kiein irti, kuten
aiemmin on ehdotettu, Tdll¥inkiddn ei ole vilttimiitsntd tehdd leuka-asenneid~
maa tai pbytiyksikksd siirretiidviiksi.

Ylléd kuvatunmuotoisissa vakiopituuksisia pakkauksia valmistavassa
laitteessa ei tietenkiiin ole poljin- ja jarrulaitetta pdytdyksiktn asteit-
taista laskemista varten.

Kuvioiden 4 ja 5 yhteydessid kuvatun koneen toisessa versiossa useita
esivalmistettuja pusseja tai aiemmin ehdotettua jatkuvan materiaalin Kkﬁ:}-
aﬁg kidyttivin vakiopitugkiiségbpakkauklia valmistavan laitteen saamiseksi
voidaan kidiremateriasalimakasiini mukavasti sijoittaa tdyttSkammion 23 givul-
le, jolloin ei pdytdyksikkd 24 eikd leuka-asennelma 29 ole ylés ja alas
liikutettavissa.Tiéssd tapauksessa ei ole kelaa eikd kelan kytkiﬁ?éikﬁ myos~
jédén poljin- ja Jjarrulaitetta, ja jokin sopiva pakkauskonealalla hyvin tun-
nettu giirtolaite voidaan sijoittaa tadyttokammion léheisyyteen kunkin kidre-
materiaalipituuden siirtdmisekei vuorollaan tidyttSkammioon pakkauksen tukie
pinnan 25 ylédpuolelle leukojen 30 ja 31 ulottuville. Bsimerkki tdllaisesta
siirtolaitteesta, jota pddkdytiSyksikdn 36 yksi ohjausnokka voisi ohjata,
on sellainen, joka kidsittdd ainakin yhden imuvarren kddreainepituuden kididn-
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téimiseksi tai vetdmiseksi oikeaan paikkaan.
On ymmérrettdvid, ettd keksinnin mukaisessa vakiopituuksisia pakkauk-

sia valmistavassa laitteessa, esim., edelld kuvatussa, ei alalgﬁkgyiikﬁ
aaumaualeugzpale jdrjestetty liikkuviksei eikd siind ole mitddn muutakaan
komponenttia, joka kykenisi muuttamaan pakkauksen pituntta klidrittivin ta-
varanidrin mukaan. Niin on kuitenkin tehty kuviossa 4 esitetyn muuttuvapituuk-
sisia pakkauksia valmistavan koneen kohdalla kiyttidmilld kdysikelaa ja kiysi-
kelan kytkinti yhdessd ylld mainitun poljin-jarrulaitteen kanssa.

Toiminnan yleiskuvaus

Seursavassa selitetiiin yleiseati kuvioiden 4 ja 5 muuttuvapituuksisia
pakkauksis valmistavan laitteen toimintaa, jolloin on tarkeituksenmukaista
selostaa konetta sen ollessa tarkoitettu kéytettévikei supermarketin tarkas-
tuspisteessd eli kassasse kidirinmidssi asiakkaan valitsemia tavaroita. Tdtid
varten voidaan kassakone (57,kuvio 4) asettas kaapin 20 pidlle ja antaa kas-
ganhoitajan hoitaa myls pakkauskonetta.

Tiydellinen toimintajakso koostuu kahdesta eri vaiheesta, nimittéin
tidyttivaiheenta ja tybvaiheesta. TEyttivaiheen aikana on yldluukku 35 auki
Ja tavarat pannaan kisin rainan etummaiseen osaan 33, jota yldleuat 30 pi=-
tdvit auki. Nokaston kytkin 90, ejektorin kytkin 47 ja kdysikelan kytkin
103 on irrotettu ja kone on Jou£II:2§§"511t.1 ettd

a) moottori 37 on jitetty kiymiidn, vaikkakaan se ei kykene kiyttdmiidn
koneen pakkauksenmuodostuselementteji, ja

b) kassanhoitajs voi laskea pSytdyksikén 24 kuviossa 4 katkoviivoin
esitetystldi alku- eli yldasennostaan vaiheittain sisiélinpantujen tavarain
méidristd riippuen ylli mainittua poljinta kdyttden. P8ytiyksiksn vapaata las-
keutumista hallitaan momenttisditdisellsd kytkimelld 506 ja laskeutuminen
pysdytetiiin jarrulla, joka edullisesti vapautetaan poljinta alaspdéin paina-
malla ja joka automaattisesti kytkeytyy pdytliyksikon pysdiyttédmiseksi, kun
kassanhoitaja ottaas jalkansa polkimelta.

Témién tdyttivaiheen lopussa kassanhoitaja sulkee luukun 35, jolloin
kone automaattisesti suorittaa tybvaiheen,

TySvaiheen toimintajérjestys esitetiin pidasiallisesti seuraavassa
Jja on tarkoituksenmukaista pitéi sité erillisten alavaiheiden sarjana, vaik-
ka kEytinndssd on selviid, ettd joidenkin kahden periikkiisen vaiheen viélillé
esiintyy jonkinasteista samanaikaisuutta.

Vaihe 1

Luukun 35 ollessa suljettuna vaihe 1 edustaa koneen alkutilaa, wmissd
yléleuat 30 ja vdlileuat 31 ovat auki yléleukojen pitdesséi kiinni tdytetyn
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pakkauksen yldpdistd ja alaleuat 259 ja 260 ovat myds auki, veitsi 300‘ion
lepoasennossa, sybttételat 272, 273 ovat liikkumatta, p8ytédyksikkd 24 on
rainan osan 53 sisdéin pannusta tavaramiélrdstdi riippuvassa asennossa ja kaik-
ki kolme kytkintd 90- 47 ja 103 on irrotettu (kytkenmndstd),

Vaihe 2

Nokaston kytkin 90 kytketdidn ohjausnokkien pytrittimiseksi, joista
nokista yksi nostaa hieman pdytdayksikkvd 24 1Bysﬁn?2;zgoatamisekai rainan
osaan 33 pakksauksen ylipdidhin sen sulkemisen mahdollistamiseksi. Asianomai-
set ohjausnokat sulkegat sitten samanaikaisesti yldleuat 30 ja saumausleuat
31 pussin 10 ylépdén sulkemiseksi. Kun saumausleuat 31 sulkeutuvat, ne muo-
dostavat kiddensijan 15 ja ylemméin hitgisauman 16 (kuvio 1) tai 18 (kuvio 3).
Samalla suljetaan alaleuat 259, 260 tarttymaan kiinni pakkauksen pohjaan.

Vaihe 3

Veitsi 300 leikkaa valmiin pakkauksen irti rainasta 27 ja pohjasauma
11 hitsataan jédljempénd kuvattavalla tavalla.

Vaihe 4

Edelleen pytriessiin asianomaiset ohjausnokat osittain vapauttavat
yldleuat 30 ja saumauslegat 31 jélkimméisten toimiessa tarvittaessa pak-
kauksen yléosan vakavoijana, ja alaleuat 259,260 avataan.

Vaihe 5

Jarru. 105 vapautetaan, niin ettd pYytiyksikks 24 laskeutuu ala-asen-
toon, jollei se jo ole tiéssi asennossa, osoitettu kokoviivoin kuviossa 4.

Vaihe 6 .

Ejektorin kytkin 47 kytketddn, jolloin ejektori 38 giirretiéén eteen-
péin pakkauksen ulostydntimiseksi ja sitten se VZEIEEQn takaisin pois tiyt-
tdkammiosta 23.

Vaihe 7

Kdysikelan kytkin 103 kytketiddn, minki jilkeen moottori 37 kiyttis
koysikelaa 125 poytédyksikén 24 nostamiseksi yléasentoonsa. Alaleunat 259,260
ovat edelleen auki ja ovat olleet vaiheen 4 lopusta lihtien ja rainaa 27
kuljetetaan eteenpdin (yltspdin) - pdytdyksiksn léhestyessi liikkeensi lop~-
pua - systtdtelojen 272, 273 avulla myShemmin kuvattavalla tavalla rainan
27 etupéin viemiseksi ylidleukojen 30 viliin, Kdysikelan kytkin irrotésaan
Ja nokamton kytkin kytketdén rajakytkimen S9 toimesta pOytiyksikdn saavutta-
essa ylimmén asentonsa.

Vaihe 8

Ohjausnokkien pydriessi edelleenzsiljetaan leuat 30 hetkellisesti,
Jolloin ne tarttuvat rainaan, minkd j4lkeen leuat 30 ja 31 avataan téysin
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yldleukojen 30 ottaessa rainan sivuseinémét 12, 15 mukaanga ulospdin siir-

tyessidn.,
Vaihe 9
Kun lsuat 30, 31 ovat tdysin auki, nokaston kytkin 90 ja ejektorin

kytkin 47 irrotetaan ja luukku 35 voidaasn avata seuraavaa tdytttvaihetta
varten,

Huomautetaan, ettdvsaiheessa 7 nokaston kytkin kytketdin sdhkoékytki-
melld S9.Tamd kytkin voidaan kytked sarjaan kalvonilmaisimen releen kanssa,
joka asepnetaan esim. kohtaan 5B kuviossa 4 ja jirjestetidin antamaan kuultava
tai néhtdvi varoitus kalvorullan tms. ollessa loppumaisillaan. Rele 58 voi
samalla kertaa estdd nokaston kytkimen 80 kytkemisen. Toimintajakso keskey-
tetddn silloin ennen vaihetta 7, niin ettdi tyhjé rulla 26 voidaan poistaa
ja asettaa sen tilalle uusi ruilla.

Seuraavassa gelitetdidn léhemmin koneen yllé mainittuja ja muita tun-
nusmerkkeji sen eri suoritusmuotojen avulla,

Phskiyttoyksikkd ja ejektorin kiéytto

Kuviossa 9 esitetyssi piikidytttyksiklesd on pddnokkayksikks 41, joka
kdsittdd yhden pidénokka-akselin 80, Jjoka on téssé esimerkiseid pysritettivissi
ensimmiiisen kidyttdakselin 42 pidlléd ja jossa on yhteniinen kidyttidvd ketju~
pybréd 8l ja seuraavat ohjausnokat, nimittédin p8ydénnostonokka 82, yléleu~
kojen ohjausnokka 84 leukojen 30 (kuvio 4) avaamiseksi ja sulkeniseksi,kak~-
8i vidlileukojen ohjausnokkaa 510, 511 saumausleukojen 31 (kuvio 4) avaami~
seksi ja sulkemiseksi sekd ryhmi nokkia 512, jotka ohjaavat mikrokytkimiid,
kuten S1, S3, 512, eri séhkdisten komponenttien virroittamisekei. Kytkin
512 ohjas osaksi ptydin moottoria 505. '

Ensimmiinen kiytttakseli 42 on pydrivisti tuettu koneen bﬁ&rungosaa
oleviin laakereihin 87 ja siihen on kiinnitetty hihnapySrd 45, jolla mootto-
ri 37 pybrittii jatkuvasti skselia 42,

Pilinokkayksikkdd 41 kdytetdéin ketjupydrin 81 ja ketjun 88 vélitykselld,
Joka on liitetty toiseen ketjupydriiéin 89, joka on kytkimen 90 kidytetylld
puolella. Timiénynokkayksikdn kytkimen kédytetty puoli on (téssd esimerkissi)
asennettu viliskselilde 91, joka on kiinnitetty kytkimen 90 kdyttHvidn puo-
leen (puoliskoon) ketjupydrin 89 ollessa vapaasti pybrivisti viliakselilla 91.
Véliaksell on laakeroitu rungon 23 laakereihin 92 ja sitié kiytetdéin hammas-
pydristd 93, 94, 95 koostuvan hammaspydrédstdn vidlitykselld ensimmiiselle
kdyttoakselille 42 kiinnitetystd ketjupybristd 96, joka kiyttds hammaspydrén
23 yhteydessd olevaa ketjupybridd 97 ketjulla 98, Pysré 93 on vapaasti pPyori=
visti viliakselilla 91 ja hammaspydréstén kiytetty pysrd 95 on kiinpitetty
viliakselille.
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Téimdin hammaspydréstén vdlipyérd 94 on vapaasti pySrividsti kdysikelan
akselilla 54, joka on laskeroitu rungon 23 laakereihin 99. Ktysikelan akse-
lia kéyttdd ketjupysrd 100, joka on vapaasti pyorivisti ensimmdiselld kayt-
toakselilla 42 ja joka kiyttii ktysikelan akselia 54 ketjulla 101 ja ko.
akseliin kiinnitetylld ketjupybridllé 102, Timd ketjupydrd on kiinnitetty kiy-
sikelan kytkimen 103 kéytettyyn puoleen sen kiyttdvin eli tulopuclen ol-
lessa kiinnitetty ensimmédiseen kdyttdakseliin 42,

Ensimmiéiiselléd kEytttakselilla 42 on vauhtipy8rd 104, Jarru 5 on téssi
esitetty kelan akselilla 54 asennetuksi sihkSkiyttyiseksi levyjarruksi, jota
Jarrun solenoidi T2 ohjas saaden sen kytkeytymiiin, kun virta kytketddn sole-
noidiin., Kelan akseli 54 on esim. kilyttéketjulla 513 kytketty akselilla 42
olevaan momenttisiiitiiseen kytkimeen: 506.

Kokkayksikdn kytkintd 90 ja kdysikelan kytkintd 105 ohjataan vastaa-
villa solenoideilla 73 ja T6. Solenoidia T3 ohjaavat kaksi mikrokytkinti
81, 83, jotka on esim., asetettu yhteiseen ohjaustasoon 90° kulmaetdisyydelle
toisistaan ja joita vuorostaan yksi nokista 512 ohjaa.

Solenoidilla TS5 ohjatun eJoktoiip kytkimen 47 kiyttivippuoli on kiin=-
nitetty akseliin 42 ja sen kidytetty puoli on kiinnitetty kierukkaan 500.
Kuvioissa 7 Jja 8 nihtdvi ejektorin kéyttimekaniemi kiésittidéi ensilkammen
515, joka on kiinnitetty ketjukéyttn 49 kiytettyyn ketjupydrin 516, ja
toigsiokammen 517, joka on kiinnitetty ketjupydrdin 518, joka on vapaasti
pydrivisti kammen 151 kannattamalla tapilla 519. Ketju 520 yhdistdd ketju-
pydrédn 518 ketjupybridin 521, joka on kiinteid rungon 21 suhteen. Ketjupybtrin
521 halkaisijan suhde ketjupySrin 518 halksisijaan on 2)f1. Kampi 517 kan-
nattaa kiyttitappia 522, joka on pidiitetty ejektorin runkéon 39 kiinnitetyn
tangon 523 ja kahden jousikuormitteisen sipen 524 viiliin, jotka myés ovat
Mgl:&f/;ig rungon varassa. Sipet 524 muodostavat kitevin laitteen ejektorin
vapauttamiseksi késin mekanismista 502 tarvittaessa. Mekanismin 502 2:1-
taivekampiasennelma on sellainen, ettd kidytetyn ketjupydrén 516 yksi pySrih-
dys aiheuttaa tapin 522 ja siten géggggﬁig 38 liikkumisen suoraviivaisesti
eteenpdin ja sitten taakseplin, kuten ka;sbisnnoli 525 osoittaa kuviossa 5,
Jolloin kammet 515, 517 liikkuvat kuviossa 5 kokoviivoin epitetystd suoralin-
Ja-asennosta pistekatkoviivoin esitettyjen asentojen kautta takaisin suora-
linja-asentoon. Ketjupybrén 56 mukana pybrivd nokka 116 voi ohjata kytkimii
87 ja S8,

Ohjausnokat 82 ja 84 ohjaavat ohjausvivuilla 117 ja 119 olevia nokan-
seurantaelimii 123. Nédmd ohjausvivut 117, 119 on kiédntyvidsti laakeroitu
yhteisella tangolle 122, joka on kiinnitetty koneen runkoon 21. Paydﬁnnoston
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ohjausvipu 117 kannattaa ulkopiissidén kbysipybrdd 124, jonka ympdri pdytd-
yksikdn nostoksysi 55 kulkee (kts. my8s kuviota 4). Témidn ktyden toinen pdd
on kiinnitetty pSytdykeikkkdn 24 ja toinen péid on kiedottu kdysikelalle 125,
joka on edullisesti sellainen, etti se sallii k8yden 55 hbllentémisen ja
kiristdmisen akselia pitkin, joka leikkaa kiysikelan pySrimisakselin.

Pgydéin nostonokka 82 on niin muotoiliu, ettéd kiertyessiién vaiheessa
2 se panee vivun 117 nostamaan kdysipydrdd 124 ja siten vetidmdidn ksyttd 55
yléspidin p8ytiyksikdn kohottamiseksi hieman kdysikelan 125 ollessa liikkue
matta, niin etti saadaan 2:1 nopeussuhde. Tédmi on ko. nokan ainoa tehtédvid
Ja sen profiili on sellainen, ettd kaikkina muina aikoina pdyddn nostovipu
117 pidetdsn paikallaan.

Nokat 510, 511 ovat kosketuksessa vastaaviin seurantaelimiin 530,

531, jotka molemmat olevat tangon 122 ympdri kédntyvdn yhteisen vivun 120
varassa. Vipujen 119, 120 tehtdvidt ilmenevit tuonnempana leuka-asennelmaa
kuvattaessa,

Jokainen kytkin 47, 90, 103 on viddntéjousikytkin., Kuviot 13 ja 14 esit-
tdvdt nokkaston kytkintd 90 ja kuviot 11 ja 12 k8ysikelan kytkintdi 103. Liial-
ligen toiston vidttémisekei kiéytetidin kuvioissa 13 ja 14 samoja viitenu-
.meroita kuin kuvioissa 1l ja 12 osoittamaan osat,joilla on ggx;yg;ggjit tai

v

J*| sananlaiset tehtdvit,

T e NI L

Kuvioissa 13 ja 14 nihtdvissi nokaston kytkimessi 90 on kidyttdvd elin
130, Jjossa on viéliakseliin 91 kiinnitetty sylinterimdinen hylsyosa tai napa
151, sekd kiiytetty elin, johon sisdltyy ketjupytri 89. Nidmd elimet voivat
pybri8i toistenaa suhteen, ja kun kytkin 90 kytketdin, ketjupysrd 89 liite~
t4dn napaan 131 viddntSkytkinjousen 133 toimesta, joka on ulkonevastas pidés-
tédn kiinnitetty ketjupylridén 89. Jousi 133 on kitkakosketuksessa napaan 131,
jonka ympéirille se on kierretty. Jousi 133 pyrkii itsestdén kiertymiln navalle,
Joten sen aukikiertiminen eli héllentéminen vaatii voimaa. Kytkimeen sisdltyy
ny$s ohjausholkki 135, joka on samanakselinen navan 131 kanssa ja ympérsi
Jousta 133, jonka toinen pdé 136 on kiinnitetty holkkiin 135, Holkin 135
vihdinen kierto ketjupytrén 89 suhteen ao. suuntaan saa aikaan jousen 133
kiertymisen riittidvidsti auki gen irrottamiseksi kitkakosketuksesta navan
151 kanssa, kun tsas suhteellinen kierto vastakkaiseen suuntaan sallii jou-
sen kiertyi jiélleen tiukempaan mainitun kitkakosketuksen palauttamiseksi ja
siten kytkimen uudelleenkytkemiseksi. Ohjausholkissa 135 on ulkopuolinen sé-
teittdinen olake 137, joka on sovitettu menemiin laukaisimen 138 kosketuk-
gseen, jota nokaston kytkimen solenoidi T3 voi liikuttaa katkoviivoin kuvios-
sa 14 esitetyn kytkentdasennon, jossa solenoidi T3 on virroitettu, ja koko-
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viivoin esitetyn irrotusasennon vdlilld, jossa solenoidi on virraton. Jélkim-
miisessd asennossa vidliakselin 91 pydriessé kuviossa 14 nidhtédvin nuolen suun~
taan ja olakkeen 137 saavuttaessa laukaisimen 1358 piddtypinnan estetélin oh-
jausholkin 135 pybriminen ja jousi 133 kierretisin auki navalta 131, joka
jatkaa pySrimistéén vapassti.

Ejektorin kytkin 47 on samanlainen kuin nokaston kytkin 90 paitsi et-
td k&ytetty elin on sopiva elin, joka on kiinnitetty kidytettyyn akseliin
532, joka kannattaa kierukkaa 500, johon ei ole kiinnitetty kiyttivdd elinta,
vaan kytkimen kdyttdvd elin on kiinnitetty akseliin 42, Solenoidi T5 ohjaa
laukaisimen 140 vidlitykselld kytkintd 47, jotka kytkeytyy, kun solenoidi T5
virroitetaan.

Kytkimien ylld olevaa kuvausta on yhtd paljon yksinkertaistettu kuin
kuvioita 11-14, koska témé tavallinen kytkintyyppi on sindinsd tunnetiu ja
saatavissa eri muodoissa.

Kolmas eli kdysikelan kytkin 103 on rakenteeltaan modifioitu, Témi
on vilttamidtdnté, koska nokaston kytkimen 90 ja ejektorin kytkimen 47 koh-
dalla ei kidytettyd elinti paina liikkumaan, kun kytkin irrotota&n, kun gitd
vastoin ktysikelan kytkimessd kidytetyn elimen, so. ketjupydrin 100itdytyy
voida pybrié vapaasti, kun kytkin irrotetaan. Niinpd:tdyttévaiheen ja tyd~
vaiheen (ala)vaiheen 5 aikana tdytyy kiysikelan 125 voida pydrid, kun p8ytéa-
ykaikks 24 laskeutuu painovoiman vaikutuksesta.

Kuvioissa 11 ja 12 niéhtidvissi kytkimessd voi sen vuoksi gsamankeskei-
nen bhapa 141 pydrid kidytetyn ketjupySrén 100 mukana, ja jousi 133 on kiine
nitetty toisesta piistiin 142 kiyttdvidn elimeen 143, joka kidsittdd jousta
133 ympdrdivin holkin 144, jossa on rako 145, jossa jousen toinen piid 146
voi liikkua kuviossa 12 kokoviivoin esitetyn jousen kytkentiasennon ja katko-
viivoin esitetyn irrotusasennon vilillé. Kytkimen ohjauselin on tiéssd ta-
pauksessa sippi 147, joka on kidntyviisti laakeroitu kohdassa 148 holkkiin
144. Sépen 147 toista pdidtd 156 painas puristusjousn 149 poispiin holkista
Ja sen toisessa pidssd on jousikytkentdinen elementti 150 ja laukaisinkytken-
tédinen elementti 151. Kdysikelan kytkimen solenoidiin T6 on yhdistetty lau-
kaisin 152, joka on kiintysisti laakeroitu kohdassa 153 ja jonka vapaa pii
154 voi kytkeytyi sipen elementtiin 151 ja jossa on sopiva osa 155 sdpen
pédhéin 156 kytkeytymistd varten. Laukaisimella 152 on kakei asentoa, nimit-
tiin kytkimen kytkentiiasento, esitetty katkoviivoin kuviossa 12, jossa asen~
nossa golenoidi T6 om virroitettu, ja kokoviivoin esitetty "kytkimer" irro-
tusasento, jossa solenoidi on virraton.

Kun kytkin 103 on irrotettu ja laukaisin 152 on kokoviivoin esitetys-
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si asennossa, séen vapaa pdi 154 on erillién sdpen elementistd 155, jonka
sipen jousi 149 pitidd katkoviivoin esitetyssd asennossa. THssé asennossa
sipen elementti 150 pitdl jousen 133 aukikierrettynid, so., hdllénd,

Kun tyévaiheen alavaiheeesa 7 on kiysikelan kytkin 103 kytkettidvi,
niin solenoidi T6 virroitetaan ja laukaisimen osa 155 painaa sipen 147 jous-
ta 149 vasten siirtden sdpen kokoviivoin kuviosea 12 esitettyyn asentoon.
Sédpen elementin 150 sopivan muodon ansioata jousen 133 pid 146 voi nyt
painas elementtid 150 pidemmiille jousen 149 voimaa vastaan, kun jousi 133
pyrkii kiertymidin navalle 141, Kun jousen 133 pd# 146 on saavuttanut koko-
viivoin esitetyn "kytketty"-asentonsa, siippi 147 palautuu asentoon, jossa
sen pid 156 kytkeytyy laukaisimen osaan 155.

TySvaiheen alavaiheen 7 lopussa solenoidilta 76 katkaistaan virta, jol-
loin jousen 133 pH#é 146 pitdi sidpen 147 siini asennossa, jossa se jo oli hol=-
kin 144 suhteen. Kytkimen pyUrihtdessi seuraavan kerran kuvioon 12 piirretyn
nuolen suuntaan siipen elementti 151 kojbika laukaisimen piéén 154, joka pyséyt-
tdi kytkimen kidytetyn puolen (puoliskon) pydrimisliikkeen. Vauhtipy®drin 104
(kuvio 9) antaman liikemidlirén takia kiyitdvi elin 143 jatkas kuitenkin pys-
rimistiéin kunnes jousi 133 kiertyy auki katkoviiva-akemhoonsa holkin 144
suhteen kulkien sédpen 147 yli. Sdppi 147 palautuu sillein kuviossa 12 esi-
tettyyn sisimpiin (katkoviiva-asentoonsa. Tissi asennossa ollessaan jousen
péd 146 ei voi liukua sen yli, koska siéppi on erillédn laukajisimesta 152,
Jolloin sekd kidyttidvd elin 143 ettakkdytetty elin 100 voivat pySrid toisisé
taan riippumatta.

Leukgs~asennelna

Kuvioissa 15-23 nihtdvé leuka-asennelms 29 kigittei alarengon 170§ jo-
ka on kiinnitetty piééirunkoon 21 ja jossa on yhdensuuntaiset sivulevyt 171
tédyttikammion 23 yliosassa. Sivulevyissd 171 on leukojen ohjausséizimi# kahden
rakoparin 172, 173 muodossa, joista ylemmiin parin raot 172 lihtevit vinosti
yl8epdin kuviossa 16 esitetysti poikittaisesta keskitasosta Y=Y, jossa ylé-
levat 30 ja vilileuat 31 kohtaavat tiysin suljettuina ollessaan.

Kuvioissa 15, 16 ja 20 on saumausleuat 31 selvyyden vuoksi esitetty
tdysin suljettuina yldleukojen 30 ollessa esitetty miltei tiysin avattuina.
On ilmeistd, ettd kun saumausleuat 31 kidytsesdi suljetaan, niin yldleuat 30
suljetaan mybs, kuten kuviossa 23 on esitetty, ja kun saumausleuat ovat auki,
kuten on pistekatkoviivoin esitetty kuviossa 16, yldleuat 30 ovat auki-asen~-
tonsa alueella.

Leukojen ohjausvivut 119 ja 120 (kuvio 9) on vapaiste piéistdin kyt-
ketty vastaaviin ketjuihin 174, 175, jotka kulkevat ketjupyorien ympiri
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vastaavasti yldleukojen kidytttakselin 176 Jja saumaug-jq}i vﬁlilenkojqnvkﬁyt-
téakselin 177 kiyttémisekei. Nimi kiyttdakselit on pybriviisti. laskeroitu
sivulevyihin 171. Ketju 174 on kytkeytynyt akseliin 176 ki;%nﬁiottyyn kidyt-
toketjupybrddn 178, akselilla 177 vapaasti pybrivééin ketjupybriin 179 ja
toiseen vapaasti pydrividin ketjupySrddn 180, kun taas ketju 175 on kytkey-
tynyt akselille 177 kiinnitettyyn kdyttoketjupydrién 181, akselilla 176
vapaasti pySriviién ketjupydridin 182 ja vapsapydrintidiseen ket jupyoriddn 183,
joka on samanakselinen ketjupytrin 180 kanssa. Niin ollen nokat 84 ja 510,
kun ne on sopivasti muotoiltu, voivat pysrittds kumpikin omaa akseliaan

176 ja 177 toisistaan riippumatta, mutta niiden profiilien nmiilirdimissa
keskindiisessd jirjestyksesdid

Leukojen kiyttdakeelit 176 ja 177 kannattavat vastaavasti yldleuko~-
jen phiketjupybrdd 184 ja saumausleukojen pddketjupylrid 185. Yldleukojen
kiyttsketju 186 kulkee ketjupytridn 184 ja pybrividsti slarungon 170 varassa ¢
olevien joutokdyntipydrien 187, 188 ja 189 ympiri. Samalla tavalla vdlileu-
Kojen kiyttsketju 190 kulkee ketjupytrén 185 ja joutokdyntipybrien 191, 192
ja 193 ymphiri. .

Kuten kuviosta 20 n&hddién, ketju 186 on kiinnitetty kahteen ylidleuan
kannattaimeen 194 ketjun 190 ollessa samalla tavalla kiinnitetty kgé@eon
saumausleuan kannattimeen 195, jolloin jérjestely on sellainen, ettd kun
jompaakumpasa ketjua 186 tai 190 liikutetaan vastaavalla kiyttdakselilla
176 tai 177, vastaava pari leuankannattimia 194 tai 195 liikkuu samanaikai-
sesti toisiaan kohti tai poispiin toisistaan ketjun 186 taiil90 kulloisen-
kin liikesuunnan mukaan. |

Kummankin ylidleuan 30 molemmissa péissé on lewankannatin 194, jolloin
némé leuankannattimet voivat liikkua rakoja 172 pitkin néiden ohjatessa
yldleukoja avautumis~ ja sulkeutumisliikkeen aikana. Samalla tavalla kum=-
massakin vidlileuassa 31 on kaksi leuankannatinta 195, jotka voivat liik-
kua rakoja 173 pitkin,

Kumpikin leuka 30 tai 31 késittil piliasiasea poikittaisen tukielimen,
joka ulottuu toisesta leuankannattimesta toiseen. Ylidleuoissa 30 témd tuki-
elin on jdykkd poikittainen leukatanko 535, joka on kiinnitetty leuankannat~
timiin 194 ja joka toimii alustaelimend, johon rainaa koskettava nauha 536
on liitetty. Kumpikin nauha 536 on valmistettu sellajisests joustavasta, kumi-
maisesta tai hyyteltmiisestd aineesta, joka kestédd sienien vaikutuksen ja
kykenee tarttumaan materiaaliin 32 sallien kuitenkin tidmin helpon irrottami-
sen, kun leuat avataan.

Samaten toinen saumausleuka, osoitettu viitteelld 31', kisittdd yk=-
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ginkertaisen poikittaisen leukatangon 202, joka on kiinnitetty leuankannat-
timiin 195 ja jossa on poikittainen rainaa koskettava pinta 203. Leukatanko
202 kannattaa tunnetuntyyppistd, séhk¥isells kuumennuselementilld varustettua
saumauskiskoa 204, joka muodostaa kuhunkin pakkaukseen ylemmin hitsaussauman
16 (kuvio 1) jai 18 (kuvio 3). Toinen saumausleuan 31" rainaa koskettava pin-
ta 203 on leukatangossa 205, josta varret 206 ldahtevidt taaksepdin ja voivat
liukua jdykén tukipalkin 207 rei'isad puristusjousien 208 painaessa leuka-
tankoa 205 leukaa 31' kohti, Tukipalkki 207 on kiinnitetty leuankannattimiin
195. Niinpd kun saumausleuat 31', 31" suljetaan (kuviot 15 ja 16), jouset

208 kehittdvidt poikittaisen voiman leukojen 51', 31" rainaa koskettavien
pintojen 203 vidlille. '

Haluttaessa voidaan luopua leuan 31" joustavasta asennuksesta, migsi
tapauksessa leuka 31" on péiasiassa samanlainen kuin leuka 31°'.

Saumausleuoissa 31' ja 31" on yhdessi toimivat kiddensijan muodostus-
elimet, jotka kisittdvidt leuan 31' pinnasta 203 ulkonevan lavistimen 209
(kuviot 21 ja 22) ja leuan 31" pinnassa 203 olevan raon 210. Lévistimelld
209 ja raolla 210 on sama muoto kuin viilloksilla 15 (kuvio 1).

Kumpaankin ylidleukaan 30 on liitetty puristuslaite 218, joka kisittidi
levankannattimiin 194 k&intyvdsti laakeroidun tukielimen 219 ja on sovie
tettu liikkumaan vastaavan leuan 30 suhteen ja jossa on joustawva puristus-
levy 537, Joka kannattaa joustavaa tyynyd 222 ja on niin suunnattun, ettd pu-
ristuslaitteen ollessa suljettuna kuvion 23 mukaisesti puristuspinta tyy-
nyineen 222 puristasa rainan péiéteosan leuan nauhaa 536 vasten.,

Kumpikin puristuslaite 218 on kidnnettivissd sitéd ohjaavan nokkalevyn
224 avulla vastaavan leuan suhteen ensimmiisen eli auki-asentonsa, esitetty
kuviossa 23, ja toisen eli kiinni-asentomsa vililld, ositetfy kuviossa 16.
Kumpikin nokkalevy 224 on ylireunastaan saranoiiuu(kuviot 16-18) alarunkoon
170 lddékkuvaksi kuvioissa 17 ja 19 pistekatkoviivoin esitetyn ensimméisen
eli uloskdintdasennon ja samoissa kuvioissa kokoviivoin esitetyn toisen eli
normaaliasennon vdlilld. Heikko jousi 225 kuormittaa nokkalevyd 224 normaa-
liasentoaan kohti., Puristuslaitteen tukielin 219 kannattaa nokkalevyn sew=-
rantarullaa 226 siitdé ulkonevan varren 227 varassa ja tamin laitteen kaints-
tapin 228 ympéirille on asetettu kierrejousi 229, joka tukeutuu leuan tankoon
196 puristuslaitteen kuormittamiseksi kuviossa 23 esitettyd auki-asentoa kohti,

Kummassakin nokkalevyssi 224 on vino etu- eli ensimméinen ohjauspinta
2300 ldhinné tasoa Y-Y sijaitsevassa piissiin ja ala- eli toinen ohjauspinta
231, joka on yldleuan 30 liikesuupnan suuntainen. Pinta 231 liittaa pinnan
230 viistettyyn pystysuoraan takaohjauspintaan 232.
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Nokkalevyjen 224 toiminta on seuraava: Kun yliéleuat ovat tdysin auki,
kummankin puristuslaitteen rulla 226 sijaitsee vastaavan nokkalevyn ulko-
puolella kuviossa 18 226':1lla osoitetussa asennossa jousen 229 pitidessd
puristuslaitteen kohotetussa eli ylédasennossa. Kun ylédleuat alkavat sulkeu-
tua tydvaiheen alavaiheen 2 aikana, rulla 226 yhtyy nokkalevyn pintaan 232
ja leukojen liikkuessa alaspiiin sulkeutuakseen (kts. vasemmanpuoleista nuol-
ta kuviossa 19) rulla 226 kiééntid nokkalevyn 224 ulos pistekatkoviivoin esi-
tetgyyn asentoon jousta 225 vastaan. Rulla 226 voi nyt siirtyd nokkalevyn
ohi ja puristuslaite pysyy ylhdidlld leukojen sulkeutuessa kuviossa §3 esmi-
tettyyn asentoon. Rulla 226 sijaitsee nyt nokkalevyn pinnan 230 ulkopuolella,
niin ettd jousi 225 vei palauttaa nokkalevyn normaaliasentoonsa. Leukojen %0
ollessa tdysin suljettuina (kiinni-asennosea) rullan 226 kehd on siig kos-
ketuksessa nokkalevyn pintasan 230 (kuten on esitetty 226":lla kuviossa 18).
Kuvioista 23 ja 18 nkhddin, ettd kun vaiheen 4 aikana yldleuat osittain ava~
taan, rulla 226 vierii alas,pintaa 230 pitkin, mutta ei niin pitkidlle, ottd
se joutuu pinnan 231 kosketukseen. Télld tavalla puristuslaite osittain sul=-
jetaan jousta 229 vastaan, mutta ei tarpeeksi pitkidlle puristaakseen valmiin
pussin yldosan leukojen nauhoja 536 vasten. Ndin ollen pakkaus voidaan téssd
vaiheessa laskea vapaasti pois yldleuoilta sen irtautuessa nauhoilta 536.
Rullan 226 asema tdsed vaiheessa on osoitettu 226'":lla kuviossa 18.

Vaiheen 7 aikana uuden rainapituuden etupdiitéd syStettéessd ylospidin
yldleukojen 30 viéliin puristuslaite 218 on vield viéhdn avatussa asennossa.
Kun yldleuat alkavat vaiheen 9 aikana liikkua tdysin avattuun asentoonsa
erottaen rainan sivuseindmét 12,13 toigistaan, rullat 226 vierivit alas
nokkalevyjen pintojen 231 yhteyteen ja levyt 537 siirtyvit alas rainan sivua-
seindmien 12,13 vidliin ndiden puristamiseksi nauhoja 536 vasten. Leukojen
30 liikkuessa uloepiin nokkalevyjen pintoja 231 pitkin vierivdt rullat 226
(2261v, kuvio 18) pitdvdt levyt 537 tdssd alasasennossa. Kun leuat ovat tidy-
8in auki, rullat vierivét nokkalevyjen ulkopuolelle asemaan aa6I, jolloin
puristuslaite 218 vapautuu ja pelkéstédn nauhat 536 pitivﬁtﬁ::?ﬁ:a 8illoin
ylédleukoja vasten.

Bdelld ont paljolti kuvattu itse yldleukojen toimintaa. Kuten kuviosta
25 voidaan néhdid, tultusan tdysin suljetuksi vaiheen 2 aikana yldleuat van-
gitsevat rainan pHiteosan 32 litteiissd tilassa vidliinsi, Samanaikaisesti
suljetaan tédysin saumausleuwat 31 ylemmén hitsaussauman ja kidensijan muodos=-
tamiseksi, Saumausleukojen 31 léhestyesséd suljettua asentoaan nokka 511 lii-
kuttaa vipua 120 silld tavalla, ettd syntyy rainan poikki leukojen 31 vdliin
sivupaine ja siten lisdsaumauspaine.

Vaihtoehtona joustavien nauhojen 536 kiytSlle on tehdi ylaleuat
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sellaisiksi, ettd ne pitdvdt rainaa imun avulla tunnetulla tavalla.

Jos pakkauksen yldosaa ei tarvitse sulkea saumalla eikd muodostaa
kddensijaa, niin saumausleuat voidaan jattdi pois yhdessd niitd ohjaavien
nokkien 510 ja 511 seki ao, kdyttdelimien kanssa. Vaihtoehtoisesti voidaan
yldleuat ja vidli- eli saumausleuat yhdist&di yhdeksi leukapariksi tavalla,
joka on ilmeinen ammattimiehille.

Poytiyksikks

Kuvioissa 4-6 ja 24-29 esitetty pdytdykeikks 24 kisittidd pdyddn 540
joka on tukikehyksen 541 varassa. Tiatd kannattaa kaksi kiinted#d, kiristéttyﬁ
ja pidasiassa pystysuoraa teriskdyttd 60. Tukikehyksen kunkin kulmen léhei-
syydessi on vapaasti pydrivé kéysipyérd 61, jolloin kaksi kSysipyordd 61 on
pdytdyksiktn kahdella vastakkaisella sivulla. Samanlaisesti voidaan halut-
taessa menetelld kahden muun vastakkaisen sivun suhteen, kuhen pistekatko-
viivoin on kuviossa 5 esitetty. Jokainen kiysi 60 kulkee tukikehyksen samal-
la sivulla olevista kiysipytristd toisen yli ja toisen ali, K8ysien 60 pys-
tysuorat osat ovat lidhelld piddrungon pilareita 22, niin ettd kdysipyorast ovat
vierintikosketuksessa viereisiin pilareihin, kuten kuviossa 24 on esitetty.

Poytidyksiksén 24 pystysuora liike kéyden 55 (kuvio 4) varassa aiheuttaa
pybrien 61 pySrimisen kdysien 60 pitdessié pSytidyksikkdd koko ajan vaakasuo-
rassa asennossa,

Viitaten kuvioihin 25-29, itse pdyté 540 lepii tukikehykselld, kuten
parhaiten nihdddn kuviossa 25, ja voidaan irrotettavasti kiinnittidd siihen
sopivalla tavalla, ei esitetty. Pdyddsad on kaksi sivulevyd 542, jotka on
yhdistetty vetotangolla 543 toisesta tai molemmista piistiéin ja joiden alle
on samaan tasoon asennettu kaksi poikittaisraon erottamsa laattaa 544, joi-
den ylédpuolelle ja yhdensuuntaisiksi niiden kanssa on samaan tasoon asennet-
tu kaksi piddllilaattas 545, jotka ovat poikittaisraon 546 erottamat ja muo-
dostavat yldpinnan 25. Toisen laatan 544 ja toisen laatan 545 viliin on asen-
nettu kiinted alaleuka 259 ja kahden muun laatan 544 ja 545 vidliin on asennet-
tu liikkuva alaleuka 260, Leuka 260 kisittdd leukatangon 547, joka kannat-
taa sdhkdistd kuumennuskiskoa 263 ja jonka on asennettu takatankoon 550 var-
sien 549 avulla, jotka menevit takatangossa 550 olevien reikien lépi Jousien
551 painaessa leukatankoa 547 poispédin takatangosta 550, Takatangon 550 va-
rassa on nokanseurantaelin 552, joka on siten kosketuksessa alaleuan nokkaan
555, etid tdmén pybrimisliike sam aikaean leuan 260 siirtymisen kiintedn leuan
259 yhteyteen ja siitd pois. Kuumennuskisko 263 voidaan asentaa kiinteddn
leukaan 259 tai liikkuvaan leukaan 260 tai molempiin.

Kiskojen 204 ja 263 kuumennuselementit on kytketty sarjaan tai rin-
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nan toisensa kanssa ja niita ohjataan kytkimelld, kuten sopivasti sijoite-
tulla mikrokytkimellaﬁ%@q'esitotty piirustuksissa.

Laattojen 544 alle on kiinnitetty rainanohjain 554 ohjaamaan raina
27 ylos laattojen 544 vidlisen raon ldpi. Ohjaimeen 554 on liitetty veitsen
ketjun ohjauskisko 555, Veistd 300 kannattaa piddtdn ketju 301, joka juok-

\Ysee ohjauskiskolla 555 ja kulkee kidintoketjupydrien 557 ja kidyttoketju-

¢ \pyﬁrﬁn 302 ympiéri. Tukikehys 541 kannattaa lyhyttd akselia 559, jolla napa
‘* 560 voi pySrid. Napaan 560 on teljon_(el—eaitetty) avulla kytketty kidyttdavi

(

. \)

hanmaspydri 561, Pddrunkoon 21 on alapaalthﬁn kiinnitetty kéysi 562, jonka
toinen pdd on kiedottu navalle 560. Napaa 560 kuormittaa vadnt&dousi 563, jo-

b
on asetettu niin, ettéi hammaspydrd 561 pybrii navan 560 mukana, kun téméd
pydrii kilyden uloskelaussuuntaan, mutta ei'pyﬁri navan pidinvastaisessa pyt-
rimigsuunnassa sen mukana. Hammaspyérd 561 on rynntssi sybttételan 272 kan-
nattamaan hammaskehiin 274, joka vuorostaan on rynndsséi toisen sydttiételan
273 samanlaiseen hammaskeh#in 274.

Kuten kuvioata 26 nihdiéin, tela 272 voi pydrid sivulevyihin 542 kiin-
nitetylld akselilla, kun taas tela 273 pydrii alakehyksen 564 yhdensuuntai-
siin sivulevyihin kiinnitetylldi akselilla. Alakehys 564 on joustavasti asen-
nettu pdydén runkoon pidikkeilld 565 telan 273 pakottamiseksi kosketukseen
telan 272 kanasa. Alakehys 564 on ndilld pidikkeilld ja holkeilia 566 tuettu
telan 273 kiinteiddn akseliin.

Apumoottori 505 kiyttdd alennushammasvaihteen 567 vilitykselld akse-
lia 568, joka kannattaa ketjupybrdd 302, Toinen alemnuavaihde 569 kiyttid
akselia 570, joka kannattaa leuan nokkaa 553 ja kahta muuta nokkaa 571,572,
jotka on sovitettu ohjaamaan vastaavia mikrokytkimié S10,811, jotka on kyt-
ketty rinnan kytkimen S12 kanssa (kuvio 9) ja sarjaan moottorin 505 kanssa
muodostaen siten kolme vaihtoehtoista systt8virranlihdettd moottorille.

Kdysi 562 on niin asetettu, etté se on 15ysdlléd navan 560 ollessa
pyiritetty tidysin "auki" paitsi kun p8ytidyksikks on tdyttokammion 23 yli-
piiissd tai ldhelld sitd. Toiminnan aikana tytvaiheen alavaiheessa 1 moottori
505 ei kdy ja telat 272,273 eiviét pybri. Vaiheessa 2 nokka 512 sulkee kyt-
kimen S12 moottorin 505 kidynnistdmiseksi, Moottori 505 pySrittéd nokkaa
553 leuan 260 painamiseksi leukaa 259 vasten, niin ettd nidmé tarttuvat rai-
naan 27 pakkauksen alapiiisséi, ja samalla siirtdd veitsen 300 lepoasennostaan
(300!, kuvio 28) samassa kuviossa 300:11a merkittyd asentoa kohti, jossa se
aloittaa rainan leikkaamisen. Nokka 572 sulkee kytkimen S11 ja kytkin S12
avataan. Moottori 505 jatkaa kédymistidin vaiheessa 3, joten veitsi 300 leikkas
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pakkauksen irti rainasta 27 kunnes nokka 572 avaa kytkimen S11 moottorin
pysidyttidmiseksi, kun veitsi on leikkaustytnsd lopussa, asennossa 300'., Téssé
kohdassa yksi nokista 512 ensiksi sulkee kytkimen, ei-esitetty, kuumennus-
kiskon 263 virroittamiseksi ja pakkauksen pohjasauman 1l muodostamiseksi ja
gitten avaa saman kytkimen,

Vaiheeossa 4 kytkimen 512 nokka 512 sulkee timin kytkimen, niin ettd
moottori 505 kdynnistyy jidlleen. Nokka 571 sulkee kytkimen S10, ja kytkin
512 avataan. Veitsi 300 palaa lepoasentoonsa 300', ja nokka 553 kiertyy leuan
260 erottamiseksi leuasta 259 ja rainan vapauttamiseksi. Nokka 571 avaa kyt=-
kimen S10 moottorin 505 pysdyttémiseksi tésméilleen silld hetkelld, kun veitsi
saavuttaa lepoasentonsa.

Vaiheessa 7, kun p8ytdykasikki¥ nostettaessa kdysi 562 kiristyy ja
kun pdytdyksikkd ldhestyessdidn liikkeensd yliépiditd panee navan 560 kelaa~-
maan k¥yttd pois jousta 563 vastaan, pydrivé napa pydrittdd sybttoteloja
272,273 rainan 27 etupiddn sybttémiseksi ylds raon 546 lédpi niin paljon, ettd
rainan etupdd Jjoutuu yldleukojen 30 viliin p8ytdyksikén ﬂaavuftaessa liikkeen-
8d ylidpidn. Seuraavan tidyttdvaiheen aikana pSytiyksiktn asteittain laskeu-
tuessa napa 560 kelaa ksyttd ympérilleen kunnes jousi 563 on vapsutunut jén-
nityksestid, jolloin sydttStelat pyséhtyvit.

Sekalaisia tunnusmerkkeji

Viitataan kuvioon 30, jossa niéhtiévid kaapin poistoaukkoa 364 (kuvio 5)
voidaan varustaa ovella 360. Tdssid ovessa on tyypillisessi sovellutuksessa
palautusjousi 388 ja se on tavanomaisten liukukiskojen 389 varassa. Oven
lukitussolenoidi T4 on esitetty kuviossa 30 paikassa, jossa se kytkeytyy
oveen ja lukitsee sen, ja avauduttuaan tédysin ovi ohjaa rajakytkintd 56.

Ovi 360 avataan, kun ejektori eli ulostyénnin 38 toimii vaiheen 6
aikana, minkd jilkeen se on‘EEI3§¥¥23;. Sikei se voidaan kytked ejektoriin,
niin ettd témd avaa ja sulkee oven eteenpiin- ja taaksepiiniskunsa aikana,
esim, kiyden 390 avulla, joka on toisesta piidstdén liitetty oveen 360 ja
vastakkaisesta péidstédlin pallon muotoiseen elimeen 391, joka on irrotetta-
vasti kytketty ejektorin rungossa 39 (kuvio 5) olevaan pidikkeeseen 392,

Jos mat;;I;;Ii loppuu rullasts 26, minkd ilmaisee vaiheen 7 lopussa
kalvonilmaisinrele 58, kuvio 4, joka silloin toimii estien pédidnokkaykeikbn
41 toiminnan kunnes releen ohi on johdettu uusi raina 27 rullasta tms. Kidd-
remateriaalin tuhlauksen vilttdmiseksi voidaan rele 58 asentaa poytayksik-
kdén mahdollisimman ldhelle sySttoteloja nididen alapuolelle. Releesgi 58
on edullisesti pyyhin- tai harjakoskettimet, jotka rainan pédidsad olevarggéj

B

limerkki virroittaa, jolloin rele palautetaan (alkutilaan) kisin.

—
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Séhk¥inen ohjausjédrjestelnd

Kuviossa 31 esitetty sdhkdvirtapiiri on kovasti yksinkergaistettu ja
pelkistidin esimerkki, joka on apuna selitettdesséd miten keksintd voidaan
kidytdnnsssi toteuttaa.

Kuviossa esitetty virtapiiri kiésittdd pHékytkimen 350 virran syotti-
miseksl kuuteen solenoidiin T2-T7 eri kytkimien kautta. Piéimoottorin 37 ja
kuumennuselementtien sidhkdliitédntdjd el ole esitetty. Mikrokytkimet S1-S4
ja 87=89 on jo edelld mainittu ja samoin on selitetty solenoidien T2, T3,

T5 ja T6 aijainteja ja tehtdvid.

Kuvioon 31 on piirretty kalvon ilmaisinrele 58 sekiecedelld mainitulla
polkimella ohjattu kytkin 351 p8ytdykeikdén 24 laskemiseksi tdyttovaiheen ai-
kana ja varmuuskytkimet 353, joita voi olla haluttu lukumidérd sijoitettukna
kulloinkin haluttuihin pdikkoihin tunnetulla tavalla. Kuviossa 31 on esitet-
ty myds oven solenoidi T4 ja oven kytkin 56, jolla on kaksi asentoa (1 ja 2)
ja joka on vietdvissd asentoon 2 vain silloin, kun ovi on tidysin auki. Sa~
malla tapaa voidaan luiuun 35 (kuvio 4) 1liittés lukitussolenoidi T7, joka on
jérjestetty lukitsemaan suljetun luukun, kun siltd katkaistaan virta, seki
kytkin 82, jota luukun 35 avaaminen ja sulkeminen ohjaa.

Ohjausjérjestelmidn toiminta voidaan parhaiten selittdd alla olevan
taulukon avulla, jossa edelli olevassa kappaleessa "Toiminnan yleiskuvaus"
gelitetty téyttovaihe ja tybvaiheen eri (ala)vaiheet yhdistetddn ohjausjir-
Jestelmén toiminnan 11 vaiheeksi,joista jokaisen ainakin yhden mikrokytki=-
men toiminta rajaa. “Mikrokytkimien koskettimet suljetaan" -otsikoidussa
sarakkeessa olevat numerot "1" fai 2") tarkoittavat mikrokytkimien vastaa-
via koskettimia 1 ja 2; kaikki mikrokytkimet ovat yksinapaisia vaihtokytkimii.
Sarake "Solenoidit virroitetaan" osoittaa, miki solenoidi tai mitkd solenoidit
virroitetaan jakson vastaavassa vaiheessa suoritettujen kytkentidtoimintojen
seurauksena.

Huomautetaan, etté kytkimien S4 ja S9 tila taulukon vaiheessa 2, so.
tysvaiheen (ala)vaiheessa 1, riippun siitd, onko pSytdyksikk? ylimikissd asen=
nossasn (pakkauksen minimipituus) tai alimmassa asennossaan (pakkauksen mak-
simipituus) tai néiden diriasentojen viliasennossa.
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b Mikrokytkimien koskettimet | Solenoidit | Tysvaiheen
Vaihe suljetaan _ virroite~ | vastaavat
|8A]52] 83 54 58] 87| 56| 89 taan alavaiheet’
L ‘Tayttdvaihe -
pussin pidentéminen 111 ' 1 q"_ 1 q' 1 (2)'4 mip -
2 | Tydvaiheen aloitus:
' Luukku suljetaan (pakka~
uksen mini_mipituusg :
T2 (1@ 13 ; |
(pakkauksen vdlipituus) {41 {211 {11111 111 1 T3 ¥1,2,3,4
| )
(pakkauksen maksimipi- (1 (2 (4211141 1 | 73 )
tuus) 7
3 : _ .
Pakkaus caumataan j& 1121211111111 1 T2 5
leikataan irti ‘ R '
4 Ejektori kdynnistetddn (4 (2|2 12 {11119 11 15 )
5. | Bjektori tydnnetdin )
tdysin ulos 1121272127101} 4 T4 15 36
| )
6 . ' : )
Bjektori vedetddn sisadn/l |2 |2 {21122 1 T6 )
7 | Poytéyksikén nostaminen |1 [2 |2 |1 |12 2| 1 6 )
8 Poytéyksikks ylimméssé )7
asennossaan '
ﬁ 191212111212 2 T3 3
9 |Pussiin tarttuminen ja _
‘sen avaaminen 1121111112 2 o4 T3 )
‘ | : )
10 |Pussi auki ja yldleukojep ' 8
pitdmi; luukku pidste~
t#dn lukituksesta 212111111112 2 7
|
" [Pagnokat pysdytetdin; _
duukku avataan 1111111401009 3 - 9
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Patenttivaatimukset:

1, Pakkauslaite peridkkaisten pakkausten yalmistamiseksi kunkin pak-
kauksen kiésittidessi taipuisan letkumaigen kiédremateriaalipituuden, joka on
suljettu ensimméisestd péésthin ja siséiltdd tavaroita ja jossa on pddttyvd
toinen pid, jolloin laitteessa on pakkauksenmuodostuselementtejd materiaalin
kidsittelemisekai pakkavksia muodostettaessa ja pakkauksen tukielin jokaisen
perédkkidisen materiaalipituuden tukemiseksi ensimmédisesti pidstéd tédmén olles-
ga suljettuna, jolloin pakkauksenmuodostuselementteihin sisdltyy pitoelimiid
kunkin peridkkiisen materiaalipituuden toisen pédin pitiémiseksi auki tavaroita
pantaessa sigiiin sen lipi, tu nn e t t u siitd, ettd laitteessa on padkiy-
tin (36), johon sisdltyy piinokkaelimidi (41), jotka on jirjestetty irrotet-
tavasti kytkettidviékei voimakoneeseen (37) ensimmidisen mekaanisen kytkinelimen
(90) vdlitykselld, joka on kytkettivissi ja irrotettavissa ainakin yhden,
voimakoneesta kiytettiviksi jérjestetyn kiertoelementin (82,84, 510-512)
kiertoasennon méddrddmin jérjestyksen mukaisesti, ja ettd laitteessa on eli-
mig (117,119,120 jne.) mainittujen piinokkaelimien ohjaavaksi kytkemigeksi
pakkauksenmuodostuselementteihin (24,30,31) néiden ohjaamiseksi ja liikut-
telemiseksi mainituessa jéarjestyksessi.

2, Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unn et t u siitd, ettd
pdénokkaelimiin (41) sisdltyy ainakin yksi mainituista kiertoelementeistd
(512) ja ettd siihen on yhdistetty takaisinkytkentdelimis (S1,53), jotka ovat
ohjattavigsa kytkemiidn ja irrottamaan ensimmiiisen mekaanisen kytkinelimen
(90) ainakin yhden mainijun kiertoelementin (512) kiertoasennosta riippuen.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen ladtée;,t unnet t u giitd,
ettd pidkiyttimeen (36) sisdltyy ensimmiinen kiyttsakseli (42), joka on kyt-
ketty voimakoneeseen (37), joka pySrittdd sitd aina kiydessidin, ettid pid-
nokkaelimiin sisdltyy useita ohjausnokkia (82,84, 510y511) laitteen pakkauk-
senmuodostuselementtien (24,30,31) ohjaamiseksi Ja ettd péddnokkaelimet on
kytketty ensimmiiseen kiiyttvakseliin mainitulla ensimmiéiselld kytkineli-
melld (90) niiden samanaikaiseksi pybrittéimiseksi, kun ensimmédinen kytkin-
elin kytketddn,

4. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laite, t unn et t u siiti,
ettd pitoelimet (29) kisittiévét ainakin yhden parin vastakkaisia Ieukoja
(30,31), jolloin parin kummassakin leuassa on rainaa koskettava pinta, joka
sijaitsee vastapddtd parin toisen leuan rainaa koskettavaa pintaa, ja maini-

tun parin molemmat leuat on jérjestetty samanaikaisesti liikkumaan avoimen
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asennon, missd ne pitdvdt avoinna materiaalin (27) mainitun pituuden toisen

pidn léhelld olevaa rainan pédteosaa (32), ja suljetun asennon vdlilld, mis-
gd aaennoésa rainan tdmi pdédteosa voidaan vangita litistyneessd tilassa leu=-
kaparin valiin,

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, tunnet tu siitd, ettd
mainittu leukapari on ylédleukapari, jonka kummassakin leuassa on jEykkd poi-
kittainen leukatanko (535), johon siséltyy vastaava rainaa koskettava pinta,
ettd pitoelimet kd#sittdvidt kumpaankin yldleukaan yhdistetyn puristuselimen
(218) ja puristuksen ohjauselimen (224) puristuselimen liikuttamiseksi vas-
taavan leuan suhteen tédstéi erilléddn olevan ensimméisen asennon ja toisen
asennon vdlilld, misséd asennossa se puristaa kéddremateriaalirainaa mainitun
pddteosan rainaa koskettavaa leuan pintaa vasten,

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen laite, t unn et t u siitd, ettd
kumpikin puristuselin (218) on laakeroitu kidintym#idn vastaavan leuan (30) suh-
teen ja ettd puristuksen ohjauselin (224) on jdrjestetty kdééntéméén puristus-
elintd tidmidn ensimmédisen ja toisen asennon vélilld.

7. Patenttivaatimuksen 5 tai 6 mukainen laite, tunnet tu siitid,
ettd puristuselin kidsittdd joustavia elementtejd (220), joissa kussakin on
puristuspinta rainan mainitun piiéteosan puristamiseksi vastaavan leuan (30)
rainaa koskettavaa pintaa vasten puristuselimen (218) ollesea toisessa asen~-
nossaan.

8. Jonkin patenttivaatimuksen 5-7 mukainen laite, tunnet tu
siitd, ettd puristuksen ohjauselimet kisittévdt kumpikin nokkaohjauselimen
(224), joka on asennettu midrittyyn kiinteddn paikkaan laitteeseen vastaavien
leukojen (30) léheisyyteen, ja ettd puristuselimissi on nokkakosketteinen
elementti (226), joka menee kosketukseen nokkaohjauselimen kanssa puristus-
elimen (218) liikuttamiseksi ensimmiisen ja toisen asentonsa vidlilld leuko-
jen avoimien ja suljettujen asentojen vililld tapahtuvaa liikettid vastaten.

9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen laite, t unn et t u siitd, ettd
nokkachjauselimet (224) on jérjestetty aiheuttamsan puristuselimien (218)
liikkumisen enaimmiéisestdi asennostaan toista asentoaan kohti, kun vastaavat
leuat (30) siirtyviat pois suljetusta asennostaan menndkseen ja jéddidkseen
toiseen asentoonsa ja niiden jatkaessa siirtymistddn avointa asentoaan kohti,
Ja ettd puristuselin kidsittds jousielimen (229) sen kuormittamiseksi ensim-
miéistd asentoaan kohti.

10, Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, t unn e t t u siitd, ettd
pitoelimet (29) kiésittivit parin saumausleukoja (31), jolloin kummasgsakin
saumausleuvassa on rainaa koskettava pinta (203), joka sijaitsee parin toisen
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leuan rainaa koskettavaa pintaa vastapdatd, etti molemmat saumausleuat on
jérjestetty samanaikaisesti liikkumaan aroimen asennon, missé poikittain sau-
mausleukoihin néhden kulkeva rainan osa voi olla avoinna niiden vilissi, Jja
suljetun asennon vdlilld, missi asennossa mainittu rainan osa voidaan vangita
litistyneessd tilassa saumausleukojen vidliin, ja ettd ainakin toisessa sau-
mausleuassa on saumauselimié (204) nédin litistetyn rainan osan kahden vas-
takkaisen seiniémén (12,13) yhteenliittdmiseksi ja siten mainitun osan sulke-
miseksi ainakin osittain.

11, Patenttivaatimuksen 10 mukainen laite, t un n e t t u elimisti
(120,174,177,190), jotka toiminnallisesti liittévét pidnokkaelimet (41) sau-
mausleukoihin (31) ja on sovitettu saattamaan saumausleuat kohdistamaan pu-
ristuspaineen mainitun rainan osan poikki niiden ollessa suljetussa asennossa,
niin etti témé saumausleukojen puristuspaine ja samanaikaisesti tapahtuva
saumauselimien (204) virroittaminem .saavat aikaan rainan osan vastakkaisten
seindmien (12,13) yhteenhitsautumisen.

12. Patenttivaatimuksen 10 tai 11 mukainen laite, tunnet tu sii-
ti, ettd saumausleucissa (31) on elimié (209) pakkauksen kantokidensijan (15)
muodostavien elimien muodostamiseksi kiéliremateriaalirsinan mainittuun osaan.

13, Jonkin patenttivaatimuksen 4-12 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd pitoelimiin (24) sisdltyy kehys (170), jossa on yhdensuuntaiset
sivuelementit (171), jotka rajoittavat leukojen ohjauselimid (1$2,173), jois~
sa leuat (30,31) voivat liikkua avoimien ja suljettujen asentojensa vdlilld.

14. Patenttivaatimuksen 13 mukainen laite, t unn e tt u siith, ettd
leukojen ohjauselimet (172,173) on niin asetettu suljetussa asennossaan ole-
van leukaparin (30,31) véliin rajoittuvasn: poikittaiseen keskitasoon (Y-Y)
nihden, ettd leukaparin tai kummankin leukaparin leukojen titi tasoa kohti
suuntautuvalla liikkeelldi on pystysuora komponentti.

15. Patenttivaatimuksen 14 mukainen laite, t un net t u siitsd,
etti leukojen ohjauselimet (172,173) lihtevit vinosti yldspiin poikittaises-
ta keskitasosta.

16, Jonkin patenttivaatimuksen 4-15 mukainen laite, tunnet t u
siitd, ettd kumpikin rainan osaa auki pitdvé leuka (30) kidsittdd tukielemen-
tin (535) ja rainaa koskettavan elementin (536), joka on kiinnitetty tuki-
elementtiin ja on valmistettu joustavasta kumimaigesta tai hyytelémidisestd
aineesta, joka kestii sienien vaikutusta ja kykenee tarttumaan kidremateri-
aalsin sallien kuitenkin tdmén helpon irrottamisen itsestdin.

17. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, tu nne t t u padttomdsta
taipuisasta kidyttselimestd (186,190), joke kytkee yhteen leukaparin leuat
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(30,31) samanaikaisesti liikkuviksi ja on toiminnallisesti liitetty ainakin
yhteen pHiidnokkaelimien nokkaan (84,510,511), niin ettd mainitun nokan tai
nokkien kiertoliike kidyttdd niihin lijtettyid leukaparia.

18, Jonkin edeltdvin patenttivaatimuksen mukainen laite, t u n n e t-
t n ejektovista (38) jokaisen valmiin pakkauksen poistamiseksi vuorollaan
pakkauksen tukielimestd (24) ja toisesta mekaanisesta kytkinelimestd, jolla
ejektori voidaan kytked voimakoneeseen (37) ja irtikytked siiti.

19, Patenttivaatimuksen 18 mukainen laite, tunnet t u siitd,
etti ejektori (38) kdsittdd ejektorimrungon (39), jossa on pakkausta kos-
kettava elementti (40), joka on siirrettdvissd pakkauksen tukielimen (24) yli,
ja ettd ejektorin rungossa on kdytén kytkentdelimid (523,524), joka kytkey-
tyvit ejektorin kidytttelementtiin (522), joka on kytketty toisen kytkinelimen
(47) ulostulopuolelle ja joka on jédrjestetty antamaan ejektorin rungolle
eteenpédiniskun pakkauksen tukielimen yli pakkauksen poistamiseksi siltd ja
paluuniskun sen sipidn vetémiseksi.

20. Jonkin edeltdvidn patenttivaatimuksen mukainen laite, tun net -~
t u suljetusta kaapista (20), joka rajoittaa tdyttskammiota (23), jolloin
pitoelimet (29) on asetettu tiy$tsSkammion yliosaan, pakkauksen tukielin
(24) on asetettu tiytttkammioon pitoelimien alapuolelle ja pddkdytin (36)
on asetettu kaappiin liéhelle tédyttdkammiota.

21. Patenttivaatimuksen 20 mukainen laite, jossa on ejektori jokaisen
valmiin pakkauksen poistamiseksi vuorollaan pakkauksen tukielimeltd, t u n-
nettu siitd, ettd kaapissa (20) poistoaukko (364) samassa linjassa
ejektorin (38) kanssa ejektorin ulostybntéimien valmiiden pakkausten ulos-
pidsyi varten sen ldpi, jolloin témé poistoaukko on varustettu ovella (360),
Joka on kytketty ejektoriin ja Jérjestetty avattavaksi, kun ejektori toimii
valmiin pakkauksen poistamiseksi, ja suljetsavaksi sen jélkeen.

22. Jonkin edeltdvén patenttivaatimuksen mukainen laite, tunne t -
t u elimistd litistetystd letkumaisesta taipuisasta taipuisasta kiidremate~
aalirainasta muodostuvan rullan (26) kannattamiseksi, jolloin pakkauksen
tukielin (24) on jérjestetty piiistémiian livitseen rullasta léhtevén litis-
tetyn kidiremateriaalirainan, niin ettd pakkaukeen tukielimen ylipuolella si-
jaitseva rainan etuosa (33) voidaan avata ja pitéd auki pitoelimilld (29) ja
auki pidettynd tdyttdd tavaroilla, irtipiiistidvisti alemmista tartuntaelimis-
td (259,260), jotka on ohjattavissa padkdyttimelld (36) rainan etuosan ala-
pédn pitémiseksi suljettuna, alasaumauselimistd (265) mainitun alapiin sau-
maamiseksi, pddkdyttimen liikuttamaata laikkaimesta (300) rainan etuosan
leikkaamiseksi irti rainan muusta, rullasta lihtevistd osasta, ja pddkdyt-
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timelld (38) kdytettdvistd systtoteloista (272,273) pitoelimien ja rainan
vapaan etupidén (32) viemiseksi yhteenpainettavaan rinnakkaisasentoon tois-
tensa kanssa, jolloin alatartuntaelimet, alasaumauselimet ja leikkain on
yhdistetty pakkauksen tukielimeen.

25, Patenttivaatimuksen 22 mukainen laite, t unne t t u siitd,
ettd pakkauksen tukielin kdsittdd pdytdyksiksn (24), joka on padkidyttimelld
(36) liikutettavissa pystysuorasti ylds ja alas pitoelimien (29) alapuolella
ja jossa on tukipinta (25) pakkaukselle, alatartuntaelimet (259,260), ala-
saumauselimet (263), leikkain (300) ja systtstelat (272,273).

24. Patenttivaatimuksen 23 mukainen laite, t unnet t u siiti,
ettd pYytdykeikks (24) on useiden kiintedasentoisten taipuisien pitkinomais-
ten elementtien (60) varassa, jotka on asetettu kireille ja kulkevat paéd-
asiassa poytdyksikén pystysuoraa liikerataa pitkin kunkin mennesséd pyyti-
ykeikén vapaasti pydrivien elimien (61) ympdri,joilla pdytiyksikks on ase-
tettu pitkiénomaisten elementtien varaan.

25. Patenttivaatimuksen 24 mukainen lajite, tunnet tu siitd,
etti toinen kahdesta pitkénomaisesta elementistd (61) kulkee kahden: jpori-
vidn elimen (61) ympdri, jotka on asetettu etdille toisistaan kumpaankin
kahdesta pdytayksikin vastakkaisesta sivusta, jolloin pitkinomainen element=-
ti kulkee niistéd kahdesta pySrividetd elimestd toisen ylitse ja toisen alitse.

26. Patenttivaatimuksen 23 mukainen laite, jossa pidkiytin kisittds
ensimmiisen kiyttoakselin (42), joka on kytketty voimakoneeseen (37), joka
aina kidydessdién pySrittdd sitd, ja pidinokkaelimet kdsittdvit useita ohjaus-
nokkia (82,84,510,511) pakkauksenmuodostuselementtien (24,30,31) ohjaamisek-
si tal kdyttémiseksi, jolloin pHiénokkaelimet on kytketiy ensimmiiseen kiayttd-
akseliin ensimmikselléd kytkinelimelld (90), niin etté niité pydritetidn sa-
manaikaisesti, kun engimmiiinen kytkinelin kytketddn, tunn e t t u siitid,
ettd pdiikdyttimeen (36) sisiltyy kelauselin, joka kisittds kelan (125), joka
on pitkiinomaisella taipuisalla elimelld (55) liitetty poytdyksikkssn (24) ja
pybritettiavidsti kytketiy ensimmiiseenkkidytttakseliin (42) kolmannella mekaa-
nisella kytkinelimelld (103), Joka on kytkettdvissd ja irrotettavissa, niin
ettd kun tdmd kytkinelin kytketdiéin psytdyksikon nostamiseksi, kela kohdistaa
ylospdin suuntautuvan vedon pitkénomaiseen taipuisaan elimeen.

27. Patenttivaatimuksen 26 mukainen laite, tunne t t u siiti,
ettd kela (125) on pybritettévissi péinvastaisen viintémomentin aikaansaa-
villa elimilli (105,506) péytiyksiksn (24) painovoimalaskeutumisen hallitse-
miseksi, kun kolmas irrotuskytkinelin (103) irrotetaan.

28. Patenttivaatimuksen 26 tai 27 mukainen laite, tunne t t u
siitd, ettd kelauselin késittdd nostovivun (117), joka on laakeroitu kién-
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tymdén ohjausnokan (88) kiertoliikettd vastaten ja jossa on elementti (124),
jonka ympdri mainittu pitkiénomainen taipuisa elin (55) kulkee, niin ettd
nostovivun suorittaessa kéddntymisliikkeensidszee voi kohdistaa pitkidnomaiseen
taipuisaan elimeen yl¥spidinsmuuntautuvan vedon poytHéyksikién (24) nostamisek-
8i rajoitetun, ennalta midrityn matkan.

29, Jonkin patenttivaatimuksen l-3 mukainen laite, tunnet tu
plitd, ettd ensimmiinen irrotuskytkinelin kiésittdd ensimmiisen kytkimen (90),
joka on kytkettéivissi ja irrotettavissa elimelld (73), joka reagoi ainakin
yhden, voimakoneella (37) kéytetyn kiertoelementin (512) kiertoliikkeeseen
80, pybrintddn.

50. Patenttivaatimuksen 3 mukainen laite, t unnet t u siitd,
etti ensimmiinen kytkinelin kiésittkd ensimmiéisen kytkimen (90), joka on
kidyttdviltd puoleltaan kytketty ensimmidiseen kidyttSakseliin (42) ja kdyte-
tyltd puoleltaan ohjausnokkiin (82,84,510-512) nididen pytrittimigeksi.

31, Patenttivaatimuksen 18 tai 19 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettdttoinen kytkinelin késittéii toisen kytkimen (47), joka on kiyt-
tdvidltd puoleltaan kytketty ensimmiiseen kiéyttsakseliin (42) ja kdytetyltd
puoleltaan ejektoriin (38),

32, Jonkin patenttivaatimuksen 26-28 mukainen laite, t unne t t u
siitd, ettd kolmas kytkinelin kiésittii kolmannen kytkimen (103), joka on
kiyttiviltd puoleltaan kytketty ensimmiiseen kéytibakseliin (42) ja kiyte-
tyltd puoleltaan kelaan (125) témén pydrittimiseksi.

33. Jonkin patenttivaatimukeen 23-25 mukainen laite, t unn e t t u
siitd, ettd sydttotelat (272,273) on kytketty psytdyksikén (24) irtikyt-
kettidviin telojenkdyttBelimiin (560~562) telojen pytrittimiseksi ylis ja
alas liikkuvan pSytdyksikén yléspainliikettd vastaten, kun pPdytédykaikks lé=-
hestyy liikkeensi yldrajaa.

34. Patenttivaatimuksen 33 mukainen laite, tunnet t u siiti,
ottd telojen kidyttielimet kdsittivit pitkiénomaisen taipuisan elimen (562),
joka on toisemta piiistéin kiintedsti asetettu pOytidyksikén (24) liikerataan
nihden ja jdrjestetty olemaan 18ysilli, paitsi kun pOytiyksikkd on liikkeen-
84 yldrajassa tai sitid léhelld, ja vastakkaisesta pidstddn liitetty alimeen
(560), joka voi pyérié taipuisan elimen vedon vaikutuksesta, kun poytd kohoaa
Ja taipuisa elin on kiredlld, joka pydrivi elin (560) on kytketty ayottdteloi-
hin (272,273) niiden pybrittimiseksi ja niiden kanssa kosketuksessa olevan
kdéremateriaalirainan systtimiseksi ylsspiin.

35. Patenttivaatimuksen 22 tai 23 mukainen lajte, tunnetta
B8iitd, ettd irtipHdstivit alatartuntaelimet kisittivit parin alaleukoja
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(259,260), joista ainakin toinen on liikutettavissa toista kohti ja siitd
poispiin, ja alasaumauselimet késittidvdt kuumennuselinia (263), jotka on
asetettu poikittain ainakin toisen alaleuan (260) rainaa koskettavaan pin-
taan muodostamaan, kun niihin kytketd#n sdhktvirta, poikittainen hitsisauma
(11) kséremateriaalirainan (27) poikki, kun témi raina on tydntynyt yl¥s
alaleukojen vdliin,

36, Patenttivaatimuksen 35 mukainen laite, t unn e t t u alaléuan
tai -leukojen ohjauselimistéd, jotka on kytketty mainitun parin liikkuvaan
leukaan tai leukoihin ja kiésittdvit pddnokkaelimien (41) nokan (512) oh-
jaaman nokkaelimen (553) alaleukojen (259,260) suhteellisen liikkeen aikaan-
saamiseksi.

37. Jonkin tai joidenkin patenttivaatimusten 30-~32 mukainen laite,
tunnettu siitd, ettd kytkin tai jokainem kytkin (47,90,103) on vién-
t8jousikytkin, jossa kdyttavd elin ja kidytetty elin, jotka voivat pydrid tois-
tensa suhteen, on kytkettivissi viidntdkytkinjousella (133), joka on kiinni~-
tetty ensimmidiseen mainituista elimiptid (135,143) ja on normaalisti kdytté-
viesé kitkakosketuksessa toisen elimen holkkiosan (131,141) ympirilld, ja
ettd kytkimessid on ohjauselin (136,152) kytkinjousen péistémiseksi téhén
kidyttidvidn kitkakosketukseen holkkiosan kanssa,

58, Pakkaus, joka kiéeittdd taipuisan letkumaisen kédremateriaalipit-
kén, joka on suljettu ensimmiiisestd pédstdin ja sisidltdd tavaroita ja jossa
on péalityvd toinen piii, t un net t u siitd, etti se on muodostettu jon-
kin edelld olevan patenttivaatimuksen mukaisella laitteella.



36

Patentkrav:

1. Forpackningsapparat fér bildande av successiva fdrpackningar, vil-
ka var och en omfattar en lidngd av ett flexibelt, rorformat omslagsmate-
rigl tillsluten i en forsta &dnda dérav och innehdllande varor, varvid nédmn-
da materialléngd har en avslutande andra #inda, vilken apparat har forpack-
ningsformande element fiér formande av ndmnda material till némnda forpack-
ningar och inkluderar férpackningsuppbidrande medel for uppbirande av varje
successiv nédmnda materiallingd i1 nimnda fdrsta dnda med nidmnda forsta &nda
tillsluten, och de forpackningsformande elementen inkluderar hdllarorgan
f6r tppenhdllande av ndmnda andra &nda av varje ndmnd succesgsiv léngd for
varor som skall pdfyllas genom denna, k Ennetecknad dirav, att
apparaten har huvuddrivanordningar (36) inkluderande huvudkamorgan (41)
anordnade att frigérbart via fdrsta mekaniska kopplingsmedel (90) kopplas
till en kraftenhet (37), varvid ndmnda fdrsta kopplingsmedel kan in- och
urkopplas i enlighet med en sekvens, som bestdme av den rotativa stédllningen
hos &tminstone ett rogerbart element (82,84,510-512), vilket anordnats si
att det drivs av kraftenheten, och att apparaten har medel (117,119,120 osv.)
for operativt kopplande av nidmnda huvudkamorgan till ndmnda f&rpacknings-
formande element (24,30,31), varigenom de senare mantvreras i enlighet med
némnda sekvens.

2, Apparat enligt patentkravet 1, k E&nnetecknad dirav,
att hpvudkamorganen (41) inkluderar &tminstone ett av nimnda roterbara ele-
ment (512), varvid apparaten har &terkopplingsorgan, som kan mandvreras for
in- och urkopplande av némnda férsta mekaniska kopplingsmedel (90) i enlig-
het med den rotativa stdllningen hos ett av nidmnda roterbara element (512).

5. Apparat enligt patentkravet 1l eller 2, k innetecknad
dédrav, att nimnda huvuddrivanordningar (36) inkluderar en forsta drivaxel
(42) xopplad till kraftenheten f&r att roteras av denna nirhelst kraften-
heten 4r iging, varvid huvudkamorganen inkluderar ett flertal mangvrerings-
kammar (82,84,510,511) for mandvrerande av forpackningsformande element
(24,30,31) i apparaten, och huvudkamorganen ir kopplade till den f¥rsta
drivaxeln via nédmnda foreta kopplingsmedel (90) fér samtidig rotation d&
némnda forsta kopplingsmedel kommer till ingrepp.

4. Apparat enligt patentkravet 1 eller 2, k nnetecknad

dérav, att héllarorganen (29) inkluderar &4tminstone ett par motstéende klim-
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backor (30,31), varvid varje klémback i ett par har en bana-kontaktande yta
beldgen vidnd mot den bana-kontaktande ytan pd den andra klémbaeken i paret,
och bigge klidmbackorna i némnda par anordnats for samtidig rdrelse mellan
en Sppen stidllning, f6r Cppenhdllande av en #ndbanedel (32) invid némnda
andra inda i en némnda materialléngd (27) och en sluten stidllning i vilken
en dylik #dndbanedel kan kliZmmas i utplattat tillstdnd mellan kl&mbackparet.

5. Apparat enligt patentkravet 4, k Ennetecknad dirav,
att ett ndmnda kldmbackpar bestdr av Ovre kldmbackor, varvid var och en har
en styv, tvirgiende klédmstdng (535), som inkluderar respektive ndmnda ban-
kontaktande yta, och hdllarorganen inkluderar klémorgan (218) i férening
med var och en av de ovre klimbackarna, och hopklédmningen mantvrerande me-
del (224) fbr rbrande av ndmnda klémorgan i foérhdllande till respektive
kldmback mellan en forsta stdllning borta frén klédmbacken och en andra
gtdllning, vari ndmnda dndbanedel: i omslagsmaterialet kléms mot den ban-
kontaktande ytan av klédmbacken.

€. Apparat enligt patentkravet 5, k E&nnet ec knad dirav,
att varje ndmnt klémorgan (218) pivdteras i forh&llande till motsvarande
klémback (30), varvid ihopklémningen mantvrerande medel (224) anordnats
f6r rdrande av klédmorganen pivdartat mellan nimnda fdrsta och andra stédll-
ning.

7. Apparat enligt patentkravet 5 eller 6, k E&nnetecknad
ddrav, att klédmorganen inkluderar fjddrande element (220), varvid vart och
ett har en klédmyta f6r klémmande av en néimnda éndbanedel mot den ban~-kon-
taktande ytan hos motsvarande kldmback (30) i némnda andra stdllning hos
klémorganen (218). |

8. Apparat enligt ndgot av patentkraven 5-7, k i nnetecknad
dérav, att de hopklémningen mandvrerande medlen inkluderar kamorgan (224)
monterade stationdrt i apparaten invid de motsvarande klidmbackarna (30),
varvid klémorganen har ett kamkontaktande element (226) fér ingrepp med kam-
organen f6r att rdra klédmorganen (218) mellan nédmnda fdrsta och andra stidll-
ning som svar pd rorelse hos némnda klédmbackar mellan deras Sppna och sting-
da st&llning.

9. Apparat enligt patentkravet 8, k E&nnetecknad dérav,
att kamorganen (224) anordnats fdrorsaka att klimorganen (218) rér sig fran
ndmnda forsta mot némnda andra stdllning d& motsvarande kldmbackar (30) rér
gig frén sin sténgda stédllning och att intaga och kvarstanna i némnda andra
stdllning d4 klédmbackarna fortsitter sin rérelse mot sin oppna gtdllning,
och att kldmorganen inkluderar fjéderanordningar (229) fér tryckande av

kldmorganen mot deras forsta stidllning.
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10. Apparat enligt patentkravet 4, k E&nnet ecknad dérav,
att ndmnda hdllarorgan (29) inkluderar ett par forseglande backar (31),
varvid varje fd6rseglande back har en ban-kontaktande yta (203) beldgen vénd
mot den ban-kontaktande ytan (205) pd den andra backen i paret, och att de
bdgge fdrseglande backarna anordnats for samtidig rorelse mellan en Gppen
stdllning, vari en bandel av némnda materialléingd gdende pd tviren i for-
h&llande till forseglingsbackarna kan ligga Oppen mellan dem, och en stédngd
stdllning, vari ndmnda bandel i platt tillst&nd kan klémmas mellan firseg-
lingsbackarna; och att Atminstone en av nidmnda forseglingsbackar har for-
seglingsorgan (204) f6r sammanfogande av de tv& motstdende viggarna (12,13)
i en sdlunda utplattad bandel, och f6r &tminstone delvis tillslutande av
ndmnda bandel.

11, Apparat enligt patentkravet 10, k & n net e ¢c k n a & av medel
{120,174,177,190) som operativt kopplar némnda huvudkamorgan (41) till for-
seglingsbackarna (31) och lémpar sig att fororsaka att forseglingsbackarna
utévar ett positivt tryck &ver nédmnda bandel d& den befinner sig i némnda
stingda stdllning, sd att samtidigt anbringande av dylikt tryck och kraft-
tillfsrsel till fdrseglingsmedlen (204) &stadkommar sammansvetsning av de
motstdende viggarna (12,13) i en dylik bandel.

12. Apparat enligt patentkravet 10 eller 11, k Enne tec knad
dédrav, att férseglingsbackarna (31) uppbir handtagsformande medel (209)
f8r att i némnda bandel av omglagsmaterialet definiera ett bidrhandtag (15)
for férpackningen.

13. Apparat enligt ndgot av patentkraven 4-12, k i nnetecknad
ddrgv, att hdllarorganen (29) inkluderar ramanordningar med parallella sido-
delar (171), fér definierande av styranordningar (172,173) £6r backarna
(30,31) i deras rorelese mellan den 8ppna och stidngda stéllningen.

14. Apparat enligt patentkravet 13, k@& nnetecknad ddrav,
att ndmnda styranordningar (172,173) anordnats s& i forhdllande till ett
tvirgdende centralplan definierat mellan backarna (30,31) av ett par i deras
sténgda stdllning, att rSrelse av backarna i paret eller i varje par mot
planet har en vertikal komponent.

15. Apparat enligt patentkravet 14, k E&nnetecknad dérav,
att styranordningarna (172,173) foér backarna lutar uppidt fré&n némnda tvir-
géende centralplan.

16, Apparat enligt ndgot av patentkraven 4-15, k& nnetecknad
ddrav, att var och en av backarna (30) for Sppenhdllande av en nimnda indban-
del omfattar en basdel (535) och ett bankontaktande element (536) férankrat
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i basdelen, varvid ndmnda bankontaktande element &r av ett elastiskt gummi-
eller gelatinlést material som motstdr svampattacker och ldmpligt att hifta
vid ndimnda omslagsmaterial och 1lédtt att skala frdn detsamma,

17. Apparat enligt patentkravet 4, k E&nnetecknad av en
&ndl8s, flexibel drivdel (186,190), som sammankopplar backarna (30,31) i
nédmnda par for samtidig rdrelse och som operativt &r forenad med Atminstone
en kam (84,510,511) i huvudkamorganen, varvid rotation av nimnda kam eller
kammar driver backparet i f6rening med desamma.

18. Apparat enligt ndgot av fdreglende patentkrav, k & nneteck-~
nad av ejektororgan (38) fir avligsnande av varje férdig fsrpackning i
£61jd frédn de fbrpackningsuppbéirande medlen (24), och andra mekaniska kopp-
lingsmedel, medelst vilka ejektororganet kan kopplas till kraftenheten (37)
och frénkopplas densamma.

19. Apparat enligt patentkravet 18, k& nnetecknad dirav,
att ejektororganet (38) inkluderar en ejektorstomme (39) med ett férpack-
ningskontaktande element (40) rérligt 8ver de forpackningsuppbidrande medlen
(24), varvid ejektorstommen har drevkontaktande medel (523,524) for ingrepp
med ett ejektordrevelement (522), som #r kopplat till uteffektsidan av det
andra kopplingsmedlet och &r anordnat for drivande av ejektorstommen i ett
framdtriktat slag Sver de férpackningsuppbirande medlen f6r avligsnande av
en forpackning dédrifrdn och i ett &tergdende slag for tillbakadragande av
ejektorstommen.

20, Apparat enligt ndgot av foregldende patentkrav, k Enneteck -
nad av ett slutet skdp (20), som definierar en pidfyllningskammare (23),
varvid h8llarorganen (29) ligger placerade i en Svre del av pdfyllningskam-~
maren, de forpackningsuppbidrande medlen (24) ligger placerade i pafyllnings-
keammaren under hdllarorganen, och huvuddrivanordningarna (36) dr anordnade
i kammaren invid péfyllningskammaren.

21. Apparat enligt patentkravet 20 och férsedd med ejektororgan fior
avlagsnande av varje fédrdig forpackning i f8ljd frédn de forpackningsuppbi~
rande medlen, k 4 n n e tec k n a d dirav, att skdpet (20) har en utstst-
ningsdppning (364) i linje med ejektororganet (38) f&r utststande av firdi-
ga férpackningar medelst ejektororganet, varvid utstdtningsdppningen dr fére-
nad med en dsrr (360), som kopplats till ejektororganet, vilken d¥rr Sppnas
dd ejektororganet mandvreras fér avligsnande av en fiérdig férpackning och
dédrefter stiangs.

22, Apparat enligt ndgot av fdreglende patentkrav, k i nnet e c k~

nad av medel fér uppbidrande av en rulle (26), som uppbdr en bana (27) av
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utplattat, flexibelt rorformat omslagsmaterial, varvid de fdrpackningsupp-
bdrande medlen (24) fér den utplattade materialbanan anordnats stidrcka sig
frén en s&dan rulle till de f8rpackningsuppbdrande medlen, varigenom en fram-—
énda (33) av ndmnda bana ovanfor de férpackningsuppbirande medlen kan Sppnas
och h&llas av h&llarorganen (29) i apparaten, och, medan de hills pi detta
gétt, pdfyllas med varor; ldsgbrbara nedre griporgan (254,260), som kontrol-
lerade av nidmnda huvuddrivanordningar (36) hiller nedre dndan av némnda fram-
re bandel tillsluten; nedre fdrseglingsorgan (263) for forseglande av niémnda
nedre #nda (11); skirorgan (300) som kontrollerade av ni#mnda huvuddrivan-
ordningar skir nédmnda frémre bandel frén &terstoden av den frdn rullen glende
banan; och roterbara matarvalsar (272,273) manévrerbara av huvuddrivanord-
ningarna fér bringande av hdllarorganen och en fri framinda (33) av nidmnda
bana till en kontaktbar stédllning omedelbart intill varandra, varvid nedre
griporganen, de nedre forseglingsorganen och skérorganen ligger i férening
med de f8rpackningsuppbérande medlen.

23, Apparat enligt patentkravet 22, k annetecknad dérav,
att de forpackningsuppbérande medlen omfattar en bordsenhet (24), som kan
réras medelst huvuddrivanordningarna (36) vertikalt upp och ned under h&llar-
organen (29) och inkluderar en fdrpackningsuppbérande yta (25), de nedre
griporganen (259,260), nedre fiérseglingsorganen (263), skirorganen (300) och
matningsvalsarna (272,275).

24. Apparat enligt patentkravet 23, k Ennetecknad dérav,
att bordsenheten (24) uppbirs av ett flertal fixerade, flexibla, léngstriéckta
element (60), vilka anordnats i spdnning och stridckande sig huvudsakligen
léngs den vertikala rérelsebanan fdr bordsenheten, varvid varje némnda
ldngstréckt element stricker sig kring fritt roterbara organ (61) i bordsen-
heten, och bordsenheten uppbédrs pd de léngstridckta elementen.

25. Apparat enligt patentkravet 24, k i nnetecknad dirav,
att respektive en av tvd némnda ladngstrickta element (60) stricker sig &ver
tvd av ndmnda roterbara organ (61),som ligger p& inbérdes avstind pi var och
en av tv4 motstdende sidor av bordsenheten, varvid det ldngstriéckta elemen-
tet gdr &ver det ena av tv3 roterbara organ och under det andra.

26. Apparat enligt patentkravet 23, vari huvuddrivanordningarna inklu-
derar en fdrsta drivaxel (42) kopplad till kraftenheten (37) f8r att roteras
av denna nirhelst kraftenheten #r i gdng, huvudkamorganen inkluderar en ning-
fald mandverkammar (82,84,510,511) fér mandvrerande av férpackningsbildande
element (24,30,31) i apparaten, och huvudkamorganen &r kopplade till den
fdrsta drivaxeln via némnda fSrsta kopplingsmedel (90), f6r samtidig rota-
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tion vid inkopplandet av ndmnda forsta kopplingsmedel, k & nn et e ¢ k-

n a d d&drav, att huvuddrivanordningarna (36) inkluderar upprullningsmedel
onfattande en vinsch (125), som &r f6renad med bordsenheten (24) medelst en
l4ngstrickt flexibel del (55) och roterbart kopplad till den férsta driv-
axeln (42) medelst en in- och urkopplingsbar tredje koppling (103), varvid
bordsenheten, d&4 némnda kopplingsmedel inkopplas, hdjs vid utSvandet av en
uppdtriktad dragning i den léngstrickta delen.

27. Apparat enligt patentkravet 26, k E&nnetecknad dirav,
att nimnda vinsch (125) kan roteras med medel f&r utdvande av ett omkastat
vridmoment (105,506) fér reglerande av den neditriktade rérelsen hos bords-
enheten (24) till f61jd av tyngdkraften d& den tredje frigdrbara kopplingen
(103) urkopplas.

28. Apparat enligt patentkravet 26 eller 27, k annetecknad
ddrav, att upprullningsmedlet inkluderar en lyfthivstdng (117), som pivdteras
for rdrelse som svar péd rotation en ndmnd mandverkam och som har ett ele-
ment (124) kring vilken den n#mnda léngstriéckta flexibla delen (55) stricker
sig, varvid d& némnda hévstdng utfér sin pivlrsrelse, en uppdtriktad drag-
kraft kan utévas pd den flexibla lingstréckta delen £8r lyftande av bords-
enheten (24) en begrénsad bestimd stricka.

29. Apparat enligt ndgot av patentkraven 1-3, k innetecknad
dédrav, att ndmnde f&rsta urkopplingsbara kopplingsmedel omfattar en f&rsta
klo (90), som kan in- och urkopplas via medel (T3) kiénsliga f&r rotation
hos &tminstone en roterbar del (512), vilken drive av kraftenheten (37).

30. Apparat enligt patentkravet 3, k annetec knad didrav,
att némnda f6rsta kopplingsmedel omfattar en fdrsta klo (90), som p& sin dri-
vande sida &r kopplad till den f8rsta drivaxeln (42) och p& sin drivna sida
till mandverkammarna (82,84,510,512) f5r roterande av mandverkammarna.

51. Apparat enligt patentkravet 18 eller 19, k Ennetecknad
dérav, att némnda andra kopplingsmedel omfattar en andra klo (47), som p&
sin drivande sida #r kopplad till den f8rsta drivaxeln (42) och p& sin driv-
na sida till ejektororganet (38).

52, Apparat enligt ndgot av patentkraven 26-28, k Ennet ec k -

n a d dédrav, att nidmnda tredje kopplingsmedel omfattar en tredje klo (103),
som pd sin drivande sida #r kopplad till férsta drivaxeln (42) och pd sin
drivna sida till vinschen (125) f6r rotation av densamma.

35. Apparat enligt ndgot av patentkraven 23-25, k annetecknad
dérav, att matarvalsarna (272,273) &r kopplade till urkopplingsbara vala-~
drivanordningar (560-562) p4 bordsenheten (24), for att férorsaka att valsar-
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na roterar som svar pd uppdtriktad rdrelse hos bordsenheten eller ned dé&
boresenheten uppndr 8vre griénsen i sin rérelse.

34. Apparat enligt patentkravet 33, k innetecknad dérav,
att drivanordningarna fér valsarna omfattar en lédngstrédckt flexibel del
(562), som ér fixerad i ena &ndan i forh&llande till bordsenhetens (24) ba-
na, och som anordnats ligga lds férutom d& bordsenheten befinner sig i el-
ler nira nidmnda &vre grédns, varvid den flexibla delen i sin andra dnda &r
figt vid organ (560), som kan roteras medelst spédnning i den flexibla delen
d8 bordet stiger uppdt och den flexibla delen &r stridckt, och att nimnda
roterbara organ kopplats till matarvalsarna (272,273) £for roterande av de
senare si att de matar omslagsmaterialbanan uppét.

35, Apparat enligt patentkravet 22 eller 23, k E nnetecknad
dérav, att de l6sgdrbara nedre Jriporganen omfattar ett par nedre klawmbackar
(259,260), av vilka &tminstone en kan r8ras mot och bort frén den andra,
och att de nedre fdrseglingsorganen omfattar uppviBrmningsmedel (263%) pla-
cerade tvidrs Sver en bankontaktande yta i &tminstone en av de nedre klém-
backarna (260) fér att, d& de matas med kraft, tillhandah8lla en tvirgdende
svetgedm (11) 8ver en bana (27) av omslagsmaterial d& ndmnda bana stricker
sig uppdt mellan de nedre kldmbackarna.

36. Apparat enligt patentkravet 35, k Ennet ecknad dérav,
att drivenordningar kopplats till den rérliga klémbacken eller klidmbackarna
i némnda par och att de inkluderar kamorgan (553) reglerade av en kam (512)
i huvudkamorganet (41) foér &stadkommande av relativ rérelse mellan de nedre
klémbackarna (259,260).

37. Apparat enligt ett eller flera av patentkraven 30-32, k 4 nn e ~
tecknad dérav, att klon eller varje nidmnda sidan (47,90,103) #r av
torsiongfjédertyp, varvid en drivande del och en driven del, roterbara i
férhdllande till varandra, kan kopplas medelst en torsionskopplingsfjdder
(133), som ligger fixerad i en f8rsta av nimnda delar (135,143) och normalt
i friktionsdrivande kontakt kring en hylsdel (131,141) i den andra av nimnda
delar, och att klon har en mandvreringsdel (138,152) f&r tilldtande att
kopplingsfjéddern kommer till gddan friktionsdrivande kontakt med nimnda
hylsdel.

38. Forpackning, k Ennetecknad dirav, att den omfattar en
léngd av ett flexibelt, rdrformat omslagsmaterial, som #r tillsluten i sin
forsta &nda och innehdller varor, varvid némnda materialléngd har en avslu-
tande andra #nda och nédmnda fSrpackning utformats medelst apparaten enligt

ndgot av féregdende patentkrav,
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