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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie odbierajace
pierscienie z uchwytu zaopatrzonego w wyrzutnik przed-
miotu obrabianego, zwlaszcza dla automatéw tokar-
skich dwuwrzecionowych wyposazone w obsade i drag
z teleskopowa tuleja zaopatrzona w poprzeczna belke
z palcami odbierajacymi osadzonymi w osi wrzeciona
obrabiarki.

Znane urzadzenia odbierajace pierscienie, szczegélnie
o duzych $rednicach z uchwytéw w procesie obrobki
skrawaniem, zwlaszcza w automatach tokarskich zbu-
dowane sa jako podajniki pionowe i poziome podaja-
ce i odbierajace pierScienie z gniazda uchwytu.

Urzadzenia te zbudowane sa jako rynny o odpowied-
nim ksztatcie i ukladzie mocowane na czotowej §cianie
obrabiarki w poblizu wrzecion i wspoétpracuja z me-
chanizmem dozujacym oraz zespotem zatadowczym
przedmioty obrabiane. Na ogét rynny podajace sa za-
ladowywane tecznie poétfabrykatami obrabianych przed-
miotéw lecz zdarzaja si¢ rowniez przypadki, ze urza-
dzenia te polaczone sa ma przyklad w linii obrébczej
pierscieni lozysk podajnikami usytuowanymi miedzy
poszczegSlnymi obrabiarkami.

Zaladowcze zespoly tych urzadzen wykonane sa ja-
ko zespoly polaczone z mapgdowymi hydraulicznymi
lub pneumatycznymi cylindrami sprzezonymi kinema-
tycznie z ukladem podajacym w odpowiednim cyklu
automatycznym regulujacym zaladowanie i roztadowa-
nie obrébczych wrzecion obrabiarki.

Mechanizmy dozujace ruch obrabianego przedmiotu
w ukladzie rynna podajaca zespét zatadowczy sa wyko-
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2
nywane jako odpowiednio uksztaltowane dzwignie zwal-
niajace przedmiot i sterowane elektrycznymi lub pneu-
matycznymi wylacznikami uktadu sterujacego obra-
biarki. :

Obrabiarki, w ktérych stosowane sa powyzsze urza-
dzenia sa to dwuwrzecionowe automaty uchwytowe z
programowym sterowaniem krzywkowym i mechanicz-
nym kopiowaniem z suportow lewego i prawegc, przy
czym wrzeciona ich wyposazone s¢ W pneumatyczne
urzadzenia zaladowcze i wyladowcze.

Celem wynalazku jest opracowanie urzadzenia odbie-
rajacego pierScienie z uchwytu i przenoszace je poza
obszar wiérowy do rynny odprowadzajacej na zewnatrz
obrabiarki. _

Cel ten zostal osiagniety przez zastosowanie telesko-
powego draga, ktérego jeden koniec jest wahliwie za-
mocowany do podtuznego suportu obrabiarki a drugi
koniec zaopatrzony jest w poprzeczna belke, do ktorej
przymocowane sa wymienne palce odbierajace pierscie-
nie z uchwytéw, przy czym palce odbierajace oraz drag
teleskopowy utrzymywane sa w pozycji odbierajacej w
osi wrzeciona dzigki odpowiednim sprezynom. W po-
réwnaniu ze znanymi rozwiazaniami Kkonstrukcyjnymi
urzadzen odbierajacych wymagajacych odrebnego nape-
du i sterowania, urzadzenie wedtug wynalazku charak-
teryzuje si¢ prosta budowa i uruchomiane jest od ru-
chu podtuznego suportu obrabiarki. )

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykla-
dzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia przekréj urzadzenia odbierajacego piericienie z
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uchwytu wzdtuz linii A—A mna fig. 3, fig. 2 — prze-
kroj przez o$ wahania draga teleskopowego wzdiuz li-
nii B—B na fig. 1, fig. 3 — widok belki z palcami
odbierajacymi od strony wrzecion obrabiarki, a fig. 4 —
widok z gory belki z palcami. Urzadzenie odbierajace
pierscienie z uchwytu sktada si¢ z nastgpujacych pod-
stawowych elementow: tulei teleskopowej, obsady z lo-
zyskami, belki z palcami odbierajacymi i sprezyn.

Urzadzenie odbierajace pierScienie z uchwytu osa-
dzone jest na odpowiednio uksztattowanej belce 1 przy-
mocowanej do podluznego suportu obrabiarki i wypo-
sazone jest w o§ 2, na ktoérej na tozyskach 3 osadzona
jest wahliwa obsada 4 wyposazona w drag 5 zakonczo-
ny osadzona w nim suwliwie teleskopowa tuleja 6. W
obsadzie 4 osadzony jest drazony sworzen 7 wyposazo-
ny w rolke 8, ktora opiera si¢ o korpus obrabiarki za
pomoca sprezyny 9 utrzymujacej drag w okres$lonej po-
zycji katowej w stosunku do osi wrzecion Ow obra-
biarki.

Na teleskopowej tulei 6 osadzona jest poprzeczna
belka 10 zaopatrzona w odbierajace palce 11. Odbiera-
jacy palec 11 jest osadzony na osi 16 sworznia 14 wbi-
tego w belke 10 i utrzymywany jest w okreslonej po-
zycji za pomocy sktadanej tulei 12 i sprezyny 13 osa-
dzonej na sworzniu 14. Wewnatrz teleskopowej tulei 6
osadzona jest sprezyna 20 na S$rubie 21 polaczonej
przesuwnie w mnakretce 22 ustalonej w otworze dra-
ga S.

Dzialanie urzadzenia wodbierajacego ~ pierscienie
uchwytu jest nastgpujace: teleskopowa tuleja 6 z po-
przeczna belka 10 jest wyposazona w odbierajace pal-
ce 11, ktére sa utrzymywane w osi odbierajacych p.er-
§cieni czyli osi wrzecion Ow za pomoca napinanej
sprezyna 13 tulei 12 opartej kolnierzem 17 o ich wy-
stepy 23.

Napigcie sprezyny 13 nastgpuje przy cofaniu si¢ dra-
ga 5 z przymocowang poprzeczna belka 1, w momen-
cie oparcia czola 17 tulei 12 o regulowany twardy zde-
rzak 15, podczas przesuwu podiuznego suportu w Kie-
runku uchwytu zamocowanego na wrzecionie obrabiar-
ki. Napigcie sprezyny 13 przez zderzak 15 pozwala na
zmiang polozenia palca 11 pod wilasnym cigzarem z
pozycji osi draga ku dotowi do pozycji pionowej. Przy
dalszym przesuwie podiuznego suportu w kierunku
wrzeciona nastgpuje napinanie sprezyny 20, co pozwa-
la na stosowanie r6znej dlugo$ci uchwytéw do moco-
wania pierScieni.

Ruch draga 5 w przeciwnym kierunku powoduje roz-
prezenie sprezyny 20, nastgpnie zjechanie belki 10, z
twardego zderzaka 15 i rozprgzenie sprezyny 13, co
doprowadza do ustawienia odbierajacego palca 11 w
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pozycji poziomej. Dalszy przesuw podiuznego suportu
w kierunku od wrzeciona powoduje zetknigcie rolki 8
z zderzakiem 18 i mapigcie sprezyny 9 przez co naste-
puje wychylenie si¢ draga 5 do pozycji katowej i utrzy-
manie go w tej pozycji. W takim polozeniu draga 5
odbierajacy palec 11 ustawia si¢ naprzeciw uchwytow.

Obrobiony pierscienn wyrzucany z uchwytu wpada na
odbierajacy palec 11 znajdujacy si¢ w pozycji pozio-
mej a drag 5 popychaczem 19 sterowanym z podajni-
ka pierscieni sprowadzany jest do pozycji poziomej,
przy czym mastgpuje dodatkowe napigcie sprezyny 9
wskutek przetoczenia si¢ rolki 8 po zderzaku 18. W
chwili osiagni¢cia przez drag 5 pozycji poziomej na-
stepuje zatadowanie mnieobrobionego pier§cienia do
uchwytu.

Po zatadowaniu nieobrobionego pierscienia nastgpu-
je wycofanie popychacza 19 i powrét draga 5 po po-
zycji katowej. Ruch podiuznego suportu w kierunku
wrzeciona powoduje rozprezenie sprezyny 9 przez prze-
toczenie rolki 8 po zderzaku 18 i opadniecie draga 5
do. pozycji poziome;j.

Dalszy ruch podtuznego suportu powoduje najecha-
nie belki 10 na twardy zderzak 15 i mapigcie sprezyny
13 co doprowadza do zmiany polozenia palca 11 do
pozycji pionowej. W iczasie zmiany pozycji polozenia
odbierajacego palca 11 z poziomej na pionowa, znaj-
dujacy si¢ na palcu 11 od momentu wrzucenia z
uchwytu obrobiony pierSciefi spada do rynny odpro-
wadzajacej. Opadnigcie draga 5 do pozycji poziomej
podczas zatadowywania do wuchwytu mnieobrabianego
pierScienia jest konieczne dla uniknigcia zderzenia ra-
mion podajnika z poprzeczna belka 10. '

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie odbierajace pierScienie z uchwytow wy-
posazonych w wyrzutniki przedmiotéw obrabianych
zwlaszcza dla automatéw tokarskich dwuwrzecionowych
zaopatrzone w drag z teleskopowa tuleja, znamienne
tym, ze teleskopowa tuleja (6) zaopatrzona jest w po-
przeczna belke (10) z odbierajacymi palcami (11) osa-
dzonymi na osi (16) i utrzymywanymi w osi wrzecio-
na (Ow) za pomoca tulei (12) i sprezyny (13), przy
czym odbierajacy palec (11) przechyla si¢ do pozycji
pionowej pod wilasnym cigzarem po najechaniu belki
(10) na twardy regulowany zderzak (15) i napigciu spre-
zyny (13), oraz ze odbierajacy palec (11) wraca .do
pierwotnej pozycji po oddaniu pierScienia przez zjecha-
nie belki (10) z twardego regulowanego zderzaka (15)
i rozprezenie sprezyny (13).
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