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MANGO PARA SISTEMA DE HIGIENE DENTAL

DESCRIPCION

CAMPO DE LA INVENCION

La presente invencidén se refiere en general a sistemas de
higiene dental destinados a un funcionamiento manual y méas
particularmente a mangos de higiene dental mejorados disefiados
para manipular convenientemente una variedad de diferentes
elementos de limpieza o estimulacidén dental. La presente
invencién incluye una mejora particularmente importante con

respecto a cepillos de dientes unitarios convencionales.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Se conocen en la técnica diversos dispositivos para limpiar
y estimular los dientes y las encias para mantener una buena
higiene dental. El méds ubicuo de tales dispositivos es el
cepillo de dientes convencional. Otro dispositivo de limpieza y
estimulacién popular es un cepillo de dientes interproximal tal
como uno de los muchos cepillos de dientes interproximales
diferentes que estan disponibles de John O. Butler Company de
Chicago, Illinois. Todavia otros tipos de dispositivos de
limpieza y estimulacidén comunmente usados son estimuladores de
caucho, palillos, hilos dentales e incluso pequefios espejos
dentales que ayudan a monitorizar zonas inaccesibles de la boca.

Estos dispositivos de limpieza y estimulacidén pueden ser
unitarios, comprendiendo un mango y un cepillo u otro elemento
de limpieza o estimulacién montado directamente en el extremo
distal del mango. Alternativamente, estos dispositivos de
limpieza y estimulacidén pueden montarse de manera separable en
el mango. Pueden encontrarse ejemplos de enfoques conocidos para
lograr montajes separables de cepillos interproximales,
estimuladores de caucho, palillos, hilos dentales y pequefios
espejos dentales en las patentes estadounidenses n.°® 5.934.295,
5.758.382 y 5.027.467.

Al usar tales dispositivos de limpieza y estimulacidn, es
importante que el mango en el gue se sujetan o montan los

dispositivos sea facil y cémodo de agarrar. Pueden encontrarse
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ejemplos de enfoques conocidos para mangos en el documento US
5.339.482. También es importante que el mango sea facil de
manipular. Tal como se explica a continuacién, en el caso de
cepillos de dientes convencionales, es particularmente
importante que el mango sea facil de girar hacia atréds y hacia
delante alrededor de su eje longitudinal.

La importancia del disefio del mango es particularmente
evidente cuando se considera el método de Bass de cepillado de
dientes con un cepillo de dientes convencional. Esta técnica es
el método més ampliamente recomendado para usar un cepillo de
dientes para eliminar la placa del surco gingival y de la
superficie expuesta de los dientes. El método de Bass requiere
que las cerdas del cabezal de cepillo de dientes se coloquen a
lo largo de la linea de las encias a un angulo de
aproximadamente 45°, con al menos una fila de cerdas apoyada por
debajo de la linea de las encias. Con el cabezal de cepillo
orientado de este modo, se mueve suavemente hacia atréds y hacia
delante con movimientos cortos de modo que las cerdas en el
surco gingival sueltan y eliminan la placa que estd presente
alli mientras que el resto de las cerdas cepillan y masajean la
superficie expuesta de la encia y limpian las superficies
expuestas de los dientes. Las cerdas se arrastran entonces de la
linea de las encias y el cabezal de cepillo se levanta vy
recoloca para realizar el mismo proceso con encias y dientes
adyacentes. Un importante objetivo de esta técnica es reducir
organismos patdégenos diana encontrados en el surco gingival con
el fin, entre otros, de minimizar o eliminar el sangrado e
inflamacidén gingivales.

Por tanto, un objetivo de esta invencidn es proporcionar un
mango de cepillo de dientes que sea facil de manipular en
general y que sea fadcil de girar alrededor de su eje
longitudinal.

Otro objetivo de esta invencidn es proporcionar un mango de
cepillo de dientes que esté bien adaptado para su uso en el
método de Bass de cepillado de dientes.

Un objetivo adicional de la presente invencidén es

proporcionar un mango de higiene dental gque pueda cambiarse
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fadcil y convenientemente a una variedad de diferentes posiciones
para permitir que el wusuario manipule convenientemente una
variedad de diferentes dispositivos de limpieza y estimulacién
dentales.

AGn otro objetivo de la presente invencidn es proporcionar
un mango para su uso en sistema de higiene dental gue sea
particularmente cdémodo de usar en una variedad de diferentes
posiciones.

Estos y otros objetivos y ventajas de la invencidn

resultaradan evidentes més adelante en el presente documento.

SUMARIO DE LA INVENCION

La presente invencidén consigue los objetivos anteriores
proporcionando un mango para sistema de higiene dental adaptado
para agarrarlo, manipularlo y hacerlo girar alrededor de su eje
longitudinal, incluyendo una seccidén de agarre proximal, una
seccidén de cepillo distal y, entre las mismas, una seccidn de
control central, incluyendo la seccidén de control central cuatro
concavidades elastoméricas para recibir el pulgar y el indice de
un usuario en lados opuestos de la seccidén de control central,
en el que las concavidades tienen una forma de lagrima
generalmente invertida, con un extremo redondeado méds grande de
la lagrima orientado generalmente hacia el extremo distal de la
seccién de control central y un extremo redondeado mas pequefio,
méds estrecho de la lagrima orientado generalmente hacia el
extremo proximal de la seccidédn de control central.

Las concavidades coinciden unas con otras en la superficie
externa de la seccidén de control central en angulos de desde
aproximadamente 25° hasta 65°, y preferiblemente a un angulo de
aproximadamente 45°. Ademds, las concavidades pueden incluir un
disefio elevado.

El mango para sistema de higiene dental tendra normalmente
un cabezal de cepillo de dientes con cerdas en su extremo
distal. El1 mango puede ser unitario, siendo el cabezal de
cepillo de dientes solidario con el resto del mango y estando

montadas las cerdas en el cabezal. Alternativamente, el cabezal
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de cepillo de dientes estd montado de manera separable en el
mango.

El agarre de la seccidn de agarre proximal es generalmente
de forma elipsoidal, redondeado en su punta proximal vy
sobresaliendo hacia fuera a medida que el contorno del agarre se
mueve distalmente hasta su divergencia radial maxima. La seccidn
de control central reduce su didmetro y luego diverge hacia
fuera en un contorno curvado liso hasta un par de picos cerca
del extremo distal de la seccidén de control. Las concavidades
estan dentro de la zona de los picos.

En una realizacidén particularmente preferida, el mango
comprende un elemento de base rigido que estad selectivamente
sobremoldeado con elastdmero. En esta realizacidn, el elemento
de base rigido incluye una zona de sobremoldeo que se extiende
justo desde el extremo distal hasta el extremo del mango que
comprende una ranura en la parte superior del elemento de base
que se extiende por debajo del mango a lo largo de sus secciones
de control proximal y central para formar un perfil de corte en
media luna en la parte inferior del elemento de base rigido. El
perfil de corte en media luna estd flanqueado por un par de
rebordes y el perfil de corte discurre desde la parte inferior
del mango al interior de otra ranura que rodea el cuello de la
seccién de cepillo distal del elemento de base rigido.

Finalmente, se forma una ranura pasante en la seccidn de
control y se forma una ranura ciega en la seccidén proximal del
mango para ayudar a anclar el elastdédmero al elemento de base
rigido. El elastdédmero se proporciona en la parte superior del
mango en la seccidén de agarre proximal que se extiende hasta y
discurre a lo largo de la parte inferior del mango en la seccidn
de control central. Las secciones restantes del mango comprenden
partes expuestas del elemento de base rigido.

El mango permite un método de cepillado de los dientes por
un usuario proporcionando un mango para sistema de higiene
dental tal como se describidé anteriormente, agarrando con los
tres dedos inferiores enroscados alrededor de y sujetando la
seccidén de agarre proximal elipsoidal mientras que la seccidn de

control central se sujeta entre el indice y el pulgar. El
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usuario mueve entonces el mango para colocar las cerdas del
cepillo a lo largo de la linea de las encias en un cuadrante de
la boca, a aproximadamente un angulo de 45°, con al menos una
fila de cerdas apoyada por debajo de la linea de las encias,
moviendo suavemente el mango hacia atrds y hacia adelante de
modo que las cerdas en el surco gingival del usuario sueltan y
eliminan la placa presente alli mientras que el resto de las
cerdas cepillan y masajean la superficie expuesta de la encia y
limpian las superficies expuestas de los dientes.

Cuando se desea moverse a otro cuadrante, el usuario
levanta las cerdas del cepillo y gira el mango del cepillo 90° o
180° a lo largo de su eje longitudinal para colocar
apropiadamente las cerdas en una nueva ubicacidn a
aproximadamente un angulo de 45°, con al menos una fila de
cerdas apoyada por debajo de la linea de las encias.

Lo anterior asi como otros objetivos y ventajas de 1la
invencién resultaran evidentes a partir de la siguiente
descripcidén detallada de las realizaciones preferidas en las que

se hace referencia a los dibujos adjuntos.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La figura 1 es una vista en planta desde arriba de un mango
segun la presente invenciédn;

la figura 2 es una vista en alzado lateral de un mango
segun la presente invenciédn;

la figura 3 es una vista en planta desde abajo de un mango
segun la presente invencién;

la figura 4 es una vista en seccidn transversal del mango
de la invencidén tomada a lo largo de las lineas 4-4 de la figura
2;

la figura 5 es una vista en perspectiva del elemento de
base rigido del mango de las figuras 1-4;

la figura 6 es wuna vista en seccidén transversal del
elemento de base rigido de la figura 5, tomada a lo largo de las
lineas 6-6 en la figura 5;

la figura 7 es una vista en perspectiva de un mango segun

la presente invencidén, mostrado estando agarrado en las manos de
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un usuario, con el contorno de la mano del usuario mostrado en
lineas discontinuas;

la figura 8 es una vista en perspectiva de un mango segun
la presente invencidén, mostrado estando agarrado en las manos de
un usuario, con el contorno de la seccidén de agarre proximal y
la seccidén de control central mostrado en lineas discontinuas;

la figura 9 es una vista en perspectiva de un mango, que no
estd dentro del alcance de la presente invencidédn, adaptado para
aceptar elementos portadores gque sujetan una variedad de
diferentes dispositivos de limpieza y estimulacién;

la figura 10 es una vista en alzado frontal del mango de la
figura 9;

la figura 11 es una vista en seccidn transversal del mango
de las figuras 9 y 10 tomada a lo largo de las lineas 11-11;

la figura 12 es una vista en perspectiva ampliada de un
elemento portador destinado a insertarse en el mango de la
figura 9;

la figura 13 es una vista en perspectiva del elemento de
base rigido de la figura 9, sin las partes elastoméricas que
aparecen en las figuras 9 y 10;

la figura 14 es una vista esquemadtica parcial ampliada de
caracteristicas seleccionadas de la seccidén de agarre;

la figura 15 es una representacidén esquemdtica que muestra
las cerdas del cabezal del mango de las figuras 1-3 apoyadas en
y por debajo de la linea de las encias de una persona que usa el
mango;

la figura 16 es una vista en seccidn transversal
esquematica del mango de las figuras 10 a 14;

la figura 17 es otra wvista en seccidn transversal
esquemdtica de una realizacidn alternativa de la invenciédn;

la figura 18 es una vista en seccidén transversal
esquemdtica de una realizacidn alternativa de la invenciédn;

la figura 19 es una vista en seccidn transversal
esquemdtica de una realizacidén alternativa de la invencién; vy

la figura 20 es una vista en seccidén transversal

esquematica de una realizacidn alternativa de la invencidn.
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DESCRIPCION DETALLADA DE UNA REALIZACION PREFERIDA

Refiriéndose ahora a los dibujos, en los que se han usado
numeros de referencia iguales para designar elementos iguales o
similares, las figuras 1, 2 y 3 son respectivamente vistas en
planta desde arriba, en alzado lateral y en planta desde abajo
de un cepillo de dientes 10 segun la presente invencién. EI
cepillo de dientes 10 incluye un mango unitario 12 gque tiene una
seccidén de agarre proximal 14, una seccidédn de control central 16
y una seccidén de cepillo distal 18.

La seccidén de cepillo distal incluye un cabezal de cepillo
de dientes 20 que tiene una pluralidad de cerdas 22. Estas
cerdas pueden ser verticales y de igual longitud por todo el
cabezal de cepillo de dientes, tal como se ilustra en la figura
2. o, pueden tener longitudes, é&ngulos, densidades, etc.
variables, tal como se trata, por ejemplo, en la solicitud de
patente estadounidense n.° 09/496.696, presentada el 2 de
febrero de 2000. Ademéds, el cabezal de cepillo de dientes puede
ser separable, tal como se explica a continuacidén con respecto a
la realizacidén de las figuras 10-13.

La seccién de agarre proximal 14 del mango de cepillo de
dientes es generalmente de forma elipsoidal. En otras palabras,
la seccidén proximal globalmente es un sdélido generado por la
revolucidén alrededor del eje longitudinal 24 del cepillo de
dientes de una elipse con su eje mayor 26 dispuesto sobre el eje
longitudinal del mango. Tal como puede observarse en las figuras
1-3, la seccién proximal elipsoidal 14 es redondeada en su punta
proximal 28, sobresale hacia fuera a medida que el contorno del
agarre se mueve distalmente hasta su divergencia radial maxima
en 32 a lo largo del eje menor 34 de la elipse que genera la
forma elipsoidal. El contorno se unifica entonces con la seccién
de control central 16 a lo largo de una parte de seccidn
transversal del mango definida por los puntos A, B, C y D.

Tal como se observa de la mejor manera en la figura 2, la
seccidén de control central 16 tiene una forma compleja gue
comienza a reducir su didmetro a lo largo de las lineas de
contorno 36 y 38 en los puntos C y D en la figura 2 y luego

diverge hacia fuera en un contorno curvado liso en G y H hasta
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un par de picos primarios 44 y 46 cerca del extremo distal 48 de
la seccidébn de control. En las vistas en planta de las figuras 1
y 3, en los puntos A y B, la seccidén de control reduce su
didmetro sélo ligeramente a lo largo de las lineas de contorno
50 y 52, y entonces diverge hacia fuera hasta un par de picos
secundarios 54 y 56 en el extremo distal 48 de la seccidén de
control.

Las partes de la seccidédn de control entre las lineas de
contorno 36, 50, 38 y 52 comprenden las concavidades 58, 60, 62
y 64 qgque coinciden wunas con otras en angulos de desde
aproximadamente 25° hasta 65°, y preferiblemente a
aproximadamente 45°. Esto se observa de la mejor manera en la
figura 4, que es una vista en seccidbdn transversal del mango de
la invencidén tomada a lo largo de las lineas 4-4 de la figura 2.
Los &angulos indicados corresponden por tanto al éangulo B en la
figura 4.

Los pares de lineas de contorno 86/88 y 50/52 se encuentran
respectivamente en planos generalmente perpendiculares 75 y 77 y
estan separados generalmente de manera uniforme alrededor del
eje longitudinal 24 (figura 4). Las concavidades tienen cada una
una forma de lagrima generalmente invertida 66 tal como se
observa, por ejemplo, en la figura 3, con el extremo redondeado
més grande 68 de la lagrima 66 orientado generalmente hacia el
extremo distal de la seccién de control central y el extremo
redondeado mas pequefio, mads estrecho 70 de 1la lagrima 66
orientado generalmente hacia el extremo proximal de la seccidn
de control central.

Por Gltimo, se forma un disefio elevado 72 gque comprende un
6valo 74 con dos semicirculos 76 adyacentes a los extremos del
6valo en cada una de las concavidades 58, 60, 62 y 64 para
proporcionar una diana para el pulgar del usuario, tal como se
explicard en mas detalle a continuacidén. Podrian usarse otras
dianas, tales como disefios de lineas elevadas diferentes (por
ejemplo, lineas, puntos, cuerpos macizos o combinaciones de los
mismos) y depresiones (por ejemplo, lineas, muescas, formas

geométricas como circulos, triadngulos, rectéangulos, etc. vy
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combinaciones de los mismos). Ademéds, podrian usarse
combinaciones de disefios elevados y depresiones.

La seccién de cepillo distal comienza en los picos 44, 46,
54 y 56 con un cuello 80 que se curva hacia abajo desde los
picos y fluye al interior del cabezal 20. El1 cabezal 20 esté
orientado en un plano generalmente paralelo al eje longitudinal
del mango y paralelo al plano en el que se encuentran las lineas
de contorno 50 y 52.

El mango 12 se fabrica usando un elemento de base rigido
que estd selectivamente sobremoldeado con elastdédmero. El
elemento de base rigido 100, que se ilustra sin sobremoldeo con
elastémero en las figuras 5 y 6, puede fabricarse de cualquier
material rigido conveniente con un médulo de flexidn apropiado,
tal como pléastico, acero inoxidable, etc. Preferiblemente, el
elemento de base rigido 100 se fabricard de un termopléastico que
sea flexible aunque duradero tal como polipropileno o
polietileno. Entre éstos, el polipropileno es el preferido
actualmente. Los elastdémeros preferidos incluyen uretanos,
estireno/etileno/butileno-estireno o elastdémeros SEBS (por
ejemplo Kraton o Dynaflex, disponibles de GLS Corporation de
Cary, Illinois, vy elastémeros de metaloceno (por ejemplo,
Engage, disponible de DuPont Dow Elastomers, L.L.C. de Freeport,
Texas) vy mondmeros de etileno-propileno-dieno completamente
vulcanizados en una matriz continua de polipropileno (por
ejemplo, Santoprene, disponible de Advanced Elastomer Systems,
L.P., de Akron, Ohio). Entre éstos, actualmente se prefiere
Dynaflex. Se prefiere que el elastdmero tenga una dureza Shore A
inferior a aproximadamente 60, vy preferiblemente una dureza
Shore A en el intervalo de aproximadamente 5-30. Actualmente,
una dureza Shore A de aproximadamente 25 es la méas preferida.

E1l elemento de base rigido 100 incluye wuna zona de
sobremoldeo 102 que se extiende Jjusto desde el extremo distal
hasta el extremo 28 del mango para formar una ranura 104 en la
parte superior del elemento de base que se extiende por debajo
del mango a lo largo de sus secciones de control proximal vy
central a lo largo de un perfil de corte en media luna 108

blanqueado por un par de rebordes 110, tal como se observa de la
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mejor manera en la figura 7. El perfil de corte fluye desde la
parte inferior del mango al interior de otra ranura 112 dque
rodea el cuello de la seccidén de cepillo distal del mango. Se
forma una ranura pasante 114 en la seccidén de control y se forma
una ranura ciega 116 en la seccidédn proximal del mango para
ayudar a anclar el elastdmero al elemento de base rigido.

El elastémero se sobremoldea selectivamente sobre el
elemento de base rigido usando técnicas de moldeo
convencionales, tales como moldeo por inyeccidn convencional.
Preferiblemente, se elegird un elastémero que se unira
quimicamente al elemento de base rigido. Por tanto, el elemento
de base rigido se transfiere a una cavidad gque generalmente se
corresponde con la forma del elemento de base rigido, aunque
incluye partes de molde que corresponden al perfil del mango
completado de las figuras 1-4. Se inyecta entonces material
elastomérico fundido en una ubicacidén en la regidén de la zona de
sobremoldeo, con lo cual el elastémero entra en la =zona de
sobremoldeo de la cavidad del molde llenando la cavidad vy
formando las partes de elastémero del mango, tal como se
describe a continuacién.

El disefio anterior produce no sélo un acoplamiento de unién
cuando se elige un elastdédmero gue se unird gquimicamente al
elemento de base rigido, también ancla mecanicamente el
elastémero. E1l anclaje mecédnico se deriva del uUnico trozo de
elastédmero que rodea el elemento de base asi como pasa a través
de la ranura 114 y entra en la ranura 116.

En el mango final, hay elastémero en la parte superior del
mango en la seccidén de agarre proximal en 120 que se extiende
hasta y discurre a lo largo de la parte inferior del mango en
122 y a través del cuello en 122. También hay elastémero en la
seccibén de control central en 124. Las restantes secciones del
mango (zonas no sombreadas) comprenden partes expuestas del
elemento de base rigido que se combinan con las partes de
elastbédmero adyacentes del mango por motivos estéticos y de
comodidad. De la manera mas importante, las concavidades 58-68

estédn cubiertas con elastdmero.
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El wuso y funcionamiento del mango de esta primera
realizacién de la invencidén se ilustra en las figuras 7 y 8. Tal
como se observa en primer lugar en la figura 7, se muestra el
mango con la parte superior expuesta, apuntando las cerdas 20
hacia arriba. El1 mango descansa cbémodamente en el agarre del
usuario con los tres dedos inferiores A, B y C enroscados
alrededor de vy agarrando la seccidén de agarre proximal
elipsoidal 14. Mientras tanto, la seccién de control central se
sujeta entre el indice D y el pulgar E qgque se presionan
suavemente sobre el elastdédmero de las concavidades opuestas 60 y
62 justo por debajo de un pico primario y uno secundario. Se
prefiere que el mango se coloque con el pulgar y el indice en
los disefios elevados 72 sobre estas concavidades, lo gque se
consigue facilmente tanto de manera visual como por medio de la
sensacién de realimentacidén téactil gque el usuario recibe cuando
el pulgar y el indice tocan los disefios elevados.

Con el mango en el agarre del usuario tal como se describid
anteriormente, se mueve la mano para colocar las cerdas del
cepillo a lo largo de la linea de las encias de los dientes que
van a cepillarse, a un angulo de aproximadamente 45°, con el
menos una fila de cerdas apoyada en y por debajo de la linea de
las encias, tal como se muestra esquemdticamente en la figura
15. Mientras que el cabezal de cepillo estd orientado de este
modo, se mueve suavemente hacia atrds y hacia delante con
movimientos cortos de modo que las cerdas en el surco gingival
sueltan y eliminan la placa presente alli mientras que el resto
de las cerdas cepillan y masajean la superficie expuesta de la
encia y limpian las superficies expuestas de los dientes. Cuando
se desea mover el cabezal de cepillo hasta un grupo de dientes
en otro cuadrante, se levanta el cabezal de cepillo y el usuario
gira el mango del cepillo 90° o 180° a lo largo de su eje
longitudinal para colocar apropiadamente las cerdas en la nueva
ubicacién a aproximadamente un angulo de 45°, con al menos una
fila de cerdas apoyada en y por debajo de la linea de las
encias.

Las figuras 10 y 11 ilustran otro mango alargado 200 segun

la invencidén que tiene una seccidédn de agarre manual 202 en su
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extremo proximal y una seccidén de acoplamiento 204 en su extremo
distal, con zonas sobremoldeadas elastoméricas.

El mango incluye una seccidén de acoplamiento 204 con un
rebaje en forma de D 206 gue se abre al interior del extremo
distal del mango, y una palanca de liberacidén 208. Hay también
un elemento portador 210 (figura 13) que incluye una parte de
encaje 212 y una parte de soporte 214. La parte de soporte 214
tiene una seccidn transversal generalmente en forma de D 216 que
se corresponde con la forma del rebaje 206 de modo que cuando se
acoplan, el mango y el elemento portador presentan una
superficie lisa desde el extremo de agarre del mango hasta el
elemento de limpieza o estimulacién en el extremo distal del
dispositivo. Un elemento de higiene dental en forma de un
elemento de limpieza o estimulacidén similar al cepillo
interdental 218 de la figura 12 sobresaldrd normalmente del
elemento portador.

En todas las realizaciones, se logra un montaje firme del
elemento portador en el mango con un perfil en forma de “D” 216
de la parte de encaje 212 que se corresponde con el perfil del
rebaje 206 y siendo la anchura de la parte de encaje ligeramente
mayor gque la anchura del rebaje.

El mango 200 incluye un elemento de base rigido 240 (figura
13 tratada a continuacién) que puede fabricarse de cualquier
material rigido conveniente con médulo de flexidén apropiado, tal
como los descritos anteriormente con respecto a la realizaciédn
de las figuras 1-9. De nuevo, el polipropileno es el material
preferido.

El mango 200 también incluye zonas sobremoldeadas
elastoméricas que incluyen una parte elastomérica superior 220,
una parte elastomérica inferior 222 y una parte elastomérica de
base 224 cerca del extremo proximal del mango. En la realizacién
ilustrada, la seccidén de agarre es mas ancha que su espesor para
ayudar al usuario a sentir de manera téactil la parte frontal y
posterior del mango. Los materiales elastoméricos preferidos son
también tal como se describieron anteriormente. De nuevo, se
prefiere que el material elegido tenga una dureza Shore A de

aproximadamente 25. Adicionalmente, las partes elastoméricas



10

15

20

25

30

35

ES 2348 449 T3

13

tanto superior como inferior asi como la parte elastomérica de
base pueden estar dotadas de una serie de nervaduras 226
orientadas generalmente de manera perpendicular con respecto a
los ejes 1longitudinales del mango para ayudar a impedir el
deslizamiento del mango en la mano del usuario.

Tal como puede observarse de la mejor manera en la vista en
seccibébn transversal de la figura 14, el elemento de base rigido
240 tiene esquinas redondeadas o curvadas 242 que discurren a lo
largo de al menos la longitud del elemento rigido al lado de las
partes elastoméricas superior e inferior 220 y 222. Ademéas, la
parte elastomérica superior 220 y la parte elastomérica inferior
222 tienen un perfil generalmente circular. Se forman valles
alargados 248, 250, 252 y 254 adyacentes a cada una de las
esquinas curvadas del elemento de base rigido. Estos valles
pueden entenderse de la mejor manera a partir de la figura 14
que muestra una vista parcial ampliada del valle 256, la esquina
curvada 258, una parte plana 260 y una parte circular 262. Estos
valles alargados proporcionan ubicaciones en la seccidn de
agarre del mango en las que el usuario reposara sus dedos y el
pulgar para lograr un control preciso del mango. En otras
palabras, el usuario puede rodear cdmodamente el mango con su
mano hasta que las yemas del indice o el pulgar reposen
cémodamente en uno de los valles alargados 248-254 con el
elemento de limpieza o estimulacidén particular en su lugar en el
mango, orientado apropiadamente en la boca del usuario.

Las partes elastoméricas superior e inferior 220 y 222
aumentan significativamente la comodidad de usar el mango puesto
que se comprimiradn en la mano del usuario a medida que su agarre
se aprieta. Ademas, el perfil redondo de estos elementos da al
mango una razdén de aspecto casi uniforme vy contribuye al
movimiento giratorio desde un valle alargado hasta otro.

El elemento de base rigido 240, que puede formarse mediante
técnicas de moldeo por inyeccidn convencionales, se ilustra en
la figura 13, antes del sobremoldeado de las partes
elastoméricas. El elemento de base rigido incluye por tanto una
ranura anular 250 en su extremo distal, un surco longitudinal

252 en forma de una depresidédn en la superficie inferior 254 del
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elemento de base y una cavidad generalmente eliptica 256 con una
superficie inferior generalmente plana 258, también formada en
la superficie inferior del elemento de base. Se forma una
cavidad eliptica correspondiente similar en la superficie
superior del elemento de base rigido, pero no se muestra en las
figuras. Finalmente, se forma una ranura 260 en la cavidad 256 vy
en una cavidad correspondiente en la superficie inferior del
elemento de base.

La figura 16 es una representacidén esquematica de la vista
en seccidédn transversal del mango de las figuras 10-14,
correspondiente a la vista en seccién transversal de la figura
11. Esta representacidédn esquemédtica pretende destacar los
perfiles de las partes elastoméricas de la seccidédn de agarre del
mango.

La figura 17 es una vista en seccidén transversal
esquemdtica alternativa de otra realizacidén del mango de la
presente invencidén en la que el elemento de base rigido incluye
cuatro nervaduras alargadas generalmente perpendiculares 270,
272, 274 y 276 con elastdémero 278 moldeado alrededor del
elemento de base. El elastémero se moldea para proporcionar una
serie de partes verticales 280 separadas por una serie de valles
282. Por tanto, tal como se describidé con respecto a la
realizacién de las figuras 9-15, el usuario puede rodear el
mango con la mano hasta que las yemas del indice o el pulgar
reposen cdémodamente.

La figura 18 es otra vista en seccién transversal
esquemdtica de otra realizacién del mango de la invencidn. En
esta figura, el elemento de base rigido incluye también cuatro
nervaduras longitudinalmente alargadas generalmente
perpendiculares 290, 292, 294 y 296, que pueden ser generalmente
redondeadas en sus bordes 298, tal como se muestra. De nuevo, se
forma elastémero 300 alrededor del elemento de base rigido. En
esta realizacidén, sin embargo, se forman valles redondeados 302
opuestos a las puntas 304 de las nervaduras alargadas del
elemento de base rigido y se forman colinas 306 opuestas a los
intersticios 308 entre las nervaduras alargadas. Mientras que

este disefio girard en la mano del usuario de una manera similar
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a la del disefio de las figuras 9-16, el aumento de material
elastomérico en 310, 312, 314 'y 316 proporcionard una
conformidad sustancialmente aumentada y por tanto una sensacidn
mads blanda en la mano del usuario.

La figura 19 es aun otra vista en seccidn transversal
esquematica de otra realizacidén del mango de la presente
invencién. En este disefio, se proporciona un elemento de base
rigido correspondiente al de las figuras 9-17, de nuevo con
nervaduras longitudinalmente alargadas 320, 322, 324 y 326. En
esta realizacidén, sin embargo, el material elastomérico 328 se
forma en los intersticios 330 entre las nervaduras del elemento
de base con los bordes 332 del elemento de base expuesto. De
nuevo, este disefio captura por tanto la caracteristica de rodear
el mango puesto que de nuevo proporciona cuatro valles alargados
redondeados. Sin embargo, en este disefio, se proporciona mucho
menos material elastomérico produciendo menos conformidad y una
sensacién menos blanda en la mano del usuario acoplada con las
puntas expuestas 332 del elemento de base rigido que sefialaran
de manera tactil al usuario ddénde se encuentra el mango en la
mano a medida que se gira.

Finalmente, la figura 20 ilustra atn otra vista en seccidn
transversal esquemdtica del mango de la invencién. Este disefio
corresponde al de la figura 19, excepto por la provisidn de
material elastomérico adicional 340 entre las nervaduras
longitudinalmente alargadas 320, 322, 324 y 326 del elemento de
base que estd dotado de superficies planas 342. Estas
superficies planas, aunque actualmente se prefieren menos que
las superficies redondeadas tratadas anteriormente, tienen un
rendimiento sustancialmente mejor que los bordes 332 de 1los
brazos del elemento de base rigido suavizando eficazmente la
sensacién de los valles entre los brazos a medida que el usuario

hace girar y aprieta el mango mientras lo agarra.
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REIVINDICACIONES

Mango para sistema de higiene dental (12) adaptado para
agarrarlo, manipularlo y hacerlo girar alrededor de su eje
longitudinal que comprende:

una seccidén de agarre proximal (14), una seccién de cepillo
distal (18) y una seccidén de control central (16) ubicada
entre las mismas,

incluyendo la seccidédn de control central (16) cuatro
concavidades elastoméricas (58,60,62,064; 278,300,328,340)
para recibir el pulgar y el indice de un usuario en lados
opuestos de la seccidn de control central, caracterizado
porque las concavidades tienen una forma de lagrima
generalmente invertida (66), con un extremo redondeado mas
grande (68) de la l&grima orientado generalmente hacia el
extremo distal de la seccidén de control central (16) y un
extremo redondeado mas pequefio, mas estrecho (70) de la
lagrima orientado generalmente hacia el extremo proximal
de la seccidén de control central (16).

Mango para sistema de higiene dental segun la
reivindicacién 1, incluyendo el mango un cabezal de cepillo
de dientes (20) con cerdas (22) en su extremo distal.

Mango para sistema de higiene dental segun la
reivindicacién 1 o la reivindicacién 2, en el que las
concavidades (58,60,62,64) coinciden unas con otras en la
superficie externa de la seccidén de control central (16) en
adngulos de desde aproximadamente 25° hasta 65°.

Mango para sistema de higiene dental segun cualquier
reivindicacién anterior, en el gque las concavidades
incluyen un disefio elevado (72).

Mango ©para sistema de higiene dental segln cualquier
reivindicacidén anterior, en el que el mango (12) comprende
un elemento de base rigido (100) que esta selectivamente
sobremoldeado con elastdémero.

Mango para sistema de higiene dental segun la
reivindicacién 5, en el gque el elemento de base rigido
(100) incluye una zona de sobremoldeo (102) que se extiende

justo desde el extremo distal hasta el extremo (28) del
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mango (12) que comprende una ranura (104) en la parte
superior del elemento de base que se extiende por debajo
del mango a lo largo de sus secciones de control proximal y
central (14,16) para formar un perfil de corte en media
luna (108) en la parte inferior del elemento de base
rigido.

Mango para sistema de higiene dental segun cualquier
reivindicacidén anterior, que incluye un elastbdmero
(120,122) en la parte superior del mango en la seccidn de
agarre proximal gque se extiende hasta y discurre a lo largo
de la parte inferior del mango, y un elastdémero (124) en la

seccidédn de control central.
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