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DESCRIPCION

Equipo para la extraccién de cuerdas de pacas en continuo

SECTOR DE LA TECNICA

La presente invencion se refiere a un equipo que ha sido especialmente concebido para
poder extraer las cuerdas de las pacas de forraje, paja, carton o cualquier otro material

empacado, todo mediante un proceso en continuo.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

En el ambito de aplicacidn practica de la invencion, el de la ganaderia, es habitual el uso de

paja sobrante de la recoleccién de cereal como alimento para el ganado.

Esta paja, como es sabido, se suministra en pacas prismaticas debidamente compactadas

que se estabilizan mediante cuerdas para garantizar su configuracion.

Si bien se conocen dispositivos para desapilar estas pacas de remolques o pilas
establecidas en las instalaciones de que se trate, una vez desapilada la paca deben
eliminarse las cuerdas que la envuelven parcialmente para que la paja se desapelmace,
maniobra que hasta la fecha se llevaba a cabo de forma manual, lo que supone un
problema y un esfuerzo fisico importante, ya que la propia cuerda, si bien es facil de cortar
con cualquier accesorio afilado, su retirada no resulta tan sencilla, por estar “aplastada” por

el propio peso de la paca.

Tratando de obviar esta probleméatica se conoce el documento US 5375316, en el que se
describe un sistema de recogido de cables de balas en el que participa una sierra circular
destinada al corte de los cables, los cuales se enrollan a continuacion con un complejo

mecanismo.

El problema fundamental que presenta este dispositivo es que la sierra circular al girar a

gran velocidad, puede provocar chispas al entrar en contacto con tierra o pequefas piedras
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que pudieran encontrarse entre la paja, elementos metdlicos tales como tornillos o piezas
desprendidas de la propia maquinaria destinada a su empacado, lo que provocaria un
incendio, siendo una solucion sumamente peligrosa para el ambito de aplicacién que se

persigue en la presente invencién.

EXPLICACION DE LA INVENCION

El equipo para la extraccién de cuerdas de pacas en continuo que se preconiza resuelve de
forma plenamente satisfactoria la problematica anteriormente expuesta, permitiendo
eliminar las cuerdas de las pacas prismaticas de forma rapida y sencilla, a través de un

proceso en continuo, mucho mas seguro.

Para ello, y de forma mas concreta el equipo de la invencion se constituye a partir de un
bastidor sobre el que se establece una mesa con una cadena transportadora sobre la que

se van depositando las pacas con sus correspondientes cuerdas.

La cadena transportadora hace avanzar controladamente las pacas depositadas sobre la
mesa, de modo que se hacen pasar a través de una cuchilla estatica dispuesta
longitudinalmente sobre la mesa en una zona intermedia, cuchilla encargada de cortar las
cuerdas de las pacas a nivel de su base inferior, mientras estas avanzan lentamente, lo que

impide la generacion de ningun tipo de chispa.

Cabe destacar que la presente invencion tiene por objeto el corte de cuerdas de naturaleza
textil o plastica, pero en modo alguno de cables metdlicos, totalmente en desuso en el
ambito de aplicacién préactica previsto, por lo que el filo de la cuchilla tendra una alta

durabilidad en virtud de la naturaleza de los elementos que esta destinada a cortar.

Una vez cortadas las cuerdas las pacas siguen avanzando hasta la extremidad de la mesa
en donde se sitla un pértico, en cuya zona media se sitla un brazo telescopico y
basculante en sentido transversal a la mesa, que se remata en un cabezal de extraccion de

las cuerdas.

Dicho cabezal incluye una garra abatible por medio de un cilindro hidraulico/neumético, que
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adopta una disposicion perpendicular a las pacas, y consecuentemente a las cuerdas de las
mismas, de modo que dicho cabezal una vez aproximado a la paca en virtud de la
naturaleza telescopica del brazo al que esta asociado permite extraer las cuerdas cuando se
activa la garra, y se cierra abrazando las cuerdas contra un asiento de garra, materializado
en una doble pletina de curvatura acorde a la de la garra, entre las que se define un espacio
o ranura longitudinal sobre la que se acuifa la garra, con las cuerdas, impidiendo asi su

deslizamiento.

En funcién de las necesidades especificas de cada caso, la garra podra ser simple o doble,

sin que ello afecte a la esencia de la invencion.

Una vez agarradas firmemente las cuerdas por el cabezal, éste se desplazara verticalmente
a través de su brazo telescépico, para extraer completamente las cuerdas, para
posteriormente abatirse lateralmente a modo de péndulo, volverse a extender y abrir la
garra o garras, de modo que las cuerdas caigan por gravedad fuera de la zona de trabajo
de la mesa, haciéndose avanzar a la paca una vez desprovista de cuerdas hasta una zona
de descarga, correspondiente con el extremo de la mesa, sobre la que se podra disponer un

remolque o cualquier otro dispositivo para traslado de la paja desapelmazada.

Opcionalmente, esta maniobra se facilita mediante la inclusién de parejas de brazos a los
lados de la paca sobre las que se establecen unas barras giratorias que hacen de

elementos tensores de la cuerda y que guian dichas cuerdas en su maniobra de extraccion.

Solo resta sefalar por dltimo que, el dispositivo incluird sensores y una interfaz de control y
programacion que permitan controlar el desplazamiento de los diferentes elementos moviles
que participan en el dispositivo para que el equipo se adapte a pacas de diferentes

tamarnos.

De esta forma se consigue un mecanismo sumamente versatil, que puede trabajar en

continuo, y adaptarse a pacas de diferentes tamafos.
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DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar la descripcién que seguidamente se va a realizar y con objeto de ayudar
a una mejor comprension de las caracteristicas del invento, de acuerdo con un ejemplo
preferente de realizacién practica del mismo, se acompafia como parte integrante de dicha
descripcion, un juego de planos en donde con caracter ilustrativo y no limitativo, se ha

representado lo siguiente:

La figura 1.- Muestra una vista en perspectiva de un equipo para la extraccién de cuerdas

de pacas en continuo realizado de acuerdo con el objeto de la presente invencion.

La figura 2.- Muestra una vista en perspectiva lateral del dispositivo de la invencion.

La figura 3.-Muestra un detalle en perspectiva del equipo a nivel de la zona de corte de las

cuerdas y extraccién de las mismas.

La figura 4.- Muestra, un detalle en perspectiva del cabezal extractor de las cuerdas en su
posicion de basculacion lateral y descarga de dichas cuerdas fuera de la zona de trabajo de

la mesa.

La figura 5.- Muestra otra vista en perspectiva del equipo de la invencién.

La figura 6.- Muestra, finalmente un detalle en perspectiva de una variante de realizacién del

equipo en el que éste presenta una garra doble.

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

A la vista de las figuras resefiadas, puede observarse como el equipo para la extracciéon de
cuerdas de pacas en continuo de la invencién se constituye a partir de un bastidor (1) sobre
el que se establece una mesa (2) que incluye una cadena transportadora (3) sobre la que se
van depositando las pacas (4) en posicion transversal, con sus cuerdas (5) dispuestas sobre

su base inferior y superior y caras laterales.
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De acuerdo ya con la figura 2, sobre la zona media posterior de la mesa (2) y en disposicién
longitudinal, se establece una cuchilla (6) estatica sobre la que se desplazan las pacas en el
movimiento de la cadena transportadora, provocando el corte de dichas cuerdas (5) a nivel

inferior de la base de las pacas.

Inmediatamente por detras de dicha cuchilla se establece un poértico (7) en cuyo larguero, y
en correspondencia con su zona media se vincula a través de una articulacion (8) un brazo
telescopico (9) extensible mediante un cilindro hidraulico o neumatico (10) y que se puede
hacer bascular entre una pareja de guias laterales (12) por medio de un segundo cilindro

hidraulico o neumaético (11).

El brazo telescopico (9) se remata inferiormente en un cabezal (13) que incluye una garra
abatible (14) por medio de un cilindro hidraulico/neumético, y que adopta una disposicién
perpendicular a las cuerdas (5), contando con un asiento de garra (15) materializado en una
doble pletina de curvatura acorde a la de la garra, entre las que se define un espacio o
ranura longitudinal (16) sobre la que se acufia la garra, con las cuerdas, impidiendo asi su

deslizamiento.

Opcionalmente, las cuerdas en su maniobra de extraccion se haran pasar por unos tensores
laterales (18) materializados en barras giratorias sostenidas sobre brazos horizontales (17) ,
tal como muestra la figura 4, solidarias al pértico (7), y que ejercen una tensién vertical para
las cuerdas hasta que éstas se desprenden por completo de la paca, facilitando dicho

proceso de desvinculacion.

Solo resta sefalar por dltimo que, la garra abatible (14) puede ser doble, como la mostrada

en la figura 5, sin que ello afecte a la esencia de la invencién.

Tal y como se ha comentado con anterioridad, el incluira sensores y una interfaz de control
y programacion que permite controlar el desplazamiento de los diferentes elementos
méviles que participan en el dispositivo para que el mismo se adapte a pacas de diferentes

tamarnos.

A partir de esta estructuracion la operativa del equipo es la siguiente:
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a) Las pacas (4) se van depositando transversalmente una a una sobre la mesa (2).

b) La cadena transportadora desplaza las pacas haciéndolas pasar por la cuchilla (6), lo

que provoca el corte de sus cuerdas a nivel de su base inferior.

c) La paca con las cuerdas cortadas se hace avanzar hasta quedar dispuesta bajo el

pértico (7).

d) El brazo telescopico (9) se expande inferiormente hasta que el cabezal (13) quede

enrasado con la paca.

e) Se acciona la garra (14) enclavandose en la paca y provocando que las cuerdas

queden firmemente sujetas entre el asiento de garra (15) y la propia garra (14).

fy Se recoge el brazo telescOpico en sentido vertical ascendente hasta una altura

suficiente como para que las cuerdas se separen de la base inferior de la paca.

g) Se hace bascular el brazo telescopico (9) lateralmente sobre las guias laterales (12)

hasta la posicién mostrada en la figura 3.

h) Se libera la garra (14), haciendo que las cuerdas caigan por gravedad hacia una

zona de recogida alejada de la zona de trabajo de la mesa (2).

i) Se hace avanzar nuevamente la paca hasta que esta abandona la mesa (2),
cayendo por gravedad a un equipo de recogida, caida que provoca el

desapelmazado de la paca.

Una vez agarradas firmemente las cuerdas por el cabezal, éste se desplazara verticalmente
a través de su brazo telescépico, para extraer completamente las cuerdas, para
posteriormente abatirse lateralmente a modo de péndulo, volverse a extender y abrir la
garra, de modo que las cuerdas caigan por gravedad fuera de la zona de trabajo de la
mesa, haciéndose avanzar a la paca una vez desprovista de cuerdas hasta una zona de

descarga, correspondiente con el extremo de la mesa, sobre la que se podra disponer un
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remolque o cualquier otro dispositivo para traslado de la paja desapelmazada.
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REIVINDICACIONES

12.- Equipo para la extraccion de cuerdas de pacas en continuo, caracterizado por que esta
constituido a partir de un bastidor (1) sobre el que se establece una mesa (2) que incluye
una cadena transportadora (3) receptora de las pacas (4) en posicion transversal, con sus
cuerdas (5) dispuestas sobre su base inferior y superior y caras laterales, mesa (2) que
incluye una cuchilla (6) estatica dispuesta longitudinalmente, sobre la que se hacen pasar
las pacas (4), tras la que se dispone un pértico (7) en cuyo larguero, y en correspondencia
con su zona media se vincula a través de una articulacion (8) un brazo telescopico (9)
extensible mediante un cilindro hidraulico o neumatico (10) y que se puede hacer bascular
lateralmente por medio de un segundo cilindro hidraulico o neumatico (11), con la
particularidad de que el brazo telescépico (9) se remata inferiormente en un cabezal (13)
que incluye al menos una garra abatible (14) por medio de un cilindro hidraulico/neumatico,
y que adopta una disposicién perpendicular a las cuerdas (5), contando con un asiento de
garra (15) sobre el que se acufia la garra con las cuerdas en la maniobra de accionamiento

de la garra.

22.- Equipo para la extraccion de cuerdas de pacas en continuo, segun reivindicacion 12, en
donde el equipo incluye sensores y una interfaz de control y programacién del
desplazamiento de los diferentes elementos moéviles que participan en el equipo para

adaptarse a pacas de diferentes tamarios.

32.- Equipo para la extraccion de cuerdas de pacas en continuo, segun reivindicacion 12, en
donde el brazo telescépico (9) es susceptible de bascular lateralmente entre una pareja de

guias laterales (12) previstas en el portico (7).
42 - Equipo para la extraccion de cuerdas de pacas en continuo, segun reivindicacion 12, en
donde en correspondencia con la extremidad de salida de la mesa (2) se define una zona de

descarga de las pacas desprovistas de cueras.

52.- Equipo para la extraccion de cuerdas de pacas en continuo, segun reivindicacion 12, en

donde lateralmente al portico (7) se define una zona de descarga de las cuerdas (5).

62.- Equipo para la extraccion de cuerdas de pacas en continuo, segun reivindicacion 12, en
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donde el equipo cuenta con tensores laterales (18) para las cuerdas en proceso de
extraccién, materializados en barras giratorias sostenidas sobre brazos horizontales (17)

solidarios al pértico (7).
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FIG. 3
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