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Uktad elektrycznego sterowania urzadzeniem slizgowym
do wykonywania budowli wysokosciowych

Przedmiotem wynalazku jest uktad elektrycznego sterowania urzadzeniem §lizgowym do wykonywania
budowli wysokosciowych automatycznie ksztattujacy zbiznosé budowli w funkcji jej wysokosci.

Dotychczas nieznane i nie stosowane s3 uktady automatyczne prowadzenia ksztattu budowli wysokoscio-
wych. Przestawianie form ksztattujacych sciane budowli nastepowato mechanicznie lub recznie.

Wada dotychczasowych sposobéw by}t bardzo wolny postep robét i duza pracochtonnos$é wymagajaca
statej kontroli. _

Celem wynalazku jest stworzenie takiego uktadu sterujacego, ktéryby umozliwiat automatyzacj¢ czynnosci
prowadzenia elementéw §lizgu formujacego budowle wysokosciowa oraz automatyczna kontrole pracy §lizgu.

_Istotg wynalazku stanowi uktad z ujemnym sprz¢zeniem zwrotnym przy ktérym wymuszenie dziata na
nadajnik impulsu, ktéry przekazuje sygnal do wezta sumujacego, ktdry jako uchyb regulagji przekazywany jest
do regulatora skad impuls nastawiajacy przekazywany jest na punkty regulacjii za$ sygnat przekazany jest
czjnikiem a sygnat czujnika przekazany jest na czton catkujacy, ktéry dalej przekazuje sygnat regulowany do
wezta sumujacego.

- Uklad wedtug wynalazku przejmie na siebie funkcje takiego rozrzadu ruchéw elementéw hydraulicznego
uktadu do nadawania ksztaltu wznoszonej budowli, aby mial on na kaidej wysokosci pozadang form¢ przy
pozadanej grubosci §cianek budowli.

Uktad wedtug wynalazku pozwala na catkowite zautomatyzowanie czynnosci prowadzenia elementéw
§lizgu formujacego budowle oraz na automatyzacje kontroli pracy §lizgu a przez to spowodowanie znacznego
przyspieszenia postepu prac.

Uktad wedtug wynalazku przedstawiony jest w przyktadzie wykonama na zataczonym rysunku, ktory
przedstawia schemat ideowy uktadu.

Wymuszenie W(t) dziata na nadajnik impulsu 1, ktéry przekazuje sygnat Xz(t) do wezta sumujgcego skad
jako uchyb regulacji e(t) przekazywany jest na obiekty regulacji 3. Sygnat X(t) kontrolowany jest czujnikiem 4.
Niewtasciwa praca organu wykonawczego w obiekcie regu!acii sygnalizowana jest w zespole sygnalizacyjnym 5
optycznie i akustycznie. Sygnat z czujnika 4 przekazany jest na czton catvujacy 6, ktéry przekazuje dalej sygnat
regulowany S(t) do wezta sumujacego.



77 789

9

Zastrzezenic patentowe

Uktad elektrycznego sterowania urzadzeniem slizgowym do wykonywania budowli wysokosciowych,
z ujemnym sprz¢Zeniem zwiotnym, znamienny tym, Zc wymuszenic (W/t/) dziata na nadajnik Impulsu (1)
przekazujgcego sygnat (Xz/t/) do wezta sumujacego, ktéry jako uchyb regulacji (e/t/) przekazywany jest do
regulatora (2) skad impuls nastawiajacy (/) przekazany jest na obiekty regulacji (3), przy czym sygnat
regulowany (X/t/) kontrolowany jest czujnikiem (4) a nicw fasciwa praca organu wykonawczego sygnalizowana
jest w zespole sygnalizacyjnym (5) optycznie i akustycznie, zaé sygnal czujnika (4) przekazany jest na czton
- catkujgcy (), ktdry przekazuje dalej sygnat regulowany (S/t/) do wezta sumujacego.
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