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(54) Manipulitor pro ukliddni plechi ’

Pfedmétem vyndlezu je manipulétor pro uklada-
ni plechli, ktery sestdvd z podélného podvozku
propojeného pevnym mostem, k némuZ jsou pfi-
pevnéna Sikmd ramena s kladkami. Zezadu jsou .
k pevnému mostu kyvné uchyceny pohyblivé tram-
ce opatfené kyvnymi rameny a pevnym ramenem,
které je kyvné spojeno s pistnici silového vilce,
pfipevnéného k pevnému mostu.
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Vynélei se tykd manipuldtoru pro uklidani
plechii do svazku, zejména ve valcovnach tlustych
plechd.

Ve vilcovnach tlustych plechd, majicich ve svém

| virobnim programu pomérné $iroky sortiment

plechti co do rozmérii a hmotnosti se plechy
odbavuji vesmés vysuvnymi rameny s kladkami.

Vysuvnd ramena s kladkami jsou sklonéna pod !

spddovym tdhlem. Plech sjiZdi po ramenech na

srovnévaci &elo zardZky, viéi kterému jsou plechy

srovndvdny do poZadovaného svazku. Tim, Ze
plech sjizdi po relativn& velké konstrukéni délce
ramen s kladkami prakticky z jednoho konce na

druhy, nabere nekontrolovatelnou a ni¢im neovla-
. datelnou- rychlost zpusobujici pomérné¢ znatnou
* kinetickou energii. Nevyhodou je, Ze Kinetickd

energie se negativné projevuje pii zastavovani
plechti na srovnéavacich zardZzkach, kdy zpisobuje

. pofkozovani hran plechti a nadmé&mé& namdha
i pevné zardZky a jejich kotveni. Také je nevyhodou
'nadmérnd hluénost vznikajici pfi srovndvani

plecha.

Uvedené nedostatky odstrafiuje manipuléator !
pro uklddéni plechid podle vynélezu, jenz je tvofen
- portdlovym podvozkem s pojezdovymi koly a pro-

pojenym pevnym mostem. Podstatou vyndlezu je,
%e k dolni ¢dsti pevného mostu jsou pfipevnéna
§ikmd ramena s kladkami. Zezadu jsou k pevnému

mostu kyvné uchyceny na konzoldch pohyblivé .
. trdmce, opatfené jednak kyvnymi rameny uspoia-

danymi vedle §ikmych ramen a jednak pevnym
- ramenem, které je na svém volném konci kyvné

spojeno s pistnici silového vélce pfipevnéného

k vnéjsi éelni plose pevného mostu.

Vyhodou manipuldtoru podle vyndlezu je, Ze ‘

A

vSechny plechy bez ohledu na jejich §itku a hmot-
nost sjiZzdé&ji po vysuvnych ramenech po minimdlni
drize. Plechy tak nemohou dosdhnout vysokych
kinetickych energii, ¢&imZ dochézi k jejich poskozo-
vani. RovnéZ hlu¢nost pfi ndrazech plechii na
zardzky je podstatné sniZena.

Pfikladné provedeni manipuldtoru podle vynéle-
zu je znazornéno na pfiloZenych vykresech kde na
obr. 1 je jeho pidorys a na obr. 2 aZ 5 jsou
znazornény jednotlivé pracovni polohy manipuld-
toru v ndrysu.
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dolni &4sti jsou pfipevnéna §ikmd ramena 4 s klad-
kami 5. Zezadu jsou k pevnému mostu 2 kyvné

uchyceny na konzoldch 6 dva pohyblivé tramce 7,

. opatfené jednak kyvnymi rameny 3 uspofddanymi
' vedle $ikmych ramen 4 a jednak pevnym ramenem

| 8, které je na svém volném konci kyvné epem

spojeno s pistnici silového vilce 9, jenZ je pfipev-

- nén k vnéjsi Celni plose pevného mostu 2.

V zékladni poloze (obr. 2) jsou kyvna ramena

~ Manipulator pro ukladani plechi podle vyndlezu !
| je tvofen portilovym podvozkem, ktery je svymi
i pojezdovymi koly uloZen na kolejich 1. Portalovy
. podvozek je propojen pevnym mostem 2, k jehoZ |

3 spusténa dold pod tloZnou uroven predévaciho
zafizeni 13, na kterém je uloZen plech 14. Poho- |

nem silovych vélcl 9 se nato¢enim trdmc( 7 nad-

1 zvednou kyvni ramena 3 do horni polohy a pfevez-
“mou plech 14 z'pfeddvaciho zafizeni 13 (obr. 3). :
‘ Nasleduje pojezd manipuldtoru do prostoru ukla-
. dactho stolu 12 kdy po piejeti zadni hrany plechu

P A

| 14 jakékoliv ptepravované $ifky se manipulétor se
' vzdélenosti ,,a* (max. 100 mm) za &elem pevné
| zarazky 10 zastavuje. Silov¥mi vélci 9 se kyvnd

ramena 3 pfestavi do své dolni polohy a tim se

plech 14 poloZi na §ikmé ramena 4 s kladkami §. Po i

téchto ramenech 4 sjiZzdi kazdy plech 14 a nardZina
&ela pevnych zarazek 10 (obr. 4). Po ndrazu plechu
14 na pevnou zardZku 10 se manipuldtor znovu

| rozjizdi stejnym smérem, kdy postupné dochdzi

k sesunuti nepodepfeného konce plechu 14 na
ukladaci stiil 12 a to v momenté&, kdy t&Ziste plechu

- 14 opusti posledni kladku 5 Sikmych ramen 4,

druhy konec plechu 14 spadne na uklddaci stiil 12
v dobé, kdy dojde k tdplnému vysunuti Sikmého

ramena 4 (obr. 5). Se spusténymi kyvnymi rameny .

3 se manipulator rozjiZzdi opaénym pohybem smé-
rem do odebiraciho mista, kde je okamzité pfipra-

opakuje. Zavedeni uklddaciho stolu 12 je pfino-
sem v celém procesu odbavovini, nebot plechy 14

nepadaji s $ikmych ramen 4 s tak velké vysky, ale :
s vysky dané konstrukénim rozmérem Sikmého
raméne 4 s kladkami 5. Z hlediska hygieny préce je |

timto podstatné sniZzena hlu€nost.

PREDMET VYNALEZU

Manipuldtor pro uklddani plechii je tvofen
portalovym podvozkem s pojezdovymi koly, pro-
pojenym pevnym mostem, vyznadeny tim, Ze k dol-
ni &asti pevného mostu (2) jsou pfipevnéna §ikma
ramena (4) s kladkami (5), pfiemZ zezadu jsou
k pevnému mostu (2) kyvné uchyceny na konzo-

lich (6) pohyblivé tramce (7), opatfené jednak‘

kyvnymi rameny (3) uspofadanymi vedle Sikmych
ramen (4) a jednak pevnym ramenem (8), které je

na svém volném konci kyvné spojeno s pistnici

silového vilce (9) pfipevnéného k vné&jsi elni plose
pevného mostu (2).

2 vykresy

- ven pfevzit dalsi plech 14 a tim se jeho cyklus !
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OBR. 1

Vytiskly Moravské tiskaiské zavedy, - - Cena:.-240 Kts
provoz 12, Leninova 21, Olomouc
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