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Urzadzenie do mechanicznego
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie mecha-
niczne, ktére stuzy do eksploatacji niskich pokla-
déw — calkowicie eliminujac prace reczng. Urzg-
dzenie wedlug wynalazku nie wymaga wykonywa-
nia wnek do rozpoczynania pracy urzgdzenia,
ktérych wymagaja znane kombajny weglowe. Urzg-
dzenie to nadaje sie do zdalnego sterowania same-
go urzadzenia jak roéwniez do peilnej komplekso-
wej automatyzacji urzadzemia i innych maszyn
znajdujacych sie w Scianie.

Urzadzenie wediug wynalazku sklada sie z sze-
regu jednakowych czlonéw przesuwanych wzdiuz
przeno$nika $cianowego, z ktérych kazdy ma wlas-
ny organ urabiajgco-tadujacy. Ksztalt tego organu
przypomina dwa talerze stykajgce sie obwodami.
A mianowicie organ ten jest symetryczny wzgle-
dem plaszezyzny prostopadiej do osi obrotu i ma
po obu stronach w czeSci obwodowej powierzehnie
skos$ne wzgledem tej plaszezyzny Powierzchnie te
sg stozkowe lub podobne do stoZzkowych

Powierzchnie zewnetrzne organu sg zaopatrzone
w noze w ukladzie spiralnym. Uklad nozy zapew-
nia ladowanie urobku na przenoénik. R6wnieZ na
obwodzie organu urabiajacego umieszczone sg noze.
Dzieki takiemu uksztaltowaniu organ urabiajgco-
tadujacy jest przystosowany do trzech kierunké6w
pracy: prostopadlego do przenosnika, czyli kierun-
ku wecinania sie w calizne oraz obu kierunkéw
réwnolegltych do przenosnika czyli kierunké6w dwu-
stronnego urabiania. Organ urabiajacy wecina sie
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w calizne, gdy przeno$nik wraz z urzadzeniem jest
dosuwany do ociosu.

Dosuwanie przenosnika do ociosu odbywa sie
badZ znanymi przesuwnikami hydraulicznymi bgdZ
elementami Scianowej obudowy zmechanizowanej.
Do napedu organu urabiajgco-ladujgcego stuzy sil-
nik hydrauliczny umieszczony wewngtrz tego orga-
nu. Jest tu wykorzystana znana zasada obracania
dookola nieruchomego walu caloci maszyny wraz
z jej ostong, stanowiaca w danym przypadku wias-
ciwy organ urabiajgco-ladujgcy. Kazdy czlon urzg-
dzenia ma ponadto naped hydrauliczny do posuwu
czlonu wzdluz ociosu.

Dwukierunkowy ruch posuwisty czlonu nastepu-
je w wyniku wspélpracy kola zebatego lub laficu-
chowego czlonu z mieruchomym, wspélnym dla
wszystkich czlon6w, laficuchem lub ze¢batky, uto-
zonymi wzdiluz przeno$nika. Za poérednictwem
konstrukcji nosnej kazdy czlon, posuwajgc sie po
taficuchu bgdz zebatce, §lizga sie po przenoéniku
Scianowym. Kazdy czlon posiada po obydwu stro-
nach pitugi ladujgce wraz z nozami do ewentual-
nego wyréwnywania spagu.

Plugi stuzg réwniez do oczyszczania spggu mie-
dzy ociosem a przenofnikiem z ewentualnie pozo-
stalego urobku badZ opadnietego z ociosu. Jak juz
zaznaczono, urzadzenie sklada sie z szeregu czlo-
néw. Kazdy z mich pracuje niezaleznie, urabiajgc
wyznaczony dla niego odcinek. Odcinki pracy po-
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szczegblnych czlonéw skladajg sie na calg diugosé
eksploatowanej §ciany.

Po dojéciu do korfica wyznaczonego mu odcinka
pracy czion automatycznie zatrzymuje sie. Ponie-
waz kazdy czlon ma za zadanie urabianie odcinka
podobnej diugosci, przeto wszystkie czlony koniczg
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swe zadanie mmniej wiecej w tym samym czasie. .

Drzieki niezalezno$§ci pracy poszczegblnych czlonbéw
urzgdzenie zezwala na wystepowanie réznic w cza-
sie dojécia czlon6w do konca ich odcinkéw pracy,
powstalych na skutek zmian urabialno$ci calizny
weglowej, napotykania przerostéw skalnych itp.

Dosuwanie przeno$nika do ociosu nastepuje do-
piero, gdy wszystkie czlony osiaggng swoje punkty
docelowe. W wyniku dosuwania przenosnika do
ociosu organy urabiajgco-ladujace poszczegblnych
czlonéw wcinaja sie w glab calizny, przygotowujgc
sie tym samym do rozpoczecia ponownego urabia-
nia i ladowania przy posuwie w przeciwnym kie-
runku.

Urzadzenie wedlug wynalazku przedstawione jest
schematycznie na rysunku, ktérego fig. 1 jest
rzutem bocznym, a fig. 2 rzutem poziomym urzg-
dzenia.

Czlon urzadzenia sktada sie z organu urabiajgco-
tadujgcego 1 umocowanego na konstrukcji no$nej
2, ktéra stanowi jedna cato§é z plugami tadujgcy-
mi 3. Organ wurabiajgcy 1 obraca sie dookola osi 4
réownoleglej do przeno$nika. Caly czlon urzadzenia
przesuwa sie po lancuchu badZz zebatce 5. R6wno-
cze§nie czlon swoja konstrukcja noSng 2 §lizga sie
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po przeno$niku §cianowym 6. Plugi tadujgce 8 sg
wyposazone w noze 7.

Organ urabiajgco-ladujgcy 1 jest wyposazony na
plaszczyznach bocznych w noze 8 w ukladzie spi-
ralnym oraz w noze 9 na obwodzie organu. Prze-
noénik ma przystawke 10 za ktérg ulozone sg
wszystkie przewody zasilajgce i pomocnicze 11
urzgdzenia. Dosuwanie urzadzenia wraz z przenos-
nikiem do ociosu odbywa sie badZ odrebnymi prze-
suwnikami 12, bgdZ elementami zmechanizowanej
obudowy $cianowej 13,

Liniami i strzalkami przerywanymi oznaczono
kierunek weinania sie organéw w ocios i kierunek
posuwania sie czlonéw urabiajgco-tadujgcych przy
nastepnym cyklu pracy.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do mechanicznego dwukierunkowego
urabiania niskich pokladéw, przesuwne wzdluz
przeno$nika dzieki wspé6lpracy z nieruchomym
taficuchem lub zebatkg, ktérego organy urabiajg-
co-tadujgce maja osie obrotu réwnolegle do prze- -
noé$nika, znamienne tym, ze sklada sie z szeregu
jednakowych czlonéw, z ktérych kazdy ma organ
urabiajaco-tadujacy (1) o ksztalcie dwéch talerzy
stykajacych sie na obwodzie, a ktérego boczne po-
wierzchnie i obw6d sg zaopatrzone w noze (8, 9),
kazdy za§ organ urabiajgco-ladujgcy ma wilasny
silnik hydrauliczny umieszczony w jego wnetrzu,
przy czym kazdy czlon ma naped z kotem napedo-
wym do posuwu po lancuchu lub zebatce (5).

Fig 2
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