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(54) Stavéei a regulaéni &len

Predm&tem wvyndlezu je stavéci a regulatni
¢len pohonného a pievodového mechanismu sty-
kagd, vytvoleny jako zalomené t&leso, jehioZ viza-
jemn& posunuté <&&sti majl osy soumErniosti
uspofddény rowvnob&Zné we spoletné roving.

P¥i hromadné a welkosériové vyriobd spinacich
piistrojii a zvlastd stykadl, se v pFevaZné mite
pou¥iva lisovanych dila, at §iz kowvovych nebo
z umé&lych lisovacich hmot. Vlastni montdZ pfi-
trioji je pak lsestavovénim, skldddnim pFeldem
piipravengch dild. I u takito wysoce iorganizované
vyroby s wysokou péesnosti reprodukovanych
diltt je tieba pofitat s wyrobnimi tolerancemi.
Odchylky rozm#ri mohou byt zplsobeny jak po-

stupnym lopotfebenim néstroji, tak 1 souttovymi -

. tolerancemi il ‘pii pouZivéani mnolhuonaslobm]ch
lLsolvamch forem mebo ndstroji.

Rozm&rové odchylky se pfi konetné montdZi
gtykadd projevuji nap¥. malym pracovnim zdvi-
hem pohonného -elektromagnetu nebo wvelkou
vizdalenosti melzi ‘pelvngmi a plohyblivimi kontak-
ty hlavniho komtaktnihio obyodu. ‘

Kompenzace odchylek od jmenovitych rozmé-
Tl se zpravidla provadi pomoci Sroubovych [prv-
ki - nebo podklddanim nosngch &asti magnetu
nebo pFeviodového mechanismu. Jsou zndmy
i zpisoby, Kidy piistroj se smontuje o podsku-
pin v nosném ramu, ktery se mna pesny rozmér
upriavi odfrézovanim, zabrouSenim apold.

* Nevyhodou t&chto zndmych zplsobl ustaveni
a regulace funki®nich f4sti stykade je velkd md-
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pohonného a pievodového mechanismu stykaéi

rotnost a sloZitost zafizeni pro t¥iskové obra-
béni nebo briouSeni podskupin. MoZnost zdmé&ny,
ktraty a Spatného sefizeni pFistroje po olpakiowva-
né montdzi, nap¥. p¥i kontrole opot¥ebeni p¥i-
strofje v proviozu.

Uveidené nelvyhody izndmych zpwsqbu ustave-
ni a regulace funkdnich Césti stykaid do znafc-
né miry ‘sniZuje stavéci a regulagni &lem podle
vynalezu, Wvytvofeny jako zalomené, plné nebo
duté t8leso, jehoZ wizdjemné posunuté ¢&sti maiji
0y Soum&rnosti revnobsZné @ umistény v jeldné
spoletné rovind. Takto uspofddany regulagni
Slen dovoluje wyuZiti Sty¥ regulatnich stupiid,
kterymi Ize kom'penzovat iodchylky rozm&rd zpi-
sobenych vyrobnimi tolerancemi, pouhym pooto-
tenim reguladniho ¢lenu o 180° podél jedmé nebo
druhé ofsy.

Stalvém @ regulacni clen podle vynalezu je
schemla*tlcky gznazornén na pFiloZeném wykresu,
kide iobr. 1, 2, 3 pPedstavuje stavsci a reguladni
¢len jako plné tdleso, obr. 4 je Ffez dutyin téle-
sem stavéctho a regulatniho ¢lenu, obr. 5 zné-
zoriiuje stavéci &len pohonného elekiromagne-
tu, obr. 6 piedstavuje stavéci a regulafni &len
vytvoleny jako zalomené wélcové t8leso, na iobr.
7 je Fez regulatnim &lemem, jehoZ jedma &ast
je tvofena upeviiovacim Sroubowym privkem, obr.
8, 9 zndzoriiuji fez reguladnim a stavécim ¢le-
nem, fjeho# jedna &&st je tvoffena Sroubovym prv-
kem a iplochiou - asymetnickou podloZkiou.

Stalv&ci a regulafni &len podle obr. 1, 2, 3 je



vytvoten jako zalomené tdleso 1, tvaru kivadru,

) pro wvloZeni mebo nasunuti na funkEni Bastl sty--
kaét, jeho# wvzdjemnd posunuté &&sti 2, 3 maji -

osy soum&rnosti v jedné, spolefné roving rovno-

b&Zné a jeho aktivni st¥ny 4, 5, 6, 7 umoZiujl

viti zédkladové roving 8 Otyfi stupn& vyoseni.
Stavéci @ regulagni &len na obr. 4 znézoriiuje
modifikaci pro nasunuti na funktnd &ést pifstro-
je, nap¥. kotvu nebo jadro elektromagnetu. Je
vytvoFen jako walomené it¥leso 1, tvaru dutého
hranolu, jehjo? vzdjemnd posunuté Eésti 2, 3 maji
DSy soum&rnoisti ve spoldfné toving rovnobdZué.
Alktivni stény 4, 5, 6, 7 (jsou vzhledem k duting
9 rizn& silné a umo@tiujl viEi zdkladni rovind
8 Styfi stupng& wyoseni.
. Obr. 5 pieldstavuje ustaveni pevného magnetu
pomoci stavdciho a reguladniho &lenu, sestdva-
jicitho ze zalomeného t&lesa 1, tvaru dutého
kvadru se vzdjemnd posunutymi Gastmi 2, 3, opa-

tfeného dutinou 9, kterou \je t&leso 1 nasunuto.
na vysstupek 10 pevnéha magnetu 11. T&leiso sita-

v&ciho &letn 1 ije opfeno o zékladni rovinu 9
ramu 'pfistroje a upevn&no tvarovanou pliloZ-
kou 12. Pootodenim stavdciho a reguladniho Cle-
_nu o 180° piodél jedné nebo druhé osy, jsou
umoZnény &ty¥i stupng vyskového nastaveni
magnetu 12 proti zdkladni roving 9.

Stavéci @ regulatni ¢len na obr. 6 je vytvoren

1. Stavéci a regulagni &len pohonného a prevo-
daového mechanismu stykadl pro nasunuti
nebo wloeni do funk@nich fasti stykagd, vy-
znatujici se itim, Ze je wytvoien jako zalo-

mené t8leso (1), GjehoZ vzéjemn& posunuié .

g&sti (2, 3) malji osy soum&rost! novnob&iné
v jedné spoletné roving. , -

2. Stavéci a regulani élen podle bodu 1, vyzna-
tujici se tim, ge zalomené tsleso (1) je wy-
tvoteno ve tvaru dutého stupliovitého hrano-
lu, jehoZ vzéjemnsé posunuté &dsti (2, 3) a du-
tina (9) maji osy soum&rnosti rovnob¥&Zné
v jedné spoletné rolvind.

' 3. Stavici a regula@ni &len podle bodu 1, vyzna-
gujlcl se tim, #e zalomené t&leso (1} je vy-

jako zalomené vélcové té&leso 1, jehoZ vzéjemné
posunuté Gésti 2, 3 jsou lvetknuty kolmo-do plo-

~ chého mosniku 13 mimo jeho \delsi osu symetrie,

plitemZ osy vzéjemns posunutych &asti 2, 3 le-
#fci wve spoletné roving jsou kolmé k delli ose
symetrie mosniku 13. Nosnik 13 stavé&ciho a re-
gulagniho ¢lenu 1 je k zdkladové @ nosné rovi-
ng 8 upevndn pomoci §roubu’ na‘obraze mnena-
znadeného a umoZiiuje vydkové wloZeni otofného
ramene 14 prevodového mechanismu ve &tyFech
stupnich. ) '

Na obr. 7 znédzornsny stavéci a reguladni &len
mé stejné uspo¥adani jako ma obr. 6, avak jed-
na-ze vzéjemné posunutych Gésti 2,3 je tvoPena

. upevitovacim $roubem 15, prochdzejicim nosnou,

zgkladovou rovinou 8 a uloZenym v mosniku 13
mimo jeho del3! osu symetrie.

Uspof&dani stavéciho a rélgxu‘lsalé‘ni'hlo &lenu po-
dle obr. 8, 9 p¥edstavuje alternativni pouZiti ¢le-

nu, sestdvajiciho ze dwou prvke tvoficich zalo-

mené t8leso. Jedna ze dvou vzéjemné posunu-
tych tasti 2, 3 je tvolena upevitdvacim 3roubem
15, prochézejicim nosnou, zdkladoviou rovinou
8, plochou, nesymetrickou podloZkou 16 & ulo-
Zenym v nosnfku 13 mimo jeho ‘delSi osu sy-
metrie. Uspofdddni wmioZiiwje &ty¥i stupné vys-
kového uloZeni otofného ramena 14 prevodoveé-
ho mechanismu.

PREDMET VYNALEZU

tvoifeno ve tvaru zalomeného vélce, wetknu-
teho kolmo do plochého nosniku (13) .mimo
jeho deli osu symetrie, plitemZ osy wzdjem-
n& posunutyich S&sti (2, 3) leZici wve spoledné
roving jsou Tovnob&iné.

4. Staw¥ci a regulatni &len podle boldu 1, vyzna-
tujici se tim, Ze &ast [2) zalomeného vélco-
vého t&lesa (1) je tvoiena upeviiovacim Srou-
bem. ’

5. Stawvdc! a regulatni &len podle bodu d, vyzna-
Sujici ise tim, Ze wpeviiowvaci Broub (15) tvo-
Fici G4st (2) zalomeného valcového t&lesa (1)
prochdzi plochou, mesymetrickou podloZkou
(16). .
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Obr. 9
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