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Urzgdzenie sterujace do stosewania przy ciaglej elektrodzie Soederberga

Patent trwa od dnia

Pierwszenstwo:

Wynalazek niniejszy ma zwigzek z elektroli-
z3, a dotyczy stworzenia urzgdzenia sterujg-
cego do stogowania przy cigglej elektrodzie
Soederberga.

Ciggla elektroda Soederberga jest tworzona
z masy, ktéra stopniowo zestala sie za pomocg
spiekania pod dziataniem ciepla wywigzujace-
go sie w elektrolizerze. Anoda przesuwa sie we-
wnatrz metalowego plaszcza, ktory jest utrzy-
mywany zasadniczo na jednakowym poziomie.
Anoda zuzywa sie podczas elektrolizy i jest
regularnie odnawiana za pomoca dodawania
dalszych iloSci masy.

Pewna liczba trzpieni siega pionowo do wne-
trza tej masy. Na trzpieniach tych osadzone s
prety, na przykilad aluminiowe, ktére za pomo-
<g elementéw zakleszczajacych sg polaczone
z belkami tworzqcymi cze§¢ ramy anody.

Dzwigniki §rubowe stopniowo opuszczajg ra-
me i umieszczong w niej anode, w miare jak
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anoda ta zuzywa sie. Gdy anfrda opusci sie¢ do
polozenia, w ktérym  trzpienie znajdg sie W
odlegloéci okolo 200 mm od poziomu anody, to
trzpienie te musza byé wyciagniete i ponownie
umieszczone wyzej w czeSci masy, ktéra nie
zostala jeszcze spieczona. )

A zatem wykonywane sg nastepujgce zabiegi:

Kosz dla trzpieni zostaje doprowadzany tuz do
elektrolizera. Kosz ten ma pustg jedng przegrode
oraz zaopatrzony jest w czyste i zimne trzpie-
nie, ktére sg gotowe do uzycia i zajmujg po-
zostale przegrody.

Element zakleszczajacy mocujacy wybrany
pret trzpienia do belki ramy zostaje zwolniony
i trzpieA zostaje oddzielany od masy ruchem
obrotowym, wyciagniety i umieszczony w wol-
nej przegrodzie kosza dla trzpieni.

Czysty trzpiefi zostaje wybrany 2z kosza
i wsadzony do masy anodowej. Belka ramy zo-
staje oczyszczona naprzeciw wybranego miej-



sca dla preta ~trzpienia, azeby zapewni¢ jak
xm,*epsq_s»)x{ LBLEKITY CZNy, a elemen. Zanleswu~
CaygLy «0Siaje nOwW zacxsnfesy, azepy polaczyt.
prec irzpienia z beu{a ramy.

‘Lizfuenie s3 wyciggane 1 ponownie umiesz-
czane na Wwyiszym poziomie badZz pojedynczo,
baaz tez szeregiem, oraz badz poiowa ich, badz
tez wszystkie trzpienie jednej . anody zostajg
jednocze$nie wyciggnigte i z powrotem usta-
wione.

Gdy wszystkie trzpienie zostang z powrotem
zamontowane ;to rama, ktéra zostala opuszczo-
na razem z anoda musi réwniez byé podniesio-
na do gory. W tym celu dwie metalowe belki
zostajg umieszczone na plaszczu anody wzdiuz
jej dtuzszego boku i po obydwéch stronmach
szeregu frzpieni. Niektére lub wszystkie ze-

~whetrzne--trzpienie zostajg polaczone z tymi
belkami i wszystkie z odpowiednich elementéw
zakleszczaaacych zostaja otwarte. Rama zostaje
~Fodniesiona dojgory za pomocg swych dzwigni-
Kow. frubowyca, a aiwigniki piaszcza zostaja
uruchomione w przeciwnym kierunku, azeby
zapobiec podazaniu plasz¢za,za rame.

Bylo juz proponowane urzggdzenie do wycig-
gania trzpieni i z powrotem ich wstawiania na
wyzszym poziomie. Jednakze przesuw- elemen-
0w zakleszczajgcych oraz oczyszczanie po
wieczchni: stykowych na belkach ramy musia-
1o byﬁ ‘Wwykonywane recznie, Mialo to te wade,
ze czynnoic ta trwala dlugo i byla Zmudna.
Wycigganie trzpienia, zwlaszcza gdy jego ko-
niec znajduje sie w Dbezposrednim sasiedztwie
pozmmu anody, moze spowodowaé gwaltowne
wydmelame sie gazbw spalmowych ktére na-
tyehn‘ﬁast zapalajg sie w wyniku normalnie
utrzymywaneJ wysokiej ‘temperatury kapieli;
temperatura ta’ moze  przekraczaé¢ - 1000°C w
przypadki elektrolizy aluminium. W kranco-

wym przypadku dalsza masa moze spadaé przez-

ofwoér, ktéry powstal z wyciagniecia trzpienia
i moze ‘spbWodOwaf: ‘maty wybuch. A zatem
operator moze byé powaznie poparzony, a cale
urzgdzenie moze byé uszkodzone.

Celem wynalazku jest usuniecier co naj-
mniej najwigkszych z 'tylko co wymienionych
wad. o
| ‘Wedlug wynalazki zostalo stworzone urza-
dzenie ‘sterujgce do stosowania przy - cigglej
elektrodzie Soederberga, przy czym urzgdzenie
to sktada 'sie: z “mechanizmu chwytajgcego,
przeznaczoneeo do wyciggania trzpieni anody
z anody, z mechamzmu do uruchamiania ele-
mentéw zakleszcza.Jacych ktére utrzymujg me-

chaniczne i elekiryczne polgczenie pomiedzy
pretem trzpienia, a doprowadzajacymi prad
szynami, przy czym mechanizm uruchamiajg-
cy kleszcze jest przesuwany pomiedzy poloze-
niem roboczym i nieroboczym, z mechanizmu
oczyszczajacego doprowadzajacego prad do szy-
ny, przy czym mechanizmy: chwytajacy, uru-
chamiajacy kleszcze i oczyszczdjgcy tworzg ra-
zem podzespdl, a ponadto sa przcwidziane ele-
menty do pionowego przesuwania i (lub) obra-
cania tego podzespotu pomiedzy potozeniami:
roboczym i nieroboczym.

Wedtug jednej cechy znamiennej niniejszego
wynalazku chwytajacy trzpien mechanizmu jest
przesuwany pionowo i (lub) obracany, azeby
przekazywaé¢ badz jeden, badZ tez obydwa te
ruchy trzpieniowi anody.

Wedlug innej cechy znamiennej tego wyna-
lazku, przewidziane sg elementy do sterowania
réznymi mechanizmami i elementami ohstugu-
jacymi je z jednego stanowiska, « W razie po-
trzeby z pewmej odleglo§ci od elektrolizera,
przy zabezpieczeniu operatora.

Wedlug specjalnej cechy znamiennej niniej-

. szego wynalazku urzadzenie moze mieé¢ trzy

cze$ci, ktére sg mechanicznie odrebne i oddziel-
‘ne, a mianowicie jezdzgcy most, ktéry pracuje
jako wspornik, zesp6t sterujacy i zesp6l me-
chanizméw roboczych.

1. Jezdzacy mosi sklada sie z réwnoleglo$cien-
nego diwigara skrzynkowego o bardzo dobrej
sztywno$ci. Dwie dwuteowe belki na dolnej
stronie tego diwigara skrzynkowego tworzg
podwieszone tory dl: zespolu sterujgrcego. Po-
jedyncza szyna na gérnej stronie podpiera ze-
sp6t mechanizméw roboczych, a boczna strona
dzwigara skrzynkowego zaopatrzona ]est w szy-
ne podpierajgcg ten zesp61

Skrzynka przelgcznik6w jest umieszczona
wewnatrz diwigara skrzynkowego, a na jego
goérnej stronie dwa zespoly krazkéw linowych
przyjmujg kable elektryczne, ktére lgcza zespll
sterujacy z zespoiem roboczym Most Jei(ﬂl po
bocznych torach.

2. Zesp6t sterujacy zawiera kabme s’rerugaca
dla operatora, w ktérej zgrupowane sg ‘elemen-
ty sterujgce ré6znymi czgSciami urzadzema Ka-
bina ta jest poszerzona za pomoca pomostu dla
przyjmowania réinych koszy d]a trzpieni

Dwa osadzone przegubowo ramlona, ktére sg
obstugiwane. przez dZwignik Srubowy, moga
przemieszczaé zespét kabiny i pcmostu w sto-
sunku do ich polozenia. r6wnowag1 azeby to-
warzyszy¢ ladowaniu i wyladowy ua.niu koszy.
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Gérrie kofice’ tych ramion oraz diwignika $ru-
bowego sa polgczone przegubowo z gérnym
pofrostem, na ktérym sg umieszczone - kragzki,
na ktérych zespo! sterujacy jest przemieszezany
wzdtuz  dwéch szyn, ktére sg przewidziane do
tego "¢elu’ na dolnej stronie ramy mostu. .

3. Zesp6l mechanizméw roboczych zawiera
wézek, ria ktérym osadzony jest drag z urzadze-
niem wyciggajacym i ktéry moze przemieszczaé
sié” po ‘pojedyntzym -torze zamocowanym . na
gérnej stronie jezdzacego mostu oraz opieraé
sié o szyng¢ podpierajgca, zamocowana na boku
mostu. .

Zespél ten zawiera réwniez mechamzmy do
obracgma do podnoszema do géry ‘i do opusz-
czania doulnych mechamzméw, ktére mogg mieé
posta,é obratowego rurowego wspornika tele-
skopo,wego, qraz glérwvnego mechamzmu izlujg-

480, ele«krhryqzme, -ktéry ]est wy‘knonany z izolu-

],a_,cego elektrygzme i c1ep1n1e ma’cenalu odpor-
neg'p ng, Wso’lme tempepatury, i ktéry ]est po-
la.tquy za ppmoca §rub réwniez 1zolowanyoh
e].aktlgyczme i me,plnle

N -pomosSeie  podpierajacym -sg umieszczone
dol:ne mechanizmy. ..

-rSain~mechanizm s :chwytajacy . . trzpien . mo-ze
by¢iwtworzony .przez zwykly klucz. Chwytaja-~
ce “skezeki- -wewnatrz klucza. przesuwaja sie po
pOwiérzohniach : -odwrbeonego. .Scigtego stozka,
ktére sg utworzone zwseyna'ﬁrz: klucza, i sg po-
wijzanerza ‘pomeoes lin. mechanizmu ttumigcego
z drmaturg, na ktérej: jest umieszczony elektro-
magnes w-celu dzialania. -

' ‘Zaciskanie i zwalnianie - klucza - element6w
Zﬁkfék)"zczajacy'ch;f"zapewnia‘ elektryczny styk
pomiedey “pietem-trzpienia i jego dostarczaja-
Cythi prad Szynami. Kluez ten jest utworzony
7' Wydraggone] “rury z koficem'w kszatleie klu-
tsa! Mofe mru’ byé hadana nieznaezna swoboda
TU¢hd" 24 " porndey * preegubu - kulowego i - jost
ofi " Podndszony ‘do ‘gbFy i dpuszezany za - pomoca
llny i silnika elektryéznepo.:

" “Mechanizm ‘oczyszezajdey-dla szyn, ‘dostar-
dzajdcych prad moze byé ‘wtworzony za'pomoca
Szczofkd, Ktéra jest ‘przesuwana ruchem mna-
Wi‘othym" : ‘a“ - pom'oca napedu obroto-wego

Mechnamzmy te 54 zamocowane ha ramie; kt6-
ra przesuwa 'SlQ ru;chem nal\m'otnym po woézku
wyc1q,ga3acym trzpuen anody i moze ‘obracaé
s1e dokola dwéch poziomyéh osi ustaWwionych
wzaJemrme prostopadle azeby Umezliwié  po-
chyienie 'zespotu mec.hammnow pod dowolnym

katem. Sprezyny odchylaja zesp6t do polozenia
pionowego. '

Wynalazek zostanie teraz opisany  tituletn
przykladu z powolaniem si¢ na schematyczny
rysunek, na ktérym fig. 1- Jest rzutem z przo-
du jednej postaci urzadzenia stnrujaicego we-
dtug wynalazku, fig. 2, 3, 4, 51 7:sg rzutami
z przodu w przekroju réznych mechanizméw
stanowiacych cze§é tego urzadzenia, fig. 6 jest
przekrojem plaszczyzna, oznaczong ' linig-a-a
na fig. 5, a fig. 8 jest rzutém 2 przodu w' prze-
kroju zespolu tych mechanizméw,: przy:ezym
gérna cze§¢ zespotu jest ma rysunkwu pominigta.

Urzadzenie pokazane og6lnie na fig. 1 zawie- -
ra jezdzacy most 1, zesp6l sterujacy 2 i:-zespél.
3 mechanizmé6w noboczych.

Most 1 sklada sie z ‘dfwigara -skrzynkoewego
10, na ktérego jednym koficu jest ‘umieszeczona .
skrzynka 11 'przetacznikéw. Dwuteowe belki 12 -
i 13 ma dolnej stronie diwigara ‘skrzynkowego
10 tworza podwieszone tory dla zespolu steru-:
jacego 2. Krazki dla elektrycznych kabli 14 i 15
oraz jednoszynowy tor 16 do podpierania ze-
spolu 3 sg umieszczone ma gérnej stronie: d&wi-
gara 10. Podpierajacy bor 17 jest umieszezony
na boku dzwigara skrzynkowego 10, od’ strony
zespotu ‘3. )

Dziwigar skrzynkowy 10 opiera sie' swymi
konficami na -dwéch wézkach 18, z kt6érych jeden
jest napedzany od :silnika -eléktryeznego 19...

Zespb6t sterujacy 2:sklada sie z .ramy: pod-
trzymujacej 20, na ktére] umieszézone sa: dwai
kola podwieszajgce . 21 i 22, - jesdzace
wzAluz podwieszonych - tordw 12 i 13. Kola- 22
sa napedzane od:silnika -elektryezrego : 23.

Pionowe prety 24 i’ 25 s3 polaczone przegu-
kowo z rama 20 swymi gérnvrhi ' koficami: i sg;
unrwchamlane ‘za’ pomocy -dzwirnika frubowege
260 Nw® pretanch 24125, ra ich dolnych koticach,
umieszezona jest kKabina sterujecs 27, ktéra jest
przediuZona 'za ‘pomoca: vortostu 28 prreznvoro-
he?b”’dro przyjecia kosz6w 29 ‘dla- trévteni: "

Zespél '3 mechanizm6w “sklada rsie -z -iramy
vodtrzymuisnei' 30; zaopdtrzone] ¢ -dwa‘ kola 31
jezdzace po‘torze” 6. ‘Riatria "30° Jefd¥i "za® po=
moca silnika elektrycznesgo 32 i BiZemieszeza
zesp6l ‘3 mechanizmbé6w. wzdtug. . mosti. 4~ nie-
zaléznie od 'zesoolu! sterujavege 2.

Kolo "33 ramy 30 ‘toczy" sta ‘po wwodnieraigerm
torze 17, a czesé 34 urradzenia, letbra: ‘bedria "opit.
saha w dalszymr!ciggu . 'nihedizego: onisu, nqesf
zawieszona na ramfe za.pomoca. trzeeh -Sprezyn.

Cze$¢ 34 urzadzenia zawiera klucz 1007 wycig-
gajacy = trzpignie amody -przedstawiomy szcre-
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gbbwo na fig. 2. Klucz ten sklada sie z rury

wykonanej . z antymagnetycznego metalu o
dufej- opornosci.  Obrobiony  mechanicznie
dolay- koniec 101 tej rury jest przyspa-

wany ‘do mieobrabianej gérnej czeSci 102.

‘Szczekd 103, réwniez wykonane z niemagne-
tyeanego materiatu zaopatrzone sa w powierzch-
nie  oporowe, ktoére przesuwaja sie po po-
wierzechniach stozkowych uformowanych we-
wewngtrz dolnego konca 101 klucza 100.

‘Spezeki 103 za pomocy czterech lin 104 sg po-
1g6zerié 2 mechanizmem amortyzujacym 105,
ktm‘}‘ Zatwviera wieszak ‘106 lin. Walcowy su-
wak 107 brzesuwa sie wewmatrz wytoczenia
stanowigcego cze$é wieszaka 106, -a Sciskana
spréxyhia - 108 jest osadzona pomigdzy - kolmierza-
i difwika 107 i wieszaka 106, Suwak 107 jest
polacbony z magnesem 109 osadzonym w gor-
n¥yifi leoficu 102 klucza 100. Sam klucz jest po-
latZony z rurg 110 za pomocy przegubu, ktéry
Ufé2Mwia pochylanie w pewnym stopniu przez
opeérabora przeznaczonego do - sterowania klu-
cza'100." Chociaz tego rodzaju polgczenie jest
majkorzystniejsze, to Jednatkze nie je'st onod
czym$ istotnym.

Mechanizm 200 (pokazany szczegdélowo na
fig. '3) jest przeznaczohy do zaciskania i zwal-
nignia elémentéw zakleszczajacyeh, ktére za-
pewniajj styk eléktryczny pomiedzy pretami
na trzpleniach amody, a dostarczajagcymi prad
bélkami. Mechanizm 200 zawiera pionowy wal
202, na glowicy ktérego jest osadzony pomocni-
ezy klucz 201 (fig. I) tworzacy sterowanie ele-
mentami zakleszczajgeymii. Gérna czesé walu
202 jest zaopatrzona w zebra 203, ktére wspol-
pracujg z wodzikiem 204. Wiodzik 204 jest ste-
rowany za pomocg elementu mnapedowego, 205
poprzez mechanizm, utworzony za pomoca ply-
tekK 206, ograniczajgcy ‘moment obrotowy,
z ktérych polowa stanowi jedng calo§é z wo-
dzikiem 204, a druga polowa —- z elementem
napedzajagcym 205. Maksymalny przekazywany
moment obrotowy zalezy od przeciwdziatania
sprezyny 207, kt6ra jest nastawiana za pomoca
nakretki - 208,

Element napedowy 205 stanowi jedna calosé
z kolem zgbatym 209, napedzanym poprzez kota
zebate 210, 211, 212, 213, 214
k!hdme zmniejszajgeq obroty silnika elektryc:z-
nego 215. Przegub kulowy 216 umozliwia po-
chylatife sie mecHanizmu 200, ktéry trzeba na-
‘stavwiaé.

"Fig. 4 pokazuje mechanizm 300, przeznaczo-
ny do podnoszenia do géry i opuszczania W

stanowlgce prze-.

dét klucza 201 i szczotki, ktéra zostanie opisa-
na dalej.

Mechanizm 300 obejmuje line 301, jeden ko-
niec ktérej jest przymocowany do dolnej obsa-
dy, ktéra jest wspélna z uzebrowanym watemn
202 pomocniczego klucza 201i wydrazonym wa-
lem 413 mechanizmu szczotkowego, ktéry zn-
stanie opisany nizej. Drugi koniec liny jest po-
laczony z przeciwciezarem (nie pokazanym na
rysunku), umieszczonym wewnatrz rury 110,
przytrzymujacej gitowny klucz 100.

Lina 301 przechodzi kolejno na krazek kie-
rujacy 304, ktéry odchyla ja pod katem pros-
tym, na wielorowkowy luZny krazek linowy
302 i wielorowkowy napedzany krazek linowy
303. Krazek linowy 303 jest napedzany przez
kota zebate 305, 306, 307, 308, od silnika elek-
trycznego 309. Kodo zebate 306 jest kolem luZ-
nym (wolnym) i ma do spelnienia dwa zadania,
a mianowicie utrzymuje ono krazek linowy 303
na wiaSciwym miejscui wrazz elementem 310
tworzy staly mechanizm hamujgcy, ktéry moz-
na nastawiaé naprezajac lub zwalniajgc pier§-
cieniowe sprezyny 311 za pomocg Srub 312

© 1 kolpaka 313. Jezeli klucz 201 jest zakleszczo-

ny, to zesp6t utworzony za pomoca liny 301
i krazk6w linowych 302 i 303 tworzy ogranicza-
jacy moment obrotowy mechanizmu, ktéry
dziala jednakowo w gérnym i dolnym potoze-
niu koficowym, przez wylgczanie ciggniecia 1i-
ny przez krazek linowy 303.

Fig. 5-7 pokazujg mechanizm szczotkowy 400,
ktéry nadaje ruch nawrotny szczotce. Szczotka
ta jest osadzona ma przegubie kulowym 401,na
dolnym korftcu nagwintowanej wewngtrz rury
403, kt6ra jest przesuwana pionowo w sposéb
nawrotny. Nagwintowany z zewmgtrz pret 405
ma mozno$é obracania sie wewnatrz rury 4¢s.
przy czym te dwa nagwintowane elementy
wzajemnie ze soba wspélpracujg. Wzdiuzay
wpust 404 na zewnetrznej tulei ochronnej 407
(tig. 6) zmusza rure 403 do ruchu postgpowego
w wyniku obrotu preta 405.

Pret 405 jest zaopatrzony w napedzane kols
zebate 406 na swym gbérnym koncu, ktére to ki
lo zazebia sie z napedzajagcym kolem zebatym
409. Te dwa kola s3 zawarte wewmnatrz obudo-
wy 408, utworzonej za pomoca rozszerzenia na
gérnym koncu tulei ochronnej 407.

Kolo zebate 409 stanowijedna calo§éz tulejq
410, zaklinowana na rurze -411. Gérny koniec
rury 411 jest zaopatrzony w zebra 412, ktére
wehodzg wrowki rowkowanego wabu 413, osa-
dzonego wewnatrz rury- 411 i przesuwajgcego
sie wewnatrz niej.



Rura 407 opiera sie na poérednim pierscienin
414, ktéry stanowi jedng calo$¢ z dolnym 1li-
zyskiem uzebrowanego <walu 202. Pionowy
przesuw tego dolnego lozyska jest sterowany
za pomoca opisanej wyzej liny 310, poprze:z
sprezyne 415, napiecie ktérej jest zmieniane za
pomoca nakretki 416, Ten sprezynujacy mecha-
nizm zmusza szczotke do dociskania sie do
doprowadzajacej prad belki, ktéra ma byé
oczyszczona. )

Glowica 417 walu 413 tworzy czop, ktéry
wchodzi do wewnatrz odpowiedniego wydrazc-
nego elementu 418. Na elemencie tym jest osa-
dzone kolo zebate 419, napedzane za pomecey
uzebionego segmentu 420, ktéry obraca sig¢ na
wale 421. W kadlubie 422 uzebionego sektora
420 osadzony jest walek 423 napedzany za po-
moca drazka 424, ktérego glowica 425 obraca
sie na watku 426, Walek 426 jest zamocowany
na kole zebatym 427, ktére obraca sie z jedna-
stajna predkosciag ma watku 428 nie polgczonym
z walkiem 426. Koto zgbate 427 jest napedzanz

 poprzez ko'a zebate 429, 430, 431, 432, 433 two-

rzace przekladnie zebata silnika elektryczneg?

434. Ograniczajacy moment obrotowy mecha-
nizm jest utworzony za pomocg dwéch tarczy
435 1436 wzajemnie dociskanych za pomoca
$prezyn 437. Mechanizm ten chroni na ogét si-
‘nik i mechanizm szczotkowy od jakiegokolwiek
przecigzenia.

Fig. 8 pokazuje gléwny uklad izolujacy 500,
ktéry izoluje gérng czes¢ 600 urzadzenia od
zespolu mechanizmu 3. Uklad ten sklada sie
z wspornika 501, na = ktérym jest osadzony

. zesp6l mechanizméw: 200, 300 i 400. Plyta 502,
. ktéra stanowi jedng calo§é ze wspornikiem 501
jest izolowana za pomocg dwoéch tarcz 503 i 504,
wykonanych z materiatlu izolujgcego o Wy-
starczajgcej wytrzymalcSci mechanicznej, na
przyktad z ,Celoronu”. Zesp6t 502, 503, 504
jest przymocowany do plyty wspornikowej 509,
ktéra jest polgczona na stale z czeScig 600, za
pomoca $rup 507, ktére same sg chronione za
pomocg arkuszy izolujacych 508. Ukltad izolu-
jgey 500 jest umieszezony w uszczelnionej na
powietrze skrzyni, utworzonej z elementéw 505,
506 i ptyty wspornikowej 509, przy czym skrzy-
nia ta moze byé normalnie mapelniana sprezo-
nym powietrzem. . . .
- . Pokazana réwniez na fig. 8 cze§¢ 600 urza-
dzenia jest mechanizmem do obracania i na-
wrotnego - przesuwu rury. wspornikowej 601,
ktéra stanowi jedng caloéé z plytg wsporniko-
. wg 509, G6rna cze§¢ rury 601 jest zaopatrzona

' 639 nastawiaja pionowe wyréwnanie

w Zebra, ktore wchodza wewnatrz wewnetrz-
nych rowkéw na otaczajgcej jg tulei 629. Na-
kretka 602 na tulei 629 wspélpracuje ze Srubg
603; $ruba ta jest cbracana za pomocg ograni-
czajgcego mcment obrotowy sprzegla utwprzo-
nego z plyty 604, csadzonej na- trzpieniu #ruby
603, oraz plyty 605, zamontowanej ma tulei 606.
Na tulei 606 jest csadzone kolo zebate 607, kt6-
re zazebia sie z kolem zgbatym 608 w celu
utworzenia zmniejszajgcej obroty przeklagni,
napedzanej od silnika elektrycznego 609.

Przy gérnym kranicu przesuwu, rurowe preze-
dluzenie 610 nakretki 602 dotyka diwigni 611,
ktora poprzez podwoljne polgczenie 612 dziala
w celu wylgozenia sprzegla 604, 605.. Podobne
wylgczenie zachodzi, gdy sworzeh §ruby 603 nie
jest cbcigzony, a mianowicie woéwezas gdy
glowny klucz 100 zetknie sie z glowicy trzpie-
nia anody i gdy znajdzie sie on na swym dol- '
nym krahcu przesuwu.

Teleskopowe rury 613, 616, 619 i 622 chronig
dolng oze$é uzebrowanej rury 601. Na telesko-
powych rurach 613, 616, 619, ma ich gérnych
koncach zmajduja sie zewmetrzne pier$eienie
614, 617 i 620, a na ich dolnych koficach — we-
wnetrzne pierScienie 615, 618, 621 i 623. Dolny
pier§cienn 615 wewmetrznej rury 613 jest nakre-
cony ma pltyte 509. Gérna cze$é .zewnetrznej
rury 622 jest przyspawana do makladki 624;
nakladka ta jest nakrecona na amortyzujgca
sprezyne 626 na podpierajacej mnakladce 625,
na ktérej jest osadzony mechanizm ruchu na-
wrotnego, Na nakladce podpierajacej 625 umie-
szczona jest rura 627 zaopatrzocna w uszczel-
niajgca na powietrze okladzine 628, kt6éra zosta-
je dosunieta do rury 621, azeby umozliwié
simnarowanie tej rury. '

Ruch obrotowy uzyskuje uzZebrowana rura
601 od wewnetrznie uzebrowanej tulei 629, kt6-
ra jest nakrecona na mnakladke 625. Tuleja 629
jest przediuzona za pomoca rury 630, na ktérej
jest osadzone kolo zebate 631. Kolo to jest na-
pedzane od silnika elektrycznego 632, zaopa-
trzonego w elekiromagnetyczny hamulee 633
i zmniejszajace obroty kolo zebate 634. Silnik,
jego hamulec i kolo zebate sa osadzone na ra-
mie 635, ktéra jest polgczona ze wspornikiem
30 za pomoca mechanizmu cofajgcego, utworzo-
nego za pomocy trzech sprezyn 636, ité-
rych mnapiecie jest mastawiane za pomoca
nakretek 637 i przeciwnakretek 638. Nalm'eﬂd
mecha-
nizmu.

Wiszystkie te ruchy sa sterowane z kabiny 27
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poprzez kable elektryczne 640, ktore gczg roi-
_ne.nechanizmy ze skrzynka 11 przelgcznikow.
_Beben kabli jest umieszezony wewnatrz dzwi-
.gara 'skrzynkowego 10, a inny beben kabli
umieszczony w poblizu dostarcza potgczenia
~kablowego pomiedzy skrzymkg 11 i kabing 27,
.Kable 640 sa polaczone z osadzonymi ma sta-
ie elememntami przetgcznikéw 642, a kable 643
‘igczg ruchome elementy przelgcznikow z silni-
kami mechanizmu 600 i z puszkg przelotowg
645. Kabel 644 laczy puszke przelotowg 645
z silnikami elekirycznymi mechanizméw 200,
300 1 400. o
Praca opisanego wyzej
sie w spos6b nastepujacy:
Operator znajdujacy sie w kabinie 27 prze-
mieszcza most 1 za pomocg silnika elektrycz-
nego- 19 dopdty, dopoki most ten nie ustawi sie
nad elektrolizerem, ktorego elektrody trzeba
podnie$é do géry. Zesp6l sterujgcy 2, za pomo-
cg silnika 23, zostaje woéwezas wprowadzany do
przejScia, ‘ktére oddziela szeregi zbiornikéw

urzgdzenia odbywa

i jest tam chroniony od jakichkolwiek podmu-

chdw gazu lub plomenia, spowodowanych przez
wycofywanie elektrody.

Nastepnie operator umieszcza zawierajace
elektrody kosze 29na pomoécie 28 korzystajac
'z draga przymocowanego do giownego klucza
100. Zespd! meckaniczny 3, ktérego mecha-
‘nizmy znajduja sie wowczas w swych goérnych
polczeniach, zostaje doprowadzony ponad wy-
‘bramy elektrolizer za pomocg silnika 32, tak
ze gldwny klucz 100 znajduje sie dokladnie nad
pierwsza anody, ktéra ma byé wyciggnieta.
- ‘Silnik 609 zostaje uruchomiony, azeby opus-
cié uzebrowang rure 601 w taki sposéb, zehy

klucz 100 nasuwal si¢ na glowice anody, ktéra-

ma by¢ wyciagnieta. Silnik 632 obraca woéwiczas
- zesp6l mechanizméw 200 i 300 dokola dragga 102
dopéty, dopoki pomocniczy klucz 201 nie zo-
_stanie umieszczony mnad sterowang glowicy
elementéw  zakleszczajgcych, ktére  lgcza
trzpien anody z belkg doprowadzajaca prad.

Silmik 3¢9 uruchamia woéwczas mechanizm 300
opuszczagcy klucz 201 do polozenia, w ktérym
klucz ten nakiada sie na sterowang glowice
elementéw zakleszczajgcych. Mechanizm zabez-
pieczajacy zostaje woéweczas matychmiast uru-
chomiony, tak ze lina 301 zostaje zwolniona

i mie .jest juz ciggnieta za pomoca krazka lino-
wego 303,

Klucz 201 zostaje obracany za pomocy silni-
ka 215, ktéry wprawia w ruch mechanizm 200
dop6ty, dopbki elementy zakleszczajace nie zo-

stana otwarte i klucz nie powréc: nastepnie do
swego goérnego polozenia za pomocg silnika 309.

Cperator oddzialywuje teraz jednocze§mnie na
silniki 609 i 632, tak ze sila ciggngca i moment
obrotowy sg jednocze$nie przykladane do
trzpienia anody. Pod dzialaniem tych sit trzpieh

“anody jest wyciagany i operator moze umiescié

ja w pustej przegrodzie przewidzianej dla
trzpieni anody w jednym z koszy 29, korzysta-
jac z silnika 609 do pionowego przesuwu i sil-
nika 632 do przesuwu poziomego.

Operator przepr‘dwa.dza nastepnie z powrotem
zesp6t 3 do jego polezenia pcwyzej miejsca dla

. umieszczenia nowego trzpienia anody dzialajac

na silnik 434. W ten spcs6b mechanizm szezot-
kowy 400 wykonuje oczyszczenie przewodzacej
prad belki. Pomocniczy klucz 201 zostzje znoéw
potaczony ze sterowang glowicg elementéw za-
kleszezajacych. Zesp6t 3 sprowadza tcraz po-
mocniczy klucz 201 do kosza 29 trzpieni, a klucz
201 zostaje uruchamiany od silnika 609, azeby
schwytaé oczyszczony trzpien, ktory zostaje
umieszczony wewnatrz amody w uprzednio
przygotowanym potozeniu.

Szczegblowe dziatanie réinych mechanizméw
odbywa sie w nastepujgcy sposéb:

Gdy gléowny klucz 100 zetkmnie sic z giowicg
trzpienia amody, to trzpien ten przesuwa do ty-
tu szczeki 103, ktére wznoszg sie do gory we-
wnatrz rury 101, przesuwajac sie po stozkowych
powierzchniach umieszczomych wewnagtrz niej.
Gdy wystarczajaca cdleglosé zostae uzyskana
pomiedzy szczekami 103, to zostaja one zatrzy-
mame, przy czym gicwica trzpicrnia sncdy kem-
tynuuje dopéty wznoszenie sie do gory, dopéki -
jej nizszy komiec nie wysunie sie ze szczek.
Uwolnione szczeki opuszezajg sie na dét i scho-
dza sie pod glowica trzpienia " azeby uwiezié
te glowice. ,

Gdy klucz zostanie pociggniety do géry ,za-
cdiéniecie szczek zwiekszy sie za pomocg prze-
suwania si¢ po powierzchniach stozkowych.
Amortyzator 105 zapobiega kazdemu gwalo-
wnemu dzialaniu. Gdy trzpienh =zostaje badZ
z powrotem umieszczony wewnagtrz anody,
badZz tez umieszczony w jednym z koszy 29
i ruch ku dotowi klucza jest kontynuowany, to
szczeki zostaja znéw otwarte. A zatem wystar-
czajace jest przeslaé prad do elektromagnesu
109, azeby odsunaé szczeki i uwolnié glowice
trzpienia amody.

Gdy sterujgca elementami zakleszczajacyml
glowica zostala nalozona za pomoca pomocni-
¢zego klucza 201, to prad zostaje przestany do



-silnika. 215, ktéry napedza wodzik 204 poprzez
zmniejszajgce .obroty kola zebate 210, 211, 212,
213, 214, poprzez. kolo zebate 209 oraz plytki 206
-sprzegla.

- Wodzik 204 napedza klucz 201 poprzez rure
..202, tak ze element zakleszczajgcy zostaje badZ
otwierany badz tez zamykany. Sprezyny 207,
ktére utrzymuja jedne przy drugich parzyste
1 nieparzyste plytki sprzegla, s wystarczajaco
diugie, tak Ze ewentualne zuzycie plytek
sprzegla mie zmienia wyraZnie maksymalnego
momentu, jaki jest przekazywany przez to
sprzeglo. ,

Podnoszacy do gory i opuszczajacy mecha-
nizm 300 dziala na wspélne dolne lozysko uze-
browanego Wailka 202 i rury 407, na ktérej osa-
dzona jest szczotka. Silnik 309 napedza krazek
linowy 303 aZeby dzialal on na line 301 i powo-
dowal pionowy ruch tego wspélnego lozyska

i jednocze$nie pomocaniczego klucza 201 oraz -

szczotki.

- Gy Flucz 201 natknie sie na przeszkode lub
gdy znajdzie sie na dolnym krancu swego prze-
suwu, lina 301 zostaje zwolniona i mie jest da-
lej c’'agnicna. Na odwrot gdy klucz 201 znaj-

duje sig w swym gérnym kraficowym poloze- .

niu, to przeciwciezar spocznie ma przewidzia-
nym dp tego celu wsporniku i lina 301 nie jest
znéw dale] ciagniona.

~ .Bodzespét utworzony za pomoca liny 301
i krazk6w linowych 302, 303 tworzy przeto me-
chanizm zabezpieczajacy, ktéry jest tak skon-
streowany, ze dla damego przeciwciezaru i cie-

~ zaru, kiéry ma byé przemieszczany, przekazy-
wany mcment obrotowy nie moze przeciaZyé
eni silnika ani mechanizmu,

Mechanizm szczotkowy 400 powoduje nawrot-
ne ruchy szczotki. Silnik 434 napedza wat wy-
korbiony 424 poprzez koto zgbate 427 i kota ze-
bate 429, 430, 431, 432, 433 oraz poprzez me-
-chanizm sprzegajacy 435, 436. Wat wykorbiony
obraca kolo zebate 420 w spos6b nawrotny
i przekazuje ten ruch do kota =zebatego 419,
ktére stanowi jedng calosé z elementem wydra-
zonym 418, Watl 413, ktérego glowica 417 wcho-
dzi do wewnatrz elementu wydraZonego 418
jest zatem sam obracany w -spos6b nawrotny
i ruch ten jest przekazywany do gwintowame-
go preta 405 poprzez przekladnie zebaty 409
i 406.

Rura 403 przesuwa sie po wewnetrznych
zabrach rury 407. Obrét nagwintowanego pre-
ta 405 powoduje zatem ruch postepowy rury
403, ktoéry jest przekazywany do szczotki.

Rura 407 oparta o wspornik 414 jest prze-
mieszczana pionowo przez uzebrowang telesko-
powg rure 411, ktéra swobodnie przesuwa sie
wzgledem watu 413. ‘

Uklad uszezelniajacy 500 zapewnia elektrycz-

-ne izolowanie czeSci 600 urzadzenia.

Oze$é ta jest utworzona przez mechanizm.
ktory moze nadawaé mechanizmom 100, 200,
300, 400 ruch pionowy, ruch obrotowy, lub ruch
stanowigcy kombinacje obydwéch tych ruch6ow.

Azeby uzyskaé ten ruch pionowy zostaje
uruchamiany silnik 609, ktéry napedza gwinto-
wany sworzen 603 poprzez przekladnie zebata
607, 608 i sprzegilo 604, 605. Gwintowany swo-
rzeh 603 dziala na nakretke 602 osadzong na
uzebrowanej rurze 601. Poniewaz tuleja 629 za-
pobiega obracaniu sie rury 601, wiec rura ta
zostaje przemieszczana’ pionowo. Utworzone
z piytek 604 i 605 sprzeglo ,wraz z dwuprzegu-
bowym lgcznikiem 612, napedzanym za pomo-
cg przediuzenia 601 Sruby 602, tworzy mecha-
nizm zabezpieczajacy dla gérnego kranca prze-
suwu.

Podczas ruchu w dét rury 601 {eleskopowe
rury 613, 616, 619 i 622, ktére sg przewidziane
na jej dolnym koncu, przesuwajg sie wzajem-

‘nie po sobie, przy czym zewnetrzny pigrécieﬁ

kazdej z tych rur opiera sie 6 wewnetrzny
pier§dieni nastepnej.rury. S

Na koficu przesuwu amortyzator, utworzony
za pomoca sprezyn 626, zabezpiecza od jakich-
kolwiek gwaltownych uderzefi. Gdy potrzebny
jest ruch obrotowy, zostaje uruchamiany sil-
nik 632 azeby obracaé tuleje 629, ktéra pocigga
za soba zaré6wno wewnetrznag 1Mire 601 jak
i mechanizrh ruchu nawrotnego.

Zastrzezemia patentowe

1. Urzadzenie sterujace do stosowania przy
cigglej elektrodzie Soederberga, znamienme
tym, ze sklada sie: z mechamizmu chwyta-
jacego, przeznaczonego do wyciggania
trzpieni anody z anody, z mechanizmu
do uruchamiania elementéw zakleszczajg- .
cych, ktére utrzymujg mechaniczne i elek-
tryczne polaczenie pomiedzy pretem trzpie-
nia a doprowadzajacymi prad belkami,
przy czym mechanizm uruchemiajgcy ele-
menty zakleszczajgce jest przesuwany po-
miedzy polozeniem roboczym i nierobo-
czym, z mechanizmu oczyszczajacego dopro-
wadzajgce prad belki, przy czym mechani-
zmy: chwytajacy, uruchamiajacy kleszeze
i oczyszczajacy, tworza razem podzespdl,
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a Ponadto s§ przewidziane elementy do
pionowego przesuwania i (lub) obracania
tego podzespolu pomiedzy polozeniami: ro-
boczym i ntigroboczym.

. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1, znamienne
tym, 2e mechanizm chwytajgcy trzpien
anody jest przesuwany pionowo i (lub)
obracany azeby przekazywaé badZz jeden,
badz tez obydwa te ruchy trzpieniowi ano-
dy.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 lub 2, znamien-
ne tym, ze podzespél! ten jest przesuwany
jako calo$¢ za pomocg obracajgcego sie
wspornika z rur teleskopowych. i

. Urzadzenie wedlug ' zastrz. -3, znamienne
tym, ze wspornik z rur teleskopowych jest
odizolowany elektrycznie. :

. Urzadzenie wedlug zastrz 1 — 4, znamienne
tym, ze r6zne mechanizmy i elementy ob-
stugujace je tworza wzajemnze zespél, kt6-
ry porusza sie jako calo§¢ pomiedzy polo-
zeniem roboczym i nieroboczym,

. Urzadzenie wedtug zasrz. 1 — 5, znamien-
ne tym, Ze sa przewidziane elementy do
sterowania réznymi mechanizmami i ele-
mentami je obstugujacymi z jednego sta-

nowiska sterowaniz, przy czym -samo to .

stanowisko sterowania jestw razie potrze-
by @rzesuwane przy zabezpieczeniu opera-
tora. '

. Urzadzenie wedlug zastrz, 1 — 6, znamien-
ne tym, Ze mechanizm chwytajacy trzpien
. anodyezawiera klucz, k-téfy_ jest przystoso-
wany do uchwycenia glowicy .tego trzpie-
nia, ktéry ma byé wyciagniety i z powro-
tem umieszczony, - oraz szczeki wewngtrz
tego klucza, ktére sg przystosowane do
chwytania i zwalniania zaleznie od potrze-
by glowicy trzpienia anody.

X Urzaadze.nie wedlug zastrz. 7, 2znamienne
tym, ze szczeki przesuwajg sie po stozko-

10.

11.

12,

13.

wych powierzchniach w taki sposéb, ze gdy
glowica trzpienia anody jest trzymana we-
wnatrz szczek, a sam klucz jest podnoszo-
ny do géry razem z tymi szczekami, to
dziatanie zaciskajgce szczek poteguje sie.

. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1 — 8, znamien-

ne tym, e mechanizm uruchamiajacy ele-
menty zakleszczajgce zawiera dwa Wwspéi-
osiowe elementy rurowe, wmieszczone jeden
w drugim, przy czym wewnetrzny element
stanowi napedzany klucz i zazebia si¢ z ze-
wnetrznym elementem, azeby byé przez
niego napedzanym.
Urzadzenie wedlug zastrz. 9, znamienne
tym, ze mechanizm uruchamiajgcy elemen-
ty zakleszczajace jest zaopatrzony w polg-
czenie podtrzymujgce, ktére umozliwia W
pewnym stopniu swobodne pochylanie sie
wewnetrznego "elementu rurowego wzgle-
dem pionu.
Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 10, znamien-
ne tym, % mechanizmy: uruchamiajacy
elementy zakleszczajgce oraz oczyszczajacy
s3 przesuwane pionowo za pomoca tego sa-
mego mechanizmu napedowego.
Urzgdzenie wedtug zastrz. 1 — 11, znamien-
* - ‘vm, ze mechanizm oczyszczajecy skla-
da si¢ z wykonujacej ruchy mnawrotne
_ szezotki, z napedu nadajacego ruch obro-
towy szczotce oraz,"z przesuwnego mecha-
nizmu korbowego, umieszczonego pomie-
dzy szczotka i jej napedem.
Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 12, znamien-
ne tym, ze mechanizmy i elementy ich ob-
stugi przesuwajq sie wzajemnie po zawie-
szonym mosdie jezdzacym.

Pechiney Compagnie de Produits

Chimiques et Metallurgiques

Zastepca: mgr Jozef Kaminski
rzecznik patentowy
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