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startovaci davky paliva motoru

Dalkové mechanické stopovaci zafizeni

s nastavenim gtartovaci davky paliva motoru
je uréeno pro gtopovéni, tj. zastavovdni
motoru zdroven s nastavenim startovaci dév-
ky paliva. Sklada se ze dvou pak pro ovldda-
ni stopovaciho tladitka a Jepu pfidavade,
ruZné rozevienymi vloZenou skrutnou pru-
zinou. Uhel rozevieni pak je omezen pevaymi
dorazy. ZaPizeni zabranuje svévolnému zne-
uziti p#idavae paliva pri chodu motoru,

Jje ovladéno piimo z migta Fidice.
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Vynélez se tyka dalkového mechanického stopovactho za¥izenf
8 nastavenim startovac{ davky paliva motoru sestéavajfcf z ovld-
dactho téhla a kongzoly s Cepem pro nastaveni startovaci davky
primo z mista Fidide.

U motoru, které majf vst¥ikovac{ Berpadla s pohonem vlastnf
velkou, jejiZz otalky jsou odvozeny od otafek motoru, se pri po-
klesu otaCek pod uritou hranici automaticky uvede do funkce
pfidaval, kterjm se zvys{ dadvka paliva. U motoru, které majf
Cerpadle s cizim pohonem se pouZiva vstFikovacich Cerpadel bez
této automatické regulace. VstFikovaci Cerpadlo je v tomto p¥i-
padd seFizované na jmenovitou davku paliva pomoci koliTku pFida-
vale, takZe pFi startu, t§ pFi studeném motoru, se musi rudné
zatlaCit Tep pFidavaCe paliva a tim nastavit startovaci dévka.
Jind dosud znaméd podobnéd zaFizeni byla ovladana elektromagnetem,
prifemZ pTridavad paliva nebyl zatladovan pFimo ovliddaci pékou
ovladanou prostFednictvim elektromagnetu, ale pres pomocny cep,
kterj ovladac{ paka uvolnuje.

Toto zaFizeni se vyznaCuje pomérnou sloZitostf, néroEngu
elektrickou instalaci a 2 toho vyplyvajici{ vys88{ poruchovost{.

ViBe uvedend nevfhody odstranuje ddlkové mechenické stopo-
vac{ zaF¥{zen{ s nastavenim startovacf'dévky paliva motoru, téahla
a konzoly s Cepem pro nastaven{ startovaci davky pFfimo z mista
¥idi%e podle vynadlezu, jehoZ podstata spociva v tom, Ze na Cepu
konzoly mezi otodné@ uloZenou pakou pro ovlédan{ stopovaciho tla-
¢itka a spojenou s ovlddacim tdhlem a mezi oto€né uloZenou péakou
pro ovladan{ Sepu pFidavale peliva je vloZena zkrutnad pruZina
pro pruZné rogevFen{ pak. Paky jsou opatFeny dvima dorazy pro
vymezen{ @hlu jejich rozevFeni.




Hlavni vyhody délkového mechanického stopovacfho za¥{zenf
s nastavenim startovac{ davky paliva, spoé{vaj{ v tom, Ee zabra-
nuje svévolnému zneuZiti pFidavaSe paliva za chodu motoru, &imE
zabranuje nadmérné kouFivosti motoru. Déle toto zaF{zen{ umoZ-
nuje nastaveni startovac{ ddvky paliva z mista Tidile a rovndE
tak zastaveni chodu motoru z mista FidiTe.

Na pFipojeném vikresu je na obr. 1 znazornén priklad prove-
deni dalkového mechanického stopovaciho zaFizeni s nestavenim
startovac{ davky paliva. Na obr. 2 je toto zaFizeni znagzornéno
ve sméru pohledu P.

Na Tepu 4 nosné konzoly 3, na obr. 2, je nasazena otoné
péka | pro ovlédén{ stopovacfho tlatitka 12. Na pace 1 je vytvo-
Fen fichyt 7 pro uchyceni téhla 6. Na Zepu 4 je rovnEZ nasazena
péka 2 pro ovlédani Cepu pridavale 8 palivového Cerpadla, pFi-
SemZ mezi pdku 1 a pdku 2 je na Tepu 4 nasazena gzkrutné prufina
5, kterd zajiSTuje rozevFeni pék | a 2 o meximdln{ {ihel dan§
polchou dvou dorazu 11 vytvoFenjch na pace 1 a2 na péce 2. Proti
axidlnfmu posunu jsou péky 1 a 2 na Cepu 4 zajiStény napFiklad
Segerovou pojistkou.

V gédkladni poloze O mechanismu je péka 2 pro ovlddéni Cepu
pFidavaeZe 8 s timto v dotyku. PFi pusobeni téhla 6 dochéz{ k na-
taTeni péky 1 pro ovlddan{ stopovaciho tlalftka 12 kolem Sepu 4.
nosné konzoly 3 ve sméru pusoben{ tahu téhla 6. Po opsén{ drahy
0 - A koncem paky 1 a draby O - A koncem péky 2 dojde k zatlaCe-
ni Tepu pFidavale 8 paliva, a tim je pFipraven i koliCek pFida-
vaSe 9 k nasunut{ na hF¥ebinek 10 vstFikovacfho Serpadla. PFi
dal¥{m natafenf{ péky 1 pusobenim tahu téhla 6 dojde k vlastnimu
stopovéni tj. zatlalen{ stopovaciho tlalitka 12,a tim k zasta-
ven{ motoru. PFi zp&tném pohybu paky 1 pusobenim zkrutné pruZiny
5 se stopovaci tlaSitko 12 vraci z polohy B do puvodn{ polohy A
a spolu s nim se vraci i pédka regulace 13, kterad tahne hfebinek
10 vstFikovacfho Jerpadla, pFilemZ dojde k nasunuti hFebfnku ne
koliGek pFidavale 9. PFi daldim zp&€tném pohybu péky 1 z polohy A
do polohy O Zep pFidavale 8 gugtava v poloze A, protoZe je drZen
kolidkem pFidavade 9, kter§ je zapadl§j v otvoru hfebinku 10
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vatFikovacTho Serpadla. Do vychoz{ polohy se vrac{ pouze péka 1
pro ovlddanf stopovacfho tla¥ftka 12 & pédka 2 pro ovlédan{ Tepu
pFidavale 8. Timto je nastavena startovac{ davka paliva,motor je
_pFipraven k nastartovanf. PFi nastartovan{ motoru se pfi urdi-
t§ch oté3kach hF¥ebinek 10 vstFikovaciho Cerpadla vysune & Xol{¢-
ku pFidavae 9,a tim se Zep pfidavae 8 vrac{ do puvodn{ polohy.
PFi dal8im stopu se vSe opakuje.

PREDMET VYNALEGZU

1. Délkové mechanické stopovaci zaF¥izen{ 8 nastavenim startovac{
davky paliva motoru sestévajici 2z ovlddaciho téhla a konzoly
s Cepem, vyznalujici se tfm, Ze na Tepu (4) konzoly (3) mezi
oto¢né uloZenou pakou (1) pro ovladani stopovaciho tladitka (12)
a spojenou s ovlddacim tédhlem (6) a mezi otodn& uloZenou pakou
(2) pro ovliddani Cepu (8) pFidavale paliva, je vloZena zkrutna

- pruZina (5) pro pruzné rozevieni pék (1) a (2).

2. Dalkové mechanické stopovaci zaFizeni podle bodu 1, vyznadené

tim, Ze pdky (1) a (2) jsou opatFeny dvéma dorazy (11) pro vyme-
zen{ Gihlu jejich rozev¥enft.
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