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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest sposéb i urzadzenie do spinania wielu stronic.

Znane sa sposoby i urzadzenia do spinania wielu stronic, z oktadkami lub bez oktadek, w meta-
lowy kanat, ktéry po wiasciwym zdeformowaniu utrzymuje w formie ksiazki wspomniane stronice
z oktadkami lub bez okfadek.

W szczegdlnosci, znany jest sposdb, w ktérym w wewnetrzna cze$é grzbietu oktadki wkleja sie
metalowy kanat, a nastepnie w tym kanale umieszcza sie stronice i tak skompletowany zestaw od-
ksztatca sie w urzadzeniu do spinania wielu stronic, tworzac ksiazke. Sposéb ten bezwzglednie wy-
maga okfadek w kazdym przypadku.

Znany jest takze sposob, w ktorym do Srodka metalowego kanatu wkiada sie zaréwno stroni-
ce jak i ewentualnie oktadki i tak skompletowany zestaw odksztaica sie w urzadzeniu do spinania
wielu stronic, tworzac ksiazke. W tym drugim sposobie metalowy kanat jest zawsze umieszczony
po zewnetrznej stronie ksiazki. Tym drugim sposobem mozna tworzy¢ ksiazki z oktadkami lub bez
oktadek i niniejszy wynalazek dotyczy wtasnie tego drugiego sposobu i urzadzenia do realizacji tego
drugiego sposobu. Sposéb ten rézni sie od pierwszego wymienionego sposobu miedzy innymi tym,
ze wymaga on od operatora skompletowania zestawu, ktéry bedzie sktadat sie z co najmniej dwdéch,
najczesciej z trzech oddzielnych elementéw: stronice, oktadki i kanat, a nie, jak w przypadku pierw-
szego wymienionego sposobu, zawsze z dwdch elementéw: jednego elementu w postaci stronic
i drugiego w postaci oktadki potaczonej z kanatem, jako ze w pierwszym wymienionym sposobie
oktadka jest juz wstepnie potaczona — sklejona z kanatem. Ten drugi sposoéb jest wprawdzie nieco
bardziej pracochtonny, ale powstata ksiazka jest znacznie mocniejsza i trwalsza, a ponadto zapew-
nia on znacznie wieksze mozliwosci stosowania réznych oktadek i pozwala na znacznie tatwiejsze
zindywidualizowanie wytworzonego nim produktu, na przyktad umozliwia nanoszenie wizerunkéw
na oktadki, gdyz sa one zawsze ptaskimi arkuszami. W tym sposobie, w celu spiecia stronic i okta-
dek korzystne jest unieruchomienie kanatu, aby wtozy¢ do niego stronice i oktadki oraz wyréwnacé
caty zestaw wzgledem jednego z kohcow kanatu. Optymalnym miejscem dla unieruchomienia kana-
tu, w szczegdlnosci miejscem, z ktérego nie bedzie trzeba przenosi¢ skompletowanego i wyréwna-
nego juz zestawu w inne miejsce przed wtasciwym jego zdeformowaniem, jest zatem miejsce de-
formowania zestawu, czyli kanat nalezy umiesci¢ na tozu urzadzenia do spinania wielu stronic
i unieruchomié¢ go szczeka deformujaca w pozycji startowej, przy czym w trakcie kompletowania
i wyrdwnywania stronic nalezy wywiera¢ na kanat site, ktéra nie spowoduje jego deformacji, nato-
miast zapewni jego unieruchomienie.

Z nalezacego do stanu techniki dokumentu EP 0 680 410 B1 znane jest urzadzenie, ktére po-
zwala ustawi¢ szczeke deformujaca w pozycji startowej, ale pozycje te uzyskuje sie w nieokreslonym
doktadnie miejscu nachylania przez operatora dzwigni odbierajacej jego site, a ponadto pozycja ta jest
trudna do utrzymania, a sita nacisku na kanat zmienna. Ponadto, mechanizm urzadzenia zaprojekto-
wany jest tak, ze szczelina robocza i ptaszczyzna ruchu dZzwigni odbierajacej site operatora utozone
sa rownolegle, co uniemozliwia kompletowanie zestawu sktadajacego sie z trzech elementéw, z kté-
rych co najmniej jeden — kanat musi by¢ unieruchomiony w szczelinie roboczej. Uzytkowanie tak za-
projektowanego urzadzenia w postulowanym celu bytloby mozliwe tylko wtedy, gdyby zapewnié
do niego dostep z dwéch, prostopadle ustawionych do siebie kierunkéw, co w realiach warsztatu pra-
cy jest wymogiem bardzo trudnym do spetnienia i wymagajacym dodatkowych naktadow.

Z nalezgcego rowniez do stanu techniki dokumentu EP 1 456 037 B9 znane jest ponadto inne
urzadzenie, ktére posiada nieruchome toze o przekroju w ksztatcie litery ,L”, ktérego szerokosé do-
pasowana jest do rozmiaréw pliku stronic przeznaczonych do oprawy. toze usytuowane jest ukosnie
wzgledem poziomej podstawy, tak aby ta czes¢ oktadki pliku umieszczonego w elemencie spinaja-
cym, ktéra nie bedzie podlegata deformacji spoczywata oparta na diuzszym ramieniu litery ,L”, zas
na kroétszym ramieniu litery ,L” byta usytuowana pozioma podstawa elementu spinajacego. W ten
sposob stronice poddawane oprawie spoczywaja pod wptywem swego ciezaru na dtuzszym ramieniu
litery ,L” toZa i nie wymagaja dodatkowego podtrzymywania. Element odksztatcajacy ma po przeciw-
nej stronie odksztatcajacej krawedzi ukosna krawedZ przeznaczona do wspoipracy z elementem
posredniczacym w ksztatcie klina, ktéry przenosi niezbedna do odksztatcenia $cianki elementu spina-
jacego site pochodzaca od elementu napedowego. Wspdtpraca elementéw: napedowego, posredni-
czacego i odksztatcajacego zapobiega przekazaniu nadmiernej sity na $cianke, zamieniajac kierunek
dziatania cze$ci sity odksztalcajacej na przesuniecie elementu posredniczacego wzdtuz ukosnej kra-
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wedzi elementu odksztatcajacego. W celu oprawienia wielu stronic wktada sie je do elementu spina-
jacego tak, aby ich krawedzie przeznaczone do oprawy spoczywaty na poziomej podstawie. Element
spinajacy samodzielnie lub umocowany w okfadce umieszcza sie na tozu tak, aby pierwsza boczna
Scianka pionowa elementu opierata sie stabilnie o gtadka Sciane toza, a po przeciwnej stronie
do drugiej bocznej Scianki pionowej dosuwa sie element odksztatcajacy przyktadajac site do rucho-
mego elementu napedowego.

Zardéwno urzadzenie ujawnione w dokumencie EP 0 680 410 B1, jak i urzadzenie znane z do-
kumentu EP 1 456 037 B9 wytwarzaja znaczna site deformujaca, jednak ze wzgledu na ograniczony
skok szczeki, zapewniajacy odpowiednia site deformujaca, wtasciwe zdeformowanie kanatu wymaga
kilku, zazwyczaj 2 do 5, etapéw. W procesie wykonywania ksigzki metoda spinania wielu stronic
w metalowy kanat nalezy zatem wyrézni¢ nastepujace pozycje szczeki deformujacej:

— pozycje poczatkowa, ktéra jest pozycja skrajna i odstania w maksymalnym stopniu szczeli-
ne robocza urzadzenia, umozliwiajac wiozenie do urzadzenia kanatu o maksymalnym roz-
miarze dla danego urzadzenia,

— pozycje startowa, ktdra jest pozycja styku szczeki deformujacej z wtozonym do szczeliny
roboczej kanatem o danej szerokosci podstawy i na danym etapie deformacji, a zatem po-
zycja startowa zalezy wprost od wielkosci uzytego kanatu, oraz od tego, ktéry etap defor-
macji tego kanatu przeprowadzono,

— pozycje deformujaca, ktora jest pozycja szczeki deformujacej po wykonaniu skoku szczeki
z sita deformujaca, a zatem konkretna pozycja deformujaca zalezy od wielkos$ci uzytego
kanatu, oraz od tego, ktéry etap deformacji tego kanatu przeprowadzono.

Urzadzenie ujawnione w dokumencie EP 1 456 037 B9 spetnia podstawowe wymogi urzadzenia
wiladciwego do spinania pliku stronic omawianym sposobem, ale posiada dwie wady. Jedna z nich jest
to, ze szczeka deformujaca, ustawiona reczna dzwignia w pozycji startowej, moze odsunaé sie
od unieruchomionego kanatu i przerwa¢ proces kompletowania przysztej ksiazki, gdyz wspomniana
szczeka utrzymuje sie w pozycji startowej tylko dzieki tarciu, jakie wystepuje pomiedzy wspodtpracuja-
cymi ze soba elementami urzadzenia. Druga wada urzadzenia jest brak mozliwosci utrzymywania
prawidtowego utozenia zestawu podczas operacji spinania. Pochylenie toZza poprawia wprawdzie uto-
zenie ksiazki podczas deformacji kanatu, jednak podczas wykonywanej w kilku etapach deformac;ji
kanatu stale zmienia sie wzajemne utoZzenie elementdw przysziej ksiazki, a w zwiazku z tym, ze opera-
tor ma zajete obie rece, nie ma on mozliwosci niezbednego poprawiania i utrzymywania reka wtasci-
wego utozenia zestawu, ktory stanowi¢ bedzie pdzniejsza ksiazke.

Dlatego tez celem niniejszego wynalazku jest takie udoskonalenie urzadzenia, aby pozwalato
ono unieruchomi¢ kanat w urzadzeniu, a potem, aby przeprowadzany w etapach proces deformowa-
nia kanatu przebiegat z uzyciem tylko jednej reki operatora i pozwalat na uzycie drugiej reki do przy-
trzymywania i korygowania utozenia zestawu w procesie jego etapowej deformacji.

Sposdb spinania wielu stronic w urzadzeniu do spinania wielu stronic, ktére zawiera mechanizm
przenoszaco-wzmacniajacy site deformujaca, mechanizm pozycjonujacy szczeke deformujaca, za
pomoca ktérego szczeke deformujaca przemieszcza sie miedzy trzema pozycjami roboczymi: pozycja
poczatkowa, ktéra jest pozycja skrajna i odstania w maksymalnym stopniu szczeline robocza urzadze-
nia, umozliwiajac wtozenie do urzadzenia kanatu o maksymalnym rozmiarze dla danego urzadzenia,
pozycja startowa, ktdra jest pozycja styku szczeki deformujacej z wtozonym do szczeliny roboczej
kanatem o danej szerokoéci podstawy na danym etapie deformac;ji, i pozycja deformujaca, ktéra jest
pozycja szczeki deformujacej po wykonaniu petnego skoku szczeki z sita deformujaca, oraz mecha-
nizm deformujacy zawierajacy toze, w ktérym to sposobie na tozu umieszcza sie metalowy kanat
i unieruchamia sie go za pomoca szczeki deformujacej w pozycji startowej, po czym do srodka meta-
lowego kanatu wktada sie stronice i korzystnie oktadki i tak skompletowany zestaw odksztatca sie
za pomoca szczeki deformujacej, przyktadajac site do $cianki kanatu, wedtug wynalazku charakteryzu-
je sie tym, ze mechanizm pozycjonujacy szczeke deformujaca zawiera generujacy site element usta-
wiajacy szczeke deformujaca w pozycji startowej, za$ sposdb obejmuje nastepujace czynnosci:

zwalnia sie mechanizm pozycjonujacy, wskutek czego generujacy site element ustawiajacy
szczeke deformujaca w pozycji startowej samoczynnie zmienia pozycje szczeki deformujacej z pozycji
poczatkowej do pozycji startowej, naciskajac na umieszczony w szczelinie roboczej kanat, z sita wy-
starczajaca do jego unieruchomienia, ale nie deformujaca kanatu, a nastepnie

przyktada sie site do dzwigni odbierajacej site, wywotujac przez to skok szczeki deformujace;
z sita deformujaca kanat i przesuniecie jej do pozycji deformujacej, przy czym wspomniany generujacy
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site element po kazdym etapie deformacji samoczynnie przesuwa szczeke deformujaca do nowej,
wiasciwej pozycji startowej, umozliwiajac kolejny etap deformacji,

przy czym powyzsze czynnosci korzystnie wykonuje sie tylko jedna reka, za$ druga reka ko-
rzystnie przytrzymuje sie zestaw elementdéw spinanej ksiazki i koryguje sie utoZzenie tych elementéw
w trakcie etapowego deformowania kanatu.

Korzystnie mechanizm pozycjonujacy zwalnia sie za pomoca elementu blokujaco-zwal-
niajacego.

Urzadzenie do spinania wielu stronic zawierajace mechanizm przenoszaco-wzmacniajacy site
deformujaca, mechanizm pozycjonujacy szczeke deformujaca oraz mechanizm deformujacy zawiera-
jacy foze, wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze mechanizm pozycjonujacy szczeke deformu-
jaca zawiera generujacy site element ustawiajacy szczeke deformujaca w pozycji startowej, ktéry to
generujacy site element ustawiajacy szczeke deformujaca w pozycji startowej, po zwolnieniu mecha-
nizmu pozycjonujacego szczeke deformujaca, samoczynnie zmienia pozycje szczeki deformujace;
z pozycji poczatkowej, do pozycji startowej, naciskajac na umieszczony w szczelinie roboczej kanat
Z sita wystarczajaca do jego unieruchomienia, ale nie deformujaca kanatu, a po przytozeniu sity przez
operatora do dZzwigni odbierajacej site, powoduje skok szczeki deformujacej z sita deformujaca kanat
i przesuniecie jej do pozycji deformujacej, a ponadto, wspomniany generujacy site element po kazdym
etapie deformacji przesuwa szczeke deformujaca do nowej, wlasciwej pozycji startowej, umozliwiajac
kolejny etap deformacji i czyni to bez udziatu operatora, uwalniajac jedna jego reke do innych czynno-
8ci — w szczegdlnosci do przytrzymywania zestawu elementéw przysziej ksiazki i do korygowania
utozenia tych elementéw w trakcie etapowego deformowania kanatu, co znaczaco podnosi wygode
uzytkowania urzadzenia i poprawia kontrole operatora nad procesem tworzenia ksigzki.

Korzystnie, generujacy site element, ustawiajacy szczeke deformujaca w pozycji startowej jest
sprezyna gazowa.

Korzystnie, generujacy site element, ustawiajacy szczeke deformujaca w pozycji startowe] jest
sitownikiem pneumatycznym.

Korzystnie, generujacy site element, ustawiajacy szczeke deformujaca w pozycji startowej jest
sitownikiem hydraulicznym.

Korzystnie, generujacy site element, ustawiajacy szczeke deformujaca w pozycji startowej jest
sprezyna.

Korzystnie, generujacy site element, ustawiajacy szczeke deformujaca w pozycji startowej jest
sitownikiem elektrycznym.

Korzystnie, mechanizm pozycjonujacy szczeke deformujaca zawiera element blokujaco-
-zwalniajacy mechanizm pozycjonujacy szczeke deformujaca, utrzymujacy szczeke deformujaca
W pozycji poczatkowej.

Korzystnie, element blokujaco-zwalniajacy zawiera magnes.

Przedmiot wynalazku uwidoczniono w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym figura 1
przedstawia schematycznie urzadzenie do spinania wielu stronic w widoku perspektywicznym, figura 2
przedstawia schematycznie urzadzenie z figury 1 w widoku z dotu bez dolnej ostony obudowy, figu-
ry 3a, b i ¢ przedstawiaja schematycznie kolejne ustawienia szczeki deformujacej: figura 3a w pozyc;ji
poczatkowej, figura 3b w pozycji startowej i figura 3c w pozycji deformujacej, zas figura 4 przedstawia
schematycznie urzadzenie znane ze stanu techniki.

Przedstawione schematycznie na fig. 1 urzadzenie do spinania wielu stronic zawiera nierucho-
me toze 3.2 o przekroju w ksztaicie litery ,L”, ktérego szeroko$é dopasowana jest do rozmiaréw mak-
symalnego pliku stronic przeznaczonych do oprawy. Urzadzenie przygotowane jest do pracy, gdy
dzwignia 2.1 odbierajaca site operatora ustawiona jest w pozycji pionowej, a dzwignia 1.1 pozycjonu-
jaca szczeke deformujaca 3.1 ustawiona jest w potoZzeniu maksymalnie na lewo. W takim potozeniu
obu dzwigni dziata element 1.4 blokujaco-zwalniajacy dziatanie mechanizmu 1 pozycjonujacego
szczeke deformujaca 3.1 i utrzymuje ja w pozycji poczatkowej P, w ktérej toze 3.2 urzadzenia jest
odstoniete w maksymalnym stopniu. W takim ustawieniu urzadzenia, na tozu 3.2, w jego narozniku,
umieszcza sie metalowy kanat 4. Po zwolnieniu dZzwigni 2.1 z pozycji pionowej roztaczony zostaje
mechanizm 2 przenoszaco-wzmacniajacy site deformujaca z mechanizmem 1 pozycjonujacym szcze-
ke deformujaca 3.1, ktére potaczone byty dotychczas elementem blokujaco-zwalniajacym 1.4, w tym
przyktadzie wykonania zawierajacym magnes. W wyniku tego roztaczenia, szczeka deformujaca 3.1,
popychana sita wytworzona w generujacym site elemencie 1.3 ustawiajacym szczeke deformujaca
w pozycji startowe] S, ktdra to sita jest przenoszona poprzez dzwignie 1.1 i poprzez element nastaw-
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czy 1.2, w tym przykiadzie wykonania w ksztatcie klinowym, przesuwa sie z pozycji poczatkowej P
do pozycji startowej S. Kanat 4 jest teraz skutecznie unieruchomiony w urzadzeniu. Sita wywierana
na kanat 4 w tym ustawieniu urzadzenia jest wystarczajaca do jego skutecznego unieruchomienia,
ale mniejsza niz sita potrzebna do jego deformacji. Do tak unieruchomionego kanatu 4 mozna
wiozy¢ teraz plik 5 stronic wraz z oktadkami 6 i wyréwnac¢ ten komplet do jednego z kohcdw kanatu 4.
W tym momencie mozna rozpoczaé wiasciwy proces oprawy poprzez przeprowadzana w Kilku eta-
pach deformacje kanatu 4, zawierajacego oktadki 6 i plik S stronic. W tym celu operator przestawia
dzwignie 2.1 z potozenia pionowego do potozenia w kierunku poziomym, w ktérym napotka nieprze-
kraczalny opdr, uzyskujac skok szczeki deformujacej 3.1 i tym samym wykonuje pierwszy etap defor-
macji kanatu 4. Przez dZzwignie 2.1 sita operatora zostaje przeniesiona do elementu 2.3 przekazujace-
go site, gdzie sita ta zostaje wzmocniona, za$ poczatkowy ruch obrotowy zostaje zamieniony na ruch
posuwisty. Przez, w tym przyktadzie wykonania, przekfadnie mimosrodowa sita ta jest przenoszona
na szczeke deformujaca 3.1 poprzez element popychajacy 2.2. Dzieki zapewniajacym rownomierny
przesuw szczece deformujacej 3.1 i jej wlasciwy dystans do toza 3.2 elementom prowadzacym 2.4
i elementom 3.3 rowniez zapewniajacym szczece wlasciwy dystans do toza 3.2 podczas deformacji
kanatu 4, sita ta jest przenoszona az do uzyskania przez szczeke 3.1 pozycji deformujacej D. Po za-
konczeniu pierwszego etapu deformacji kanatu 4 i ponownym podniesieniu dzwigni 2.1 do pozycji
pionowej, generujacy site element 1.3 ponownie samoczynnie ustawia szczeke 3.1 w pozycji starto-
wej S i w takim ustawieniu urzadzenia mozliwe jest dokonanie kolejnego etapu deformacji kanatu 4.
Takie postepowanie jest powtarzane do momentu, gdy po kolejnym zajeciu przez szczeke 3.1 pozyciji
startowej S, dZzwigni 2.1 odbierajacej site od operatora nie da sie juz znaczaco odchyli¢ od pozycji
pionowej w Kierunku poziomej, co oznacza, ze kanat 4 jest maksymalnie zacisniety na zestawie zto-
zonym z oktadek 6 i pliku 5 stronic. W calym procesie wieloetapowej deformacji kanatu 4 obstuga sa-
mego urzadzenia wymaga uzycia tylko jednej reki, podczas gdy druga reka pozostaje do dyspozyciji
operatora. Ta druga reka operator moze poprawia¢ wzajemne ustawienie elementéw zestawu, z ja-
kiego sktada sie przyszta ksiazka i uniemozliwia¢ wzajemne przemieszczanie sie elementéw ksiazki
podczas procesu deformacji kanatu, poniewaz, jak juz wspomniano powyzej, proces deformacji kanatu
generuje zawsze przemieszczanie sie elementdw ksiazki wzgledem siebie. Wyjecie gotowej ksiazki
z urzadzenia mozliwe jest dzieki ustawieniu dZzwigni 2.1 w pozycji pionowej, za$ dzwigni 1.1 przesu-
nietej maksymalnie w lewo, az do zadziatania elementu blokujaco-zwalniajacego 1.4, ktéry potaczony
jest z dZzwignia 2.1 za pomoca elementu prowadzacego 1.6 element nastawczy 1.2. W takim potoze-
niu zadziataé moga generujace site elementy 1.5 wymuszajace powrdt szczeki deformujacej 3.1,
w tym przyktadzie wykonania w postaci sprezyn, a pozycja do ktérej wraca szczeka deformujaca 3.1
jest w tym momencie pozycja poczatkowa P.

Jak ukazano bardziej szczegdtowo na figurze 2, urzadzenie do spinania wielu stronic zawiera
mechanizm 1 pozycjonujacy szczeke deformujaca 3.1, mechanizm 2 przenoszaco-wzmacniajacy site
deformujaca i mechanizm deformujacy 3. Mechanizm 1 pozycjonujacy szczeke deformujaca 3.1 za-
wiera osadzona obrotowo dZzwignie 1.1 pozycjonujaca szczeke deformujaca 3.1, element nastaw-
czy 1.2 pozycjonujacy szczeke deformujaca 3.1, generujacy site element 1.3 ustawiajacy szczeke
deformujaca 3.1 w pozycji startowej S, element 1.4 blokujaco-zwalniajacy dziatanie mechanizmu 1
pozycjonujacego szczeke deformujaca 3.1, generujace site elementy 1.5 wymuszajace powrot szcze-
ki 3.1 oraz element prowadzacy 1.6 element nastawczy 1.2. Mechanizm 2 przenoszaco-wzmachiajacy
site deformujaca zawiera dZzwignie 2.1 odbierajaca site od operatora, potaczona z elementem 2.3 za-
mieniajacym ruch obrotowy na ruch posuwisty i wzmacniajacym site odebrana od operatora, ktéry to
element 2.3 jest potaczony z elementem popychajacym 2.2 przekazujacym site na szczeke deformu-
jaca 3.1. Mechanizm 2 przenoszaco-wzmacniajacy site deformujaca zawiera ponadto elementy 2.4
prowadzace element 2.2 przekazujacy site na szczeke deformujaca 3.1 oraz prowadzacy sama
szczeke deformujaca 3.1. Mechanizm deformujacy 3 zawiera szczeke deformujaca 3.1, toze 3.2 i ele-
menty 3.3 utrzymujace dystans miedzy szczeka deformujaca 3.1, a tozem 3.2.

Jak wspomniano powyzej, mechanizm 1 pozycjonujacy szczeke deformujaca 3.1 zawiera gene-
rujacy site element 1.3, ktéry po zwolnieniu mechanizmu pozycjonujacego 1 przez element blokujaco-
-zwalniajacy 1.4, samoczynnie zmienia pozycje szczeki deformujacej 3.1 z pozycji poczatkowe] P,
do pozycji startowej S, naciskajac na umieszczony w szczelinie roboczej kanat 4, z sita wystarczajaca
do jego unieruchomienia, ale nie deformujaca kanatu 4, a po przytozeniu sity przez operatora do dZzwi-
gni 2.1 odbierajacej site, ktéra skutkuje skokiem szczeki deformujacej 3.1 z sita deformujaca kanat 4
i przesunieciem jej do pozycji D, wspomniany generujacy site element 1.3 po kazdym etapie deforma-



6 PL 239 197 B1

cji przesuwa szczeke deformujaca 3.1 do nowej, wtasciwej pozycji startowej S, umozliwiajac kolejny
etap deformacji i czyni to bez udziatu operatora, uwalniajac jedna jego reke do innych czynnosci
— w szczegolnosci do przytrzymywania zestawu elementéw przysztej ksiazki i do korygowania utoze-
nia tych elementéw w trakcie etapowego deformowania kanatu, co znaczaco podnosi wygode uzytko-
wania urzadzenia i poprawia kontrole operatora nad procesem tworzenia ksiazki.

Na figurach 3a, 3b i 3c przedstawiono schematycznie kolejne ustawienia szczeki deformuja-
cej 3.1. Jak wida¢ na tych figurach, na nieruchomym tozu 3.2 o przekroju w ksztatcie litery ,L” usytuo-
wany jest kanat 4, w ktérym umieszczony jest zestaw ztozony z oktadek 6 i pliku S stronic. Figura 3a
ukazuje ustawienie szczeki deformujacej 3.1 w pozycji poczatkowej P, ktdra jest pozycja skrajna
i odstania w maksymalnym stopniu szczeline robocza urzadzenia, umozliwiajac wiozenie do urzadze-
nia kanatu 4 o maksymalnym rozmiarze dla danego urzadzenia. Figura 3b ukazuje ustawienie szczeki
deformujacej 3.1 w pozycji startowej S, ktéra jest pozycja styku szczeki deformujacej 3.1 z wtozonym
do szczeliny roboczej kanatem 4 o danej szerokosci podstawy i na danym etapie deformacji, a zatem
pozycja startowa S zalezy wprost od wielkosci uzytego kanatu 4, oraz od tego, ktéry etap deformacji
tego kanatu 4 przeprowadzono. Figura 3c ukazuje ustawienie szczeki deformujacej 3.1 w pozycji de-
formujacej D, ktéra jest pozycja szczeki deformujacej 3.1 po wykonaniu petnego skoku szczeki defor-
mujacej 3.1 z sita deformujaca, a zatem konkretna pozycja deformujaca D zalezy od wielkosci uzytego
kanatu 4, oraz od tego, ktéry etap deformacji tego kanatu 4 przeprowadzono.

Opisany powyzej przyktad wykonania wynalazku nie powinien byé rozumiany jako ograniczenie
zakresu ochrony wynalazku.

Na figurze 4 ukazane jest urzadzenie do spinania wielu stronic znane z dokumentu EP 1 456 037 B9,
ktore stanowi najblizszy stan techniki dla niniejszego wynalazku. Jak juz wspomniano na wstepie,
w czesci opisu dotyczacej stanu techniki, to znane urzadzenie zawiera nieruchome foze 5 o przekroju
w ksztalcie litery ,L”, ktérego szeroko$¢ dopasowana jest do rozmiardw pliku stronic przeznaczonych
do oprawy. toze 5 usytuowane jest ukosnie wzgledem poziomej podstawy 6, tak aby ta cze$¢ oktadki
pliku umieszczonego w elemencie spinajacym, ktéra nie bedzie podlegata deformacji — spoczywata
oparta na diuzszym ramieniu litery ,L”. Pozioma podstawa 3 elementu spinajacego spoczywa na krot-
szym ramieniu litery ,L”. Stronice poddawane oprawie spoczywaja zatem pod wptywem wtasnego
ciezaru na dtuzszym ramieniu litery ,L” foza 5 i nie wymagaja dodatkowego podtrzymywania. Element
odksztatcajacy 7 ma po przeciwnej stronie odksztatcajacej krawedzi ukosna krawedz 8, ktéra wspdt-
pracuje z majacym ksztatt klina elementem posredniczacym 9. Element posredniczacy 9 przenosi site
niezbedna do odksztatcenia Scianki 4 elementu spinajacego, pochodzaca od elementu napedowe-
go 10. Wspéipraca elementéw: napedowego 10, posredniczacego 9 i odksztatcajacego 7 zapobiega
przekazaniu nadmiernej sity na scianke 4 zamieniajac kierunek dziatania czesci sity odksztatcajace;
na przesuniecie elementu posredniczacego 9 wzdtuz ukos$nej krawedzi 8 elementu odksztatcajace-
go 7. W celu oprawienia wielu stronic wktada sie je do elementu spinajacego tak, aby ich krawedzie
przeznaczone do oprawy spoczywaty na poziomej podstawie 3. Element spinajacy samodzielnie lub
umocowany w oktadce umieszcza sie na tozu 5 tak, aby pierwsza boczna $cianka pionowa 1 ele-
mentu opierata sie stabilnie o gtadka $ciane toza 5, a po przeciwnej stronie do drugiej bocznej
Scianki pionowej 4 dosuwa sie element odksztatcajacy 7 przyktadajac site do ruchomego elementu
napedowego 10.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposdb spinania wielu stronic w urzadzeniu do spinania wielu stronic, ktére zawiera mecha-
nizm (2) przenoszaco-wzmacniajacy site deformujaca, mechanizm (1) pozycjonujacy szcze-
ke deformujaca (3.1), za pomoca ktérego szczeke deformujaca (3.1) przemieszcza sie
miedzy trzema pozycjami roboczymi: pozycja poczatkowa (P), ktéra jest pozycja skrajna
i odstania w maksymalnym stopniu szczeline robocza urzadzenia, umozliwiajac wiozenie
do urzadzenia kanatu o maksymalnym rozmiarze dla danego urzadzenia, pozycja startowa
(S), ktora jest pozycja styku szczeki deformujacej (3.1) z wiozonym do szczeliny roboczej
kanatem (4) o danej szerokosci podstawy na danym etapie deformaciji, i pozycja deformuja-
ca (D), ktéra jest pozycja szczeki deformujacej (3.1) po wykonaniu petnego skoku szczeki
z sita deformujaca, oraz mechanizm deformujacy (3) zawierajacy toze (3.2), w ktérym to
sposobie natozu (3.2) umieszcza sie metalowy kanat (4) i unieruchamia sie go za pomoca
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szczeki deformujacej (3.1) w pozycji startowej (S), po czym do srodka metalowego kana-
tu (4) wktada sie stronice i korzystnie oktadki (6) i tak skompletowany zestaw odksztatca sie
za pomoca szczeki deformujacej (3.1), przyktadajac site do Scianki kanatu (4), znamienny
tym, ze mechanizm (1) pozycjonujacy szczeke deformujaca (3.1) zawiera generujacy site
element (1.3) ustawiajacy szczeke deformujaca (3.1) w pozycji startowe] (S), zas sposob
obejmuje nastepujace czynnosci:
zwalnia sie mechanizm pozycjonujacy (1), wskutek czego generujacy site element
(1.3) ustawiajacy szczeke deformujaca (3.1) w pozycji startowej (S) samoczynnie zmienia
pozycje szczeki deformujacej (3.1) z pozycji poczatkowej (P) do pozycji startowej (S), na-
ciskajac na umieszczony w szczelinie roboczej kanat (4), z sita wystarczajaca do jego
unieruchomienia, ale nie deformujaca kanatu (4), a nastepnie
przyktada sie site do dzwigni (2.1) odbierajacej site, wywotujac przez to skok szczeki
deformujacej (3.1) z sita deformujaca kanat (4) i przesuniecie jej do pozycji deformuja-
cej (D), przy czym wspomniany generujacy site element (1.3) po kazdym etapie deforma-
cji samoczynnie przesuwa szczeke deformujaca (3.1) do nowej, wlasciwej pozycji starto-
wej (S), umozliwiajac kolejny etap deformacji,
przy czym powyzsze czynnos$ci korzystnie wykonuje sie tylko jedna reka, za$ druga
reka korzystnie przytrzymuje sie zestaw elementéw spinanej ksiazki i koryguje sie utoze-
nie tych elementdéw w trakcie etapowego deformowania kanatu (4).
Sposéb wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze mechanizm pozycjonujacy (1) zwalnia sie
za pomoca elementu blokujaco-zwalniajacego (1.4).
Urzadzenie do spinania wielu stronic zawierajagce mechanizm (2) przenoszaco-wzmac-
niajacy site deformujaca, mechanizm (1) pozycjonujacy szczeke deformujaca (3.1) oraz me-
chanizm deformujacy (3) zawierajacy toze (3.2), znamienne tym, ze mechanizm (1) pozy-
cjonujacy szczeke deformujaca (3.1) zawiera generujacy site element (1.3) ustawiajacy
szczeke deformujaca (3.1) w pozycji startowej (S), ktéry to generujacy site element (1.3)
ustawiajacy szczeke deformujaca (3.1) w pozycji startowej (S), po zwolnieniu mechani-
zmu (1) pozycjonujacego szczeke deformujaca (3.1), samoczynnie zmienia pozycje szczeki
deformujacej (3.1) z pozycji poczatkowej (P), do pozycji startowej (S), naciskajac na umiesz-
czony w szczelinie roboczej kanat (4) z sita wystarczajaca do jego unieruchomienia, ale nie
deformujaca kanatu (4), a po przytozeniu sity przez operatora do dzwigni (2.1) odbierajace;
site, powoduje skok szczeki deformujacej (3.1) z sita deformujaca kanat (4) i przesuniecie jej
do pozycji deformujacej (D), a ponadto, wspomniany generujacy site element (1.3) po kaz-
dym etapie deformacji przesuwa szczeke deformujaca (3.1) do nowej, wtasciwej pozycji star-
towej (S), umozliwiajac kolejny etap deformacji i czyni to bez udziatu operatora, uwalniajac
jedna jego reke do innych czynnosci — w szczegdlnosci do przytrzymywania zestawu ele-
mentéw przysztej ksiazki i do korygowania utozenia tych elementéw w trakcie etapowego de-
formowania kanatu (4), co znaczaco podnosi wygode uzytkowania urzadzenia i poprawia
kontrole operatora nad procesem tworzenia ksiazki.
Urzadzenie wedtug zastrzezenia 3, znamienne tym, ze generujacy site element (1.3), usta-
wiajacy szczeke deformujaca (3.1) w pozycji startowej (S) jest sprezyna gazowa.
Urzadzenie wedtug zastrzezenia 3, znamienne tym, Zze generujacy site element (1.3), usta-
wiajacy szczeke deformujaca (3.1) w pozycji startowej (S) jest sitownikiem pneumatycznym.
Urzadzenie wedtug zastrzezenia 3, znamienne tym, ze generujacy site element (1.3), usta-
wiajacy szczeke deformujaca (3.1) w pozycji startowej (S) jest sitownikiem hydraulicznym.
Urzadzenie wedtug zastrzezenia 3, znamienne tym, ze generujacy site element (1.3), usta-
wiajacy szczeke deformujaca (3.1) w pozycji startowej (S) jest sprezyna.
Urzadzenie wedtug zastrzezenia 3, znamienne tym, ze generujacy site element (1.3), usta-
wiajacy szczeke deformujaca (3.1) w pozycji startowej (S) jest sitownikiem elektrycznym.
Urzadzenie wedtug zastrzezenia 3, znamienne tym, ze mechanizm (1) pozycjonujacy
szczeke deformujaca (3.1) zawiera element blokujaco-zwalniajacy (1.4) mechanizm (1) po-
zycjonujacy szczeke deformujaca (3.1) utrzymujacy szczeke deformujaca (3.1) w pozycji
poczatkowej (P).
Urzadzenie wedtug zastrzezenia 9, znamienne tym, ze element blokujaco-zwalniajacy (1.4)
zawiera magnes.
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