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DESCRIZIONE

La presente invenzione si riferisce ad un gancio

L ol

di traino, utilizzabile in particolare per consentire

1’'aggancio di un rimorchio ad una motrice, compren-
dente:

una struttura d4i sopporto che definisce una
cavita, :

- ,un perno montato scorrevole lungo 1l proprio

asse sulla struttura di sopporto,

una leva suscettibile di determinare la tra-
slazione del perno da una prima configurazione, in
cui protrude entro detta cavita, ad una seconda con-

figurazione, in cui & almeno parzialmente ritratto da
detta cavita, e

- un piolo d4i arresto montato scorrevole sulla
ot
struttura di sopporto e suscettibile di assumere una

prima posizione, in cui blocca il perno in detta pri-
ma configuraziocne,

ed una seconda posizione, in cui

AG/mtr
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non interferisce con il perno.

Ganci di traino del tipo sopra indicato possono
essere montati sia su di una motrice che su di un
rimorchio e sono suscettibili di impegnarsi con 1’oc-
chione di traino del timone del rimorchio o rispetti-
vamente deyla motrice da agganciare.

La manovra di aggancio ha 1lucgo grazie allo
scorrimenté del perno del gancio entro 1l’occhione del
timone, una volta che quest‘ultimo & stato fatto pe-
netrare neila cavitd definita dalla struttura di sop-
porto del gancio, dalla quale il pernc & stato ini-
zialmente ritirato.

Tale movimento di aggancio ha di solito luogo
automaticamente. Infatti 1a penetrazione dell’'estre-
mita del timone che porta l'occhione entro la cavita
della struttura di sopporto del gancio provoca il ri-
lascio di un meccanismo di ritegno del perno, che pud
cosi écdrrere liberamente entro 1‘occhione di traino.

I1 movimento di sgancio richiede invece che il
piolo di sicurezza venga dapprima portato nella posi-
zione in éui non interferisce con il pernc, e quindi
che quest‘ultimo sia estratto dalla cavita della
struttura di sopporto del gancio, liberando cosi
1’occhione di traino del timone.

Nei ganci di traino noti lo spostamento del
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piolo nella posizione non interferente con il perno
& effettuato da un operatore impugnando un’estremita
prensile del piolo e tirandolo in posizione non in-
terferente con il movimento del pernc contro la re-
sistenza offerta da una molla, che, per motivi di
sicurezza, sollecita il piolo ad interferire con il
perno. Quest’ultimo quindi viene fatto traslare agen-
do sulla rispettiva leva di comando, mentre nello
stesso tempo si continua ad esercitare un’‘azione di
trazione sul pioloc per evitare la sua interferenza
con il perno.

Poiché solitamente 1’operazione di sgancioc & ef-
fettuata da un‘unica persona, in particolare l‘auti-
sta della motrice, quest’ultimo si trova ad avere
entrambe le mani impegnate, dovendo manovrare contem-
poraneamente l’estremitd prensile del piolo e la leva
di comando del perno, e pud cosl trovarsi in diffi-
coltd qualora debba fronteggiare eventualil imprevi-
sti.

Allo scopo di ovviare al suddetto inconveniente
costituisce oggetto della presente invenzione un
gancio di.traino del tipo sopra indicato e caratte-
rizzato dal fatto che comprende un singolo dispositi-
vo di comando suscettibile di determinare in succes-

sione dapprima il passaggio del piolo dalla prima

JACOBACC! & PERANI S.p.A.



A

(Al

-

alla seconda posizione e quindi il passaggio del
perno dalla prima alla seconda configurazione.

Con il gancio dell’invenzione 1l'operazione di
sgancio pud essere effettuata da un’‘operatore uti-
lizzando un’unica mano, in quanto & sufficiente agire
su di un unico dispositivo per comandare il movimento
sia del piolo che del perno. E cosl possibile per
l’'operatore fronteggiare in modo adeguato eventuali
imprevisti che dovessero verificarsi.

Ulteriori vantaggi e caratteristiche della pre-
sente invenzione risulteranno evidenti dalla descri-
zione dettaéliata che segue, effettuata con riferi-
mento ai disegni annessi, forniti a puro titolo di
esempio non limitativo, in cuil:

la figura 1 & una vista prospettica di un gancio
di traino secondo l'invenzione nella condizione di
aggancio con un timone,

la figura 2 & una vista prospettica da un altro
punto di osservazione del gancio dell’invenzione nel-
la configurazione di figura 1,

la figura 3 & una vista prospettica del gancio
dell’invenzione nella prima fase della manovra di
sgan;io del timone,

la figura 4 & una vista prospettica da un altro

punto di osservazione del gancio dell’invenzione
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nella configurazione di figura 3,
la figura 5 & una vista prospettica del gancio

dell’invenzione al termine della manovra di sgancio

del timone,

la figura 6 & una vista in sezione secondeo la

linea VI-VI di figura 2, e

la figura 7 & una vista in sezione secondo la
linea VII-VII di figura 5.

Un gancio di traino, suscettibile di essere mon-
tato sia su di un rimorchio che su d4i una motrice,
comprende {figg. 1-5) una struttura di sopporto 10
che definisce al suo interno una cavitad 12 e sulla
quale & montato scorrevole lungo il propric asse un
perno 14.

Sulla struttura di sopporto é imperniata (fig.
5) una leva 16, che comprende una porzione orizzonta-
le d4i imperniamento 18, trasversalmente alla quale si
dipartono un primo ed un secondo braccic di aziona-
mento 20, 22 ed un braccio condotto 24. Quest’ultimo
ha un’estremita distale 26 atta ad interagire con un
risalto 28 che protrude dal corpo del perno 14, pro-
vocando il movimento di gquest‘ultimo. Il braccio con-
dotto 24 & in particolare suscettibile di provocare,
come risultera dalla successgiva descrizione di fun-

zionamento, la traslazione del perno 14 da una prima
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configqurazione (fig. 6), in cuil protrude entro la ca-
vita 12, ad una seconda configurazione (fig. 7)., in
cui & parzialmente ritratto dalla cavita 12. In cia-
scuna di quéste due configurazioni il risalto 28 pog-
gia in un rispettivo incavo 30, 32 ricavato sulla su-
perficie dell’estremita distale 26 del braccio con-
dotto 24.

Una molla 34 (figg.6,7) sollecita il braccio 24
della leva 16 e quindi il perno 14 verso la prima con-
figurazione.

Sulla struttura di sopporto 10 & inoltre montato
scorrevole un piolo di arresto 36 suscettibile di as-
sumere una prima posizione (figg. 1, 2 e 6), in cui
blocca il perno 14 in detta configurazione estratta,
ed una seconda posizione (figg. 3, 4), in cuil non in-
terferisce con il perno 14. Una molla di richiamo non
visibile nelle figure mantiene normalmente il piclo
36 nella prima posizione.

Un dispositivo di comando del movimento sia del
perno che del piolo include (fig. 1) un primo ed un
secondo cavé'flessibili 38, 40, un meccanismo di
spinta 42 ed una piastra 44 solidale alla struttﬁra

di sopporte 10,

Il primo cavo flessibile 38 comprende (fig. 2}

un’anima filiforme 46 montata scorrevole entro una
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guaina 48 ed avente una prima estremita 50 fissata al
primo braccio 20 della leva 16 attraverso un elemento
di rinvio sagomatoc a forcella 52 e l’estremitd oppo-
sta 54 connessa (fig. 1} al meccanismo di spinta 42.

La piastra 44 & solidale alla struttura 4i sop-
porto 10 e presenta un foro 56 entro il gquale scorre
il primo cavo 38, che & disposto linearmente nel
tratto fra‘l'elemento di rinvio 52 e la pilastra 44.
Quest‘ultima & suscettipile di fungere da arresto per
una prima ed una seconda superficie anulare di spal-
lamento 58, 60 ricavate sulla guaina 48 da parti op-
poste rispetto alla piastra 44.

Anche 11 secondo cavo flessibile 40 comprende
(figg. 2, 4) un’anima filiforme 62 montata scorrevole
entro una guaina 64. L’anima 62 del secondo cavo ha
una prima estremitd 66 connessa alla porzione di
guaina 48 del primo cavo 38 che s1 trova dalla stessa
parte della prima superficie di spallamento 58 ri-
spetto alla piastra 44 ed una seconda estremita 68
connessa ad una porzione di piolo 36 sporgente sta-
bilmenterail'esterno della struttura di sopporto 10.

Il meccanismo di spinta 42 comprende (fig. 1)
una cremagliera 70 fissata al primo cavo 38 ed in-
granante con un pignone 72 che & comandato in rota-

zione da una maniglia 74. La cremagliera 70 ed il
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pignone 72 sono collocatl entro una carcassa 76.

Il gancio sopra descritto, una volta montato su
di una motrice o un rimorchio, & suscettibile di im-
pegnarsi con l‘occhione di traino 78 del timone 80
(fig. 5) di rispettivamente un rimorchio ¢ una mo-
trice, consentendoc 1l‘aggancio dei due mezzi.

Per effettuare tale operazione, il perno 14 &
posizionato %nizialmente nella seconda configurazione
(fig. 7), in'cui & parzialmente estratto dalla cavita
12, cosl da consentire la penetrazione in quest‘ulti-
ma dell’estremita del timone 80, in cul & ricavato
l1'occhione di traino 78.

Il movimento di penetrazione del timone 80 (in-
dicato dal verso rivolto a destra della freccia 84 in
fig. 7) provoca il rilascio di un meccanismo di ri-
tegno del perno 14, in sé noto ed indicato schema-
ticamente con il numero di riferimento 82, in modo
tale per cui il perno 14 si porta nella prima confi-
gurazione (figg. 1,2 e 6), passando attraverso l’oc-
chione di traino 78 e determinando ¢osl 1’aggancio.

Il perno 14 é bloccato nella prima configurazio-
ne dal piolo.di arresto 36, che si trova nella prima
posizione.

Al contrario, per effettuare l‘operazione di

sgancio, occorre riportare il perno 14 nella seconda
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configurazione (fig. 7), cosi da liberare 1’'occhione
di traino 78. A questo scopo si aziona (fig. 1) 1la
maniglia 74 del meccanismo di spinta 42, provocando
la rotazione del pignone 72 e la conseguente trasla-
zione della cremagliera 70, che spinge l‘anima f£fili-
forme 46 del primoc cavo flessibile 38 verso l’estre-
mitd del primo braccie 20 d4i azionamento della leva
16, a cul il primo cavo 38 & fissato mediante l‘ele-
mento a forcella di rinvio 52.

In una prima fase di movimento dell’anima 46
{figg. 3, 4), l'estremita di quest’ultima fissata
all’elemento a forcella 52 resta ferma a causa della
notevole rigiditd dell’insieme formato da leva 16,
pernco 14 e mollia 34, a cui & connesso l’elemento a
forcella 52.

Il tratto di anima 46 fatto uscire dalla carcas-
sa 76 del meccanismo di spinta 42 si colloca cosi fra
la carcassa 76 e la piastra 44, accentuando la curva-
tura del cavo 38 in questo tratto, stante la sostan-
zlale indeformabilita della porzione di cavo 38 si-
tuata dalla parte opposta della piastra 44 e rivolta
verso la leva 16.

Questo movimento dell’anima 46 pProvoca uno sSpo-
stamento della guaina 48, che risulta relativamente

cedeveole, per una lunghezza pari a guella compresa
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fra le due superfici di spallamento 58, 60. Tale
spostamento, effettuato nella direzione indicata dal-
la freccia 88 in figura 3, & evidenziato dal passag-
gio fra un% condizione in cui la seconda superficie
di spallamento 60 & in battuta contro una faccia del-
la piastra 44 {(figg. 1, 2) ad una condizione in cui
& la prima ;uperficie di spallamento 58 ad essere in
battuta contro la faccia opposta della piastra 44
{(figg. 3, 4).

Lo spostamento della guaina 48 del primo cavo 38
provoca lo scorrimento (nella direzione indicata dal-
le frecce 90 nelle figure 3, 4) dell’anima 62 del se-
condo cavo 40, che & collegata per l’estremita 66 a
tale guaina 48, ed il conseguente passaggio del piolo
36, che & connesso all’estremita opposta 68 dell’ani-
ma 62 del secondo cavo 40, dalla prima alla seconda
posizione, in cui non interferisce con il perno 14
(fFigg. 3, ﬁ).

Continuando ad azionare il meccanismo d4i spinta
42, la guaina 48 del primo cavo 38 resta immobile,
poiche la prima superficie di spallamento 58 & ormai
in battuta contro la piastra 44, cosicché ora risulta
relativamente pild cedevole l’insieme formato da ele-
mento a forcella 52, leva 16, perno 14 e molla 34.

L'’anima filiforme 46 pud cosi provocare (fig.5)

11
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la rotazione della leva 16 {(nel verso indicato dalla

freccia 92 in figura 5}, vincendo la resistenza della
molla 34, ed 1l conseguente passaggio del perno 14

dalla prima alla seconda configurazione, liberando

1’occhione di traino 78 del timone 80.

Nello stesso tempo, grazie all’azione del secon-

do cavo 40 che continua ad esercitarsi, il piole 36

rimane nella seconda posizione non interferente con
il perno 1l4.

Complessivamente quindil con una singola manovra

di azionamento della maniglia 74, effettuabile con

una sola mano da parte di un operatore, si pone il

gancio in condizione di consentire il rilascio del

timone associato 80.

Nell'’eventuale caso di una rottura di une dei

due cavi flessibili 38, 40, l’'operazicone di sgancio

pud essere ugualmente effettuata, come nel ganci
notli, tirandc verso l'esterno l'estremitd provvista

di impugnatura 86 (fig. 4} del piolo 36 sporgente

dalla struttura di sopporto 10 e facendo quindi ruo-

tare la leva 16 di comando del pernc 14, agendo sul

secondo braccio di azionamento 22,

Naturalmente si intende che, fermo restando il

principio dell’invenzione, i particolari di realiz-

zazione e le forme di attuazione potranno ampiamente

12

JACOBACCH & PERAN S.pA.



variare rispetto a quanto descritto ed illustrato nei

disegni, senza per questo uscire dall’ambito della

presente ilnvenzione.

13
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RIVENDICAZIONI

1. Gancio di traino comprendente:

- una struttura di sopporto {10} che definisce
una cavita (12),

- un perno {(14) montato scorrevole lungo il pro-
prio asse sulla struttura di sopporto (10),

- una leva (16) suscettibile di determinare 1la
traslazione del perno (14) da una prima configurazio-
ne, in cui protrude entro detta cavita (12), ad una
seconda configurazione, in cui & almeno parzialmente
ritratto da detta cavita (12), e

- un pioclo di arresto (36) montato scorrevole
sulla struttura di sopporto (10) e suscettibile di
assumere una prima posizione, in cuil blocca il perno
(14) in detta prima configurazione, ed una seconda
posizione, in cui non interferisce con il perno (14),

detto ganclo essendo caratterizzato dal fatto
che comprende un gingelo dispositivo di comando su-
scettibile di determinare in successione dapprima il
passaggio del piolo (36) dalla prima alla seconda po-
sizione e guindi il passaggio del perno (14) dalla
prima alla seconda configurazione.

2. Gancio di traino secondo la rivendicazione 1,
caratterizzato dal fatto che detto dispositive di

comando comprende:

14
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- un primo cavo flessibile (38) comprendente
un‘anima filiforme (46) montata scorrevole entro una
guaina (48) ed avente una prima estremita (50) fis-
sata a detté leva (16) e l'estremitd opposta {(54)
connessa ad un meccanismo di spinta (42),

- una piastra (44) solidale alla struttura di
scpporte (10) e presentante un foro (56} entro il
quale scorre il primo cavo flessibile (38), detta
plastra (445 essendo suscettibile di fungere da ar-
resto per una prima superficie anulare di spallamento
(58) ricavata sulla guaina (48), e

- un secondo cavo flessibile (40} comprendente
un‘anima filiforme (62) avente una prima estremita
(66) connessa alla guaina (48) del primo cavo (38) ed
una seconda estremitd (68) connessa al piclo (36).
3. Gancio di traino secondo la rivendicazione 3,
caratterizzato dal fatto che detta guaina (48) del
primo cavo.(38) presenta una seconda superficie di
spallamento (60) da parte opposta a quella della pri-
ma superficie anulare d4i spallamento (58) rispetto
alla piastra di arresto (44).

4. Gancio di traino secondo la rivendicazione 2 o
3, caratterizzato dal fatto che detto meccanismo di
spinta (42) comprende una cremagliera (70) fissata

all'anima,(46) del primo cavo (38) ed ingranante con

15

JACOBACCI & PERAN! S.p.A.



un pignone (72) che é& comandato in rotazione da una
maniglia (74) .

5. Gancioldi traino secondo una qualungque delle ri-
vendicazioni da 2 a 4, caratterizzato dal fatto che
detta leva (16) comprende una porzione corizzontale
(18} di imperniamento sulla struttura di sopporto
(10}, trasversalmente alla quale si dipartono un pri-
mo ed un secondo braccio di azionamento (20, 22) ed
un braccio condotto (24), il primo braccio di aziona-
mento (20) essendo connesso alla prima estremita (50)
dell’anima filiforme (46) del primo cavo flessibile
(38} ed il braccio condotto (24) avendo un’estremita
distale (26) atta ad interagire con un risalto (28)

che protrude dal corpo del perno (14).

‘PERA INCARICO

16
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