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: (57) Die Erfindung betrifft eine Kontrollemnchtung in Buchbmderelmaschmen msbesondere 2ur Kontrolle des

lagerichtigen Transportes sowie ordnungsgemaR zugerichteter Paplerbogen und Broschirenin ,

BroschiirenflieBstrecken. Das Ziel der Erfindung besteht in der Schaffung einer Kontrolleinrichtung, die

AusschuBexemplare und Beeintrachtigungen des Maschinenlaufes und der Lebensdauer der Maschine vermeidet.

Die technische Aufgabe besteht darin, die Einrichtung so zu gestalten, daR. die mit Versatz zusammengetragene

. -Bbgen und mehrfach gefaltete und aufgeklappte Bogen erkannt und vor der Weiterbearbeitung ausgesondert werden
konnen sowie die Einrichtung einen einfachen Aufbau und eine hohe Zuverlassigkeit besitzt. Geldst wird die Aufgabe
dadurch, daf3 mindestens drei Sensoren in Transportrichtung undvjewells mindestens zwei fiir eine wahlweise

- Abtastung der Uibrigen Abmessungen des MeRobjektes dienende Sensoren angeordnet sind sowie einer der in
Transportrichtung angeordneten Sensoren als ein den MefStrakt bildender Sensor ausgebildet ist und daR der
Sensoranordnung eine zur Auswertung der gewonnenen MestgnaIe dienende Einrichtung nachgeordnet ist.
Vorzugsweise sind die Sensoren als Llchtschranken ausgebildet. ‘
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Kontrolleinrichtung in Buchbindereimaschinen

/

‘ Anwendungsgebiet derAEIfindqu

i

' Die Erflndung betrlfft elne Kontrollelnrlchtung in Buchbinde-
grelmaschlnen, insbesondere zur Kontrolle des 1agerlcht1gen

Trangportes sowie ordnungsgemaB zugerlchteter Paplerbogen und -
Broschuren in Broschurenflleﬁstrecken. |

Chargkteristik der bekennten techuischen Lgsungen

Bekennt ist nech der DE-0S 20 30 941 eine pneumatisch arbei-
tende Abtastvorrichtung, die eine Sﬁnéhng bei der Zufiihrung
einer Slgnatur eines Zubringers auf ein TranSportband eines
slgnaturzusammentragsystems feststellt. Zusemmen mit anderen
Abtastvorrichtungen gleicher Art ist diese mit einem Schiebe~
reglster eines elektrischen Uberwachungsgerates verbunden.
Die Abtastvorrlchtungen geben das Ausgangssignal an das
 Schieberegister dann ab, wenn die Stellung erreicht ist, bel
der eine Stdrung entlang dem Transportband auftritt. Ein ent-
standenes unvollsténdiges Buch wird an einer Station hinter
dem letzten der Reihe von Zubringern dés\$y9tems‘ausgest68en.‘

Mit dieser Abtastvorrlchtung w1rd die vorbestimmte Dicke einer
" durch einen Zubringer dbergebenen Signatur kontrolliert. Durch
diese Kontrolle wird die rechtzeltige Ubergabe einer Slgnatur,
die vorbestimmte Zahl von Selten und die Schadlosigkeit der

Signatur iiberpriift. Die dadurch entatehenden Ausschuﬂexemplare
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Werdeh durch diese Einrichtung vermieden. Nachteilig an dieser
Abtestvorrichiung ist, daB mit Versatz aufgelegte Bogen und

aufgeklappte mehrfach gefaltete Bogen nicht erfaft werden kbnnen,

Werden diese fehlerhaften Bogen mit qrdnungsgemaﬁen Bogen zu

einer Broschur zusammengefaﬁt dann entstehen AusschuSlexempla-’
- re. Zudem konnen dadurch Beelntrachtlgungen des Maschlnenlaufesf,v.
und der Lebensdauer der Maschlne auftreteno

.~ Weiterhin sind technische Ldsungen bekahnt' die mittels eines
speziell eingestellten Fuhlschalters die auf dem Mitnehmer der
Semmeltransportkette aufllegenden Bogen feststellen., Die durch
Versatz zusammengetragenen Bogen und aufgeklappte mehrfachge-
taltete Bogen werden durch dlese Losungen ebenfslls nicht er~ -
kannt. ‘

'

Ziel der Erfindung

) - .
Es ist das Ziel der Erfindung, eine Konirolleinrichtung zu
schaffen, die AusschuBSexemplare und Beeintréohtigen des Ma=
schinenlaufes und der Lebensdauer der Maschine vermeidet,

e

Darlegung des Wesens der Erfindung '

Die technische Aufgabe der Erfindung befsteht derin, die Kon-
trolleinrichtung so zu gestalten, daB die mit Versatz zusammen-
getragenen Bogen und mehrfach gefaltete aufgeklappte Bogen
ausgesondert werden konnen sowie daf die Einrichtung einen
~ einfachen Aufbau und eine hohekZuverléssigkeitfbesitzt. Gem
168t wird die Aufgabe dédurch, daB mindestens drei Sensoren in
' Trensportrichtung und jeweils mlndestens gzwei fiir eine wahl-
weise Abtastung der ubrlgen Abmessungen des MeBobjektes die~
nende Sensoren angeordnet»31nd gowie einer der in Trensport-
richtung angeordneten Sensoren als ein den MeBtskt bildender
Sensor susgebildet ist und daB der Sensoranordnung eine zur
Auswertung der geWonpenen’MeBsignale dienende Einrichtung nach-
geordnet ist. o - , | -
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Effektiv fur einen elnfachen Aufbau w1rd die Kontrolleinrich~
tung so ausgeblldet, daB die zwei guBeren der drei dn Tran8port-
" richtung angeordneten Sensoren in einem Abstand. zuelnander an-
geordnet sind der der lLénge des MeBobgektes entSpricht und der\
“drltte als MeBtaktgeber ausgeblldete ‘Sensor 1n Transportrlch- '

tung . als mlttlerer Sensor angeordnet ist. ' .
Nutzllch fir eine varlable Elnsetzbarkelt der Elnrlchtung ist
die Anwendung einer zur Einstellung des Abstandes zZu den ende-
ren Sensoren dienende Verstellelnrlohtung fiir mindestens einen
- Sensors ' ' B

fD1e ZUur Auswertung der gewonnenen Meﬁsignale dienende Einyriche-

- tung wird effektvoll so gestaltet, deB sie aus einer den . Sen~
soren der Kontrolleinrichtung nachgeordneten Logikschaltung be-
 gteht und deren Ausgeng. an den ersten Eingang eines Fllp—Flop-
Bausteines geschaltet ist, der den MeBtakt bildende Sensor einem
' Mono~Plop«Bauste1n vorgeordnet 1st der Ausgang des’ Mono-Flop~
Bausteines mit dem zweiten Elngang des Flip-Flop—Bausteines S0-
wie mit dem Takteingang. eines D»FllpnFlop—Bausteines verbunden
~ist und sudem der Ausgeng des Fllp—FlopuBausternes an den dyna-
mischen Eingang des DmFllp—FlopuBausteines geschaltet iste

,Um den Aufbau der Kontrollelnrlchtung einfach zZu- halten wird
die Loglkschaltung vorzugweise so aufgebaut, daf sie aus einem
UND-Glied besteht und der den MeBtakt bildenden Sensor zuge-
" ordnete Eingeng des. UND-Glledes {iber elnen Negator mlt dlesem
Sensor verbunden ist. \
Gunstig ist dle Ausgestaltung der Loglkschaltung auch derart,‘
~daB sie aus einer zum Vergleich der von den Sensoren kommenden
Signale mlt vorgegebenen Signalpegeln dienenden Verglelchs-
schaltung besteht.



Befektvoll fiir die Binfachheit der Einrichtung ist die Anordnung
der Sensoren derart daB zwei zur Abtastung der Ober- und Unter-
kante des auf der Sammeltransportkette hiéngenden Bogens oder

der Broschur dienende Sensoren oberhalb und unterhalb der S&mmel—
‘transportkette angeordnet sind.

Ausfﬁhrungébeispiel

Die Abbildung zeigt'einé erfindungsgemsfe Ausfihrungsform der
 Vorrichtung zur dynemischen Léngenkontrolle an Broschurenflief- .
strecken.

Die Vorrichtung zur dynamischen Léngenkontrolle an Broschurenflief-
strecken begteht aLs:mindestens drei Sensoren 1, 2, 3 von denen
zwel Sengoren 1, 2 fest und ein Sengor 3 mittels Verstellein~
richtung 6 elnatellbar unterhalb bzwo in der Néhe der Sammel-
trensportkette 11 angeordnet sind. Der Abstand der duBeren Sén-
goren 1y 3 wird mittels Verstellelnrlchtung 6 so gewdhlt, dal er
'~m1ndestens der Lénge des Meﬁobaektes rlchtig zur Broschur zusammen-
getragener Papierbogen 7 entspricht., Die mit Durchbruchen versehene
Verkleldung 12 der Sammeltransportkette 11 gestattet ein berih-
rungsloses Abtasten der MeBobjekte zur Brogchur zusammengetragene
Papierbogeq T, 8, 99 10 mittel der vorzugsweise sls Lichtschran-
ken ausgebildeten Sensoren 1, 2, 3, 4, 5. Weitere Sensoren 4, 5
die ober= bzw, unterhalb der Sammeltransportkette 11 angeordnet
'31nd kontrollleren die Liénge der MeBobgekte uusammengetragene
Paplerbogen Ts 85 9 10 senkrecht zur Sammeltransportkette 11,

‘Alle Semsoren 1,2, 3, 4, 5 sind mit einer Logikeinheit 13 ver-
_bundene Der Ausgeng 14 der Logikeinheit 13 ist mit. dem Setzein~ -
geng 16 eines RS«FlipaFlop 15 verbunden.

Sensor 2 ist mit einem Mono-Flop 19 verbunden, dessen AﬁSgang
20 mit dem Riicksetzeingang 18 eines RS-Flip-Flop 15 und dem’
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Takteingang 22 des D--Fllp—-Flop 21 in Verb:.ndung steht. Der !
Ausgang 17 des RSuFlip-Flop 15 ist mit dem dynamischen Elngang
.23 eines D~F11p-Flop 21 verbunden. / o

Die Elngangsbeschaltung des RSuFllpaFlop 15 und des DuFllp-
Flop 21 ist durch geeignete nicht néher dargestellte elektro-
nische Bauelemente derart, da8 bei Stromzufdhrung der RS-Fllp-'
Flop .15 auf L entsprechend "Schlecht" und der DnFllqulop auf
H entsprechend "Gut" eingestellt ist.

Bei Bewegung des Meﬁobaektes 6rdnungsgeméﬁ zur Broschur zusammen-
«.getragener ﬂPaplerbogen 9 puf der Sammeltransportkette 11 werden
an einer Stelle die duBeren Sensoren 1, 3 freigegeben und der
innere Sensor 2 iberdeckt. Dabei wird davon susgegangen, daf

die Entfernung der Sensoren 1, 3 voneinander der'geometriSchen
Abmessung des MeBobjektes ordnungsgemaﬁ zur Broschur zusammen=

~ getragener- Papierbsgen 7 entsprlcht das dieses in Transport-
richtung haben darf. In dimer Stellung des MeBobJektes ordnungs-
gemaB zur Borschur zusammengetragener Papierbsgen 7 werden eben=-
falls die Sensoren 4, 5 freigegeben, qie die Lange des MeBob~

g jektea 7 senkrecht ZUur TranSportrichtung abtasten.

Bei richtlger Abmessung des MeBobgektes zur Broschur zusammen-
getragener Papierbogen 7 ergeben die Sensoren 1, 2, 3, 4, 5 ein -
bestimmtes Slgne.lbild° Stimmt dieses Slgnalbild nmit dem vorge-~.
gebenen Signalblld der Loglkeinhelt 13 eines "guten" MeBobaekh
tes zusammengetragener Papierbogen 7 Uberein, wird durch die
Logikeinheit 13 das RS-Flip-Flop 15 euf H entsprechend "outh
gesetzt., Das Erkennen einer ngut" Broschiire kenn erreicht wer-

" den, durch eine feste Verdrahtung eines blt-Wertes der Loglk-
einheit 13, oder daB sie als integraler Bestandteil einen Mehr-
fachspeicher besitzt, dessen Speicherplétze durch vorangegangene

‘ Tektung mit einem MeBobgekt richtig zur Broschur zusammengetra- |
"vener Papierbogen T gesetzt werden. Alle tbrigen MeBobjekte wer-~‘
den mit dem bit-Wert verglichen und bed Aqulvalenz m1t "gut" be-
wertet. ‘



VerldBt das MeBobjekt ordnungsgemdl zur Broschur zuseammenge-
tragener Papierngen.Y den Sensor 2, so wird durch diesen Sen=
sor 2 ein Mono-Flop 19 engesteuert. Die Vorderflanke des Im-
pulses des Mono-Flop 19 taktet einen D~Flip-Flop 21 und tiber=
nimmt den Ausgeng 17 eines RS-Fli~Flop 15 in den Ausgeng 24
eines D-Flip-Flop 21, Wurde der RS-Flip-Flop 15 durch ein
ﬁguteé" MeBobjekt ordnungsgeméﬁ zur Broschur zusammengetraéener

" Papierbdgen 7 auf H gesetzt, liuft der weitere Arbeitsprozéﬁ

an der,Bfoschurenflieﬁstrecke‘vollstﬁndig ab, wie z, B, Heften, -
Formatbeschneidung, Auslage usw. Ist jedoch der RS=Flip-Flop
durch ein "Schlechtes® MeBobjekt zur Broschur zusgmmengetra-
gener Paplerbogen 8, 9, 10 nicht auf ¥ gesetzt worden, sondern
noch in der Ausgangsstellungg wird beim Erschelnen von L am
DmFllmelop 21 ein Arbeltsprozeﬁ an der Broschurenstrecke aus=.
geldst, der sich vom ersten unterscheld@’c9 z. B. durch Ansteue~
rung einer Heftmaschlne zwecks Nlchtheftung, ‘einer l\llza,l‘:ulatur--= |
weiche u. & '

Die Riickflanke des Impulses des Mono-Flop 19 setzt das RS-
Flimelop'15’immer wieder in den AuSgangszustand I "schlecht"
zuriick, '

Béivatastung des MeBobjektes zurfBroschur Zusammengeﬁragener
Papierbsgen mit reitendem Papierbogen 8, des MeBobjektes zur.
Broschuf zusammengetragener Papierbbgen mit Versatz der Ein-
zelbdgen 9 und des MeBobjektes zur Broschur zusammengetragener
Papierbogen mit aufgeklapptem mehrfach gefaltetem Bogen 10

~ wiirden die Signalbilder der Sensoren 1, 2, 3, 4, 5 nicht mit
dem vorgegebenen Signelbild der Logikschaltung 13 eines

"guten" MeSobjektes Ubereinstimmen und. der Ausgangszustand

L "schlecht" des RS~Flip-Flop erhalten bleiben, was den Arbeits-
ablauf an der BroschurenflieBstrecke in vorgenmemnter Weise bew
einflussen wiirde. ' |
Diese dargestellten Vorgdnge wiederholen sich bei jedem Durch-
lguf fehlerlog zur Broschur zusemmengetragener Bogen T baw, |

)



der mit dargestellten charakterlstlschen Fehlern behafteten

zur Broschur zusammengetragenen Bogen 8, 9, 10. Die erfindungs-'
geméfe Ausfiihrungsform der Vorrichiung zur dynamischen Langen-
kontrolle an Broschurenflleﬁstrecken erlaubt eine kontinuier-
1iche und '‘ebenfalls eine dlskontlnulerllche nicht taktgebundene
Kontrolle der Lénge der MeBobjekte in mindestens der Achse der
Transportrichtung durch mindestens drei Sensoren 1, 2, 3 und
auf Wunsch weiterer belieblger Achsen durch m;ndestens einen
Sensor im geometrlschen Abstand Zum Auflagepunkt des MeBobjek-
tes bzw. zwel weiterer Sensoren 4, 5 pro Achse, woher die Sig-
nyle der Sensoren 1, 2, 3, 4, 5, und welterer mit unterschied-
1lcher Wertigkeit in einer Loglkelnhelt 13 verknupft werden kon-
nen, um den weiteren ArbemtsProzeB auf unterschiedllchste Weise |
zu steuern. '



‘Erfindungsenspruch

‘1., Kontrolleinrichtung in Buchbindereimaséhinen, insbesondere
zur Kontrolle des 1agerlcht1gen Transportes sowie ordnungs-
geméB zugerichteter Paplerbogen und Broschuren in Broschﬁren—
flieBstrecken mit einer Abtastvorrlchtung, gekennzelchnet
dedurch, daf mindestens drei Semsoren (1, 2, 3) in Trans-
portrichtung und jeweils mindestens zwei fiir eine wahlweise
Abtastung der iibrigen Abmessungen des MeBobjektes dienende

- Sensoren angeofdnet gind, sowie’eiﬁer der in Transportrich-
'ruhg angeordneten Sensoren els ein den MeBtakt bildender
Sensor ausgebildet ist und daB der Sensoranordnung eine zur
Auswertung der gewonnenen Me651gnale dlenende Elnrlchtung
nachgeordnet ist.

' 2. Kontrolleinrichtung nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch,
daB die zwei &duBeren der drei in Transportrlchtung ange-
ordneten Sensoren (1, 2, 3) in einem Abstand zueinander an-
geordnet gind, der der Lidnge des‘MéBobjektes entspricht und

der dfritte als MeBtaktgeber ausgebildete Semsor in Trans-
portrichtung als mittlerer Sensor angebr&net istf

3. Kontrolleinrichtung nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch,
daB mindestens einem Sensor eine zur Einstellung des Ab-
standes zu den anderen Sensoren dienende Verstellelnrlchtung
(6) zugeordnet ist. o

4. Kontrolleinrichtung nach Punkt 1, gekenmzeichnet dadurch,
deB die zur Auswertung der gewonnenen MeBsignale dienende
‘Einrichtung aus einer den Sensoren der Kontrolleinrichtung
nachgeordneten Logikschaltung (13)'besteht'uhd deren Aus-
‘geng an dem ersten Eingang eines Flip-Flop-Bausteines ge-
schaltet is t, der den Meﬁtakt ‘bildende Sensor einem Mono-
Plop«Bausteln vorgeordnet ist, der Ausgeng des Mono~Flop~
Bausteines mit dem zweiten Eingeng des Fllp-Flop-Baustel-
nes sowie mit dem Takteingang eines DwFllp-Flop-Baustelnes
verbunden ist und zudem der Ausgang des Fllp-Flop-Bausteines

an den dynamischen Elngang des D—Fllp«Flop»Baustelnes gescha1~
tet ist.
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Kontrolleinrichtung nach Punkt 1 und 4, gekemnzeichuet da-
durch, daB die Logikschaltung (13) aus einem UND-Glied be-
steht und der den MeBtakt bildenden Sensor zugeordnete Ein=-
gang des UND-Gliedes iiber einen Negator nit diesem Sensor
verbunden ist. ' '

Kontrolleinrlchtung nach Bunkt 1 und 4, gekennzelchnét da=-
durch, daB die Logikschaltung (13) aus einer zum Verglelch '
der von den Sensoren kommenden Signale mit vorgegebenen
Signalpegel diemenden Vergleichsschaltung besteht.

Kdntroileinrichtung.nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch,
daB die Sensoren (1, 2, 3, 4, 5,) als Lichtschranken ausge--
bildet sind. ‘ T - o

Kontrollelnrlchtung nach Punkt 1, gekennzelchnet dadurch,
daB zwei zur Abtastung der Obern und Unterkante des auf. der
oammeltransportkette (11) hangenden Bogens oder der Broschur
dienende Sensoren (4, 5) oberhald und unterhalb der Sammel-
transportkette (11) angeordnet 51nd. _.'». S

Hierzu 1 Blatt‘Zeichnuﬁgen.
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