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Zaiizeni na opalovéni lopatek obdZného kola ventilétoru

Zarizeni na opalovéani lopatek

obéZiného kola ventildtoru je opatfeno
hydraulickym pohonem pFfi&ného posuvu
hoféku a dalSim hydraulickym pohonem
pro otadeni obéZného kola ventilatoru.

. Oba hydraulické valce s vliastnimi hy-

drhulickymi'jednotkami Jsou nezivisle
ovladany fidici skfini spojenou s pist-
ni{ tyé{ hydraulickéhe véalce pro posuv
drZéku hofdku s podpérnym hrotem. Toto
uspofadant zaji%tuje plynulou regulaci
piitlainé sily na podpdrny hrot podle
priméru obdiného kola a velikosti tech-
nologickych presahi., Dile je moZni snad-
né reverzace jak obdZného kola, tak
driéku. Kvalita opdlenych lopatek odpo-
vid4 poZadovanym tolerancim a jakosti
Jako u opracovani obrabdnim,
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Vynélez se tykd zarizeni na opalovdn{ lopatek ob&Zného kola
ventildtoru s hydraulickym pohonem p¥{&ného posuvu hoidku a pod-
pérného prvku okraje ob&Zného kola.

Opracovéni lopatek ob&Znych kol ventildtord ru¥nim opalové-
nim pomoc{ orysovini jednofiivich lopatek nebo pomoci Zablon Je
znémo. Opalovéni lopatek pomoc{ orysovéni je znainé& zdlouhavé
a jeho piesnost zévis{ na pPesnostl ru¥nfho vedeni ho¥éku podle
rysky. Opalovénf za pomoci Sablony navic vyZaduje v&t3{ mnoZstvi
powtivanych 3ablon podle dhlu natoleni lopatek a velikosti ob&%-
nych kol. '

Je zndm teké stroj na opalovénf wn&j3fho obrysu rotadnfho
t&lesa, nap¥. dopravniho Sneku. Pou¥it{ podobného stmw je pro opa-
lovéni lopatek obd¥nych kol ventildtord nardZ{ na nedostateénou
regulovatelnost obvyklého elektrického motoru pro otédenf opraco-
vévamého kola.

Cilem vynélezu je vytvorit zaPizenf na opalovéni lopatek
ob¥%nych kol ventildtord wybavené optiméln¥& regulovatelnym pohow
nem.,

Toﬂo se dosdhne zaff{zenim podle vynélezu, jehoZ podstata
gpodivéd v tom, Z%e hydraulicky védlec pro posuv drZdku hoidku s pod-
p&rnym hrotem okraje ob&%ného kola je um{st¥n na p¥{&ném trémci
podélnych sani pohyblivé uloZenych na lo¥i, na ndm¥ je upevn¥n
dalsf hydradlickfvélec pro ot&fen{ ob¥Zného kola. Pistni tyd
tohoto hydraulického vélce je spojena s Gallovymi retdzy, které
jsou v zéb&ru s ozubenymi koly pohdn&cfho vietene ob&Zného kola.
Oba hydreulické vdlce s vlastnimi hydraulickymi jednotkemi jsou
nezédvisle ovldddny #{dicf sk¥fnf spojenou s pfstni tyd{ hydréu~
lického vdlce pro posuv drZdku hoPdku s podpérnym hrotem.

Sladénf rotadnfho pohybu opracovévaného ob&%ného kola s p¥{-
modarym pohybem ho¥dku umo¥nuje opracovéni lopatek, které maji
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v Pezu nepravidelnou zborcenou 3roubovou plochu, P¥{tla¥nd sila
na podpérny hrot, kterd plsobd proti prom&nnému krouticimu mo-
mentu vznikajfcfmu v kladném i zdporném smyslu od nevyvdZenosti
- ob&%ného kola pfi postupném upalovédni technologickych presahd
lopatek, je plynule regulovatelnd podle prim¥ru ob&Zného kola
a velikosti technologickych p¥esahl. Je moZnéd snadnd reverzace
jak ob&%ného kola, tak drZdku hoidku, Pi#i zvySenych odporech, kte-
ré jsou zplisobeny valenfm podpdrného hrotu po lopatce ob&%ného
kola, je zarulen plynuly pohyb. '

P¥{klad provedeni vynédlezu Jje schematicky znézorné&n na vy-
krese.

Na profiloveném lo%i 1 jsou pohyblivE& uloZeny mechanicky
ovléddané podélné sané g-s'pfiénym trémcem 3, na ndmZ je upevhén
hydraulicky vélec 4. Na pr{&ném trémci 3 je déle posuvnd uchycen
drZék 5 hoPdku, podp&rny hrot 6 okraje ob&Zného kola 7 a ¥idicd
sk¥tn 17. Tyto posuvné prvky jsou spojeny s pistnf tyi hydrau-
lického vélce 4. |

Oprecovédvené ob&%né kolo 7 je umist&no mimo lo¥e 1 na pod-
pdrnych stojanech 8 opatfenych loZisky 9, v nichZ je uloZen trn
10 na upinéni ob&Zného kola 7.

Pro otéd¥eni ob&Zného kola 7 Jje na lo%l 1 upevn¥n samostatny
hydraulicky védlec 1l. Pistni ty¥ 12 hydraulického vdlce 1l Jje
spojena s Gallovymi Fet&zy 13, které jsou v zébdru s ozubenymi
koly 14 pohédn&ctho vretene 15 ob&Zného kola 7, Pohdn&el vieteno
15 a opracovévané ob&¥né kolo 7 jsou spojeny spojkou 16.

Hydraulicky védlec 4 pro posuv drZdku 5 hofdku s podpdrnym
hrotem 6 a hydraulicky vélec 1l pro otd¥enf ob&¥ného kola 7 m&ji
kazdy svou vlastni hydraulickou jednotku 18. Oba hydraulické
vélce 4 a 11 jsou nezdvisle ovlédédny ¥{dic{ sk¥fnf 17.

Podé1lné send 2, JjejichZ poloha ge serizovéna odelitacim pra-
vitkem 20, Jjsou ovlédény pohybovym 3roubem 19.

Obé&Zné kolo 7 ventildtoru urdené k opracovéni se upne na trn
10, ktery se ulo%f do 2loZisek 9 na podp&rnych stojanech 8. Spo-
Jenim Sroubd se spojkou 16 je ob&%Zné kolo 7 pfipraveno\k otéleni.
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vV zdvislostli na po¥adovaném prim&ru opalovédni se na odeita~
cfm pravitku 20 nastavi poloha podélnych sani 2 s p¥*{inym trémcen
3. Ukazatel rozm&ru lze pfestavit podle pouZité trysky opalovaci-
ho ho¥éku, Tryska opalovacftho hofdku je vym&nitelnd a volba trysky
se ${df tloutkou opalovanych lopatek,

Po spust&nf hydraulickych jednotek 18 se ustavi pomoce hydraun
lického védlce 4 tryska opalovaciho hofdku na okraj prvni lopatky
ob&Znéno kola 7. Podle rozméru a véhy ob&zného kola 1 se nastavi
tlak hydraulického vilce 1l pro ot4¥en{ ob&%ného kola 7. Rfdiet
skifinf 17 se ovlddd jednak rychlost posuvu dridku 5 hordku a jed-

' nak rychlost ot4Zenf opalovaného ob&#ného kola 7 a tlak jeho lo-
patek na podp&my hrot 6.

Po ser{izeni trysky opalovaciho ho¥dku a nahiéti okraje opa-
lované lopatky se uvede do chodu posuv,eréku 5 hotdku s podp&r-
nym hrotem 6.Vpu3tinim tlakové kapaliny do hydraulického védlce 11
pro otddenf ob¥%ného kola 7 a pridrZenim lopatky podpsmym hrotem
6 nastévé vzéjemnd automatiekd vazba mezi p¥{énym posuvem hoitdku
a otéivym pohybem opalovaného ob&Zného kola 7. Po vyjeti podpér-
ného hrotu 6 od lopatky se ob&%né kolo 7 automaticky zastavi. Ne-
 vyvé¥eni ob&¥ného kola 7 v disledku postupného opalovéni jednot-
livych lopatek se vyrovnévé zp&tnou vazbou pouZitého systému mezi
hydraulickym vélcem 4 pro posuv drZdku § hofdku s podpdrnym hro-
tem 6 a hydraulickym vdlcem 11 pro otédeni ob&Zného kola 7. /

Kontrolu vdlcovitosti a prim&ru opalovaného ob&Zného kola 7
lze provédét pomoci p¥iloZné 1listy upevnéné na prilném trémci 3.
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Zar{zen{ na opalovéni lopatek ob&Zného kola ventilétoru s hy-
draulickym pohonem p¥iéného posuvu hotdku a podp&rného prvku okra-
je ob&%ného kola, vyznadujici se tim, Ze hydraulicky vélec /4/ pro
posuv drzdku /5/ ho¥sku s podp&rnym hrotem /6/ je umistén na pril-
ném trémei /3/ podélngch sanf /2/ pohybliv¥ ulo¥engch na lozi /1/,
na n&m% je upevn¥n daldi hydraulicky vdlec /11/ pro oté¥enf ob¥Z-
ného kola /7/, Jjeho% pistni ty& /12/ je spojena s Gallovymi Fetd-
zy /13/, které jsou v zéb&ru s ozubenym kolem /14/ pohén&ctho
vietene /15/ ob¥%ného kola /7/, p¥i ¥em¥ oba hydraulické vélce /4/
a /11/ s vlastnimi hydraulickymi jednotkemi /18/ jsou nezévisle
ovldddny ¥{dicf sk¥fnf /17/ spojenou s pistni ty{ hydraulického
vélce /4/ pro posuv dr¥dku /5/ ho¥éku s podpdrmym hrotem /6/.

1 vykres
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