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(54) MOUVEMENT D’HORLOGERIE

(567)  La présente invention a pour objet un mouve-
ment d’horlogerie comprenant un organe réglant os-
cillant (1) destiné a réguler un rouage du mouvement et
comprenant une partie inertielle mobile (10), un méca-
nisme de mise a I’heure commandé par un organe de
commande actionnable par un utilisateur entre une po-
siton de repos et une position de mise a I'heure et un
mécanisme d’arrét et de relance de I'organe réglant os-
cillant (1) destiné a arréter 'organe réglant oscillant (1)
lors d’'une mise a I'heure du mouvement et a relancer
ledit organe réglant (1) lorsque la mise a I'heure est ef-
fectuée. Le mécanisme d’'arrét et de relance de I'organe

Fig.1

réglant oscillant (1) comprend une bascule (3) agencée
pour pivoter entre une position de repos et une position
d’arrét lorsque I'organe de commande est déplacer de
sa position de repos a sa position de mise a I'heure et
un levier (5) comprenant un secteur denté (51) destiné
a coopérer avec un secteur denté correspondant (321)
de la bascule (3) pour le pivotement du levier (5) entre
une position de repos et une position d’arrét et un bras
élastique (52) agencé pour venir en contact avec la partie
inertielle mobile (10) de I'organe réglant oscillant (1), tan-
gentiellement a celle-ci, lorsque le levier (5) pivote de sa
position de repos dans sa position d’arrét.
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Description

[0001] La présente invention a pour objet un mouve-
ment d’horlogerie comprenant un organe réglant os-
cillant destiné a réguler un rouage du mouvement, un
mécanisme de mise a I'heure et un mécanisme d’arrét
et de relance permettant d’arréter et de relancer les os-
cillations de I'organe réglant oscillant.

[0002] Lorsdelamiseal’heured’ un mouvementd’hor-
logerie, 'organeréglantoscillantestgénéralement arrété
lorsque latige de mise a I'heure esttirée. Sile mécanisme
d’échappement utilisé dans le mouvement est auto-dé-
marrant, il 'y aura pas de probléme lors de la fin de la
mise a I'heure : la tige de mise a I'heure est repoussée
et I'échappement et I'organe réglant oscillant redémar-
rent. C’est le cas des mécanismes d’échappement a an-
cre classiques.

[0003] Dans le cas d'un mécanisme d’échappement
non auto-démarrant, comme un échappement a détente,
il est nécessaire de prévoir un dispositif pour relancer les
oscillations de I'organe réglant oscillant a la fin de la mise
a’heure.

[0004] Le but de la présente invention est de fournir
un mouvement d’horlogerie comprenant un mécanisme
d’arrét et de relance de I'organe réglant oscillant qui per-
mette de relancer efficacement I'organe réglant oscillant
dans tous les cas, quel que soit le mécanisme d’échap-
pement associé, avec un angle de relance le plus grand
possible et tout en restant simple et peu encombrant.
[0005] La présente invention a pour objet un mouve-
ment d’horlogerie selon la revendication 1 ainsi qu’'une
piece d’horlogerie selon la revendication 6.

[0006] Les figures annexées illustrent schématique-
ment une forme d’exécution du mouvement d’horlogerie
selon l'invention.

[0007] Lesfigures1et2illustrenten particulier’organe
réglant oscillant et le mécanisme d’arrét et de relance de
celui-ci d’'un mouvement selon une forme d’exécution de
l'invention, le mécanisme d’arrét et de relance de I'orga-
ne réglant oscillant étant dans sa position de repos dans
la figure 1 et dans sa position d’arrét dans la figure 2.
[0008] Le mouvement d’horlogerie selon linvention
comprend un organe réglant oscillant destiné a réguler
un rouage du mouvement, un mécanisme de mise a
I’'heure commandé par un organe de commande action-
nable par un utilisateur entre une positon de repos et une
position de mise a I'’heure et un mécanisme d’arrét et de
relance de I'organe réglant commandé par ledit organe
de commande. Dans la forme d’exécution illustrée, I'or-
gane réglant oscillant 1 est un balancier-spiral compre-
nantun balancier 10 et un spiral 11. En variante, 'organe
réglant pourrait étre un oscillateur a guidage flexible.
[0009] Dans la forme d’exécution illustrée, le mouve-
ment comprend un mécanisme de mise a I'’heure bien
connu de ’'homme du métier et dont seule la tirette 2 est
visible. Le mécanisme de mise a I'heure et les déplace-
ments de la tirette 2 sont notamment commandés par u
une tige de mise a I'’heure non illustrée.
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[0010] Danslaforme d’exécutionillustrée, le mécanis-
me d’arrét et de relance du balancier-spiral 1 comprend
une bascule 3 montée pivotante en A sur une partie fixe
du mouvement et présentant un premier bras 31 destiné
acoopérer avec la tirette 2. Pour ce faire, le premier bras
31 comprend a son extrémité une fente 311 dans laquelle
vient se loger un plot 4 fixée sur la tirette 2. Ainsi, lorsque
la tirette 2 pivote, elle entraine la bascule 3 qui pivote a
son tour. La bascule 3 est agencée pour pivoter entre
une premiére position de repos illustrée a la figure 1, qui
correspondant a la position poussée de la tige de mise
al’heure (fonctionnement normal du mouvement), etune
position d’'arrét illustrée a la figure 2, qui correspond a la
position tirée de la tige de mise a I'heure (mise a I'heure
du mouvement).

[0011] Labascule 3 comprendenoutre un secondbras
32 qui posséde a son extrémité une denture 321.
[0012] Le mécanisme d’arrét et de relance du balan-
cier-spiral 1 comprend encore un levier stop 5 pivoté en
B sur un partie fixe du mouvement d’horlogerie. Le levier
stop 5 comprend une denture 51 en prise avec la denture
321 du second bras 32 de la bascule 3. Ainsi, lorsque la
bascule 3 pivote de sa positon de repos a sa position
d’'arrét, elle entraine a son tour le levier stop 5 qui pivote
également de sa position de repos a sa position d’arrét.
[0013] Lelevierstop5comprenden outreunbras élas-
tique 52 agencé pour venir en contact avec le balancier
10 du balancier-spiral 1 tangentiellement a celui-ci. Dans
sa position de repos, le levier stop 5 est agencé pour que
son bras élastique 52 soit en contact avec une goupille
6 fixée dans le mouvement d’horlogerie, ledit contact gé-
nérant une mise en contrainte ou un pré-armage dudit
bras élastique 52. Cette précontrainte ou ce préarmage,
qui peut étre léger, permet de rattraper les jeux dans le
mécanisme d’arrét et de relance de I'organe réglant os-
cillant et donc permet d’éviter que le levier stop 5 ne
bouge lorsqu’il est dans sa position de repos.

[0014] En fonctionnement normal du mouvement, la
tige de mise a I'heure est dans sa position poussée, la
tirette 2 est dans sa position de repos. La bascule 3 et
le levier stop 5 sont donc également dans leur position
de repos respective, le bras élastique 52 du levier stop
5 étant en appui avec précontrainte sur la goupille 6.
Dans cette configuration, illustrée a la figure 1, 'organe
réglant 1 formé du balancier 10 et du spiral 11 oscille,
régulant ainsi un rouage du mouvement, ses oscillations
étant entretenues par un mécanisme d’échappement.
[0015] Lorsquel'utilisateureffectue une mise al’heure,
la tige de mise a I'heure est déplacée dans sa position
tirée. Elle déplace alors la tirette 2 dans sa position de
mise a I’heure. Ce faisant, la tirette 2 entraine la bascule
3 qui pivote dans sa position d’arrét emmenant avec elle
le levier-stop 5 grace a I'engrenage des dentures 321 et
51. En pivotant, le bras élastique 52 du levier stop 5 vient
en contact contre le balancier 10 tangentiellement a ce-
lui-ci. Le mécanisme d’arrét et de relance de I'organe
réglant selon l'invention est agencé pour que, lorsque le
levier stop 5 pivote dans sa position d’arrét, le bras élas-
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tique 52 vient en contact avec le balancier 10 et entraine
celui-ci brievement d’un certain angle, qu'on appellera
angle de relance (dans le sens horaire dans la figure 2)
avant de le freiner et de le stopper complétement dés
que la position d’arrét du levier stop 5 est atteinte. De
préférence, le levier stop 5 est agencé pour entrainer le
balancier 10 d’un angle de relance supérieur a 20°, de
maniére encore plus privilégiée d’'un angle de relance
supérieur a 25° lorsqu’il pivote de sa position de repos
dans sa positon d’arrét.

[0016] Dansla position d’arrét du levier-stop 5illustrée
alafigure 2, 'organe réglant 1 est arrété et n’oscille plus.
L'utilisateur peut alors effectuer la mise a I’lheure de ma-
niére conventionnelle via la tige de mise a I'heure.
[0017] Lorsque la mise a I'heure est effectuée et que
I'utilisateur repousse la tige de mise a I'heure dans sa
position poussée, la tirette 2 reprend sa position de repos
etentraine donclabascule 3 etle levier stop 5 qui pivotent
chacun pour retrouver leur position de repos. Ce faisant,
le bras élastique 52 du levier stop 5 en contact avec le
balancier 10 va, grace aux frottements, relancer le ba-
lancier-spiral 1 en faisant pivoter le balancier 10 dans le
sens anti-horaire dans les figures d’'un angle correspon-
dant essentiellement a I'angle de relance défini ci-des-
sus. L’'organe réglant oscillant 1 est relancé et le mou-
vement peut redémarrer quel que soit le mécanisme
d’échappement utilisé.

[0018] Ainsi, il est possible de réaliser un mécanisme
d’arrét et de relance de I'organe réglant oscillant qui est
commandeé par la tige de mise a I'heure et la tirette et qui
permet, grace a I'engrenage denté entre la bascule 3 et
le levier stop 5, de multiplier la course dudit levier de
sorte que celui-ci peut relancer I'organe réglant avec un
angle de relance important. Il est ainsi assuré que I'or-
gane réglant oscillant redémarre aprés une mise a I'heu-
re, peu importe la position dans laquelle le mouvement
s’est arrété et peuimporte le mécanisme d’échappement
du mouvement. Le levier stop 5 agit tangentiellement au
balancier 10 ce qui garantit un mécanisme simple et peu
encombrant.

[0019] Dans laforme d’exécution illustrée, 'organe ré-
glant oscillant est un balancier spiral. En variante, I'or-
gane réglant pourrait étre d’'un autre type, comme un
oscillateur a guidage flexible.

[0020] Dans laforme d’exécution illustrée, 'organe ré-
glant oscillant comprend une partie inertielle mobile en
oscillation ayant la forme d’un balancier circulaire plein.
En variante, la partie inertielle de I'organe réglant os-
cillant pourrait étre formée de plusieurs segments circu-
laires ou encore pourrait présenter toute autre forme ap-
propriée.

[0021] De maniére générale, le mouvementd’horloge-
rie selon l'invention comprend un organe réglant oscillant
destiné a réguler un rouage du mouvement et compre-
nant une partie inertielle mobile, un mécanisme de mise
a I'heure commandé par un organe de commande ac-
tionnable par un utilisateur entre une positon de repos
et une position de mise al’heure et un mécanisme d’arrét

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

et de relance de I'organe réglant oscillant destiné a ar-
réter I'organe réglant oscillant lors d’'une mise a I'heure
du mouvement et a relancer ledit organe réglant lorsque
la mise a I'heure est effectuée. Le mécanisme d’arrét et
de relance de l'organe réglant oscillant est commandé
par 'organe de commande du mécanisme de mise a
I'heure et comprend une bascule montée pivotante entre
une position de repos et une position d’arrét et compre-
nantun secteur denté destiné a coopérer avec un secteur
denté correspondant d’un levier. Le levier est monté pi-
votant entre une position de repos et une position d’arrét
etcomprend un bras élastique agencé pour venir en con-
tact avec la partie inertielle mobile de I'organe réglant
oscillant, tangentiellement a celle-ci, lorsque le levier pi-
vote de sa position de repos dans sa position d’arrét.
[0022] Le mécanisme d’arrét et de relance de I'organe
réglant oscillant est agencé de sorte que :

* lorsque 'organe de commande est déplacé dans sa
position de mise a I'heure, il entraine la bascule et
le levier qui pivotent dans leur position d’arrét
respective ;

e en pivotant dans sa positon d’arrét, le levier et son
bras élastique font pivoter la partie inertielle mobile
de l'organe réglant oscillant d’un certain angle, ap-
pelé angle de relance, avant de stopper ladite partie
inertielle mobile et donc d’arréter I'organe réglant
oscillant ; et de sorte que,

* enramenant 'organe de commande dans sa posi-
tion de repos, la bascule et le levier pivotent égale-
ment pour retrouver leur position de repos et ce fai-
sant, le bras élastique du levier fait pivoter la partie
inertielle mobile de maniére a relancer les oscilla-
tions de I'organe réglant oscillant.

[0023] De préférence, 'ange de relance est supérieur
a 20°, de préférence encore, supérieur a 25°.

[0024] De préférence, le bras élastique du levier est
agencé pour coopérer dans sa position de repos avec
un organe fixe du mouvement de sorte que ledit bras
élastique est précontraint contre cet organe fixe dans la
position de repos du levier.

Revendications

1. Mouvement d’horlogerie comprenant un organe ré-
glant oscillant (1) destiné a réguler un rouage du
mouvement et comprenant une partie inertielle mo-
bile (10), un mécanisme de mise a I'heure comman-
dé par un organe de commande actionnable par un
utilisateur entre une positon de repos et une position
de mise a I'’heure et un mécanisme d’arrét et de re-
lance de l'organe réglant oscillant (1) destiné a ar-
réter 'organe réglant oscillant (1) lors d’'une mise a
I’'heure du mouvement et a relancer ledit organe ré-
glant (1) lorsque la mise a I'heure est effectuée, ca-
ractérisé par le fait que le mécanisme d’arrét et de
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relance de l'organe réglant oscillant (1) comprend

une bascule (3) agencée pour pivoter entre une po-
sition de repos et une position d’arrét lorsque I'orga-

ne de commande est déplacer de sa position de re-

pos a sa position de mise a I'heure et un levier (5) 5
comprenant un secteur denté (51) destiné a coopé-

rer avec un secteur denté correspondant (321) de la
bascule (3) pour le pivotement du levier (5) entre une
position de repos et une position d’arrét ; par le fait
que le levier (5) comprend un bras élastique (52) 170
agenceé pour venir en contact avec la partie inertielle
mobile (10) de 'organe réglant oscillant (1), tangen-
tiellement a celle-ci, lorsque le levier (5) pivote de

sa position de repos dans sa position d’arrét de sorte
que, en pivotant dans sa positon d’arrét, le levier (5) 15
et son bras élastique (52) font pivoter la partie iner-
tielle mobile (10) de l'organe réglant oscillant (1)
avant de stopper ladite partie inertielle mobile (10)
etdonc d’arréter 'organe réglant oscillant (1); et par

le fait que, en ramenant 'organe de commande 20
dans sa position de repos, la bascule (3) et le levier

(5) pivotent également pour retrouver leur position
derepos et ce faisant, le bras élastique (52) du levier

(5) fait pivoter la partie inertielle mobile (10) de ma-
niére a relancer les oscillations de I'organe réglant 25
oscillant (1).

Mouvement selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que le levier (5) est agencé pour faire
pivoter la partie inertielle mobile (10) d’'un angle su- 30
périeur a 20°, de préférence supérieur a 25°, lorsque

le levier (5) pivote de sa position de repos dans sa
position d’arrét.

Mouvement selon I'une des revendications précé- 35
dentes, caractérisé par le fait que le bras élastique

(52) du levier (5) est agencé pour coopérer, dans sa
position de repos, avec un organe fixe (6) du mou-
vement de sorte que ledit bras élastique (52) est pré-
contraint contre cet organe fixe (6) dans la position 40
de repos du levier (5).

Mouvement selon I'une des revendications précé-
dentes, caractérisé par le fait que I'organe réglant
oscillant est un balancier-spiral (10, 11). 45

Mouvement selon I'une des revendications précé-
dentes, caractérisé par le fait que I'organe de com-
mande est une tige de mise a I'’heure actionnant une
tirette (2) a laquelle est reliée la bascule (3). 50

Piece d’horlogerie comprenantun mouvement selon
'une des revendications précédentes.

55
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