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(54) ¥ykac{ stroj

(57) U mykaciho stroje s poddvacim vélefkem
a rozvolnovacim vélcem, ptoti_jeheZ pilko-~
vému potahu je upraven alespon jeden odrd-
Zeci{ nlZ pro vyludovdni nelistot ze zpra-
covdvaného materidlu, uchyceny v boZnicich
stroje, je Felen tkol regulace odvodu ne-
tistot, kterd by byla relativn¥ jednoduchd
konstruk¥ng a z hlediska obsluhy. Pedstata
FeSeni spolivéd v tom, %e p¥ed hraneu odrd-
¥ecfhg ne¥e je upravens regulaini liXta s
usm¥rnovac{ plechou a tate regulaini liXta
je uloZena evim h¥fdelem v be¥nicich stro-
je, pritem¥ alesren jeden v¥stupni kenec
h¥idele vystupuje z bo¥nice a je opatien
staviteln’mi prosjfedk¥ pro nastaven{
vzddlenosti usmérnovaci plochy regulagni
1i8ty od ozubeného potahu rozvolnovaciho
vélce a vzhledem K hrand odrédZeciho noZe,.
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Predmdt vyndlezu se tfkd mykaciho streje s poddvacim vdleXkem a rozvelnevacim v4l-
cem, proti jeho¥ ozubendmu petahu je upraven alespon jeden odrdfec{ n0% preo vylulovén{
ne¥istot ze zpracovdvaného materidlu, uchycen¥ v bo¥nicich stroje.

Na mykacfch strojfch dochdz{ k vyluZovén{ odpadu od rezvelnovacihe vdlce vlivem od-
atfedivé sfly s W¥inku vzduchového proudo&ého pole, vyvozovaného rotujfcim rozvelnova-
cim a hlavnim vélcem.'OQpad se vyluXuje, podle konstruk¥niho uspo¥dddnf rozvelnevaciho
uzlu, obvykle v mezeXe mezi poddvaci deskou, pop¥ipad¥® poddvac{m vdle¥kem & hraneu od—
rd¥eciho noZe a mezerami mezi ro3tnicemi. U nskterfch novich vysokoprodukinich streji
Jseu peu¥ity napf{klad v kembinsci s rozvolnovacimi segmenty, namisto reX¥tnic nebo sit,
dva odrd¥ec{ noZe.

MneZstv{ vylu¥ovaného odpadu, respektive jeho skladba se sefizuje obvykle nejudind-_
Ji nastavenim odrdZecfho noZe, a to jednak zv¥tSovédnim nebo zmenZovédnim mezery mezi
hranou no¥e a spodnf hranou peddvaci desky nebo poddvactho vdle¥ku, riznfm thlem ndklo-
nu & jeho piistavenim k potahu rozvolnovaciho vdlce, nap¥iklad podle DOS 1 510 473, Po-
dobnd lze sefizovat mnoZstvi odpadu i druh¥m noXem je-li instalovdn, ten vZak jiZ ne-
méd takov¥ d¥inek jako ntt¥ prvai. Konein¥ se mnoZstvi odpadu df seFizovat p¥istavenim
roXtnic nebo s{t s otvory v0¥i potashu rozvolnovaciho velce.

Dosavadn{ zplsod se¥izovdn{ mnoZstvi odpadu vyluZfovaného rozvolnovacim vdlcem riz-
nfm nastavenim noZe nebo noZd, rostnic nebo sit a krytd je pomirnd pracn’, vyZaduje
%4stednou demontd? rozvolnevaciho uzlu. Proto se obvykle pfeseFizovédn{ neprovdd{ a zi-
stdvd yro vSechny druhy 'zpracovdvaného materidlu stejné., To mwd za ndsledek, Ze vznikl}
odpad Zasto neodpovidd zpracovédvanému materidlu, stupni jeho znedi¥t¥n{, takZe se ne-
dosahuje optimdlnfho ist{ciho W¥inku, odpovidajfcfho mno¥stvi a skladby odpadu. Tim
dochdz{ nap¥iklad pfi zpracovédni ¥istfch materidlf, nap¥{klad chemickfich vldken, ¥is-
tfch bavln a sm¥s{ ¥ nadm¥rnému vyluXovdni dobrfch vldken do odpadu a naopak p¥i zpra-
covdn{ nap¥fklad silnd zneli¥tZnfch bavlin je Sistic{ d¥inek nedostateZns.

Skolem je vyZ¥eBit jednoduch¥m zplisobem regulaci odvodu ne¥istot u mykaciho stroje,
kterd by byla relativn¥ jednoduchd z hlediska konstruk¥nfho proveden{ a jednoduchd na
obsluhu, '

Uvedeny kol Ye3f mykaci stroj podle vyndlezu, jehoX podstata spodivd v tom, Ze pFed
hranou odré¥ecfho noZe je upravena regula®ni lidta s usm&rnovaci plochou & tato regu-
1la%n{ 1iZta Je uloZena svim h¥fdelem v bo¥nicich stroje, pfi¥em? alespon jeden v¥stup-
ni konec h¥{dele vystupuje z bolnice a Je opat¥en stavitelnfmi prost¥edky pro nastave-
ni vzddlenosti uemirnevaci plochy reguladni li&ty od ozubenéhs petahu rozvolnovacihe
vdlce a vzhledem k hrand odrdZecihe noZe.

T{mto FeZen/m se doséhlo snadné regulovatelnesti d¥inku odrdZeciho no%e bez jeho na-
stavovén{, a tim i nestavovdni dal3fch jehs ndvazn¥ch d{1d, proteZe se nastav{ snadne
reguladn{ 1i%¥ta uspofddand pied liranou tohote noZe. Podle miry nastaveni{ regulalni 1i3-
ty se dosdhne vZt3{ nebo men3{ d&innosti, nebe se d4 vibec vyFadit z ¥innesti.

Podle vyhodného provedeni md usmdrnovaci plocha regulani 1i%ty rovnou &dst, vede-
nou od h¥fdele sm¥rem k hran¥d odvdd¥ciho noZe & na tuto navazujie{ obleukovitou ¥dst,
upravenou proti odrd¥eci plo¥e odrd¥eciho noZe. Tato obloukovitd Z4st umo¥nuje vhod-
nfin usmrnovénim proudicf{ho vzduchu vraceni 4st{ odpmddvajfcich vldken zpst do ozube-
ného potahu rozvolnovacfho vélce.

Viastn{ stavitelné prostiedky jsou tvo¥eny na vystupnim konci h¥{dele pevnd ulo¥enim
vymezovacim kotoudem s ovlddac{ pdkou a dormzovimi rameny, proti kter¥m je na bodnici
stroje upraven doraz pro vymezen{ maximdlniho a minimdlnfho natoeni regulaZni 1i3ty,
pFidemZ zaji3tdn{ nastavené pslohy. je jiZtsno zajisfovaci maeticf, uloXenou na vistup-
nim konci hi#{dele proti vymezovacimu kotoudi.

Nastaven{ &istic{ USinnosti se timito jednoduchym FeSeni{m stalo snadné a nendre¥né na
- fyzickou sflu.

Na p¥ipojenych vikresech je zndzorn¥no p¥ikladné proveden{ mykacfho stroje podle vy-
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nédlezu, kde na obr. 1 je v be¥nim. pohledu zndzorn3ne v ¥ezu vetupn{ Wstrejf s rozvel-
novacim védlcem s dvima odré¥ecf{mi no¥i a pfed nimi uspofddanfmi regula¥nimi liXtami, na
obr. 2 je pohled ve smiru A z obr. 1 na regula¥ni liitu a stavitelné prostfedky, na obdr.
3 je pehled ve smdru B z obr. 2 na stavitelné prostfedky a na obr, 4 je detailnf pohled
na vztah odrdZectho no%e a reguladni li§ty 8 Zdrkovand naznafenfmi jej{mi dal¥{mi polo-
hami.

Na obr. 1 je v Fezu zndzorn§no b¥2n¥ zndmé provedeni mykaciho stroje o nlavnim vdl-
cen 1, pfed kterfm je upraven rozvolnovacf vdlec 2 se vstupnim poddvacim vélelkem s
poddvac{ deskou 4. Rozvolnovaci vdlec 2 je opatfen pilkovim potahem 5. Pod rozvolnova-
cim vdlcem 2 jeou upraveny zndmé odrdZec{ no%e § & 7 s hranou 8 a odrdZec{ plechou 6.1
nebo 7.1 pro odvdd¥n{ nefistot ze apracovdvaného materidlu. Tyto odrdZec{ neZe §, 7,
Jsou upraveny vzhledem X rozvolnovacimu vélci 2 pevn¥ do optiméln{ polohy jejich hrany
8 vt¥i pilkovému potahu 5, ady ee dosdhlo maximdlnfho Eisticiho d¥inku na nejobt{Zin¥ji
Zistitelny materidl, prochdzejfci mykac{m strojem. Ostatn{ ¥datl zndmého mykaciho stroje
nejsou pro zjednodu¥en{ popisu uvdddny a ddle Je popis zam¥en na bezprosi¥edn¥ vyndle-
zecké proveden{ regula¥nich 1li¥t 9, 10. Reguladnf 1liXlta 9 Je upravena mezi odrd¥ecim no-
Yem § a poddvacim vdleZkem 3. Regula¥ni 1i¥ta 9 mhZe bJt upravena pfed jednim eodrdZecim
nofem § nebo je upravena pFed kaZdym odrdZecim neZfem, tj. v pfikladném provedeni je i
pfed druh¥m odrdZecim nofem 7. Regula¥n{ 1i3ta 9,,10 je opatfena usmirnovaci plochou 11,
pFivrécenou k pilkovému potahu 5 rozvolnovaciho vdlce 2. Usmirnovac{ plocha 11 mé ve smi-
ru od h¥fdele 13 rovnou ¥dst 11.1 vedenou k hran¥ 8 odriZ%ecfho noZe 6, 7 a u této hra--
ny 8 prechdz{ v obloukovitou Zdst 11.2, kterd je vedena v oblouku od pilkového potahu 5
rozvolnovaciho vdlce 2, Tato obloukovitd ¥dst 11.2 uem¥rnovaci plochy 11 je upravena
proti odrdZec{ ploZe 6.1 odrd¥ec{ho no¥e § a ve smiru od jeho hrany 8 se od odrdZec{
plochy 6.1 vzdaluje. Regula¥n{ 1i¥ta $, 10 je opat¥ena h¥idelem 13 nebo na obou koncich
alespon vystupujfcimi koncovfmi h¥fdeli. Timto h¥{delem 13 je regula¥n{ li¥ta 2, 10 u-
loZena v boénici 14 stroje v bliZe neznfzorn¥ném loZiskovém uloZeni. Alespon jeden vi-
stupni konec 13.1 h¥{dele 13 vystupuje z bo¥nice 14 a je opatfen stavitelnfmi prost¥ed-
ky 17. Tento vistupn{ konec 13.1 h¥{dele 13 prochdz{ pomocr¥m vedenim 15,upravensm na
rdmu 16 stroje. Za timto pomocnym vedenim 15 jsou upraveny stavitelné prost¥edky 17,
které jsou tvofeny na vistupnim konci 13.1 h¥idele 13, pevn¥ uloZenim vymezovacim ko-
toudem ;§ 8 ovlddac{ pédkou 19 a derazovimi rameny 20 a dédle zajiﬁ%ovaci k¥#{dlovou mati-
c{ 21, uloZenou na zdvitem opat¥enim vFstupnim konci 13.1 h¥{dele 13. Proti dorazovim ra-
mentm 20 je ne boZnici 14 stroje nebo pomocném veden{ 15 upraven doraz 22 pro vymezen{
maximdlnihe a minimdlniho natoZeni regula®ni li&ty 9, 10. Pro jemn3i3{ nastaveni je na
pomocném vedeni upravena regula¥ni stupnice 23. Vlastni reguladni 1ista 9, 10 mbZe mit
riznf tvar zejména v obloukovité ¥deti 11.2 uemdrnovaci plochy 11.

P¥i pracovni Zinnosti mykacf{ho etroje, je vldkenry materidl poddvén peddvacim v4leZd-
kem 3 & poddvaci deskeu 4 k rozvolnovacimu vélei 2, kter} svim pilkovim potahem 5 pFebi-
rd a hrubd rozvol;mje v1ldkenny materidl. Vldkennf materidl je -veden v pilkevém potahu 5
kolem hrany 8 odréZ¥eciho no%e 6, kde jsou ne¥istoty z materidlu odréZeny a padaji smd-
rem dold. Mfra i¥innosti hrany 8 odrdZecfho nofe § je nastavena stabiln¥ na maximéln{
u¢innost, ale jeji vyuZit{ je regulovdno regula¥nf liltou 2. V obr. 4 je poloha regulad-
ni liSty 2 pastavena do stfedni polohy, jak je naznaZeno plnoh &drou. Mezi hranou 8 a
odrd¥eci plochou 6.1 odréZeciho noZe 6 a obloukovitou tdsti 11.2 uomdrnovac{ plochy 11
reguladni 1i3ty 2 je tak nastavena mezera, kterou Jsou vyluBovédny nelistoty a Zdat v14-
‘ken smérem dold do odpadnfho prostoru stroje. Vzhledem k tomu, Ze v oblaeti pilkového
potahu 5 rotujiciho rozvolrovaciho vélce 2 se vytvd*{ podtlak proudu vzduchu, vznikd v
mezeFe mezi odrdfec{ plochou 6.1 odrdZeciho no¥e € = obloukovitou &dsti 11,2 uemdrnova-
c{ plochy 11 epirdleové proudové viFeni, je touto obloukovitou Zdati 11,2 usmérnovaci
plochy 11 umoZn&no &4sti vldken se nasm¥rovat zp&t do pilkovéhe potahu 5. M{ra $Zinnos-
ti odvodu nelistot & vldken je ddna nastavenim regulalni liXty '_9_ 2 jeji uemdrnovaci plo-
chy 11 vi¥i odrdZec{ ploZe 6.1 noZe 6. Uplnym pFisazenim regula®n{ 1iity 9 k hran¥ 8,
respektive k odrdZec{ plode 6.1 odrdZeciho noZe 6§ jak je nazna%eno v Zdrkované poloze I,
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se vylufovdni nefistot vyFadf{. Cddalovdnim regula¥ni 1i¥ty 3 od odrdZecfho noZe 6§ se i-
Zinnost odludovdn{ nelistot zvySuje a je nejudinn¥is3{ v maximdln¥ odtaXené poloze II, na-
znalené Zdrkovan¥. RegulaZni 113ty 3, 10 moheu bft nastaveny stejnd pro danf materidl ne-
bo rizn¥. Obvykle je drubd regulaZni 1iSta 10 nastavena pa men¥{ hodnotu vzddlenosti Xk
odrdZecimu noZi 1.

Ostatn{ ¥innost mykaciho stroje probfhd znémfm zpleobem a protoZe se ji *eSen{ podle
vyndlezu nedotykd, nen{ bliZe ddle rozvddna. .

PREDMET vynxnzzu

1. Mykac{ stroj e podévacim védlelkem a rozvolnovacim vdlcem, prtoti jehoZ pilkovému pota-
hu je upraven alespon jeden odrdZec{ nlZ pro vylufovdni ne¥istot ze zpracovdvaného mate-
riflu, uchycenf v boZnicich stroje, vyznaiujfci se tim, Ze pfed hranou (8) odrdZeciho no-
Ze (6, 7) jo upravena reguladni 1i¥ta (9, 10) » usm3rnovac{ plochou (11) a tate regula¥-
nf 118td (9, 10) je uloZens svfm h¥f{delem (13) v bo¥nicich (14) stroje, pFiZem% alespon
jeden v¥stupn{ konec (13.1) h¥fdele (13) vystupuje z boZnice (14) a je opatien stavitel-
nfmi prost¥edky (17) pro nastaven{ vzddlenosti usmdrnovaci plochy (11) reguladni 1iXty
(9, 10) od pilkového potahu (5) rozvelnovasciho védlce (2) a vzhledem k hran¥ (8) odrdZeci-
ho noZe (6, 7)

2. Mykacd stroj podle bodu 1, vyznnéujici se t{m, Ze uemdrnovac{ plocha (ll) reguladnf
113ty (S, 10) m4 rovnou ¥dst (11.1), vedenou od h¥fdele {13) smirem k-hran¥ (8) odrdZeci-
no no¥e (6, 7) & na tuto rovmou ¥dst (11.1) navazuje obloukovitd Z4st (11,2), upravend
oroti odrd%eci ploSe (6.1) odrdZeciho no¥e (6).

3. Myksc{ stroj podle bodu 2, vyzna¥ujfc{ se tim, %e stavitelné prost¥edky (17) jsou tvo-
Yeny ne v¥stupnim koneci (13.1) h¥fdele (13) pevnd uloZenfm vymezovacim kotoudem (18) o
ovlddac{ pdkou (19) s derazovimi rameny (20), proti kterim je na do¥nici (14) stroje u-
praven doraz (22) pro vymezen{ maximélnfho a minimdlniho natolen{ regula¥ni 1li¥ty (9,10),
pridem? zajilitini pastavené pelohy je jistino zajistovaci x¥fdlovou matici (21), uloZe-
rou na v¥stupnim konei (13.1) n¥fdele {13) proti vymezovacimu kotouZi (18).

3 v¥kresy
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