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(57)  Anotace:
Jednondpravové zatfizeni (1) ma motor (2), kola (3),
tidici jednotku (4), hydraulicky valec (8), konzole
(10), ram (11) a jsou k nému pfipojitelna dvé
piidavna pracovni zafizeni (5) s pojezdovymi valci
(9). Pridavna pracovni zafizeni (5) jsou na
jednondpravovém zafizeni (1) uloZena
prostfednictvim kyvnych ramen (6) a jsou
pifesazena vzhledem k podélné svislé roving (P)
jednondpravového zatizeni (1). Tim se alesponi
jedno kolo (3) jednonapravového zatizeni (1)
nachazi mimo pfidavnym pracovnim zafizenim (5)
upravovanou plochu. Jedno pfidavné pracovni
zafizeni (5) je uspofadano vpiedu a druhé vzadu.
Kyvna ramena (6) jsou uloZena vykyvné na ramu
(11) jednonapravoveho zatizeni (1) a na piilehlych
koncich opatiena spolu zabirajicimi ozubenymi
segmenty (7). Alespoii jedno kyvné rameno (6) je
pomoci hydraulického valce (8) propojeno k ramu

(1D).
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Jednonapravové zaiizeni

Oblast techniky

Vynalez se tyka jednonapravového zafizeni, ke kterému se demontovatelné pripeviiuji pfidavna
zafizeni, s vvhodou pak Zaci stroj, fréza, pluh. Ke spodnimu ramu jsou upevnéna prostfednictvim
kyvnych ramen pridavna zafizeni. Kyvna ramena jsou oto¢na kolem ¢epu a propojena ozubenymi
segmenty, které vytvari otocnou vazbu ramen s vazbou na spodni nosny ram. Pfedmét vynalezu je
primarn¢ ucen k upravé terénnich ploch na té¢zko dostupnych mistech a ve svazich.

Dosavadni stav techniky

V patentovém spise DE 102016110810 A1 je popsan jednonapravovy nosi¢ nastroje, na ktery je
piipevnitelné prislusenstvi. Prichytka obsahuje alespon jeden opémy valec, ktery je ovladatelny.
Alespon jeden op€my valec je spojen s fizenim kolovych jednotek tak, ze pohybem alespon
jednoho opémého valce jsou kola zrychlovana nebo zpomalovana koordinované. Pohon obsahuje
hydraulické $nekové prevodové kolo nebo hydraulicky ovladaci valec nebo elektricky pohon.

V patentovém spise EP 3210809 A1l je popsano jednonapravové zarizeni pro sekani travy, kde
kazda naprava je pohanéna vlastnim hydraulickym pohonem, ktery je dale napojen na motor hlavni.
Absence kloubu pro pohon zadni napravy umoziuje umisténi motoru do stfedové Casti blizko
k zemi za ucelem snizeni t€z18t€, podél stfedni osy podvozku.

V patentovém spise EP 3251481 Al je popsan jednonapravovy nosi¢, majici prichytku, ktera
obsahuje alespon jeden opémy valec, ktery je ovladatelny. Valec muze byt dale pro zlepseni adheze
opatfen hroty. Opémé valce pouzité v pripad¢ tohoto vynalezu nejsou ovladatelné.

V patentovém spise EP 2510767 A2 je popsano multifunkéni zafizeni skladajici se ze dvou
pohonnych ustroji (kolovych jednotek), které jsou schopny pohanét dva stejné ¢i dva rozdilng stroje
v zavislosti na tom, ¢im jsou osazeny. Jedna se o jednoosé vozidlo, pricemz spole¢na osa je pficna
ke sm¢ru jizdy. V prvnim naroku je zminéna Sitka vozidla, ktera je minimaln¢ rovna 3,5 metrum.
Kolov¢ jednotky jsou usporadany na konci jednoos¢ho vozidla a to posuvne.

V patentovém spise US 4964265 A je popsan dalkové fizeny samojizdny Zzaci stroj, ktery je
pohanén elektromotory napajenymi z akumulatoru. Pohanéna jsou zadni kola, fizeni stroje je
provadéno pomoci prednich kol pres femenovou a kladkovou soustavu napojenou na predni
pojezdova kola. Pojezdova kola jsou dale opatfena naboji ve tvaru kuzele, slouzicimi k pfekonani
terénnich nerovnosti.

V patentovém spise CZ 292880 B6 je popsano pojezdové ustroji Zaciho stroje na dalkové ovladani,
majici 4 ramena, ke kterym jsou pruzné zavésena kola. Na ramu je uspofadana motorova jednotka
s hnacim hfidelem pro pohon pracovniho ustroji a pojezdovych kol. Pojezdova kola jsou
v pojezdovych jednotkach usporadana kolem svislé osy otocné v neomezeném thlovém rozsahu
360°.

Spole¢nymi nevyhodami vySe zminénych feSeni je nedostateCna prostupnost terénem spolu
v kombinaci se zachovanim rovnomémé pozice pridavnych zafizeni €1 sekacich a zacich hlav viiéi
podkladu. Dalsim nedostatkem je stabilita a manévrovatelnost v extrémnich svazich a terénech.
Prejezd terénnich nerovnosti je v pfipad¢ jakychkoli dvouosych zafizeni nedostacujici, v pfipad¢
aktualn¢ dostupnych jednoosych zafizeni je zapotfebi k témto zafizenim obsluha.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

CZ 2019 - 384 A3

Podstata vynalezu

Uveden¢ nedostatky jsou v podstatné mife odstranény jednonapravovym zafizenim, jehoZz podstata
je v pouziti jedné napravy, diky které je zafizeni schopno nejvétsi manévrovatelnosti a otaceni
kolem své svislé osy na minimalnim prostoru. Unikatnost spodiva 1 v moznosti vyuziti dvou
pridavnych pracovnich zafizeni, ktera jsou odnimatelné napojitelna k jednonapravovému zafizeni.
Takto pfedmét vynalezu umoziiuje vyuziti dvou pracovnich zafizeni, které dokonce nemusi byt
jednoho typu. Nejcastéji vyuzitelna pracovni zafizeni jsou sekaci zafizeni, pluh, sné¢zna fréza a
dalsi. Pfedmét vynalezu ma nezavislé otaceni kol, coz umoziiuje vyse zminéné otaceni kolem svislé
osy. Pfedmét vynalezu je ovladany dalkové bez nutnosti pfimé fyzické pritomnosti ovladajiciho
v misté€ aktivniho pasobeni pfedmétu vynalezu. Pfedmét vynalezu se dokaze pohybovat jak vpred,
tak vzad bez nutného otaceni kolem své svislé osy. Toto prispiva k jesté vétsi vyuzitelnosti ve
Spatné dostupném terénu. Navic pfedmét vynalezu je schopen se pohybovat ve vSech smérech
s aktivnim zapojenim pfidavnych pracovnich zafizeni, coz znamena, Ze napojena pridavna zafizeni
jsou pii zm¢nach sméru stale v pracovni aktivnosti. Vyrovnani t€zist€ je zajiSt€éno vyuZzitim
pojezdovych valca, které jsou soucasti pfidavnych pracovnich zarizeni. Pfidavna pracovni zafizeni
jsou odnimateln¢ pripojitelna ke kyvnym ramenim pres konzole na konci kyvnych ramen. Kyvna
ramena jsou propojena navzajem ozubenymi segmenty, diky ¢emuz je zajisténo lepsiho pohybu
pfes terénni nerovnosti. A to jak v pfipad€ plusovych (hrboli), tak minusovych (d€r) nerovnosti.
K vlastnosti lepSiho kopirovani terénu zaroven pfispiva hydraulicky valec, ktery je pfipojen ke
kyvnému ramenu a pfitlacnou silou zajistuje lepsi prilnavost hnacich kol (hnané napravy) a
pojezdového valce pridavného pracovniho zafizeni, ¢imz zaji§tuje plynulou kopiraci terénu
pfidavného pracovniho zafizeni. Hydraulicky valec tak pojima protichidné sily proti nému
pusobici. Hydraulicky valec je oto¢n¢ piipojen ke kyvnému ramenu a k bocnici, ktera je pevné
uchycena k nosnému ramu. Vertikalni pistovy motor mechanicky pohani pumpu, ktera dodava
pozadované mnozstvi oleje do rozvadéce. Rozvadé€ je ovladan elektronicky fidici jednotkou, ktera
urCuje na zakladé¢ signalu radiového vysilaCe presun oleje v systému dle pozadavku. Na
hydraulicky rozvod pfedmétu vynalezu je napojitelné pfidavné pracovni zafizeni, diky ¢emuz
dochazi k umoznéni vertikalniho i horizontalniho pohybu pfidavného pracovniho zafizeni. DalSim
prvkem pfedmétu vynalezu jsou vuci podélné svislé roviné jednonapravového zafizeni pfesazena
pfidavna pracovni zafizeni, coz pfi pracovnim vyuziti v terénu pfi pohybu jednonapravového
zafizeni znamena, Ze alespon jedno kolo nezasahuje do plochy, kterou je zamysleno upravovat.
Diky zlepSené adhezi pomoci kyvnych ramen a hydraulického valce ma zafizeni podle vynalezu
samovyprostovaci schopnosti do thlu 55° a neustalého chodu v naklonu 45°. Hydraulické valce
lze ovladat samostatné na sob¢ nezavisle. Pfredmét vynalezu se muze pohybovat na kolech nebo na
pasech dle potieby vyuziti.

Objasnéni vvkresu

Vynalez bude dale podrobnéji objasnén v pfikladech jeho provedeni za pomoci priloZenych
vykresu, kde:

Obr. 1 znazoruje pudorysny pohled na jednonapravové zafizeni, obr. 2 znazoriuje pohled z boku
na jednonapravov¢ zafizeni, obr. 3 znazormuje bo¢ni pohled na ram jednonapravového zafizeni bez
pohonného ustroji a obr. 4 znazoriuje schematicky jednonapravové zarizeni ve tiech polohach pii
prekonavani terénnich nerovnosti.

Priklady uskute¢néni vyvnalezu

Jednonapravové zafizeni 1 podle pfikladného provedeni tohoto vynalezu sestava z ramu, na kterém
je ulozen motor 2 a celkové pohonné ustroji pfedmétu vynalezu.
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Jednonapravové zafizeni 1, jeho pojezdovou Cast, ktera je tvorena koly 3 se zpétnou vazbou
separatné pohanénymi vertikalnim pistovym motorem 2 umisténym na nosném ramu 11, je
ovladano dalkové s pomoci vysilace, ktery ovlada fidici jednotku 4, ktera mimo jiné fidi smér
otaceni kol 3. Motor 2 mechanicky pohani pumpu, ktera dodava pozadované¢ mnozstvi oleje do
rozvadéCe. Rozvadéc je ovladan elektronicky ridici jednotkou 4, ktera urcuje na zakladé signalu
radiového vysilace pfesun oleje v systému dle pozadavku.

Jednonapravové zafizeni 1 je schopno otaceni kolem své osy diky nezavislému otaceni kol 3.
Nezavislé otaceni kol 3 umoziuje otaceni kol 3 v protichudném sméru, diky ¢emuz dojde k otoceni
jednonapravového zafizeni kolem své vlastni svislé osy. Pomoci vysilace lze upravovat otacky
jednonapravového zafizeni 1, rychlost pojezdu a samotné zapinani/vypinani jednonapravového
zarizeni 1, hydraulicky valec 8 v pfipad€ napojeni pfidavného zafizeni k hydraulickému rozvodu
jednonapravového zafizeni 1. Jednonapravové zafizeni 1 se dokaze pohybovat vpred i1 vzad bez
nutnosti otaCeni pfedmétu vynalezu samotného, a to 1 pii aktivnim zapojeni pfidavnych pracovnich
zafizeni 3.

v v

pojezdové valce 9, které jsou soucasti pfidavnych pracovnich zafizeni 5, ktera jsou odnimatelné
pfipojitelna ke kyvnym ramenim 6 jednonapravového zafizeni 1 konzolami 10 na koncich
kyvnych ramen 6. Kyvna ramena 6 jsou oto¢na kolem ¢epu a propojena ozubenymi segmenty 7,
které vytvari otocnou vazbu kyvnych ramen 6 s vazbou na nosny ram 11. Pfi najezdu na terénni
nerovnost dochazi k nadzvednuti pfedniho pfidavného zafizeni 5 odnimatelné napojeného ke
konzole 10 kyvného ramene 6, které je propojeno pres spolu zabirajici ozubené segmenty 7
s druhym kyvnym ramenem 6, které vlivem propojeni nadzvedava od podkladu druhy pojezdovy
valec 9 pridavného pracovniho zafizeni 5 odnimatelné napojeného k druhému kyvnému ramenu 6.
Vlivem spolu zabirajicich ozubenych segmenti 7 kyvnych ramen 6 ve stfedu ramu 11 dochazi
k idealnimu kopirovani terénnich nerovnosti a timto kola 3 dosahuji idealni adheze a lepsiho
pfenosu sily zkol 3 k podkladu nutné¢ho k pohybu jednonapravového zafizeni 1 ve strmych
plochach a pfi prekonavani terénnich nerovnosti a dér v terénu. Timto je zajisténa prichodnost
terénu s velkymi terénnimi nerovnostmi. K dosazeni idealni adheze pfispiva hydraulicky valec 8,
ktery pritlacnou silou pusobi alespont na jedno zkyvnych ramen 6, které¢ spolu zabirajicimi
ozubenymi segmenty 7 pusobi na druhé kyvné rameno 6, ¢imz eliminuje nechténé nahlé skokové
zmény v terénu, kdy hydraulicky valec 8 pojima protichiidng sily proti nému pusobici.

Hydraulicky valec 8 je otocné pripojen ke kyvnému ramenu 6 a k bo¢nici, ktera je pevné uchycena
k nosnému ramu 11 jednonapravového zafizeni 1. Kyvna ramena 6 jsou na k sob¢ pfiléhajicich
koncich opatfena spolu zabirajicimi ozubenymi segmenty 7, ¢imz je prfi pfejezdu terénnich
nerovnosti umoznén pridavnym pracovnim zarizenim 5 hladky pohyb a kopirovani terénnich
nerovnosti.

Kyvna ramena 6 jsou na jedn¢ stran€ pevné spojena s konzolami 10, ke kterym jsou odnimatelné
pfipojena piidavna pracovni zafizeni 5. Pfidavné pracovni zafizeni 5 je napojitelné na hydraulicky
rozvod pfedmétu vynalezu a timto umoziuje pridavnému pracovnimu zafizeni 5 dodatecny
vertikalni 1 horizontalni pohyb.

Jednonapravové zarizeni 1 podle tohoto vynalezu vykazuje zna¢n¢ uleh¢eni samotn¢ prace v terénu
diky bocné€ vzhledem k podélné svislé roviné P jednonapravového zafizeni 1 presazenym
pfidavnym pracovnim zafizenim 5, kdy napfiklad pfi uziti Zaciho stroje jako pfidavného
pracovniho zafizeni 5 alesponi jedno kolo 3 pfi pohybu nezasahuje do plochy, kterou je zamysleno
pracovné upravovat. Podélna svisla rovina P je pfitom myslena v poloze, v niz puli vzdalenost mezi
koly 3 jednonapravového zafizeni 1. Pridavna pracovni zafizeni 5 pfi své aktivaci pusobi na plose,
ktera je dana Sifkou pridavného pracovniho =zafizeni 5, pricemz alesponi jedno kolo 3
jednonapravového zafizeni 1 pfi pohybu tuto plochu miji. Pii praci ve svahu je pfedmét vynalezu

vvvvv

oboustrannému provozu a technickému feSeni vyvaZovani je jednonapravové zafizeni 1 vhodné
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pro praci jak na roving, tak ve strmych svazich nebo na terénu s nerovnostmi. Jednonapravové
zafizeni 1 je schopno pohybu jak na kolech 3, tak na pasech.

Prumyslova vyuzitelnost

Jednonapravové zafizeni podle vynalezu nachazi uplatnéni pfi vyZinani zarostlych ploch, pfi
upravé svahu ¢1 okraju cest, v pfipadé napojeni riznych pfidavnych =zafizeni se uZiti
jednonapravového zafizeni rozSifuje o dalsi funkce, s vyhodou uziti sekaciho zafizeni, sn¢zné
frézy, pluhu a dalsi.
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PATENTOVE NAROKY

1. Jednonapravové zafizeni (1), majici ram (11) s koly (3) nebo pasy, pficemz na ramu (11) je
uloZen motor (2) s pohony nezavisle ovladanymi fidici jednotkou (4), a hydraulicky valec (8), ktery
je jednim koncem upevnén k ramu (11) a druhym koncem ke konzole (10) pfipojného tstroji
pfidavného pracovniho zafizeni (5), vyznacujici se tim, Ze k jednonapravovému zafizeni (1) jsou
pfipojena dv¢ pfidavna pracovni zafizeni (5), jedno vpredu a druhé vzadu, s pojezdovymi valci (9),
pfiemz pracovni zafizeni (5) jsou na jednonapravovém zafizeni (5) ulozena vykyvné
prostfednictvim kyvnych ramen (6), opatfenych na pfilehlych koncich spoluzabirajicimi
ozubenymi segmenty (7), a bocn¢ presazené vzhledem k podélné¢ svislé rovin¢ (P)
jednonapravového zafizeni (1), pficemz tato rovina (P) puli vzdalenost mezi koly (3).

2. Jednonapravové zafizeni (1) podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze alespori jedno kolo (3)
jednonapravového zafizeni se nachazi mimo plochu upravovanou pfidavnym pracovnim
zarizenim (5).

3. Jednonapravové zafizeni (1) podle naroku 1, vyznaé€ujici se tim, Ze alesponl jedno rameno (6)
je pomoci hydraulického valce (8) propojeno k ramu (11).

4.  Jednonapravové zafizeni (1) podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze pfidavna pracovni
zafizeni (5) jsou sekaci zafizeni a/nebo mulCovaci zafizeni a/nebo pluh a/nebo Zaci fréza a/nebo
sné¢zna fréza.

5. Jednonapravové zafizeni (1) podle naroku 1 nebo 4, vyznacujici se tim, Ze na jednonapravové
zafizeni (1) jsou pfipojena dv€ stejna nebo odlisna pridavna pracovni zafizeni (5).

2 vykresy

Seznam vztahovych znacek

jednonapravové zafizeni
motor

kolo

ridici jednotka

pfidavné pracovni zafizeni
kyvné rameno

ozubeny segment
hydraulicky valec
pojezdovy valec
konzole

ram
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