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(64) Pojezdovy vozik zafizeni pro p¥ig¢né déleni trub

>

Vyndlez se tykd pojezdového voziku,
na ndmZ je um{stdno zafizenf, které kysli-
ko~acetylénovym nebo plazmovym hoidkem za
pohybu voziku 4311 ocelové trouby, kteréd
Jjsou vyrébdny zkrufovénim ocelovych pésid
a svaPovénim ve 3roubovici. .

Nevyhody stdvajfcfho stavu odstrenuje
z nejvétdl miry pojezdovy vozik za¥izeni
pro pr{¥né d&leni trub, ktery Jje pojizdn¥
usporddén v dopravni drdze, jejiZ osa Jje
rovnob&Znd s osou vybshu soustrojf, z né-
ho% vystupuje trouba zhotovend zkruZenim
a svarenim ve 3roubovici a podstata vyndle~
zu spodivd v tom, Ze na konci pojezdového
voziku je vetknut ¥ep, na n3djZ je otolnd

nasazena vidlice, v niZ je na pfi¥ném Zepu

kyvn& uloZena péka, JejiZ druhy konec je
prostiednictvim kulového loZiska spojen
s pistnicf silového vdlce, ktery je svou
spodni 2dsti uloZen v kulovém loZisku v rd-
mu pojezdového voziku a pdka je piitom
opatiena loZiskem, v n¥mZ je uloZen otolng
Sep opatPeny okem, v nd¥mZ je natdlivd ulo=~
%Zen Zep rdmu odvalovacich kladek.

Podle vyndlezu je taZny Petdz pojezdo=-
vého voziku spfaZen s Fet¥zovym kolem hyd-
raulického motoru.
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Vyndlez se tykd pojezdového voziku zeFfzen{ pro pf{iné d¥len{ trub, které kysliko-
-gcetylénovym nebo plazmovym hoPédkem za pohybu voziku d%1l1 ocelové trouby, které Jsou vyr-
rédbsny zkrufovédnim ocelovych pdsi a svaiovédnim ve Zroubovieci,

Soustrojil, ve kterych se provddi vjroba trub svatovanych ve ¥roubovici, produkuje
trouby, jejichZ délka je omezovéna jen délkou poufité ocelové pésky. V praxi viak za rov-
nafkami pésu probfhd svafovdni konce spotPebovaného svitku s po¥dtkem nového a proto sou-
strojf miZe produkovat trouby neomezené délky. Pro praktickou pot¥ebu a podle poZadavkd
odb&ratele se nekone¥nd trouba po vystupu ze soustroji d&lf na pot¥ebné délky, pPrilemZ
toto dsleni probihd za pohybu trouby a tento pohyb se sklédd ze sloZky osové a rotalni.
Proto byla vyvinuta e jsou znéma zaFfizeni, kterd provéd3ji d¥leni t¥chto trub ne vy¥stupu
ze soustroji za pohybu pomoci kysliko-acetylénového nebo plazmového hofdku tak, Ze hotdk
Jje umist¥n na vhodném nosném dstroj{ uloZeném na voziku vlefeném nebo tlaZeném souhlasn¥
se smyslem a rychlost{ osového pohybu trouby.

Konstrukce tdchto zafizen{ se musi vyrovndvat s jevem, %e podélnd osa trouby vystu-
pujici ze soustrojf neni vidy totoZnd s v§stupni osou soustroji a dopravni osou ndsledné
technologické linky. Fro dosefeni pofadované souososti byvaji proto na pojezdovém voziku
d¥liciho zarizen! instslovény masivni uzaviené nebo polouzaviend rémy, ve kterych jsou
pootodend o 180° instalovédny pneumatické upinaci elementy s upingeimi kladkemi, které
na zpisob lunety vystfedujf troubu do sprévné osy. Tyto rdmy Jsou svou spodni Zésti ulo-
%eny na k¥f{¥ovych suportech, z nichi¥ jeden ustavuje rém v horizontdlni a druhy ve verti-
kéln{ pridné ose. Cely rém s upinacimi elementy je robustni a rozmdrny a plestavba upina-
cich elementd a suportl na rdzné primdry vyrdbdnych trub neprobihd bez komplikaci.

Uvedend nevyhody odstrenuje z nejvdtsf miry pojezdevy vozik zePizeni pro pPi¥né ds-
leni trub, ktery je pojizdnd uspoiddén v dopravni dréze, jeji% osa Je rovnobdind s osou
vybshu soustrojl, u nshof vystupuje trouba zhotovend zkruZenim a svefenim ve Broubovici
a podstata vyndlezu spo¥ivé v tom, Ze na konci pojezdového voziku je vetknut &ep, na néji
je oto¥nd nasezena vidlice, v ni% Jje na piiZném Zepu kyvans uloZena péka, jeJi%¥ druhy ko-
nec je prost¥ednictvim kulového loZiska spojen s pistnici silového vdlce, ktery je svou
spodni ¥dsti ulofen v kulovém loZisku v rému pojezdového voziku a péke je pfitom opatfena
lo%iskem, v n¥m% je uloZen oto¥nd Zep opatieny okem, v n¥mZ je natdZivd uloZen dep rédmu
odvaelovacich kladek. Podle vyndlezu Je teZny retdz pojezdového voziku spieZen s Fetdzovym
kolem hydraulického motoru. '

Pojezdovy vozik podle vyndlezu Je kanstrukind zna¥nd jednodusd{ neZ Jjind znédmé pro-
vedeni a nevyiaduje v provozu Zédnou mimoFddnou ddribu. Zeifzeni je teké vyhodné tim, Ze
zména v primdrovém sortimentu trub nevyZaduje dkony pro pfestavbu zei'{zeni a krom& toho
se celé ustrojl pojezdového voziku nachdzi pod dslenou trubkou, coZ ulehduje manipulace
s troubou. Krom¥ pohonného ustroji pojezdu voziku je silovy védlec jedinym funk&nim ovlé-
danym prvkem, co# poskytuje dobré predpoklady pro automatizoveny provoz celého dsliciho
zarizeni.

Vynélez je bliZe objasndn v dal¥im popisu s odvolénim na piipojené vykresy, kde p¥ed=
stavuje obr. 1 bodni pohled na pojezdovy vozik, podpirajici troubu a obr. 2 zjednodufeny
pohled na ¥ez A=A z obr. 1 vedeny osou odvalovacich kladek, pri¥em¥ ¥ipkami Jsou v obr. 1
znézorn¥ny sm&ry a smysl pohybu trouby, pojezdového voziku a Jeho jednotlivych funkénich
prvkid.

Pojezdovy vozik 1 je svymi koly 2 uloZen na pojezdevé drdze 3, po nii je reveraznd
tahdn védle¥kovym Pet¥zem 4, ktery Je pFepédsén okolo prevédddciho Fetdzového kola 2 a Fetd-
zového kola § hydraulického motoru I. Pojezdovy voztk | je ve své zadni Zdsti opatfen Ze-
pem 8, na kterém je otoZnd uloZena vidlice 9 s pii¥nym Zepem 10, na n¥mZ je kyvn¥ uloZena
péka 11. V rému pojezdového voziku | Jje na kulovém loZisku 12 uloZen svou spodni &dsti
silovy vélec 13, jeho¥ pistnice 14 je spojena s pékou 11 kulovym loZiskem 13. Péke Xk Je
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opatfena loZiskem 16, v ndmZ je oto¥nd uloZen &ep 17, ktery Je ve své horni Zdsti opatlen
okem 18, v n&m¥ je naté¥ivé ulo¥en Sep 19 rému 20, ktery nese dva péry odvalovacich kla-
dek 21, které podpirajf troubu 22.

P¥i pohledu na obr. 1 je patrné, Ze dloiné spojeni trouby 22 s odvalovacimi kladka-
mi 2], opatfenymi b¥ity, Je natolik u¥inné, Ze osovy pohyb trouby 22 postaluje k p¥ekond-
ni valivych odpord mezi koly 2 a pojezdovou drehou J a uvddl pojezdovy vozik { do pohybu
souhlasného s posuvem trouby 22. NepPesnost, kterou zplisobuji zejména pasivni odpory pfi
unéSeni vlastnfho Fezacfho zabfzeni 23 se eliminuji hydraulickym motorem I, Jeho% krou-
tic{ moment ve smiru Fezu vyrovnd tyto pasivni odpory a umoZnuje tak dokonalou synchroni-
zaci pohybu pojezdového voztku | s dopfednym pohybem trouby 22. Kromd toho hydraulicky
motor I ve spojent s taZfnym véle¥kovym Fet¥zem 4 zajistuje po odd¥leni trouby 22 Fezacim
zaFfzenfm 23 i zp&tny pojezd voziku 1 do vychozfho postaveni. UloZenf péky 11, silového
vélce 13 a rému 20 md dostatedny podet stupnd volnosti k tomu, aby pojezdovy vozik } za=
chytil vSechny smidrové odchylky trouby 22 od Jjeji technologické osy 24, kterd zaruduje
presné veden{ Pezu pdlicim hordkem ¥ezacfho zeffzeni 23. Silovy vélec 13 slouZf k vy&ko~
vému prestavovéni péky 11, kterou se nastavuje vy3ka rému 20 ve voziku 1 v zévislosti
na priméru trouby 22, se kterou je manipulovéno a krom& toho vyvozuje pf{tladnou silu
odvalovacich kladek 21 ke st¥nd trouby 22, nutnou k zatlaeni bfitd kledek 2] do povrchu
stény trouby 22.

PEREDMET VYNLALEZU

t. Pojezdovy vozik zaffzeni pro p¥f¥né dsleni trub, ktery je pojizdn¥ uspoféddn

v dopravn{ drédze, jejiZ osa je rovnob&ind s osou vybdhu soustroji, z n¥hoZ vystupuje trou=-
ba zhotovend zkrufenim a svarfovénim ocelového pdsu ve 3roubovici, vyznadujfci se tim, Ze
na koneci pojezdového voziku (1) Je vetknut ¥ep (8), na ndmZ Je otolnd usazena vidlice (9),
ve které je na pii{¥ném ¥epu (10) kyvnd uloZena péka (11), jejiZ druhy konec je prosiied-
nictvim kulového loZiska (15) spojen s pistnici (14) silového vélce (13), ktery Je svou
spodni %&st{ ulofen v kulovém loZisku (12) v rému vozfku (1) a péka (11) Je pritom
opattena loZiskem (16), v n¥m# je uloZen oto¥nd Zep (17), opat¥eny okem (18), v nimZ je
nat&¥ivd uloZen fep (19) rému (20) odvalovacich kladek (21). '

2. Pojezdovy vozik podle bodu 1, vyznafujici se tim, Ze tainy Fetdz (4) pojezdového
voziku (1) je spPa¥en s Petdzovym kolem (6) hydreulického motoru (7).

2 listy vykresd
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