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DESCRIPCION

Dispositivo de asido capaz de sujetar un vial u
otros recipientes sin utilizar dedos mecédnicos y otros
dispositivos de asido mecdnicos.

La presente invencién se refiere a un dispositivo
de asido capaz de sujetar un vial u otros recipientes
sin la utilizacién de dedos mecanicos u otros disposi-
tivos de asido mecdanicos.

El almacenamiento de muestras biolégicas (via-
les) presenta muchos y complejos aspectos especial-
mente si se realiza manualmente a temperaturas ultra
bajas, tales como entre -80°C y -190°C.

Los aspectos criticos del proceso de almacena-
miento de muestras estdn representados casi exclusi-
vamente por la identificacién positiva de la muestra
(cédigo ID) y las operaciones de manipulacién con
ocasién de los “movimientos de entrada y de salida”
del vial a 'y desde la zona de almacenamiento (“‘ultra-
congelador”).

Entonces es conveniente un proceso automatizado
pero, en este caso, se requieren dispositivos sofisti-
cados y un ambiente estructurado para maximizar la
relacién “ndmero de viales/capacidad del ultra-con-
gelador”

De modo que los riesgos son diferentes y graves:
pérdida de la integridad de la muestra, pérdida del ID
de la muestra lo que es equivalente a la pérdida de la
propia muestra, proceso de manejo peligroso, riesgos
biolégicos.

De hecho, las operaciones de asido se realizan me-
diante dispositivos de asido mecédnicos con todos los
problemas mencionados anteriormente.

El documento US-A-4.751.184 da a conocer un
dispositivo de asido con las caracteristicas enunciadas
en el preambulo de la reivindicacién 1.

El objetivo de la presente invencién es proporcio-
nar un dispositivo de asido capaz de sujetar un vial
cada vez y llevar a cabo las operaciones asociadas
con la manipulacién del vial a un nivel de riesgo muy
bajo.

Por consiguiente, un objetivo de este tipo se al-
canza mediante un dispositivo de asido para viales o
contenedores similares, que presente las caracteristi-
cas enunciadas en la reivindicacion 1.

La ventaja de un dispositivo de este tipo es que
los viales pueden ser manejados suavemente y alma-
cenados unos al lado de los otros dejando un espacio
minimo entre ellos, espacio que deberia de ser nece-
sario en el caso de que se utilizasen dedos de asido
mecanicos.

Se describird ahora una forma de realizacién de
la presente invencion tnicamente a titulo de ejemplo,
con referencia a los dibujos adjuntos, en los que:

la figura 1 es una vista en seccion axial que mues-
tra una forma de realizacién del dispositivo de asi-
do segtn la presente invencién, que esta provisto con
elementos de asido que incluyen un imdn permanente
mostrado en la posicién de reposo en un receptaculo
de alojamiento;

la figura 2 es una vista en seccién axial como la
de la figura 1 con el imdn permanente en una posicién
transicional intermedia;

la figura 3 es una vista en seccién axial como las
de las figura 1 y 2 con el imdn permanente en una
posicién de trabajo;

la figura 4 es una vista en seccidn transversal rea-
lizada segtn la linea IV-IV de la figura 1.
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En las figuras 1 a 4 se muestra un dispositivo de
asido 50 que comprende un cuerpo cilindrico 1 de ma-
terial diamagnético (por ejemplo de acero inoxidable
o aluminio anodizado) en el que un iman permanente
2 es movil axialmente por medio de un émbolo alo-
jado en un cilindro de gas 3 entre una posicion de re-
poso en un recepticulo de hierro Armco en forma de
“U” 4 y una posicién de trabajo en el interior de un
dispositivo de hierro Armco 5.

“Hierro Armco” significa cualquier material ferro-
magnético con una histéresis magnética muy baja.

El dispositivo de hierro Armco 5 estd compuesto
por dos patas de hierro 6 entre las que estd dispuesta
una resina plastica 7 que incorpora una fibra dptica 8
para la transmision de datos electromagnéticos a una
estacion de monitorizacién externa (no representada).

Un vial 9 presenta en la parte superior una tapa de
vial 20 que comprende una tapa de vial 10 con una
insercion superior de hierro Armco 11.

El dispositivo de asido 50 estd conectado con un
eje vertical de soporte mévil 14 por medio de un cuer-
po de soporte 12.

Cuando no se requiere un acoplamiento magnético
(posicion de reposo, figura n® 1) el imdn permanente 2
se mantiene en la posicién superior en el receptaculo
de hierro Armco en forma de “U” 4 que es un campo
magnético auténtico que anula el campo magnético
generado por dicho mismo imén permanente.

Por el contrario, cuando se tiene que sujetar un
vial 9, el dispositivo de asido 50 se mueve hacia el
vial 9, en particular el extremo inferior del dispositi-
vo de asido se acerca a la parte superior de la tapa 20
donde se encuentra la insercion de hierro Armco 11.

Cuando se acerca la parte superior del vial 9, una
sefial Optica, a través de la fibra 6ptica 8, monitori-
za dicho acercamiento y, cuando se ha completado el
acercamiento del eje vertical, el émbolo del cilindro
3 (véase la figura 2) desplazard el iman permanente 2
hacia abajo entre las dos patas de hierro Armco 6 (po-
sicién de trabajo, véase la figura 3); un movimiento
de este tipo permite que el campo magnético genera-
do por el iman 2 sea transportado a la parte superior
11 de la tapa 20 del vial 9 y se obtiene la sujecién
magnética del vial sin ningtin encaje mecanico.

El eje vertical del dispositivo de asido 14 se des-
plaza entonces hacia arriba mientras que la sefial 6p-
tica monitoriza que la tapa del vial 20 se mantiene de
cara al dispositivo de asido.

La sefal dptica detecta si se ha dejado pasar la ta-
pa del vial 20 durante esta elevacion vertical y/u otro
de los movimientos siguientes, de tal modo que si hay
evidencia de que el vial 9 se ha perdido se genera una
sefial de error para investigaciones adicionales.

Si no suceden problemas, después de que se ha
instalado el vial 9 en su nueva ubicacidn, el cilindro 3
desplazard el iman permanente 2 hacia arriba otra vez
dentro del recepticulo de hierro Armco 4 y se perde-
rd la capacidad de asido: el eje podra ahora alejarse
dejando el vial 9 en la nueva ubicacioén.

También en este caso la sefial dptica monitoriza
que la caida del vial 9 en su nueva ubicacién se ha
producido correctamente.

Por medio de la fibra 6ptica 8 es posible leer
correctamente sin error una matriz de puntos codifi-
cados grabada en el vial por una herramienta de gra-
bado tal como una fuente de laser de CO, equipada
con las lentes 6pticas adecuadas y los galvanémetros
para conducir el rayo de laser éptico.
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Una alternativa a los sensores de fibra éptica estd
representada por un sensor detector de metales (sen-
sor de proximidad en el caso de que la parte superior
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de la tapa de vial 20 sea metélica) para monitorizar el
proceso de acoplamiento entre el dispositivo de asido
y el propio vial 9.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de asido para viales o recipientes
similares, que comprende un cuerpo tubular (1, 15)
fijado sobre un extremo de un eje vertical de sopor-
te movil (14) y unos medios de sujecion asociados a
dicho cuerpo tubular (1, 15), comprendiendo dichos
medios de sujecién unos elementos de asido no me-
cénicos (2, 3, 4, 6; 16, 18), capaces de ser conectados
a un extremo (11) de un vial (9) o de un recipiente
mediante un contacto suave cara a cara,

caracterizado porque dichos elementos de suje-
cién (2, 3, 4, 6; 16, 18) comprenden un iman perma-
nente (2) movil axialmente en el interior del cuerpo
tubular (1) mediante un émbolo alojado en un cilin-
dro (3) entre una posicién de reposo en un receptaculo
de alojamiento (4) y una posicién de trabajo en el in-
terior de un dispositivo de hierro ferromagnético (5),
pudiendo el dispositivo ferromagnético ser encajado
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mediante un contacto suave cara a cara con una inser-
cién de hierro ferromagnético (11) fijado sobre dicho
extremo del vial (9) o del recipiente.

2. Dispositivo de asido segun la reivindicacién
1, caracterizado porque dicho receptaculo de hierro
ferromagnético (4) es un receptaculo de hierro Arm-
co.

3. Dispositivo de asido segun la reivindicacién
1, caracterizado porque dicho dispositivo de hierro
ferromagnético (5) es un dispositivo de hierro Arm-
co.

4. Dispositivo de asido segtn la reivindicacién 1,
caracterizado porque comprende una fibra dptica (8)
dispuesta en el interior del cuerpo tubular (1) para la
transmision de datos electromagnéticos.

5. Dispositivo de asido segtn la reivindicacién 1,
caracterizado porque comprende un sensor detector
de metales.
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