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Para krzywkowa

Przedmiotem wynalazku jest para krzywkowa majaca zastosowanie w automatyce tam, gdzie potozenie
obrysu roboczego krzywki, powodujace przesterowanie popychacza musi by¢ nastawiane w catym zakresie kata
obrotu krzywki wynoszacym do 2n. Para krzywkowa wedtug wynalazku jest szczegdlnie przydatna do uktadu
sygnalizacji nastawianego obszaru podziatki rejestratora. '

Znane jest rozwiagzanie pary krzywkowej stosowane w rejestratorach kompensacyjnych, w ktérym pakiet
krzywek promieniowych osadzony jest na kétku linowym. Pokonujac sity tarcia, wystgpujace pomigdzy
krzywkami oraz pomig¢dzy pakietem a kétkiem linowym, uzyskuje si¢ wypadkowy obrys roboczy w zadanym
miejscu w zakresie obrotu kétka linowego. Popychacz wspdtpracujacy z wypadkowym obrysem roboczym pakie-
tu powoduje przetaczanie tacznika miniaturowego, ktory steruje zewnetrznym uktadem sygnalizacyjnym. Wada
tego rozwiazania jest duza ilo$¢ elementéw, szczegdlnie krzywek, ktérych liczba wzrasta wraz ze wzrostem
uzytecznego kata obrotu. Wskutek braku dostepu do krzywek, przy wzroscie ich liczby, utrudniony jest proces

nastawiania krzywek, szczeg6lnie tych, ktére znajduja si¢ wewnatrz pakietu.

Celem wynalazku jest opracowanie konstrukgji pary krzywkowej pozbawionej opisanych wad

Para krzywkowa wedtug wynalazku sktada si¢ z popychacza i krzywki promieniowej osadzonej na kétku
linowym, z mozliwoscia nastawy jej potozenia wzgledem kéika linowego. Krzywka promieniowa ma na obwo-
dzie nacigcie. W sgsiedztwie tego nacigcia znajduje si¢ osiowe przesuniecie czesci obwodu wskutek odgigcia,
umozliwiajace, oprécz promieniowego ruchu roboczego, osiowe przesuwanie plaszczyzny roboczej pary
krzywkowej, przez co popychacz traci kontakt z krzywka.

Przedmiot wynalazku odtworzony jest w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
rzut pary krzywkowej na plaszczyzng ruchu roboczego, fig. 2 —rzut na plaszczyzng¢ ruchu pomocniczego,
a fig. 3 — widok z boku pary krzywkowej.

Para krzywkowa sktada si¢ z krzywki 1 osadzonej na kétku linowym 2 z mozliwoscia nastawy potozenia
krzywki wzgledem tego kétka. Z obrysem krzywki wspéipracuje popychacz 3, ktéry w plaszczyznie ruchu
roboczego steruje tacznikiem 4. Krzywka ma nacigcie 5, najlepiej promieniowe, ktore umozliwia odgiccie czgsci
plaszczyzny krzywki na krawedzi 6 w kierunku jej osi obrotu. Popychacz 3 sktada si¢ z dwoch czgsci potaczo-
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nych ptaska sprezyna 7 umozliwiajaca w ptaszczyZnie ruchu pomocniczego jego odchylanie si¢ od potozenia,
w ktérym opiera si¢ on o wgtebienie w korpusie 8. Oparcie popychacza 3 we wgtebieniu korpusu 8 nastgpuje po
utracie kontaktu popychacza z obrysem krzywki i dzigki temu mozliwy jest jej obrét w lewo o kat odpowiadaja-
cy nieodgigtej czesci ptaszczyzny. Ruch roboczy popychacza wymusza czesé robocza 9 krzywki przy prawym
kierunku obrotu. Jednoczesnie czg$¢ odgieta krzywki powoduje odchylenie popychacza ku gérze, co umozliwia
utrzymanie popychacza w kontakcie z krzywka w zakresie zadanego kata pracy kétka linowego.

Suma katéw mozliwych do uzyskania przy obydwu stanach acznika jest wieksza od podwdjnej wartosci
uzytecznego kata obrotu kétka linowego, co umozliwia nastawienie punktu przelaczania iacznika w catym
zakresie tego kata.

Zastrzezenie patentowe

Para krzywkowa sk}adajaca si¢ z popychacza i krzywki promieniowej osadzonej na kétku linowym z mozli-
woscig nastawy jej potozenia wzgledem kétka linowego, znamienna tym, ze krzywka (1) posiada na
obwodzie nacigcie (5), najlepiej promieniowe, w sasiedztwie ktérego cze$¢ obwodu jest przesunigta osiowo
wskutek odgiecia, umozliwiajac, oprécz promieniowego ruchu roboczego, osiowe przesuwanie ptaszczyzny robo-
czej, dzieki czemu popychacz traci kontakt z krzywka.
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