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@ Dispositif collecteur-compacteur 3 ordures pour I’équipement d’un véhicule ou remorque.

L'invention concerne un dispositif du type collecteur-com-
pacteur pour I'enlévement des ordures et déchets. Ce dispositif
comprend une benne 1, une trémie de réception 2 articulée
sur la benne et dotée & l'intérieur d'un sabot 10 associé & un
déflecteur 21. Un couple de vérins synchrones 18 est attelé
entre la trémie 2 et le sabot 10 lui méme agencé pour
entrainer le déflecteur 21 dans un mouvement contraire, de
facon & déployer leur puissance, d'une part en traction pour un
compactage avec le sabot 10, d’'autre part en poussée pour un
second compactage avec le déflecteur 21. La trémie 2 est
soulevée automatiquement par la poussée de ia benne 1
pendant l'opération de bennage.
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DISPCSITIF COLLEZCTEUR~CCUPACTZUR & ORDURIS
POUR L'ZQUIPEMENT D'UN VZHICULZ OU REMORQUE

L'invention concerne un dispositif genre
collecteur-compacteur pour l'enl2vement des ordures et déchets,
ddstiné & équiper un véhicule utilitaire ou une remorgue agraire.

I1 &xiste de nombreux modiles de collecteur
compacteur principalement pour l'équipement de camionms.

Un premier modéle comprend un bras de refou-
lement qui balaye le fond de la trémie de réception d'un coté i
1'autre pour tasser les ordures & l'intirieur d'une benne. Malgré
son avantage de fonctionnement continu, c'est 3 dire d'autoriser
l'accés de la trémie en permanence, il nécéssiie un comﬁlexe
nécanijue-hydraulique lourd ei important.

Un autre dispositif fonciionne au moyen
d'une ou deux vis.sans fin, qui tournent en continu., Ce type de
de dispositif exige également un complexe mécanique-hydraulique
trés puissant, en outre un tel dispositif s'avere dangereux car
il peut entrainer un pourvoyeur lui causant des bléssures graves.

On connait également des dispositifs dans
lesquels le compactage est éffectué par une plaque ou des branches
qui agissent dans un mouvement de guillotine, du haut en bas et
vers l'intérieur de la benne pour comprimer les ordures, un tel
systéme ne bénéficie pas d'un fonctionnement continu l'accés de
la trémie n'étant autorisé que par intermittence, son hydrauli-
que comprend au moins trois Jéux de vérins et un distributeur tris
compliqué, enfin ce type d'appareil est concidéré par les utili-
sateurs comme étant le plus dangereux.

Or la simplicité du systéme en particuli-
er de 1l'hydraulique, est une qualité éssentielle dans ces dispo-
gitifs car elle en conditionne le coflt la facilité de fonction-

nement et de l'entretien.
On peut noter que des moyens de compacta-

ge dotés d'un sabot associé & une trémie sont déja utilisé pour
1'équipement de bennes de voirie traditionnelles appréciés par

la légéreté et la simplicité du principe.
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L'invention s'inspire de ces systémes
rmaintenant connus, pour augmenter les capacités de compactage
en utilisant au maximum la simplicité et la puissance de l'hy-
drauligue mis en ceuvre, la coopération sabot-déflecteur enirent
dans la méme structure sans complications suplémentaires.

La présente invention se propose donc
de fournir un dispositif collecteur-compacteur, qui puisse fonc-
tionner en cotinu avec un ensemble hydraulique extrémement simple,
constitué en particulier d'un seul systiéme de vérins syncrhones
pour deux compactages dans le méme cycle. V

L'invention vise un dispositif dans lequel
le vidage de la benne puisse eétre éffectué par l'arridre.

Un autre objectif de l'invenilon est de
fournir un dispositif réduisant notablement les fausses manoevres,

- Un autre objectif est de fournir un dis-
positlf de cofit réduit, sans risque particulier pdur les
opérateurs.

Dans la déscription, on désignera par
"arrigre" la partie ol figure la trémie de réception.

Le dispositif collecteur-compacteur visé
par l'invention du type comprenant une benne ouverte a sa partie
arridre, et une trémie de reception disposée & l'arridre de la
dite benne, est caractérisé en ce que sont associé i la dite
trémie un sabot de compactage et un déflecteur agencés pour pou~-
voir dtre déplacés entre une position arriére, ol le sabot vient
stescamoter dans la partie inférieure de la trémie ayant dans son
mouvement propulsé propulsé le déflecteur vers l'avani, et une
position avant du sabot entrainant dans son mouvement de compac-
tage des ordures le deflecteur en position de recul. Le dispoéi-
tif conforme & la présente invention se caractérise dgalement
par les caractéristiques qui suivent:

- le sabot de compactage est attelé & deux
vérins syncrhones & double éffet, ayant l'autre extrémité fixe

articulée sur la trémie,
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-~ la trémie de rsceptiorn est articulie
ane partie supérieure arridre de la benne de fagon i pouvoir
pivoter entre une position basse ol elle s'appuie coantre l'arridre
de la benne avec son ouverture d'introduction débouchant dans celle-

ci, et une position haute ol elle dégage la partie arridre ouverte
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de la benne,

- le couple de verins syncrhones est agencé
pour pouvoir entrainer le sabot & l'intérieur de la trémis entre
sa position arridre ayant propulsé le déflecteur vers l'avant, et
sa position avant ayant ramené le déflecteur vers une position de
recul,

- les vérins syncrhones sont articuléds par
une exirémité & la partie supérieure de la itrémie, & leur autre
extrénité 4 deux bras latéraux assujettis solidairement aux joues
du sabot par l'intermédiaire de son axe, de fagon & faire pivoter
le dit sabot pour une poussée ol une traction directement appli-
qué a celle=ci.

Selon une autre caractéristique de 1l'in-
vention, les joues latérales qui supportent le sabot sont dotdes
de lumidres ocuvertes en forme de guldes incurvés vers le haut
dans leur partie supérieures avant aptes & faire circuler, pen-
dant le mouvement du sabot, les rouleaux de commande du déflec-
teur de fagon i amener ce dernier soit en position de poussée
goit en position de recul.

Un déflecteur articulé dans la partie
supérieure de la trémie au dessus du point de compactage du sabot,
est congu pour éffectuer un second compactage en direction de
1'intérieur de la benne, ce dit déflecteur est doté de deux rou-
leaux d'entrainement situés & la base de part et d'auire sur la
face arriére aptes & &tre actionnés et controlés en permanence
par les Joues du sabot

- le sabot est réalisé avec une forme lui
permettant, dans sa position arriére de s'escamoter & l'intéri-
eur d'un logement que forme la paroi de protection prévue i 1la

partie arriére de la trémie.
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Par ailleurs, la trémie est solidaire de
jeux bras latéraux disposés dans le sens longitudinal de laz benne
articulés sur les flancs de celle-ci apies & pivoter pour le sou-
lsvement de la trémie sous la poussée de la benne par l'entremise
de deux bidlles situdes entre les extrémités des bras latéraux et
le chassis 4'une remorque. Ce soulévement de trémie est éffectué
automatiquement pendant l'opération traditionnelle de bennage.

L'invention ayant été exposde dans sa
forme générale, d'autres caractéristiques, buts et avantages de
celle-ci se dégageront de la d2scription qui suit en réfdrence
aux déssins annéxés, lesquels en présentent, & titre d'exemple
non limitatifs des modes de réalisation, sur les déssins joints:

- la figure 1 est une vue de l'ensemble
conforme & l'invention, disposé sur l'arriére d'un véhicule ou
remorque, la base de la trémie est schématisée en coupe,

- la figure 2 est une vue de l'arriére du
méme ensemble conforme & l'invention, la base de la trémie est
également schématisée en coupe,

- la figure 3 est une autre vue en coupe de
la base de la trémie, le sabot est en position escamoté et le
déflecteur en position de second compactage,

- la figure 4 est une autre vue de la base
de la trémie en coupe, le sabot est en position de premier com-
pactage et le déflecteur en position de recul,

= la figure 5 est une vue d'une remorque
agraire équipée d'un dispositif soulevé pendant l'opération de
bennage,

- la figure 6 est une vue de la méme remor-
que avec son dispositif en position de collectage,

- La figure 7 est une wvue d'une variante
représentant le saboi en position arriire relié au déflecteur
en position avant par une biélle,

- la figure 8 est une vue de la méme vari-

te dont les éléments cités sont en position inverse.
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e dispositif collecteur~-compacteur
représentd & titre d'exemple aux figures 1 et 2 comprend une
benne 2 du type classique que l'on apergoit montée sur l'arriire
d'un camion, ou comme aux figures 5 et & montée sur une remorgue
agraire. '

La face arridre de la benne 1 est dotéde
d'une trémie mobile 2 soutenue par deux bras 3 articulés 4 sur
la benne 1 reliés par deux bigdlles 5 & la remorgue 6.

ZLa trémie 2 cuverte & l'arri2re est appe-
1de a recevoir les ordures déversées par les pourvoyeurs, elle
comporte un fond 7 incurvé et une paroi 8 intérieure formant un
logement adapté pour contenir un sabot de compactage 10.

Par ailleurs la trémie 2 posséde une paroi
transversale 20 dans sz partie supériesure reliant les cotés de
la dite trémie. Un déflecteur 21 est articulé en 22 sur les
flancs de la trémie a la base de la paroi 20 apte a assurer un
compactage complémentaire des déchets entrainé par ses rouleaux
latéraux 23, dans un mouvement pendulaire de l'arriére vers
1'avant lorsque le saboi 10 est en mouvement de retrait (décrit
ci-aprds) ou & l'inverse, pour aller en position de recul lors-
que le sabot revient vers l'avant en posotion de compactage.

Le sabot de compactage 10 qui occupe la
partie inférieure de la trémie est comstitué, d'une part, par
une face intérieure supérieure 12 incurvée vers le haut appelée
4 se déplacer selon cette incurvation sous la base de la parol
de protection 8.

Ce sabot 10 est articulé latéralement
sur la trémie par deux axes 15 soutenus par deux joues 13
ouvertes dans leur partie avant par des lumidres 14 aptes &
faire circuler dans un mouvement pendulaire les rouleaux 23
d'entrainement du déflecteur 21. Le sabot 10 peut aussi pivoter
entre une position arri2re oll il se trouve escamoié dans le
logement sous la parci 8, le déflcteur 21 ayant éié propulsé
en position de compactage complimentaire (Fig. 1 et 3), ou

a ltinverse comme (Fig. 4).
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Les axes 15 sont disposé$s solidairement
en position de relais exntre, d'une part, les joues 13 du sabot
disposées a l'intérieur de la trémie dans un méme alignement gque
que les rouleaux d'entrainement du déflecteur 21, et d'auire par:
deux bras 16 disposés a 1l'exidrieur en position de levier pour
transmettre 1'é:ffort regu des vérins 18 sur le point d'articula-
tion 17.

Les vérins 18 sont attelds, par leur
extrémité supérieurse, de part et d'auitre de la irémie 2 en des
points d'attelage 15 situés entre les bras 3 solidaires a la
trémie et les parois de cetie dite trémie 2. Ces points d'atte-
lage 19 sont situés sensiblement dans un méme alignement gue 1le
point 17 bas fug. 3, et le point 17 haut fig. 4.

Per ailleurs, deux bras de levase 3
sont disposés latéralement sur un plan longitudinal solidaires
de la trémie 2 articulés 4 sur les flancs de la benne 1 e% sont
retenus au chassis 6 par deux bitlles 5 pendant l'opdration de
bennage pour le soulévement progréssif ds la trémie 2.

Selon une variante schématiséde aux
figures 7 et 8, le dispositif comprend une bi2lie 24 de chaque
coté interposées entre les sommets des Joues 13 par les articu--
lations 25 et le déflecteur 21 par les articulations 23 de
telle i«gon que le sabot 10, pivotant sur son axe supérieur 15
entraine par la dite biélle 24 le déflecteur 21 dans un mouve=-

men+ contraire en pivotant sur son axe 22.
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1. Dispositif collecteur-compacteur ddsiind
3 l'enldvement des ordures et ddchets, du type comprenant une
benne (1) ouverte a sa partie arridre, et une trémie de récepticn
(2) disposée & ltarridre de la dite benne, caractérisée en ce que
cette dite trémie est dotée d'un sabot de compéctage (10) pivotant
autour d'un axe supérieur (15) actionné par des moyens de puissan~
ce (18) de maniére a le faire pivoter sur le dit axe (15) dans la
partie basse de la {rémie et pourvu de moyens (14) propres pour

entrainer directement lors de son mouvement un déflecieur (21)

-pivotant autour d'un axe (22) sur un plan supérieur dans un mouve-

ment contraire.

2. Dispositif selon la revendication 1, carac-
térisé en ce que les moyens de puissance sont constitué de deux
vérins sincrhones (18) articulds entre un point fixe (19) 2 la
partie haute de la trémis (2) et l'extrémité (17) d'un bras de
levier (16) lequel bras de levier est solidaire aux joues (13 du
sabot (10) par l'intermédiaire des axes (15).

3. Dispositif selon les revendications 1 et 2,
caractérisé en ce que le sabot (10) est pouvu de joues (13) dotées
de lumiéres ouvertes en forme de guide (14) incurvé vers le haut
et prolongé vers le bas en partie droite pour se terminer en ar-
rondit apte i recevoir des rouleaux (23) de commande du déflec-
teur (21) afin de les faire circuler longitudinalement dans un
mouvement pendulaire contraire, de telle fagon que lorsque le
sabot (10) est actionné vers l'avant pour un compactage le dé-
flecteur (21) est amené en posiition de recul ol lorsque le sabot
est actionné en position arriére le déflecteur est propulsé en
position de compactagé complémentaire.

4, Dispositif selon les-revendications 1, 2
et 3, caractérisé en ce que les rouleaux (23) sont disposés
latéralement sur la face arrigre du déflecteur (21) dans le méme
alignement que les Joues (13) du sabot (10) pour &tre actionné
et controlé en permanence dans un mouvement pendulaire en pivo-
tant sur l'axe supérieur {22) du dit déflecteur.
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5. Dispositif selon la revendication 1,
caractérisé en ce que la trémie (2) est solidaire & deux bras
latéraux (3) disposés longitudinalement et articulés (4) sur la
benne (1) et associé au chassis (6) du porteur par l'intermédiaire
de deux bidlles (5) de fagon & provoquer le basculement des bras
(3) pour soulever la trémie (2) pendant la manceuvre traditionnel-
le de bennage.

6. Digpositif selon les revendications 1 et 2,
caractérisé en ce qu'il comprend une bidlle (24) de part et d'autre
atteléd 2 une extrémité & la partie supérieure des joues (13) du
sabot (10) par une articulation (25) & l'autre extrémité 4 la base
du déflecteur (21) par une articulation (23), de telle fagon que
lorsque le sabot (10) est actionné vers l'avant il entraine avec
la dite bi2lle (24) le déflecteur (21) en position de recul ou
lorsque le sabot (10) est actionné en position arriére il propulse
le déflecteur (21) vers l'avant,
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Fig.8
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