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(57) Hegent se tykéd ovlddaciho Ustrojf zad- - —
ntho Zela kontejneru sestdvajfciho z ko- g
tevnich prostiedkd upevndnych na nepohybli-
vém rdmu nosného vozidla a ze zdvésnych
prostPedkd uchycenych k zadnimu Selu kon-
tejneru, prifem¥ kotevni prostiedek sestd-
vé z dutého Zepu na n¥m¥ je otoln¥ uloZena 3 e = [ IN)
objimka, ke které je upevndna vidlice pro TSN @) 30 (62 BN (PSR M

zachyceni koncovky upevnEné upevnovacim
elementem k poddajnému tdhlu zdv&sného
prostiedku, které je svym druhym koncem u-
chyceno k vyklopnému ramenu zadniho &ela

kontejneru.
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Vyndlez se tykd ovlddaciho dstroji zadnfho fela kontejneru, kxteré je odklopné, a Tesl

no%nost vykléddni kontejneru bez vystupu obsluhy z kabiny nosného vozidla.

ického ovldddéni zadniho &ela kontejneru jsou vytvofena rlznd FeXeni.

Pro udZely automat
Mechanismus sutomatického

Jedno z nich je popsdno i v &s. auborském osvideni &. 245 969.
ovidddni zadnfho ela kontejneru v tombo pifpad¥ sestdvd z d{1kové stavitelnych téhel,
wherd jsou pfifepovéna Xk ramentm zadnfho vykldpdeiho Sela. Druhy konec téhel je opatfen
hékem. T4hla jsou uchycena k bokim kontejneru prufnymi pridrfovafi. Druhou g4st mechanismu
izent, které je upevn&no k pému podvozku nosného vozidla a nd timeny,

do kterfch se p¥i nabeshovdn{ kontejneru na nosné vozidlo héky téhel samy navlékajl a za-
Pri zdvihdnf sklopiého rému nosného vozidia ztstdvajf stavitelnd tédhla uchycena
Sejf, tak sflu na ramena zadniho gela kontejneru, které se soudasné

tvoi{ p¥{davné zal

klesnou.
avymi héky k rému a pfend
otviri.

%e mechanismus sestévd z velkého po&tu techno-

Nevyhody tohoto YeZeni spolivaji v tom,
¥enf na vn8j$i strand

logicky pomé&rnd sloZitych souddsti, je komplikovany a navic jeho ulo
kontejneru miZe byt snadno p¥{&inou mechanického pogkozen{ a tedy narufen{ funkce mecha-

alsmu.

Vy&e uvedené nevynody odstrafuje oviddaci dstroji zadniho Cela kontejneru, které se-
st4vé z kotevnich prost¥edkd upevn&nych z boku na rému nosného vozidla a zdvésnych pro-
st¥edkl upevninych k zadnfmu vyklopnému gelu kontejneru, které jsou spolu v zébéru pfi vy~
prddziovéni kontejneru a je-li kontejner ulo¥en na nosidi. Podle vyndlezu spolivéd podstata
ye¥eni v tom, Ze kotevni prostiedek sestévd z dutého Sepu, na kterém je otoln& nasazena
ohjimka, ke které je upevn¥na vidlice dr¥en{ spolu s objimkou v zdékladnf{ poloze, do kteréd
zapadé koncevka upevnEnd upeviiovacfm elementem k poddajnému téhlu zévésného prostiedku,
kters je svym drunym koncem uchyceno k vyklopnému ramenu &ela kontejneru.

Podle vyndlezu je vyhodné, je-1i objimka drZena v zdkladnf poloze polohovacim prostied-
kem, ktery je upevn¥n k dubému Cepu a je v zébdru- s pracovni plochou objimky.

Podle vyndlezu je teké vyhodné, je-li objimka na dutém Cepu zajisténa gelnf pi{rubou.

Dslif vyhodné provedeni vyndlezu spod{v4 v tom, Ze poddajné téhlo zdvésného prost¥edku
je vedeno dutym krytem uloZenym na bocich kontejneru. Oproti zndmym Felenim je ovlddact
dstroji zadniho ¥ela kontejneru podstatné jednodus#f, nevyfaduje sloZitou vyrobni technolo-
gii a je tedy i mén& ndchylné k poruchovosti., Toto FeZeni navic umo¥nuje vyufit maximélni
moZnou EiFku korby kontejneru, kterd je povolena vyhléskou, = to aZ o 20 cm, coZ p¥i ostat-
nfch rozm&rech kontejneru piedstavuje vjrazné'zvétéenri pPepravovaciho objemu kontejneru.

Oviddac{ tustrojf zadnfho Zela kontejneru podle vyndlezu bude nyn{ bliZe popséno pomoci
jednoho zjednoduteného pFikledu provedeni zndzornéného na pFipojenych vykresech, kde na
obr. 1| je pii¥ny Yez kotevaim prostFedkem oviadactho dstrojf s koncovou &ésti zévésného
prostiedku, na obr. 2 je pudorys kotevniho prost¥edku podle obr. ! s koncoviou zévésného
prostiedku, na obr. 3 je bodni ponled na vozidlo s ovlddacim dstrojim zadniho &ela kontejne-
ru s kontejnerem v p¥epravni poloze a na obr. 4 je bo&nf pohled na vozidlo s ovlAdacim
¥strojim v poloze p¥i vykldp&ni kontejneru.-

Jak je z obrézki ziejmé, sestdvd ovlddacl dstrojf zadniho gela kontejneru podle vyni-
lezu z kotevnfch prostiedkd 1 pFiva¥enych na bocfch pevného rédmu 3 nosného vozidla a ze 28~
vésnych prostiedki 2 uchycenych k zadnfmu delu 24 kontejneru. ’

KaZdy kotevni prostiedek 1 je tvofen dutym &epem 11, na jeho¥ vn8j3i vdlcové plode je
otoin¥ uloZena objimka 12, ke které je svoji stojinou piiva¥ena vidlice 13. Vybrdnf vidli-
ce 13 le#f prakticky vodorovn a slouZf pro zasunuti koncovky 23 zév&sného prostiedku 2.
Pro zachovénl vzéjemné polohy objimky 17 a dutého &epu 11 kotevniho prostiedku i slouZ{ po-
lohovaci prostiedel, ktery je v tombo pfipad® tvofen pruinym jazykem 15, ktery je svym
jednfm koncem pripevndn k vnitfni védlcové st¥n& dutého gepu 11, prochézi roz¥ifenym otvo-
rem 16 v jeho protilehlé sténg, a svym dutym koncem zapadd do otvoru 14 ve st&n& objimky
12. Toto provedeni ddv4 mo¥nost omezeného vzdjemného natoden! objimky 12 a dutého Zepu 1,

a.,
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co¥ je pro sprévnou funkci ovlddaciho dstrojf dGleZité. Aby nedo¥lo ke sklouznuti objimky
12 z dutého &epu 11, je k felnf plode dutého gepu 11 upevnéna Eelni priruba 17, v tombo
piripadd schematicky zndzornénymi Zrouby.

Z obr. 1 je dobie patrné ulofeni koncové Césti zdvésného prostredku 2 v kotevnim
prost¥edku | v prepravni poloze kontejneru. Do vybrdni vidlice 13 zapadd tvarové koncovka
23, kterd je upevhovacim elementem 22, v tomto pripadé piredstavovanym Eroubem, upevnéna
i poddajnému téhlu 2] zév&sného prostiedku 2. Poddajné tdéhlo 2] je potom p¥es nezndzornd-
né vodici elementy vedeno dutym krytem 25, ktery je s vyhodou umistén na vait¥ni strang
boku kontejneru, a upevnéno k vyklopnému ramenu zadniho &ela 24 kontejneru.

Ovlddaci dstroji zadnfho &ela kontejneru pracuje ndsledujicim zpisobem. P¥i nsklédd-
ni kontejneru se sklopi pohyblivy rdm vozidla s natahovacim zaPizenim, toto natahovaci za-
¥izeni zachyti kontejner a pFitahuje jej na sebe. P¥itom tvarové koncovky 23 upevn&né na
poddajnd tdéhla 21 vylnivaji pod spodni &ést kontejneru. P¥i daliim natahovéni kontejneru
na pohyblivy rém vozidla dojde k samovolnému zaklesnuti tvarovych koncovek 23 zdvésnych
prostiedkd 2 do vidlic 13 kotevnich prostfedkd | upevn&nych na bocich pravého rému 3 vo-
zidla. 7 : .
P¥i vyprazdnovéni kontejneru potom dochézi k nakldp¥n{ pohyblivého rdmu s kontejnerem
vzhledem k pevnému rému 3 vozidla, takZe se méni vzddlenost mezi kotevnim prostrediem }

& mistem upevn&n{ zdv&sného prostfedku 2 k vyklopnému ramenu zadnfho ela 24 kontejneru.
Prakticky neprodluZitelné, poddajné téhlo 21 uchycené svoji koncovkou 23 ve vidliei 13 ko=
tevniho prost¥edku 1 tak vyvoldvé puisobenim na vyklopné rameno zadniho Zela 24 kontejneru
relativni vykyvny pohyb tohoto zadnfho Sela 24 vzhledem k sousednim st&ném, tedy jeho od-
kldépéni.

P#i spousdt&ni- pohyblivého rdmu s kontejnerem do prepravni polohy se zadni Celo 24 kon-
tejneru skldpi pisobenim vlastni tihy.

Konstrukce kotevniho prostiedku ! vytvoPeného pedle vyndlezu dovoluje pii vyklépéni
kontejneru relativnf natoleni objimky 12 s vidlici 13 na dutém Zepu 11. Rozsah natoden{ je
urden rozmErem roziibendho otvoru 16 ve st¥n& dutého Zepu 11, eventudln® pruZnosti jazyku
15, ktery timbo roz8iFenym otvorem 1§ prochdzi.

Je samoziejmé, %e vyndlez neni omezen pouze na popsané konkrétni provedeni, ale tykd
se i Pedeni technicky ekvivalentnich. Také jeho pouZiti se nemusi omezovat jen na zobraze-
ny piiklad.

PREDMET VYINALEZU

1. Ovlddaci Ustroji zadnfho Zela kontejneru, sestdvajici z kotevnich prost¥edid upev-
nénych na nepohyblivém rédmu nosného vozidla a ze zédvésnych prostiedkd uchycenych k zadnimu
vyklopnému Selu kontejneru, kteréd jsou spolu v zébdru v pPepravni poloze a p¥i vyklspéni
kontejneru, vyznadujici se tim, Ze kotevni prostPedek (1) sestédvd z dubého &epu (11), na
kterém je otodn& ulofena objimka (12), ke které je upevnéna vidlice (13) pro zachyceni kon-
covky (23) upevndné upevnovacim elementem (22) k poddajnému téhlu (21)-z4v&sného prostied-
Xu (2), které je svym druhym koncem uchyceno k vyklopnému ramenu zadniho &ela (24) kontej-

neru.

2. Ovlddaci dstrojf podle bodu 1, vyznadujfci se tim, Ze objimka (12) je s dutym Ze-
pem (11) spojena polohovacim prostiedkem, ktery je tvolren pruZnym jazykem (15) pripevnénym
jednim svym koncem k vnit¥nf védlcové plode dutého &epu (11), prochézi rozdifenym otvorem
(16) protilehlé st¥ny dutého Zepu (11) a zasahuje do otvoru (14) v objimece (12).

3. Ovlddaci dstrojf podle bodd 1 nebo 2, vyznadujfci se tim, Ze duty Zep (11) je na
své vn&jsi delni ploSe opatien felni prirubou (17) pro zajidtdni objimky (12).
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a¥ 3, vyznadujici se tim, Ze poddajné téhlo (21)

4. Ovlddact dstroji podle bodl 1
¥édanym na bodni stén& kontej-

z4v&sného prost¥edku (2) je vedeno dutym krytem (25) uspo
neru.

"5. Oviddaci tstroji podie bodu 4, vyznafujici se tim,
vstupu i vystupn z krytu (25) vedeno pres vodici elementy,

%e poddajné tdhlo (21) Jje na
nap¥{iklad kladky.

3 vykresy

ki,
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