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Przedmiotemm wynalazku jest wielostanowiskowa
kokilarka karuzelowa o pionowej osi obrotu, prze-
znaczona do odlewania statycznego ksztaltowych
odlewéw ze stopéw metali.

Wykonywanie odlewéw na kokilarkach karuzelo-
wych polega na tym, ze ma okreSlonych stanowis-
kach nastepuje zamkniecie kokili, zalanie kokili
cieklym metalem, otwarcie kokili i wypchniecie
odlewu. Na innych stanowiskach nastepuje jedynie
chlodzenie otwartej kokili oraz - wykonywane sg
operacje zwigzane z przygotowaniem kokili do ko-
lejnego =zalania, jak oczyszczenie, kontrola stanu
powierzchni roboczej kokili, naniesienie powloki
ochronnej i zaloZzenie ewntualnych rdzeni.

W stosowanych i znanych na przyklad z prospe-
ktow wielostanowiskowych kokilarkach karuzelo-
wych typu edkomatic firn VEB Eisenhammer —
Dresden i Metalna — Maribor stosowane sg me-
chanizmy napedowe na stale zwigzane z pojedyn-
czym zespolem kokil, sluzgce do przemieszczania
czescei sktadowych kokili. Praca tych kokilarek po-
lega na kolejnym zamknieciu i otwarciu kokili onaz
usunieciu wodlewu. W znanych kokilarkach wyste-
puje tyle pojedynczych mechanizméw wraz z ukla-
dem sitownikéw hydraulicznych bgdZ pneumatycz-
nych ile jest zainstalowanych stanowisk. Znany
system napedowy zamykania i otwierania kokil
oraz wypychania odlewéw w dotychczas stosowa-
nych wielostanowiskowych kokilarkach karuzelo-
wych wymaga stosowania duzej ilo$ci mechani-
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zméw z ukladami sterujgcymi z przynalezng don
aparaturg elektryczng i instalacja hydrauliczng do-
prowadzong do poszczegélnych mechanizméw.

W przypadku zastosowania stacjonarnej pompow-
ni wysokiego ci$nienia do mozprowadzania medium
konieczne jest zastosowanie obrotowych zlgcz, kt6-
re nie zapewniajg trwalej szczelno$ci instalacji.
Poniewaz proces technologiczny odlewania na ko-
kilarkach karuzelowych nie wymaga zadnych ru-
chéw kokil poza stanowiskami, na ktérych naste-
puje zwieranie i otwieranie kokil, przeto na pozo-
stalych stanowiskach mechanizmy mapedowe sg w
stanie spoczynku i stanowig jedynie zbedny balast,
ktory spoczywa na stole obrotowym.

Celem wynalazku jest usuniecie opisanych nie-
dogodno$ci przez zmniejszenie ilo$ci mechanizméw
napedowych, a tym samym uproszczenie ukladu
napedowego, systemu rozrzgdu i sterowania oraz
zmniejszenie ciezaru urzgdzenia. Zadanie technicz-
ne prowadzace do tego celu polega na zastgpieniu
mechanizméw napedowych zwigzanych na stale z
pojedynczymi zespolami kokil metalowych takimi
mechanizmami napedowymi, ktére w zmmniejszonej
ilosci spelnia wymagania procesu technologicznego.

Postawione zadanie techniczne zostalo zrealizo-
wane przez opracowanie wielostanowiskowej koki-
larki karuzelowej zgodnie z wynalazkiem o mowym
ukladzie kinematycznym i konstrukicyjnym polega-
jacym na tym, ze mechanizmy ofwierania i zamy-
kania kokili oraz mechanizmy ryglowania kokili
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zwigzane sg z poszczegélnymi kokilami, mabomiast
mechanizmy napedowe tych mechanizméw sg wy-
odrebnione i stanowig niezalezne stacjonarne zespo-
ty kokilarki, napedzajgce kolejno poszczegblne me-
chanizmy kolejnych kokil o poziowych plaszczyz-
nach podziatu.

W kazdym zespole kokil wystepuje dolna cze$é
kokili przemieszczana w osi pionowej onaz gérna
cze$é kokili odchylana wzgledem osi poziomej o
kat okolo 75° za pomocg mechanizmu  otwierania
i zamykania kokili oraz wypychania odlewé6w wy-
posazonego W piyty podkokilowe, do ktérych mo-
cuje sie dolne czeéci kokil i w obejmy do ktérych
mocuje sie gérne czeSci kokil. Dolna czes$é kokili
podyoszana jest. do. géry przez stacjonarny mecha-
nizm napedowy zamykgnia na prowadnicach osa-
dzon&ch w tulejach w stole obrotowym, zlgcznych
u géry ptyta mocujgcg a u dolu trawersa. Gérna
czesé 'Koril ﬂdfaczcﬁié _jest poprzez obejme i obro-
towi.dz’wign.ie cieglem z trawerss.

W czasie podnoszenia trawersy z dolng cze$cia
kokili cieglo powoduje obrét dzwigni i nastepuije
zamkniecie kokili. Trawersa wyposazona jest w
zaczepy, ktére wspélpracuja na odpowiednich sta-
nowiskach z poszczegdélnymi mechanizmami nape-
dowymi. Kazdy zespél! kokil wyposazony jest w
mechanizm ryglujacy kokile, wspdlpracujacy z me-
chanizmem otwierania i zamykania kokil oraz ko-
lejno z odpowiednim mechanizmem napedowym
stacjonarnym. Mechanizm ryglowania kokil zamo-
cowany jest przy kazdej kokili na wsporniku do
plyty mocujgcej. Stanowi go dzwignia w ksztalcie
plytki z rolkg, zamocowana obrotowo na wsporni-
ku i polaczona z cieglem mogacym wykonywaé
ruch posuwisty w czasie podnoszenia dolnej czesci
kokili i zamykania jej przez gérng cze$¢ do mo-
mentu napotkania oporu od nakretki ciegla. Woéw-
czas dzwignia ryglujgca wykonuje obrét, a obroto-
wa rolka dociska wystep na obejmie gémej czesci
kokili. W ten sposéb mastepuje zaryglowanie kokili.

Zamykanie kokili powoduje stacjonarny mecha-
nizm napedowy zamykania, ktéry wyposazony jest
w dwa silowniki hydrauliczne sprzezone z ruchomg
belka, zakonczong obrotowym wzderzakiem, ktéry
W czasie ruchu wykonuje obrét wymuszony poprzez
rolke prowadzong w stalym prowadniku.

Docisk i zaryglowanie kokili na stanowisku za-
lewania wywoluje stacjonarny mechanizm mapedo-
wy ryglowania wyposazony w silownik hydraulicz-
ny, ktéry poprzez dociskowg belke prowadzong w
pionowych prowadnicach wywiera nacisk na tra-
werse dolng mechanizmu otwierania i zamykania
kokili. '

- Do otwierania kokil i wypchniecia odlew6éw siu-
zy stacjonarny mechanizm napedowy otwierania
wyposazony w ruchome zaczepy, powodujace pod-
czas ruchu w dé! zaskoczenie za wystepy dolnej
trawersy mechanizmu otwierania i zamykania ko-
kil a tym samym otwarcie kokili i wypchniecie
odlewu w okre$lonej kolejnosci. Ruchy tego me-
chanizmu wywolane sg silownikiem hydraulicznym,
ktérego tloczysko polaczone jest z ruchomg po-
przeczkg ma ktérej oprécz dwéch drazkéw wraz z
zaczepami znajduje si¢ krzywka odchylajaca zaczep,
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zabezpieczajacy przed samoczynnym otwarciem ko-
kili. . .
Podstawowg zaleta ukladu kinematycznego wie-
lostanowiskowej kokilarki karuzelowej wedlug wy-
nalazku jest to, ze bez wzglegdu na ilo§¢é zabudo-
wanych zespoléw kokil, do ich napedu i pracy
ukladu potrzebne sg tylko trzy stacjonarne me-
chanizmy wyposazone w sitlowniki hydnauliczne,
przez co uproszczony jest rozrzgd i sterowanie ca-
lego ukladu. Nastepng zaleta jest to, ze wystepujgce
reakcje sil poszczegélnych mechanizméw sg rozlo-
zone w obrebie danego mechanizmu i nie przeno-
szg sie na sasiednie konstrukcje. W wyniku wyeli-
minowania mechanizméw napedowych zwiazanych
z pojedynczym zespolem kokili uzyskuje sie zmniej-
szenie ciezaru, uproszczenie wykonawstwa, a tym
samym obnizenie koszt6w wykonania i. eksploatacji.
Ilo§¢é zabudowanych ma stole obrotowym pojedyn-
czych zespoléw kokil moze byé dowolna i wynosi
praktycznie od 6 do 24 sztuk.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia kokilarke w widoku z géry z odsto-
nietymi mechanizmami napedowymi, a fig. 2 koki-
larke W przekroju poprzecznym z uwidocznionym
mechanizmem otwierania i zamykania kokil z wy-
pychaczami odlewéw, mechanizmem ryglujgcym
craz mechanizmem mapedowym ryglowania kokil.
Fig. 3 przedstawia mechanizm napedowy zamykania
kokil, za§ fig. 4 mechanizm napedowy otwierania
kokil i wypychania odlewéw w przekroju poprzecz-
nym.

Wielostanowiskowa kokilarka karuzelowa ma
podstawe 1, na kt6rej poprzez dwurzedowe kulkowe
lozysko z wieficem 2 zebatym osadzony ‘jest stél
3 obrotowy. Na obwodzie stolu 3 obrotowego zabu-
dowane sg w réwnych odstepach zespoly kokil a
mianowicie cze§é 4 dolna i cze§é 5 gérna. Dolna
cze§é 4 umocowana jest do ruchomej ptyty 6 podko-
kilowej, zamocowanej na wspornikach 6a do ptyty 6b
mocujgcej mechanizmu I otwierania i zamykania ko-
kil, ktéra prowadzona jest za po$rednictwem pro-
wadnic 7 w tulejach 8 zamocowanych do stolu 3
obrotowego. Prowadnice 7 zamocowane sg do tra-
wersy 9, ktéra ma z boku zaczepy 10 i wystep 11
craz w dolnej czeSci symetrycznie rozmieszczone
dwa uchwyty 12. Gérna cze$é 5 kokili zamocowana
jest do sztywnej obejmy 13, ktéra poprzez plytke
14 jest obrotowo osadzona na wsporniku 15 zamo-
cowanym do stolu 3. KrawedZ obejmy 13 wyposa-
zona jest w zaczep 16 o ksztalcie litery L. Plytka
14 tworzy ramie dzwigni, ktéra poprzez sworzen 17
jest obrotowo polgczona z uchem 18 sztywnego
ciegla 19. Cieglo 19 ma regulowang dlugosé na
przyklad za posrednictwem rzymskiej nakretki 20.
Dolne ucho 21 prowadzone jest przy pomocy sworz-
nia 22 w wycieciu plytki 23 polaczonej na sztywno
z trawersg 9. Ruchy pionowe trawersy 9 przeka-
zywane sj poprzez cieglo 19 na ramie plytki 14
a tym samym i na obejme 13 wraz z gérmg czes-
cig 5 kokili. Do ryglowania kokili w stanie zam-
knigtym sluzy mechanizm II ryglowania, sklada-
jacy si¢ z uchwytu 24, ktéry poprzez rolke 25
naciska na zaczep 16 obejmy 13. Uchwyt 24 jest
obrotowo ustalony wzgledem ucha 26 ruchomego
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drazka 27 prowadzonego w tulei 28, osadzonej w-
plycie 6b mocujgcej. Drugi koniec uchwytu 24 jest
przegubowo zwigzany poprzez drazek 19 z plyta
tb mocujaca,/ w obrotowym jarzmie 30. Na drazku
27 ruchomym zalozona jest sprezyna 33, ogramicza-
jacy piersSciefn 34 oraz pierScienn 31 ustalony nakret-
ka 32. W s$rodkowej czeSci mechanizmu I znajduje
sie plyta 38 osadzona na dwustopniowym drazku
39 z uskokiem 40. U dolu drazka 39 znajduje sie
nakretka 41 ograniczajgca. Pod kazdym zespolem
kokil przytwierdzone sg do stolu 3 obrotowego po
dwa zeczepy 42 oraz zapadka 35 ze sprezyng 36.

Stacjonarny mechanizm napedowy III zamyka-
nia kokil usytuowany jest pod stolem 3 obrotowym
na stanowisku zamykania kokil i sklada sie z pod-
stawy 43, dwéch silowniké6w 44 hydraulicznych,
ruchomej belki 45, prowadzonej W plaszczyznie
pionowej za posSrednictwem dwoéch prowadnic 46.
W sSrodkowej cZeéci belki 45 osadzony jest obroto-
wo zderzak 47 zakonczony od dolu drazkiem 48
i rolka 49, ktéra prowadzona jest w wycieciu cylin-
dra 50 prowadzacego. )

Na stanowisku zalewania kokili usytuowany jest
pod stolem 3 obrotowym stacjonarny mechanizm
napedowy IV ryglowania kokil. Sklada sie on z
podstawy 51, prowadnic 52 polgczonych belkg 53
pozioma, ruchomej poprzeczki 54, do ktérej utwier-
dzony jest sitownik 55 hydrauliczny i prowadnice
56 wraz z uchwytami 5%7. Tloczysko 58 sitownika 55
polaczone jest z dociskowsg belkg 59 prowadzong
za posrednictwem dwoéch drgzkéw 60. Ruchoma
poprzeczka 54 spoczywa ma sprezynach 61 cylin-
drycznych.

Stacjonarny mechanizm napedowy V otwierania
kokil i wypychania odlewu usytuowany jest pod
stolem 3 obrotowym ma stanowisku usuwania odle-
wow z kokil. Sklad sie on z podstawy 62, prowa-
dnic 63 nieruchomych i poziomej belki 64, w ktorej
znajduja sie tulejki prowadzace zderzaki 66 ru-
chome i drgzki 69 prowadzace zakonczone u goéry
zapadkami 70 ze sprezynami 71. Silownik 67 hy-
drauliczny umocowany jest do plyty 65 ruchomej,
a tloczysko do ruchomej poprzeczki 68 wyposazonej
w krzywke 72, ktéra odchyla zaczep 35.

Dzialanie wielostanowiskowe]j - kokilarki karuze-
lowej jest nastepujace. Kokila umocowane do me-
chanizmu I zajmuje otwarte polozenie od momentu
usuniecia odlewu. W tym polozeniu wykonywane
sa czynno$ci zwigzane z przygotowaniem kokili do
kolejnego jej zalania. Gdy otwarty zespél Kkokili
zajmuje polozenie nad stacjonarnym mechanizmem
napedowym III nastepuje zamkmigcie kokili pod
dzialaniem silownik6w 44 hydraulicznych. W kon-
cowej fazie zamykania kokili nastepuje jej docis-
niecie przez mechanizm II oraz zabezpieczenie
przad samoczynnym otwarciem poprzez zapadke 35.
Po przesterowaniu silownik6w 44 hydraulicznych
mechanizm napedowy III wraca do polozenia wyjs-
ciowego, a stoél 3 obrotowy przemieszcza sie¢ o od-
powiedni kgt az zamknieta kokila zajmie poloze-
nie na stanowisku ‘zalewania,' gdzie zabudowany
jest stacjonarny mechanizm napedowy IV do ry-
glowania kokil. Z tg chwilg zostanie przesterowany
silownik 55 hydrauliczny i nastepuje ruch ku gérze
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kokili. Po zalaniu kokili cieklym metalem zwalnia
si¢ docisk przez przesterowanie silownika 55 hy-
draulicznego, a mechanizm napedowy IV zajmuje
polozenie wyjsciowe. W kokili krzepnie odlew, a
caly zesp6! przemieszcza sie na stole obrotowym 3
na kolejne stanowisko, gdzie zabudowany -jest sta-
cjonarny mechanizm napedowy V otwierania kokili
i wypchniecia odlewu.

Po przesterowaniu silownika 67 hydraulicznego
nastepuje ruch poprzeczki 68 do géry, a w skraj-
nym polozeniu — zaskoczenie zapadki 70 za zaczepy
10 mechanizmu I. Podczas ruchu poprzeczki 68 w
do! nastepuje odryglowanie zamkmietej kokili
i opuszczenie tylko dolnej czesci 4 kokili, a po do-
konaniu okreslonego skoku dalsze opuszczenie dol-
nej czesci 4 kokili i ré6wnoczesne odchylenie goérnej
cze$ci 5 kokili. W koncowej fazie otwarcia ma
miejsce unieruchomienie plyty 38 wypychaczy, a
tym samym wypchnigcie odlewu z dolnej czesci 4
kokili.

Opisane czynnosci odbywajg sie réwnoczes$nie na
poszczegbélnych stanowiskach, wskutek tego koki-
larka dziala w sposéb taktowy, a czas taktu regu-
lowany jest przekaznikiem czasowym i uwarunko-
wany jest czasem krzepniecia okreslonego odlewu
w kokili.

Zastrzezenia patentowe

1. Wielostanowiskowa kokilarka karuzelowa zlo-
zona ze sbolu obrotowego, obracajacego sie wokol
osi pionowej dwurzedowego lozyska kulkowego,
ktore osadzone jest na mieruchomej podstawie ko-
lumny, napedzanego silnikiem poprzez przekladnie
zebata, oraz wyposazona 'w zespoly kokil o pozio-
mych plaszczyznach podzialu, rozmieszczonych w
réwnych odstepach na obwodzie sbolu obrotowego
w ktérych dolne czesci kokil zamocowane sg do
plyt podkokilowych, a te do plyt mocujgcych, na-
tomiast gérne cze$ci kokil zamocowane sg obroto- -
wo na wspornikach do stolu obrotowego, znamien-
na tym, zZe posiada mechanizmy (I) otwierania
i zamykania kokil z wypychaczami odlewéw oraz
mechanizmy (II) ryglujace, zwigzane z poszczegol-
nymi kokilami, ktérych ruchy wymuszone sg poprzez
trzy stacjonarne mechanizmy napedowe z silowni-
kami hydraulicznymi, a mianowicie mechanizm na-
pedowy (III) zamykania kokil, mechanizm mnapedo-
wy (IV) ryglowania kokil i mechanizm napedowy
(V) otwierania kokil i wypychania odlewéw.

2. Wielostanowiskowa kokilarka karuzelowa we-
dlug zastrz. 1, znamienna fym, ze w mechanizmie
(I) ptyta (6b) mocujgca polgczona jest z prowadni-
cami (7) zamocowanymi w tnawersie (9) wyposa-
zonej w zaczep (10), wystep (11), uchwyty (12)
i plytki (23), natomiast gérna odchylana cze$é (5)
kokili zamocowana jest do obejmy (13), ktérej je-
dna krawedZ ma zaczep (16), a druga jest osadzona
obrotowo na wsporniku (15) poprzez plytke (14)
polgczong z ciegtem (19) o regulowanej dlugosci,
przy czym jego dolne ucho (21) poprzez sworzen
(22) osadzone jest przegubowo i przesuwnie w wy-
cieciu wzdluznym plytki (23).

3. Wielostanowiskowa kokilarka karuzelowa we-
dlug zastrz. 1, znamienna tym, ze ryglujacy mecha-



78 310

7 .

nizm (II) wyposazony jest w jarzmo (30)_obrotowo
osadzone do krawedzi plyty (6b) mocujacej, drazek
(9) oraz uchwyt (24) zaopatrzony w rolke (25),
przegubowo polaczony poprzez ucho (26) z draz-
kiem (27) ruchomym prowadzonym w tulejce (28),
przy czym pomiedzy uchem (26) i tulejkg (28) ma
drazku (27) nasadzona jest sprezyna (33) za$§ po-
nizej tulejki (28) pierScienn (34) ustalajgcy, a na
konicu drgzka (27) pierscien (31) ustalony nakretkg
32).

4. Wielostanowiskowa kokilarka karuzelowa we-
dlug zastrz. 1, znamienna tym, Ze stacjonarny me-
chanizm mnapedowy (III) do zamykania kokil ma
podstawe (43), do ktdérej zamocowane sg silowniki
(44) hydrauliczne polaczone z ruchomg belkg (45)
prowadzong W prowadnicach (46), przy czym w
osi belki (45) osadzony jest obrotowo drgzek (48)
zakonczony ma goérze zderzakiem (47), a na dole
rolkg (49) prowadzong w wycieciu cylindra (50).

5. Wielostanowiskowa kokilarka karuzelowa we-
dlug zastrz. 1, znamienna tym, Ze stacjonarny me-.
chanizm napedowy (IV) do ryglowania kokil w
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okresie zalewania cieklym metalem ma podstawe-
(51), do ktdérej zamocowane sg prowadnice (52) jest.
(51), do ktérej zamocowane sg prowadnice (52)
polaczone u goéry z belkg (53), a na prowadnicach
(52) jest osadzona przesuwnie poprzeczka (54), do-
ktérej zamocowane sa silownik (55) hydrauliczny
oraz prowadnice (56) zakonczone uchwytami (57)
zachodzacymi za zaczepy (42), przy czym pomiedzy-
podstawg (51) a poprzeczky (54) s3 zamocowane spre-
zyny (61) cylindryczne, za$ tloczysko (58) silownika
(65) hydraulicznego polgczone jest z belkg (59)
dociskowa, wyposazong w drgzki (60).

6. Wielostanowiskowa kokilarka karuzelowa we-. -

dlug zastrz. 1, znamienna tym, ze dwa drazki (69)
ruchome stacjonarnego mechanizmu napedowego-
(V) otwierania kokili i wypychania odlewu zakon-
czone sg zapadkami (70) ze sprezynami (71) a na
poprzeczee (68) ruchomej zamocowana jest krzyw-
ka (72) odchylajgca zaczep (35), przy czym plyta-
(65) ruchoma, do ktérej zamocowany jest sitlownik
(67) hydrauliczny polgczona jest na sztywno ze-
zderzakami (66).

"4 v
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ERRATA

Strona 3, lam 5, wiersz 37

jest: Sklad sie on z podstawy 62,
powinno byé: Sklada sie on z podstawy 62,

Strona 4, lam 8, wiersz 2 — zbedny

Zaklady Typograficzne L6dzZ, zam. 231/75 — 120 egz.

Cena 10 zi
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