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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do testowania trwatosci drzwi, przeznaczone do badania
trwatosci drzwi jednoskrzydtowych o standardowych oraz niestandardowych szerokosciach na operacje
wielokrotnego otwierania oraz zamykania.

Urzadzenie jest przeznaczone do badania trwatosci drzwi jednoskrzydtowych na ich wielokrotne
otwieranie i zamykanie. Drzwi przed dopuszczeniem do stosowania i wprowadzeniem do obrotu rynko-
wego powinny spetniaé okreslone wymagania. W celu sprawdzenia czy drzwi spetniajg okreslone wy-
magania, przeprowadza sie badania na urzadzeniach symulujacych ich prace.

Do badania trwatosci drzwi wykorzystywane sa najczesciej urzadzenia o konstrukcji przestrzen-
nej ksztaicie prostopadtoscianu.

Znane jest z publikacji opisu patentowego PL227342B1 urzadzenie do badania trwatosci drzwi
jedno- i dwuskrzydtowych na wielokrotne otwieranie i zamykanie o konstrukcji przestrzennej w ksztatcie
prostopadtoscianu w dolnej czeéci potaczonej z podstawg zawierajaca z przodu rame dostosowang do
osadzania badanych drzwi. Belka pozioma umocowana przesuwnie na podstawie wraz z mechanizmem
Srubowym przesuwu belki poziomej, belka pionowa umocowana przesuwnie na tylnej czesci ramy wraz
z mechanizmem srubowym przesuwu belki pionowo, dwa zespoty obrotowe osadzone na belce pozio-
mej w obszarze obrotu badanych prébek sktadajace sie z motoreduktoréw z silnikiem i ramienia obro-
towego osadzonego w dolnej czesci na motoreduktorze. W gérnej czesci zakornczonego wysiegnikiem
i umieszczonym w nim katownikiem regulacyjnym, dwa zespoty nacisku na klamke skrzydta drzwiowego
osadzone na belce pionowej, dwa zespoty nacisku na drazek drzwi przeciw panicznych osadzone na
belce pionowej, zespdt zaczepowy skrzydta drzwiowego i zespét obrotu wktadki bebenkowe;.

Znane jest z publikacji opisu patentowego CN101750207 urzadzenie do badania trwatosci drzwi
jednoskrzydtowych na wielokrotne otwieranie i zamykanie o konstrukcji przestrzennej w ksztatcie pro-
stopadioscianu. W gérnej czesci urzadzenia znajduje sie dzwignia napedzana pneumatycznie, ktéra
otwiera drzwi wspotpracujac z pierscieniem przymocowanym do gérnej krawedzi drzwi. W potowie wy-
sokosci drzwi znajduje sie mechanizm wyposazony w kota zebate oraz sitowniki naciskajace klamke
i otwierajace zamek.

Znane jest z publikacji opisu wzoru uzytkowego CN204740131 urzadzenie do badania trwatosci
jednoczesnie czterech drzwi jednoskrzydiowych na wielokrotne otwieranie i zamykanie o konstrukciji
przestrzennej w ksztatcie prostopadtoscianu. W urzadzeniu znajduja sie cztery dzwignie napedzane
obrotowym ramieniem zamontowanym na silniku. Mechanizm tylko otwiera drzwi, a do ich zamkniecia
wymagany jest samodomykacz. Dzwignia otwierajgca drzwi wyposazona jest w rolke, ktéra podczas
otwierania drzwi toczy sie po ich powierzchni.

Znane jest z publikacji opisu wzoru uzytkowego CN205157188 urzadzenie do badania trwatosci
drzwi jednoskrzydtowych na wielokrotne otwieranie i zamykanie o konstrukcji ramowej w ksztatcie pro-
stokata, gdzie w potowie wysokosci drzwi zamontowana jest napedzana pneumatycznie dzwignia wy-
posazona w rolke, ktéra podczas otwierania drzwi toczy sie po ich powierzchni. Mechanizm tylko otwiera
drzwi, a do ich zamkniecia wymagany jest samodomykacz.

Znane jest z publikacji opisu wzoru uzytkowego CN206339374 urzadzenie do badania trwatosci
drzwi jednoczesnie czterech jednoskrzydtowych na wielokrotne otwieranie i zamykanie o konstrukcji
w ksztatcie krzyza, gdzie w gornej czesci konstrukcji zamontowane jest obrotowe ramie z rolkami, ktére
otwieraja drzwi. Rolki podczas otwierania drzwi tocza sie po specjalnych elementach zamontowanych
w gornej czesci drzwi. Mechanizm tylko otwiera drzwi, a do ich zamkniecia wymagany jest samodomy-
kacz.

Urzadzenie do testowania trwatosci drzwi, posiadajgce rame, charakteryzuje sie tym, ze
w ramie osadzona jest oscieznica, w ktorej na zawiasach osadzone sg drzwi, zas w ramie wykonane
sg rowki, w ktérych zainstalowana jest suwliwie belka, ktérej koricowe potozenie jest regulowane po-
przez srube, a pozycja kohcowa jest kontrowana za pomoca srub i nakretek w dystansach, ktére sa
potaczone z belka. Do ramy przymocowana jest pozioma belka, na ktérej zamocowane za pomoca $rub
mocowanie modutu wahadiowego, w ktérym zainstalowany jest pneumatyczny modut wahadtowy wraz
z ogranicznikami, przy czym do mocowania modutu wahadtowego za pomoca $rub, zamocowana jest
ptyta z zainstalowanym tozyskiem. Ruch obrotowy z pneumatycznego modutu wahadtowego jest prze-
noszony na watek, ktory jest potaczony za pomocg klina z pierwszym ramieniem, ktére potaczone
z drugim ramieniem za pomoca kotka, potaczonego z fozyskiem, za$ drugie ramie potaczone jest za
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pomoca drugiego watka z mocowaniem drugiego modutu wahadtowego, ktéry jest zamocowany do
drzwi za pomoca tulei i facznika, osadzonego w mechanizmie otwierajacym zamek drzwi.

Korzystnie, tacznik jest skontrowany za pomoca blokujacej nakretki.

Korzystnie, wartos¢ katowa otwarcia drzwi jest regulowana poprzez dtugosci ramion i/lub zmiane
potozenia ogranicznika w pierwszym module wahadtowym i/lub miejsca mocowania modutu wahadto-
wego na belce poziomej.

Korzystnie, moduty wahadtowe maja postac silnikow elektrycznych.

Rozwiazanie, wedtug wynalazku, pozwala przeprowadzi¢ badania dotyczace spetnienia norm wy-
maganych w konstrukcjach dotyczacych drzwi. Konstrukcja urzadzenia odzwierciedla rzeczywiste mo-
cowanie drzwi, poprzez umiejscowienie drzwi pionowo w specjalnie zaprojektowanej ramie. Dodatkowo,
przewidziany dystans pomiedzy oscieznica drzwi, a rama jest zachowany z wymogami dotyczgacymi
montazu drzwi przez producentow. Ze wzgledu na fakt, ze potozenie jednej z pionowych belek ramy
konstrukciji jest regulowana, to rozwigzanie to moze by¢ wykorzystywane do testowania drzwi o réznych
szerokosciach, tych standardowych jak i niestandardowych. W konstrukcji tej w ramie mocowana jest
oscieznica, na ktérej osadzane jest skrzydto drzwi. Taka konstrukcja pozwala na testowanie drzwi
z rézna szerokoscig zastosowanych oscieznic, a takze z rézna iloscia i miejscem montazu zawiaséw.
Dodatkowo, konstrukcja ta umozliwia testowanie drzwi o réznych grubosciach i szerokosciach bez
zmiany mechanizmu wykonujacego ruch. Konstrukcja modutowa pozwala na szybki montaz innego ro-
dzaju badanego skrzydta drzwi. W tym celu nalezy odkreci¢ blokade, ktérej celem jest zachowanie sta-
tego potaczenia elementu wykonujacego ruch z drzwiami. Usytuowanie pionowe konstrukcji pozwala
odzwierciedli¢ prace drzwi, co odpowiada rzeczywistemu rozktadowi sit i momentéw dziatajacych na
zawiasy konstrukcji pracujacej w realnych warunkach. Skonstruowane urzadzenie poza uktadem wyko-
nawczym jest wyposazone w centrale sterujaca wraz z wymaganym osprzetem w postaci przewodow
taczacych centrale z elementami wykonawczymi. Urzgdzenie jest proste w obstudze oraz konstrukcji.
W odréznieniu od innych konstrukcji rozwiazanie to poza testowaniem wytrzymatosci zawiaséw rowniez
jest przeznaczone na testowanie trwato$ci zamka drzwi. Jest to wynikiem skonstruowania elementu
wykonujacego ruch identyczny jak podczas naciskania reka klamki drzwi wraz z ruchem powrotnym.
Kolejng zaletg wynalazku jest mozliwos¢ regulacji kata otwarcia drzwi, poprzez zmiane potozenia ogra-
nicznikdw, zmiane potozenia elementu wykonujacego ruch otwarcia i zamkniecia drzwi lub za pomoca
zmiany diugosci ramion przenoszacych ruch.

Na urzadzeniu mogg by¢ testowane drzwi powszechnego uzycia, tak jak réwniez specjalnego
przeznaczenia, takie jak drzwi przeciwpozarowe, przeciwwlamaniowe, czy awaryjne. Sam proces ba-
dawczy odbywa sie automatycznie i jest sterowany wedtug zaprogramowanego cyklu, ktéry zarzadzany
jest przez centrale sterujaca.

Przedmiot wynalazku zostat uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia widok izometryczny urzadzenia, fig. 2 — widok w powiekszeniu mechanizmu wykonaw-
czego urzadzenia, fig. 3 — widok szczegdtowy mechanizmoéw napedowych ukiadu wykonawczego,
fig. 4 i fig. 5 — widok testowanych drzwi w pozycji zamknietej i otwartej, a fig. 6 — widok izometryczny
urzadzenia przy otwartych drzwiach.

Urzgdzenie posiada rame 1, w ktorej jest osadzona o$cieznica 2 drzwi 4 z zachowaniem
odpowiedniego dystansu montazowego zalecanego przez producentéw stolarki drzwiowej. Od
oscieznicy 2 na zawiasach 3 osadzone sg drzwi 4. Ze wzgledu na modutowg budowe konstrukcji
w rozwigzaniu tym moga by¢ testowane drzwi o réznych szerokosciach dzieki regulowanemu poto-
zeniu belki 5. Regulacja ta jest mozliwa dzieki wykonanym rowkom 6 w ramie 1. Kohcowe potozenie
ruchomej belki 5 jest requlowane poprzez Srube 7, a pozycja koncowa jest kontrowana za pomoca
$rub i nakretek 8 w dystansach 9, ktére sg potgczone z ruchoma belka 5. Dodatkowo, po ustaleniu
koncowej pozycji ruchomej belki 5 jej blokada jest realizowana przez kontrowanie nakretkami sruby
7. W celu stabilizacji pracy konstrukcji do ramy 1 sg przymocowane podpory 10. Do ramy 1 jest
przymocowana belka pozioma 11, na ktérej zamontowano mechanizm wykonujacy ruch otwarcia
drzwi 4. Na poziomej belce 11 jest zamocowane za pomoca srub 12 mocowanie modutu wahadto-
wego 13. W mocowaniu modutu wahadtowego 13 jest zamocowany pneumatyczny modut waha-
dtowy 14 realizujacy ruch obrotowy. Ograniczenie kontowe pracy pneumatycznego modutu waha-
dtowego jest realizowane za pomoca ogranicznikow 15. Do mocowania modutu wahadtowego 13
za pomoca $rub, zamocowana jest ptyta 16 z zainstalowanym tozyskiem 17. Ruch obrotowy z pneu-
matycznego modutu wahadtowego 14 jest przenoszony na watek 18, ktéry jest potaczony za po-
moca klina z pierwszym ramieniem 19. Pierwsze ramie 19 jest potagczone z drugim ramieniem 20
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za pomoca kotka 21, potaczonego z tozyskiem 28. Drugie ramie 21 jest potgczone za pomocg dru-
giego watka 22 z mocowaniem drugiego modutu wahadtowego 23. Drugi modut wahadtowy 24 jest
zamocowany do drzwi 4 za pomoca tulei 25 itgcznika 26. Lgcznik 26 osadzony jest w mechanizmie
otwierajacym zamek drzwi w celu symulowania rzeczywistego ruchu reka, podczas otwierania
zamka drzwi. tgcznik 26 jest skontrowany za pomoca blokujgacej nakretki 27.

Podczas cyklu dziatania urzadzenia realizowane sa nastepujace ruchy i czynnosci, a z modutu
sterujacego jest wysytany sygnat do rozpoczecia cyklu.

Drugi modut wahadtowy 24 wykonuje ruch obrotowy. Wartos¢ katowa tego ruchu jest regulowana
poprzez ograniczniki 15. Podczas ruchu obrotowego moment obrotowy jest przenoszony na tuleje 25,
a z tulei 25 na tacznik 26. tgcznik 26 wykonuje obrot i powoduje zwolnienie zamka w drzwiach powo-
dujac to, ze drzwi 4 sg gotowe do uchylenia. Drugi modut wahadiowy 24 zatrzymuje sie z pozycji poto-
zenia krahcowego i w tym czasie prace rozpoczyna pierwszy modut wahadtowy 14. Pierwszy modut
wahadtowy 14 wykonuje ruch obrotowy, ktéry réwniez jest kontrolowany przez ogranicznik 15. Moment
obrotowy z pierwszego modutu wahadtowego 14 jest przenoszony na watek 18. Z watka moment jest
przenoszony za pomoca klina na pierwsze ramie 19. Ruch ten powoduje katowe przesuniecie ramienia
19, a w konsekwencji rowniez drugiego ramienia 20, poprzez kotek 21. Katowe przesuniecie pierwszego
ramienia 19 i drugiego ramienia 20 powoduje nacisk na mocowanie drugiego modutu wahadtowego 24,
ktore potaczone jest z drzwiami 4. Nacisk ten przy zwolnieniu blokady drzwi za pomocg tgcznika 26
powoduje zmiane katowego potozenia drzwi 4, czyli ich uchylenia. Wartos¢ katowa uchylenia regulo-
wana jest za pomoca dtugosci pierwszego ramienia 19 i drugiego ramienia 20 lub poprzez zmiane po-
tozenia ogranicznika 15 w pierwszym module wahadiowym 14. Istnieje jeszcze mozliwo$¢ regulaciji ka-
towego otwarcia drzwi za pomoca potozenia drugiego mocowania modutu wahadtowego 23 na belce
poziomej 11. Po osiagnieciu kohcowego potozenia otwartych drzwi 4 realizowany jest cykl zamykania.
W cyklu zamykania pierwszy modut wahadtowy 14 wykonuje ruch obrotowy watka 18 w przeciwnym
kierunku do ogranicznika 15. Ruch obrotowy watka 18 powoduje wywotanie momentu obrotowego na
pierwsze ramie 19, a w konsekwencji rowniez na drugie ramie 20, poprzez kotek 21. Drugie ramie 20
przycigganie drugiego mocowanie modutu wahadtowego 23, a co za tym idzie réwniez drzwi 4. Po osia-
gnieciu pozycji kohcowej, w ktérej drzwi 4 sg zamkniete wowczas drugi modut wahadtowy 24 wykonuje
ruch obrotowy w przeciwnym kierunku, az do ogranicznika 15. Moment obrotowy w ruchu powrotnym
powoduje ruch tulei 25 oraz tgcznika 26, ktéry powoduje zamkniecie drzwi 4, symulujac rzeczywisty ruch
zamkniecia reka. Po osiggnieciu pozycji koricowej wracamy do pozycji startowej i cykl powtarzany jest
w petli.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do testowania trwatosci drzwi, posiadajace rame, znamienne tym, ze w ramie (1)
osadzona jest oscieznica (2), w ktérej na zawiasach (3) osadzone sa drzwi (4), zas w ramie
(1) wykonane sa rowki (6), w ktérych zainstalowana jest suwliwie belka (5), ktorej koncowe
potozenie jest regulowane poprzez $rube (7), a pozycja koncowa jest kontrowana za pomoca
srub i nakretek (8) w dystansach (9), ktore sa potaczone z belka (5), przy czym do ramy (1)
przymocowana jest pozioma belka (11), na ktérej zamocowane za pomocg $rub (12) moco-
wanie modutu wahadtowego (13), w ktérym zainstalowany jest pneumatyczny modut waha-
diowy (14) wraz z ogranicznikami (15), przy czym do mocowania modutu wahadtowego (13)
za pomoca $rub, zamocowana jest ptyta (16) z zainstalowanym tozyskiem (17), przy czym
ruch obrotowy z pneumatycznego modutu wahadtowego (14) jest przenoszony na watek (18),
ktory jest potgczony za pomoca klina z pierwszym ramieniem (19), ktére potaczone z drugim
ramieniem (20) za pomocg kotka (21), potaczonego z tozyskiem (28), zas drugie ramie (21)
potaczone jest za pomoca drugiego watka (22) z mocowaniem (23) drugiego modutu waha-
diowego (24), ktory jest zamocowany do drzwi (4) za pomoca tulei (25) i tacznika (26), osa-
dzonego w mechanizmie otwierajacym zamek drzwi (4).

2. Urzadzenie, wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze tgcznik (26) jest skontrowany za pomoca
blokujacej nakretki (27).
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Urzadzenie, wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze warto$¢ katowa otwarcia drzwi (4) jest re-
gulowana poprzez dtugosci ramion (19, 20) i/lub zmiane potozenia ogranicznika (15) w pierw-
szym module wahadtowym (14) i/lub miejsca mocowania modutu wahadtowego (23) na belce
poziomej (11).

Urzadzenie wediug zastrz. 1, znamienne tym, ze moduty wahadtowe (14, 24) maja postac
silnikéw elektrycznych.

Rysunki

Fig. 1

Fig. 2
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