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DISPOSITIF POUR LA FIXATION DE DEUX PIECES ENTRE ELLES.

La présente invention concerne un dispositif pour la
fixation de deux pieces (P1, P2) entre elles. Ce dispositif de
fixation (1) comporte deux éléments de liaison (2, 3) qui
comprennent chacun une partie d'assemblage (4, 11), apte
a coopérer avec une partie d'assemblage (4, 11) complé-
mentaire de l'autre élément de liaison (2, 3) pour leur asso-
ciation.

L'un des éléments de liaison (2) comprend une partie de
liaison flexible (12) qui est ménagée entre une embase (10)
et la partie d'assemblage (11) correspondante, pour confé-
rer une mobilité a ladite partie d'assemblage (11) par rap-
port a ladite embase (10) associée, de sorte que ladite
partie d'assemblage (11) mobile présente un jeu permettant
de compenser un éventuel désaxage entre lesdites parties
d'assemblage (4, 11) complémentaires a associer.
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DOMAINE TECHNIQUE AUQUEL SE RAPPORTE L'INVENTION

La présente invention concerne un dispositif pour la fixation de deux
piéces entre elles, utile notamment dans le domaine de I'ameublement, du
batiment ou de la décoration.

ARRIERE-PLAN TECHNOLOGIQUE

Dans de nombreux domaines, il est nécessaire de fixer deux piéces
indépendantes entre elles, par exemple deux panneaux, au moyen d’un
dispositif de fixation adapté.

Certains dispositifs de fixation se composent de deux éléments de
liaison, complémentaires entre eux, qui sont chacun portés par 'une desdites
pieces a assembler.

Chaque élément de liaison comporte une partie d’assemblage, apte a
coopérer avec une partie d’assemblage complémentaire de l'autre élément
de liaison, pour leur association du type amovible ou du type définitive.

Mais ces deux parties complémentaires, généralement du type
tenon/mortaise, nécessitent un alignement précis 'une par rapport a l'autre
pour effectuer leur assemblage.

Or, en pratique, il est courant que les deux éléments de liaison a
assembler soient Iégerement désaxés I'un par rapport a l'autre.

Ce désaxage est d0 par exemple a des erreurs de percage dans le
cas d’'une fixation manuelle, a des tolérances importantes dans le cas d’'un
usinage machine, ou bien encore a une déformation (notamment dilatation)
de 'une ou l'autre des piéces a assembler.

OBJET DE L'INVENTION

Dans ce contexte, le demandeur a développé un dispositif pour la
fixation de deux pieces entre elles, apte a compenser les éventuels
désaxages entre ses deux éléments de liaison lors de leur association.

Le dispositif de fixation selon l'invention est donc du type comportant
deux éléments de liaison qui comprennent chacun une partie d’assemblage,
apte a coopérer avec une partie d’assemblage complémentaire de l'autre
élément de liaison pour leur association ; et ce dispositif de fixation est
caractérisé par le fait que l'un au moins desdits éléments de liaison

comprend :
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- une embase, destinée a étre solidarisée avec l'une desdites pieces,
et

- une partie de liaison flexible qui est ménagée entre ladite embase et
ladite partie d’assemblage correspondante, cette partie de liaison flexible
étant structurée pour conférer une mobilité a ladite partie d’'assemblage par
rapport a ladite embase associée, de sorte que ladite partie d’'assemblage
mobile présente un jeu permettant de compenser un éventuel désaxage
entre lesdites parties d’assemblage complémentaires a associer.

Selon d’'autres caractéristiques avantageuses, pouvant étre prises
indépendamment ou en combinaison les unes des autres :

- les parties d’assemblage complémentaires des deux éléments de
liaison comportent chacune un axe longitudinal correspondant a un axe de
manceuvre pour leur assemblage, et la partie de liaison flexible est structurée
pour conférer une mobilité a ladite partie d’assemblage mobile associée, cela
au moins parallelement a elle-méme et dans un plan perpendiculaire a son
axe longitudinal ; de préférence, ladite partie de liaison flexible est alors
structurée pour conférer une mobilité en translation a ladite partie
d’'assemblage mobile, selon une pluralité de directions s’étendant autour
dudit axe longitudinal ;

- la partie de liaison flexible consiste en des moyens de rappel
élastique, agencés pour tendre a maintenir la partie d’assemblage mobile
selon une position initiale au repos ; de préférence, les moyens de rappel
élastique consistent alors en une pluralité de bras flexibles, régulierement
répartis autour de la partie d’assemblage mobile, et dont les extrémités sont
solidarisées respectivement avec ladite partie d’'assemblage mobile et ladite
embase ; encore de préférence, les extrémités de chaque bras flexible sont
raccordées a la partie d’assemblage mobile et a 'embase par des moyens
d’articulation qui sont agencés pour plier selon un axe de flexion s’étendant
parallelement a I'axe longitudinal de ladite partie d’assemblage mobile ;

- lembase de I'élément de liaison comprenant la partie d’assemblage
mobile, comporte un logement d’accueil au sein duquel s’étend au moins un
trongon de ladite partie d’assemblage mobile, et la section dudit logement
d’accueil est supérieure a la section dudit trongon de la partie d’'assemblage
mobile pour définir 'amplitude du jeu pour ladite partie d’assemblage mobile ;
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- les parties d’assemblage sont du type tenon/mortaise, aptes a
coopérer entre elles par emboitement élastique ; dans ce cas, la partie
d’'assemblage mobile forme avantageusement la mortaise et consiste en une
bague qui comporte - une surface intérieure délimitant une ouverture de
réception pour le tenon complémentaire et - une surface périphérique reliée
avec I'embase correspondante par lintermédiaire de la partie de liaison
flexible ; ou alors, cette partie d’assemblage mobile forme le tenon associé a
lembase correspondante par la partie de liaison flexible (la partie
d'assemblage formant tenon comprend avantageusement un pion conique
d’extrémité) ; encore dans ce cas, les deux éléments de liaison consistent
chacun de préférence en une piece, avantageusement réalisée monobloc en
matériau plastique, destinée a étre fixée sur une piéce de réception ;

- 'élément de liaison muni de la partie d’assemblage mobile est formé
d’'une seule piece, avantageusement en matiére plastique.

La présente invention concerne encore un élément de liaison pour un
dispositif de fixation de deux piéces, comprenant :

- une embase, destinée a étre solidarisée avec I'une desdites piéces,

- une partie d’assemblage, destinée a coopérer avec la partie
d'assemblage complémentaire de lautre élément de liaison pour leur
association, et

- une partie de liaison flexible, ménagée entre ladite embase et ladite
partie d’assemblage, qui est structurée pour conférer une mobilité a ladite
partie d’'assemblage par rapport a ladite embase.

La présente invention concerne également une piece qui est équipée
d’'un élément de liaison du dispositif de fixation selon l'invention.

DESCRIPTION DETAILLEE DE L'INVENTION

L’invention sera encore illustrée, sans étre aucunement limitée, par la
description suivante de différents modes de réalisation, en relation avec les
figures annexées dans lesquelles :

- la figure 1 est une vue schématique, en coupe, d’un premier mode
de réalisation du dispositif de fixation selon I'invention, dans lequel 'un des
éléments de liaison comporte une partie d’assemblage mobile du type
tenon ;
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- la figure 2 représente le dispositif de fixation selon la figure 1, dans
lequel les deux éléments de liaison sont manceuvrés dans une configuration
assemblée ;

- la figure 3 est une vue en perspective d'une forme de réalisation
possible de I'élément de liaison muni de la partie d’assemblage mobile du
type tenon, selon les figures 1 et 2 ;

- la figure 4 est une vue de face de I'élément de liaison de la figure 3 ;

- la figure 5 est une vue de cbté de I'élément de liaison des figures 3 et
4

- la figure 6 est une vue schématique de I'élément de liaison selon les
figures 3 a 5, selon un plan de coupe passant par son axe longitudinal ;

- la figure 7 représente schématiquement un second mode de
réalisation du dispositif de fixation selon linvention, dans lequel 'un des
éléments de liaison comporte une partie d’assemblage mobile du type
mortaise ;

- la figure 8 est une vue en perspective d’'une forme de réalisation
possible du dispositif d’assemblage selon la figure 7 ;

- la figure 9 est une vue en perspective de I'un des éléments de liaison
du dispositif de fixation de la figure 8, a savoir I'élément de liaison muni de la
partie d’assemblage mobile du type mortaise, représenté du cbté de sa face
supérieure ;

- la figure 10 est une autre vue en perspective de I'élément de liaison
de la figure 9, représenté ici du cété de sa face inférieure ;

- la figure 11 est une vue de face de I'élément de liaison selon les
figures 9 et 10, orienté du c6té de sa face supérieure ;

- la figure 12 est une vue schématique de I'élément de liaison selon
les figures 9 a 11, selon un plan de coupe passant par son axe longitudinal ;

- la figure 13 est une vue isolée et agrandie de l'autre élément de
liasison du dispositif de fixation selon la figure 8, muni de la partie
d’'assemblage du type tenon ;

- la figure 14 est une vue en coupe du dispositif de liaison selon les
figures 8 a 13, dans laquelle les éléments de liaison sont représentés dans
une configuration assemblée ;

- les figures 15 et 16 illustrent encore une variante de réalisation du
dispositif de fixation selon les figures 8 a 14, vue respectivement en
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perspective et de face, qui se distingue uniquement par la forme de I'embase
de I'élément de liaison muni de la partie d’assemblage mobile.

Dans les différents modes de réalisation illustrés sur les figures 1 a 16,
les structures identiqgues ou similaires seront désignées par des repéres
numériques identiques.

Le dispositif de fixation 1, représenté schématiquement sur les figures
1 et 2, se compose de deux éléments de liaison 2, 3 destinés a étre
assemblés mécaniquement entre eux, de maniére permanente/inamovible ou
démontable/amovible.

Ces deux éléments de liaison 2, 3 sont ici du type tenon/mortaise ; ils
sont ainsi conformés pour coopérer, entre eux, par un phénoméne
d'emboitage élastique ou d’emboitement élastique (désigné encore
couramment par les termes « encliquetage », « clipsage » ou « snap fit » en
anglais).

Dans la suite de la description, ces éléments de liaison 2, 3 seront
désignés encore, respectivement, par les termes « tenon 2 » et « mortaise
3 ».

Les deux €léments de liaison 2, 3 sont ménagés chacun sur une piéce
P1, P2, pour 'assemblage de ces derniéres entre elles.

Ces pieces P1, P2 a assembler consistent ici chacune en un panneau,
rencontré notamment dans le domaine de 'ameublement, du batiment ou de
la décoration. Mais ces pieces P1, P2 pourraient consister en tout autre objet
a solidariser ensembile.

Selon linvention, le dispositif de fixation 1 se caractérise par le fait
gu’il est apte a compenser un désaxage D entre les éléments de liaison 2, 3
lors du rapprochement des deux piéces P1, P2 a assembiler (figure 1).

Par « désaxage D », on entend en particulier un décalage latéral ou
un déport latéral entre les deux €léments de liaison 2, 3, tel qu'illustré
schématiquement sur la figure 1. Le désaxage pourrait encore consister en
un angle d’inclinaison entre ces deux éléments de liaison 2, 3.

Un premier élément de liaison 3, ménagé dans l'une des piéces P2 a
assembler, forme la mortaise (a droite sur les figures 1 et 2).

La mortaise 3 comporte une partie d’'assemblage 4 consistant ici en un
simple orifice traversant présentant un axe longitudinal 4° et ménagé dans
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épaisseur de la piece P2 pour coopérer avec I'autre élément de liaison 2 du
dispositif de fixation.

De maniéere alternative non représentée, cette mortaise consiste en
une piéce monobloc, réalisée en matériau plastique, obtenue par exemple
par moulage par injection, et rapportée sur la piece P2.

Le second élément de liaison 2, porté par l'autre des deux pieces P1 a
assembler, forme le tenon (a gauche sur les figures 1 et 2).

Le tenon 2 consiste en une piece monobloc, réalisée en matériau
plastique, obtenue par exemple par moulage par injection.

Ce tenon 2 se compose de différentes parties associées, a savoir :

- une embase 10, munie de moyens pour sa solidarisation avec la
piéce P1 correspondante,

- une partie d’assemblage 11 d’axe longitudinal 11°, formant le tenon
proprement dit, destinée a coopérer avec la partie d’assemblage 4
complémentaire de la mortaise 3 précitée, et

- une partie de liaison flexible 12, ménagée entre 'embase 10 et la
partie d'assemblage 11.

La présence de cette partie de liaison flexible 12 confére une mobilité
a la partie d’assemblage 11, par rapport a son embase 10 associée et la
piece P1 correspondante, tel qu’illustré par la fleche M sur la figure 1.

Cette partie de liaison flexible 12 autorise en particulier un degré de
liberté en translation pour la partie dassemblage 11 du tenon 3,
parallelement a elle-méme et dans un plan perpendiculaire a son axe
longitudinal 11’; cette mobilité en translation est ici assurée
avantageusement dans toutes les directions radiales, s’étendant autour de
son axe longitudinal 11’ et perpendiculairement a ce dernier.

Cette partie de liaison flexible 12 est en plus conformée pour
empécher, ou tout au moins limiter, un mouvement en translation de cette
partie d’assemblage 11 selon une direction parallele a son axe longitudinal
11°, de sorte a résister aux efforts de poussée/traction générés lors des
opérations d’assemblage ou de séparation des deux éléments de liaison 2, 3.

Cette partie d’assemblage 11 présente ainsi un jeu permettant de
compenser un éventuel désaxage D entre les parties d’assemblage 4, 11 des
deux éléments de liaison 2, 3 a associer lors du rapprochement des piéces
P1, P2.
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Dans ce cadre, I'embase 10 du tenon 2 consiste en une bague
tubulaire munie d'une surface annulaire périphérique 101 destinée a
coopérer avec une surface périphérique P11 d’'un logement traversant de
réception P12 ménagé dans I'épaisseur de la piece P1 associée (figure 1).

L’embase 10 comporte encore une surface intérieure 102, cylindrique,
délimitant un logement d’accueil 103 au sein duquel s’étend un trongon de la
partie d'assemblage mobile 11 (figure 1).

Cette partie d’assemblage mobile 11 comprend :

- un trongon avant 111 formant les moyens d’assemblage proprement
dits, s’étendant en saillie du logement d’accueil 103, apte a coopérer par
emboitement élastique avec la partie d’'assemblage 4 complémentaire de la
mortaise 3, et

- un trongon arriere 112, s’étendant au sein du logement d’accueil 103
de 'embase 10 et solidarisé avec cette derniére par I'intermédiaire de la
partie de liaison flexible 12.

Le trongon avant 111 comporte une extrémité libre de forme générale
tronconique, de maniéere a former une sorte de rampe pour le centrage de la
partie d’'assemblage flexible 11, et a faciliter son insertion au travers de la
mortaise 3.

Ce trongon avant 111 s’étend de maniére saillante par rapport a
'embase 10, du c6té d’'une face avant de cette derniere.

Le trongon arriere 112 comporte quant a lui une surface périphérique
1121, cylindrique, s’étendant en regard de la surface intérieure 102 de
Fembase 10.

La section du logement d’accueil 103 (correspondant au diametre de
la surface intérieure 102 de I'embase 10) est supérieure a la section du
trongon arriere 112 de la partie d’'assemblage 11 (correspondant au diameétre
de sa surface périphérique 1121) pour définir 'amplitude du jeu recherché
pour cette partie d’assemblage mobile 11.

La partie de liaison flexible 12 de ce tenon 2 consiste quant a elle en
des moyens de rappel élastique qui sont agencés pour tendre a maintenir la
partie d’'assemblage mobile 11 selon une position initiale au repos (figure 1).

Dans cette position au repos, l'axe longitudinal 11’ de la partie
d'assemblage 11 s’étend coaxialement a I'axe longitudinal 103’ du logement
d’accueil 103 (figure 1).
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Ces moyens de rappel élastique 12 consistent en une pluralité de bras
flexibles 121, régulierement répartis autour de la partie d’assemblage 11
mobile.

Les extrémités de ces bras flexibles 121 sont solidarisées avec la
partie d’assemblage 11 mobile et 'embase 10, a savoir :

- une extrémité périphérique 1211 est solidarisée avec la surface
intérieure 102 de I'embase 10, et

- une extrémité intérieure 1212 est solidarisée avec la surface
périphérique 1121 du trongon arriere 112 de la partie d’assemblage 11
mobile.

On comprend que la structure du dispositif de fixation 1 permet de
compenser la présence d'un certain désaxage entre les parties
d'assemblage 11, 4 des deux éléments de liaison 2, 3 lors de leur
assemblage.

Avant leur association, la partie d’'assemblage 11 du tenon 2 peut étre
légérement désaxée par rapport a la partie d’'assemblage 4 de la mortaise 3 ;
ce désaxage D correspond en particulier a la distance séparant leurs axes 4,
11’ respecitifs (figure 1), lors de la présentation en regard des deux pieces P1
et P2.

En pratique, I'opérateur rapproche les deux pieces P1, P2, tout en
positionnant les éléments de liaison 2 et 3 en regard I'un de l'autre, ou
approximativement en regard l'un de l'autre.

Lors de ce rapprochement, la partie d’assemblage 11 du tenon 2 est
manceuvrée en translation selon une direction parallele a son axe
longitudinal 11’ et/ou la partie d’assemblage 4 de la mortaise 3 est
manceuvrée en translation selon une direction parallele a son axe
longitudinal 4°.

En cas d’'une présence d’'un certain désaxage D, lorsque le trongon
avant 111 de la partie d'assemblage 11 du tenon 2 entre en contact avec la
partie d’assemblage 4 complémentaire de la mortaise 3, la manceuvre en
translation provoque le déplacement de cette partie d’assemblage 11 du
tenon 2, parallelement a elle-méme et dans le plan perpendiculaire a son axe
longitudinal 11’ ; les moyens de liaison flexible 12, et en particulier ses bras
flexibles 121, se déforment de sorte a autoriser ce degré de liberté en
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translation jusqu’a obtenir la coaxialité entre les axes 4’ et 11’ des deux
parties d'assemblage 4 et 11 (figure 2).

Lorsque les parties d’'assemblage 4, 11 s’étendent coaxialement l'une
par rapport a lI'autre, la partie d’assemblage 11 du tenon 2 pénétre au travers
de la partie d’assemblage 4 de la mortaise 3 de sorte a assurer leur
emboitement élastique (figure 2).

La structure selon Tlinvention permet ainsi de compenser,
automatiquement, un éventuel désaxage entre les deux éléments de liaison
2, 3 du dispositif de fixation 1.

Les figures 3 a 6 illustrent une forme de réalisation possible de ce
tenon 2 muni de la partie d’assemblage 11 mobile.

Sur ces différentes figures, on retrouve le tenon 2 comprenant : - une
embase 10, - une partie d’'assemblage 11 formant le tenon proprement dit, et
- la partie de liaison flexible 12.

Cette partie de liaison flexible 12 est en particulier constituée par une
pluralité de bras flexibles 121, ici au nombre de trois, régulierement répartis
autour de la partie d’'assemblage 11 mobile.

Tel qu'abordé précédemment et comme on peut le voir sur la figure 4,
les extrémités 1211, 1212 de ces bras flexibles 121 sont solidarisées,
respectivement, avec la surface intérieure 102 de 'embase 10 et la surface
périphérique 1121 du trongon arriere 112 de la partie d’'assemblage 11.

Chaque bras flexible 121 s’étend sur un segment angulaire de la
périphérie du trongcon arriere 112 de la partie d’assemblage 11.

Les extrémités 1211, 1212 de chaque bras flexible 121 sont ainsi
décalées angulairement 'une par rapport a l'autre, en l'occurrence selon un
angle de 'ordre de 120°.

L’extrémité périphérique 1211 d'un bras flexible 121 et I'extrémité
intérieure 1212 d'un autre bras flexible 121 s’étendent, au moins
approximativement, sur un méme plan radial passant par I'axe longitudinal
11’ de la partie d’'assemblage 11 mobile.

Chaque bras flexible 121 comporte ainsi un trongon central 1213 qui
s’inscrit dans un cercle virtuel centré sur I'axe longitudinal 11’ de la partie
d’'assemblage 11 mobile et qui est terminé par des trongons terminaux 1214
coudés. Le cercle virtuel correspondant est situé a mi-distance de la surface
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intérieure 102 de 'embase 10 et de la surface périphérique 1121 du trongon
arriere 112 de la partie d’'assemblage 11 mobile.

Les trongons terminaux 1214 précités sont en forme de quart de
cercle qui sont orientés pour I'un vers la périphérique et pour l'autre vers
lintérieur, par rapport audit trongon central 1213, pour le raccordement a
Fembase 10 et a la partie d’assemblage 11 respectivement.

En outre, chaque extrémité 1211, 1212 d'un bras flexible 121 est
raccordée a la partie d’'assemblage 11 et a 'embase 10, par une ligne
monobloc 14 formant des moyens d’articulation de type charniére.

Chaque ligne monobloc 14 s’étend parallelement ou sensiblement
parallelement a I'axe longitudinal 11’ de la partie d’'assemblage 11 mobile.

Ces lignes monoblocs 14 sont également agencées pour plier selon
un axe de flexion 14’ (figure 4) s’étendant parallelement a I'axe longitudinal
11’ de la partie d’'assemblage 11 mobile.

Ces lignes monoblocs 14, et les bras flexibles 121 correspondants, ont
une hauteur qui est identique, ou au moins approximativement identique, a la
hauteur du trongon arriere 112 de la partie d’assemblage 11 mobile.

La surface extérieure 101 de I'embase 10 est quant a elle munie d’'une
pluralit¢ de nervures 1011, orientées perpendiculairement ou sensiblement
perpendiculairement a I'axe longitudinal 11’ de la partie d’assemblage 11,
pour former un pas de vis discontinu permettant un montage par vissage ou
emboitement a force.

Ces nervures 1011 sont destinées a coopérer avec la surface
périphérique complémentaire P11 de la piece P1 correspondante, pour
assurer le verrouillage en extraction du tenon 2 dans son logement
traversant de réception P12.

Cette surface annulaire périphérique 101 est en plus terminée par une
collerette avant 104, destinée a venir prendre appui sur la piece P1 de
réception (figures 3, 5 et 6). Cette collerette avant 104 s’étend dans un plan
perpendiculaire a 'axe 11’ pour venir prendre appui sur la face de la piece
P1 qui borde le logement P12 et qui s’étend perpendiculairement a I'axe de
ce logement P12 ; elle permet de définir le positionnement axial du tenon 2
sur la piece P1, pour servir de butée d’enfoncement.

Une telle forme de réalisation présente I'avantage de former une piéce
monobloc, pour un colt de fabrication réduit et un montage simplifié.



10

15

20

25

30

35

3005123

11

La figure 7 représente une variante de réalisation pour le dispositif de
fixation 1 selon l'invention.

Dans cette variante, la structure de I'élément de liaison 2 de type
tenon est similaire a la partie d’'assemblage 11 de I'élément de liaison 2
décrit ci-dessus en relation avec les figures 1 a 6.

En particulier, ce tenon 2 comporte la encore :

- un troncon avant 111, formant les moyens d’'assemblage proprement
dits, destiné a coopérer par emboitement élastique avec la mortaise 3, et

- un trongon arriere 112, s’étendant au sein d’un logement traversant
de réception P12 ménagé dans I'épaisseur de la piéce P1 associée.

Ce tenon 2 est ici dépourvu de la partie de liaison flexible 12 et de
'embase 10. La partie d’'assemblage 11 est ainsi fixe par rapport a la piece
P1 correspondante.

De maniere alternative non représentée, ce tenon 2 peut étre réalisé
monobloc avec sa piece P1 correspondante, formant ainsi uniquement le
trongon avant 111.

La mortaise 3 comporte quant a elle ici une partie d’'assemblage 4 qui
est mobile, avec un jeu permettant de compenser le désaxage D entre les
parties d’assemblage 4 et 11 complémentaires.

De la méme maniére que le tenon 2 décrit ci-dessus en relation avec
les figures 1 a 6, cette mortaise 3 comporte ainsi :

- une embase 10, s’étendant au sein d’'un logement traversant de
réception P22 ménagé dans I'épaisseur de la piece P2 associée,

- la partie d'assemblage 4, apte a coopérer avec la partie
d’'assemblage 11 complémentaire du tenon 2 pour leur association, et

- la partie de liaison flexible 12 qui est ménagée entre 'embase 10 et
la partie d’'assemblage 4 correspondante.

L’embase 10 et la partie de liaison flexible 12 sont identiques a celles
décrites ci-dessus en relation avec les figures 1 a 6.

En particulier, la partie de liaison flexible 12 consiste en des moyens
de rappel élastique qui, d’'une part, sont agencés pour tendre a maintenir la
partie d’'assemblage mobile 4 selon une position initiale au repos et, d'autre
part, lui conferent une possibilité de mobilité par rapport a I'embase 10
associée, cela parallélement a elle-méme et dans un plan perpendiculaire a
son axe longitudinal 4°.
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La partie d’'assemblage 4 mobile consiste ici en une bague délimitée
par deux surfaces cylindriques :

- une surface périphérique 41, destinée a coopérer avec la partie de
liaison flexible 12, et

- une surface intérieure 42 définissant un orifice traversant 43 destiné
a recevoir la partie d’assemblage 11 complémentaire par emboitement
élastique.

La section du logement d’accueil 103 (correspondant au diametre de
la surface intérieure 102 de I'embase 10) est supérieure a la section de la
surface périphérique 41 de la partie d’assemblage 4 (correspondant au
diametre de cette surface périphérique 41) pour définir 'amplitude du jeu
pour cette partie d’assemblage 4 mobile.

Cette forme de réalisation permet une fixation invisible, notamment
par pergcage borgne, en utilisant des panneaux épais ou en matiére peu
résistante mécaniquement.

Les figures 8 a 12 représentent une forme de réalisation possible de
cette mortaise 3 avec partie d’'assemblage 4 mobile.

La mortaise 3 consiste également en une piéce monobloc, réalisée en
matériau plastique, obtenue par exemple par moulage par injection.

Cette mortaise 3 comporte une partie d’embase 10, une partie
d’assemblage 4 et une partie de liaison flexible 12.

L’embase 10 et la partie de liaison flexible 12 sont identiques a celles
décrites ci-dessus en relation avec les figures 3 a 6.

En particulier, la partie de liaison flexible 12 se compose de trois bras
flexibles 121 qui sont répartis sur la périphérie de la partie d’assemblage 4.

Les extrémités de ces bras flexibles 121 sont solidarisées avec la
partie d’assemblage 4 et 'embase 10 (figure 11), a savoir :

- une extrémité périphérique 1211 est solidarisée avec la surface
intérieure 102 de I'embase 10, et

- une extrémité intérieure 1212 est solidarisée avec la surface
périphérique 41 de la partie d’'assemblage 4 mobile.

La partie d’assemblage 4 de cette mortaise 3 présente ainsi un degré
de liberté en translation parallelement a elle-méme, et dans un plan
perpendiculaire a son axe longitudinal 4. Cette partie d’assemblage 4 est
verrouillée également en translation selon une direction paralléle a son axe
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longitudinal 4’, de sorte a résister aux efforts de poussée/traction générés
lors des opérations d’assemblage ou de séparation des deux éléments de
liaison 2, 3.

La partie d’assemblage 4 consiste en une bague, en forme d’organe
tubulaire cylindrique, dont une bordure supérieure est pourvue d’'une nervure
annulaire intérieure 44 coupée par des encoches 45 régulierement réparties
sur sa périphérie (figures 11 et 12).

Cette nervure annulaire intérieure 44 est ainsi adaptée pour coopérer,
par emboitement élastique, avec le tenon 2 complémentaire.

Tel qu’illustré sur la figure 13, le tenon 2 complémentaire comprend
quant & lui un trongon avant 111 muni d'une extrémité tronconique pour
faciliter son assemblage par emboitage élastique.

Ce trongon avant 111 est pourvu d’un pion conique 1111 utilisé pour
réaliser une marque sur la piéce P2 en regard, afin d’ajuster au mieux I'axe
de percage du logement traversant de réception P22 pour la mortaise 3.

Le trongon arriere 112 est quant a lui muni ici d’'un filet périphérique
pour sa fixation dans son logement traversant de réception P12.

L’assemblage de ces deux éléments de liaison 2, 3, par emboitement
élastique, est illustré sur la figure 14.

Lorsque la partie d'assemblage 11 du tenon 2 entre en contact de la
partie d’assemblage 4 complémentaire de la mortaise 3, cette partie
d’'assemblage 4 de la mortaise 3 est déplacée parallelement a elle-méme et
dans le plan perpendiculaire a son axe longitudinal 4’ ; les moyens de liaison
flexible 12, et en particulier ses bras flexibles 121, se déforment de sorte a
autoriser ce degré de liberté en translation (figure 14).

Ce mode de réalisation permet notamment une tolérance d’alignement
ainsi que le démontage des pieces.

Les figures 15 et 16 illustrent une variante de réalisation pour la
mortaise 3, dans laquelle I'embase 10 est pourvue dune collerette
périphérique 104 de forme rectangulaire et munie de plusieurs orifices
traversants 105.

Ces orifices traversants 105 sont chacun destinés a recevoir des
pieéces de visserie, par exemple une vis auto-foreuse, pour sa fixation dans la
piéce P2 correspondante.
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Cette variante a pour intérét d’apporter une solidité de la fixation, utile
notamment pour un support peu résistant mécaniquement.

De maniére alternative, le dispositif de fixation pourrait également étre
constitué de deux éléments de liaison munis chacun dune partie
d’'assemblage mobile tel que décrit ci-dessus en relation avec les différentes
figures.

Ce dispositif de fixation pourrait ainsi se composer d'un tenon 2 selon
les figures 3 a 6 en combinaison avec une mortaise 3 selon les figures 9 a
12.

Au final, le dispositif de fixation 1 selon linvention présente les
avantages suivants :

- une certaine tolérance pour les usinages préparatoires, notamment
percages ;

- une compensation du désaxage découlant de ces tolérances ;

- une absorption des vibrations provoquées lors du mouvement de
Fobjet comportant les pieces associées, notamment un véhicule routier, un
véhicule nautique, par exemple un bateau, etc. ;

- une possibilité de rappel vers une position d’origine apres un choc,
contrairement a un systéme classique susceptible de se décaler de fagon
permanente.
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- REVENDICATIONS -

1. Dispositif pour la fixation de deux pieces (P1, P2) entre elles, lequel
dispositif de fixation (1) comporte deux éléments de liaison (2, 3) qui
comprennent chacun une partie d’assemblage (4, 11), apte a coopérer avec
une partie d’assemblage (4, 11) complémentaire de I'autre élément de liaison
(2, 3) pour leur association,

caractérisé en ce que I'un au moins desdits éléments de liaison (2, 3)
comprend :

- une embase (10), destinée a étre solidarisée avec l'une desdites
pieces (P1, P2), et

- une partie de liaison flexible (12) qui est ménagée entre ladite
embase (10) et ladite partie d’assemblage (4, 11) correspondante, laquelle
partie de liaison flexible (12) est structurée pour conférer une mobilité a ladite
partie d’assemblage (4, 11) par rapport a ladite embase (10) associée, de
sorte que ladite partie d’assemblage (4, 11) mobile présente un jeu
permettant de compenser un éventuel désaxage (D) entre lesdites parties
d’'assemblage (4, 11) complémentaires a associer.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que les parties
d’'assemblage (4, 11) complémentaires des deux éléments de liaison (2, 3)
comportent chacune un axe longitudinal (4’, 11°) correspondant a un axe de
manceuvre pour leur assemblage, et en ce que ladite partie de liaison flexible
(12) est structurée pour conférer une mobilité a ladite partie d’assemblage (4,
11) mobile associée, cela au moins parallélement a elle-méme et dans un
plan perpendiculaire a son axe longitudinal (4’, 117).

3. Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en ce que ladite
partie de liaison flexible (12) est structurée pour conférer une mobilité en
translation a ladite partie d’'assemblage mobile (4, 11), selon une pluralité de
directions s’étendant autour dudit axe longitudinal (4, 11°).

4. Dispositif selon I'une des revendications 1 a 3, caractérisé en ce
que la partie de liaison flexible (12) consiste en des moyens de rappel
élastique, agencés pour tendre a maintenir la partie d’'assemblage (4, 11)
mobile selon une position initiale au repos.

5. Dispositif selon la revendication 4, caractérisé en ce que les
moyens de rappel élastique (12) consistent en une pluralité de bras flexibles
(121), régulierement répartis autour de la partie d’'assemblage (4, 11) mobile,
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et dont les extrémités (1211, 1212) sont solidarisées respectivement avec
ladite embase (10) et ladite partie d’assemblage mobile (4, 11).

6. Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en ce que les
extrémités (1211, 1212) de chaque bras flexible (121) sont raccordées a la
partie d’assemblage mobile (4, 11) et a 'embase (10) par des moyens
d’articulation (14) qui sont agencés pour plier selon un axe de flexion (14’)
s’étendant parallelement a l'axe longitudinal (4’, 11’) de ladite partie
d'assemblage (4, 11) mobile.

7. Dispositif selon 'une des revendications 1 a 6, caractérisé en ce
que ladite embase (10) de I'élément de liaison (2, 3) comprenant la partie
d'assemblage (4, 11) mobile, comporte un logement d’accueil (103) au sein
duquel s’étend au moins un trongon (41, 112) de ladite partie d’assemblage
(4, 11) mobile, et en ce que la section dudit logement d’accueil (103) est
supérieure a la section dudit trongon (41, 112) de la partie d’assemblage (4,
11) mobile pour définir 'amplitude du jeu pour ladite partie d’assemblage (4,
11) mobile.

8. Dispositif selon l'une des revendications 1 a 7, caractérisé en ce
que les parties d’'assemblage (2, 3) sont du type tenon/mortaise, aptes a
coopérer entre elles par emboitement élastique.

9. Dispositif selon la revendication 8, caractérisé en ce que ladite
partie d’assemblage (4) mobile forme la mortaise et consiste en une bague
qui comporte - une surface intérieure (42) délimitant une ouverture (43) de
réception pour le tenon (2) complémentaire et - une surface périphérique (41)
reliée avec ladite embase (10) correspondante par l'intermédiaire de ladite
partie de liaison flexible (12), et/ou en ce que ladite partie d’'assemblage (11)
mobile forme le tenon (2) associé a I'embase (10) correspondante par la
partie de liaison flexible (12).

10. Dispositif selon 'une des revendications 1 a 9, caractérisé en ce
que I'élément de liaison (2, 3) muni de la partie d’assemblage (4, 11) mobile
est formé d’une seule piece, avantageusement en matiére plastique.

11. Elément pour un dispositif de fixation de deux piéces (P1, P2),
selon I'une quelconque des revendications 1 a 10, comprenant :

- une embase (10), destinée a étre solidarisée avec l'une desdites
pieces (P1, P2),



3005123

17

- une partie d’'assemblage (4, 11), destinée a coopérer avec la partie
d’'assemblage (4, 11) complémentaire de l'autre élément de liaison (2, 3)
pour leur association, et

- une partie de liaison flexible (12), ménagée entre ladite embase (10)
et ladite partie d’'assemblage (4, 11), qui est structurée pour conférer une
mobilité a ladite partie d’assemblage (4, 11) par rapport a ladite embase (10).

12. Piece qui comprend un élément de liaison (2, 3) du dispositif selon
F'une quelconque des revendications 1 a 10.
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