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Vynalez sa tyka konStruk&ného usporia-
dania planétovej prevodovky kolesového po-
honu a rieSi axidlne uchytenie jednotlivych
planétovych radov. Planétovd prevodovka
pozostava z telesa, v ktorom je umiestnend
hnacia ¢ast a na ktorom je otodne uloZeny
unésa¢ kolesa, opatreny vnutornym ozube-
nim, do ktorého zapadaji jednak prvé sate-
lity ototne uloZené v rotatnom undé3aci a
zaberajice do prvého centrdlneho ozube-
ného kolesa upevneného na hnanom hriade-
li a jednak druhé satelity ototne uloZené
v stabilnom uné&3aCi a zaberajice do dru-
hého centrdlneho ozubeného kolesa. Do o-
zubenia druhého centrdlneho ozubeného ko-
lesa zapada tieZ ozubenie, ktoré je vytvo-
rené na rotaénom unésali. Podstata rieSe-
nia je v tom, Ze rotatny undSaf je axidlne
pevne spojeny jednak s druhym centrdlnym
czubenym kolesom a jednak s druhym lo-
Ziskovym telesom, v ktorom je uloZeny von-
kajSi kraZok druhého loZiska, ktorého vni-
torny kruzok je uloZeny na konci hnaného
hriadeia. Druhy koniec hnaného hriadela
je axidlne upevneny v druhom KkotGci zabu-
dovanom axidlne a radidlne nepohyblivo v
prvom loZisku, priCom stabilny undSaé je
pomocou svornikov a prvého kotifa axial-
ne nepohyblivo spojeny s telesom.
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Vynédlez sa tyka konStruk&ného usporia-
dania planétovej prevodovky kolesového po-
honu a rieSi axidlne uchytenie jednotlivych
planétovych radov.

V zndmych konStrukénych usporiadaniach
planétovych prevodoviek urfenych najméi
pre kolesové pohony sa axidlne uchytenie
jednotlivych planétovych radov dosiahne
zabudovanim trecich kriZkov medzi dielce,
ktoré maja vzédjomne rozdielne obvodové
rychlosti. Nevyhodou takéhoto kon3trukéné-
ho rieSenia sii zbytotné energetické straty,
ktoré vznikaji v dosledku klzného trenia
u trecich kriazkov, a ktoré maji za nésle-
dok zniZenie tu€innosti prevodovky. Naviac
takéto rieSenie je pomerne ndrotné na pres-
nost vyroby, v ¢om je potencidlna moZnost
zniZenia parametrov spolahlivosti.

Uvedené nevyhody podstatne zniZuje pla-
nétovd prevodovka kolesového pohonu po-
dla vyndlezu, pozostdvajica z telesa, v kto-
rom je umiestnend hnacia fast, a na kto-
rom je oto€ne uloZeny undSa¢ kolesa, opa-
treny vnitornym ozubenim, do ktorého za-
padaji jednak prvé satelity ototne uloZe-
né v rotatnom unésaci a zaberajlice do pr-
vého centrdlneho ozubeného kolesa upev-
neného na hnanom hriadeli a jednak druhé
satelity otoCne uloZené v stabilnom unéZa-
¢i a zaberajice do druhého centralneho o-
zZubeného kolesa, do ozubenia ktorého zapa-
da tieZ ozubenie, ktoré je vytvorené na ro-
taénom undSadi podla vynalezu, ktorého pod-
stata spoliva v tom, Ze rotatny una3ad je
axidlne pevne spojeny jednak s druhym cen-
tralnym ozubenym kolesom a jednak s dru-
hym loZiskovym telesom, v ktorom je ulo-
Zeny vonkaij8i krtiZok druhého loZiska, kto-
rého vniutorny kriZok je uloZeny na konci
hnaného hriadela, ktorého druhy koniec je
axidlne upevneny v druhom kotudi zabudo-
vanom axidlne a radidlne nepcohyblivo v pr-
vom loZisku, pri€om stabilny unéSal je po-
mocou svornikov a prvého kotiada axidlne
nepohyblivo spojeny s telesom. Vonkajsi
kriZzok druhého loZiska je v druhom loZis-
kovom telese uloZeny s radidlnou vélou a
s radidlnou vélou si v stabilnom un&Sadi
zabudované tieZ svorniky.

Vyhodou takéhoto rieSenia je, Ze axidlne
sily, ktoré vznikaji polas prevadzky v pla-
nétovych radoch sa s malymi energetickymi
stratami zachytdvaji vo valivych loZiskéach.
PouZitie Standardnych uZ za inym tucelom
zabudovanych loZisk aj pre axidlne uchyte-
nie planétovych radov zniZuje tieZ vyrobni
néro¢nost planétovej prevodovKky a priazni-
ve ovplyviiuje zvySenie parametrov jej spo-
Iahlivosti.

Na vykrese je znézorneny priklad preve-
denia planétovej prevodovky kolesového po-
honu podla vynalezu, kde je na obr. plané-
tova prevodovka v pozdlZnom reze.

Planétova prevodovka kolesového poho-
nu pozostava z telesa 1, v ktorom je umiest-

4

nend hnacia ¢asi a na ktorom je otone u-
loZeny undSac 2 kolesa, apatreny wvnltor-
nym ozubenim, do ktocrého zapadaji prvé
satelity 6 a druhé satelity 7. Prvé satelity 6
si otofne uloZené na prvych capoch 8 v
rotatnom unaSadi 10 a zaberaji do prvého
centrdlneho ozubeného kolesa 12 pevne spo-
jeného s hnanym hriadelom 16. Druhé sa-
telity 7 s oto¢ne uloZené na druhych &a-
poch 9 v stabilnom unaSaci 11 a zaberaja
do druhého centrdlneho ozubeného kolesa
14, do ozubenia ktorého zapadd tieZ ozube-
nie vytvorené na rotaénom unéSa&i 10, kto-
ry je s druhym centrdlnym ozubenym Kko-
lesom 14 axidlne pevne spojeny. Prvé cen-
trdlne ozubené koleso 12, prvé satelity 8
a rotaCny unalac¢ 10 vytvdraji prvy plané-
tovy rad, prifom druhy planétovy rad je
tvoreny druhym centrdlnym ozubenym Kko-
lesom 14, druhymi satelitmi 7 a stabilnym
unéd$acom 11. Vnitorné ozubenie, ktorym je
opatreny stabilny unéaSa¢ 11 zapadd do von-
kajSieho ozubhenia vytvoreného na prvom
kott&i 18, ktorého vaniitorné ozubenie je za-
sunuté na vonkajSom ozubeni vytvorenom
na telese 1. K prvému kotaéi 15, ktory je
prvymi skrutkami 17 pevne spojeny s tele-
som 1 je pomocou svornikov 50 zabudova-
nych s radidlnou v6lou, axidlne zafixovany
stabilny unéd3aé¢ 11. K prvému kotiacu 15 je
dalej pomocou druhych skrutiek 18 upevne-
né prvé loZiskové teleso 20 s prvym loZis-
kom 21, v ktorom je radidlne a axidlne u-
chyteny druhy kota¢ 22 pevne spojeny s hna-
nym hriadelom 16. S druhym kotiéom 22
je spojeny pevny kotii¢ 37 uloZeny na kon-
ci hnacieho hriadela 13. Na konci hnaného
hriadela 16, pri prvom centrdlnom ozube-
nom kolese 12 je axidlne pevne uloZeny vni-
torny kridZok druhého loZiska 51, ktorého
vonkajsi kriZok je s radidlnou volou axidl-
ne uchyteny v druhom loZiskovom telese 52,
ktoré je pomocou tretich skrutiek 53 spo-
jené s rotaénym unaSacom 10.

Podas prevadzky v ddsledku axidlneho pev-
ného spojenia druhého centrédlneho ozube-
ného kolesa 14, rotatného unéSaca 10, pr-
vého centralneho ozubeného kolesa 12, hna-
ného hriadela 16 druhého kotuéa 22 st axi-
dlne sily, ktoré vznikaja v planétovom ra-
de zachytené v prvom loZisku 21 pevne spo-
jenom s telesom 1. Obdobne axidlne sily p6-
sobiace na stabilnom unédSa¢i 11 st svor-
nikmi 50 a prvym kotdfom 15 prenesené
na teleso 1. Radidlne vole, s ktorymi st svor-
niky 50 zabudované v stabilnom unéSaci 11
a vonkajsi kriZck druhého loZiska 51 v.dru-
hom loZiskovom telese 52, umoZiiuji samo-
centrdciu jednotlivych ¢&lenov planétovej
prevodovky. Takymto konStrukénym uspo-
riadanim sa dosiahne to, Ze nedochddza k
priamemu klznému treniu medzi dielcami
s rozdielnou obvodovou rychlostou a axiél-
ne sily rotujtcich dielcov st zachytené po-
mocou prvého a druhého loZiska 21, 51.
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PREDMET VYNALEZU

1. Planétovd prevodovka kolesového po-
honu pozostavajica z telesa, v ktorem je u-
miestnend hnacia Cast a na ktorom je otoc-
ne uloZeny unédsal kolesa opatreny vnitor-
nym ozubenim, do ktorého zapadaji jednak
prvé satelity otoéne uloZené v rotatnom u-
nasali a zaberajice do prvého cenirdlneho
ozubeného kolesa upevneného na hnanom
hriadeli a jednak druhé satelity otolne u-
loZené v stabilnom undaSafi a zaberajice do
druhého centralneho ozubeného kolesa, do
ozubenia ktorého zapada tieZ ozubenie, kto-
ré je vytvorené na rotacnom unésaci, vyzna-
¢ujuca sa tym, Ze rotatny unasac (10) je
axialne pevne spojeny jednak s druhym cen-
tralnym ozubenym kolesom (14) a jednak

1 list vykresov

s druhym loZiskovym telesom (52), v kto-
rem je uloZeny vonkajsi kriZok druhého

. loZiska (51), ktorého vnitorny kriZok je

uloZeny na konci hnaného hriadela (16),
ktorého druhy koniec je axidlne upevneny
v druhcm kotdfi (22} zabudovanom axigl-
ne a radidlne nepohyblivo v prvom loZisku
(21}, priCom stabilny unéSad (11) je pomo-
cou svornikov (5C) a prvého kotida (15)
axidlne nepohyblivo spojeny s telesom (1).

2. Planétovd prevedovka podia bodu 1,
vyznaujica sa tym, Ze vonkajsi kriZok dru-
h3he loZiska (51) je v druhom loZiskovom
telese (52) uleoZeny s radidlnou vdiou a s
radidlnou vofou st v stabilnom unésadi (11)
zZabudované tieZ svorniky (50].
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