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Urzadzenie do okreSlania wzglednej grubosci koncow kiléd lub
podobnych przedmiotéow i do ustawiania ich Zzadanym Kkorncem
we wilasciwym kierunku
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do okresla-
nia wzglednej grubosci koncéw kiéd lub podobnych
przedmiotéw i do ustawiania ich zadanym koncem we
wilasciwym kierunku.
Przy obréobee k16d okresla sig¢ czgsto z gory, czy klo-

da ma by¢ dostarczona do maszyny obrabiajacej np. -

maszyny korujacej lub traka grubszym czy tez cieni-
szym konficem. W przypadku tych jest koniecznym
wstepne ustawienie klody zadanym konicem we wlasci-
wym kierunku jeszcze przed skierowaniem jej do ma-
szyny.

Znane sa stosowane w tym celu urzadzenia, w kto-
rych klody staczaja si¢ po réwni pochylej na dwa
obracajace si¢ przenoséniki, ustawione krzyzowo w sto-
sunku do kierunku ruchu kilody. Staczajaca si¢ kloda,
wskutek wigkszego obwodu grubszego konca dotyka
najpierw jednego przenosnika. Przenosniki te sa tak z
soba sprzegnigte, ze ruszaja w kierunkach przeciwnych
zaleznych od ustawienia grubszego kornca klody, dzig-
ki czemu kloda jest przekrecona o okoto 90° i skiero-
wywana wlasciwym koficem w kierunku dalszego prze-
noszenia,.

Urzadzenie to nie pracuje w sposdb zadowalajacy
przy krétkich klodach, w ktérych réznice obwodéw
obydwu koficow sz stosunkowo mate i w przypadku
krzywych ki6d Zle staczaja po réwni pochyte;j.

Znane sa réwniez urzadzenia wykorzystujace uklady
fotoelektryczne dla okreslania grubszych i ciefiszych
koficow kl6d. Urzadzenia te nie pracuja zadowalajaco
szczegblnie woéwczas, gdy klody cigte sa w miejscach,
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pogrubionych przez konary, przez co ciefiszy koniec
ktody moze byé¢ okreslony przypadkowo, jako koniec
grubszy.

Celem wynalazku jest usunigcie powyzszych niedo-
godnosci. Cel ten zostat osiagnigty dzigki temu, ze
urzadzenie posiada dwoje saf, z ktéorych co naj-
mniej jedne moga si¢ poruszaé w stosunku do drugich
dla spowodowania upadku ktody na czujniki umiesz-
czone na saniach. Czujniki te sa odpowiednio polaczo-
ne tak, Ze moga wskazaé na cigzszy wzglednie na lzej-
szy koniec klody.

Istota dzialania urzadzenia wedlug wynalazku polega
na poréwnaniu cigzaru obu koncéw klody, co umozli-
wia prawidlowe wykorzystanie urzadzenia nawet w
przypadku ktéd krotkich, wygigtych lub w inny sposéb
odbiegajacych od normy.

Inng zaleta wynalazku jest to, ze dzigki jednakowym
szybkosciom oddalania si¢ safn od $rodka urzadzenia,
ktody sa dostarczane do obrotnicy tak, ze ich $rodek
wypada mniej wigcej w §rodku obrotnicy. Ponadto przy
pomocy urzadzenia wedlug wynalazku mozna dostar-
cza¢ klody w ten sposdb, ze niezaleznie od ich diu-
gosci, jeden z koricow kit6d wpada na obrotnicg zawsze
w tym samym miejscu. Tego rodzaju pracg urzadzenia
uzyskuje si¢ przy unieruchomieniu jednych z safi.

Wynalazek jest blizej wyjasniony na przykladzie wy-
konania na podstawie rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia urzadzenie wedlug wynalazku widziane z géry,
fig. 2 — przedstawia urzadzenie, widziane z boku i z
umieszczong na nim kloda, fig. 3 — przedstawia urza-
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dzenie w przekroju wzdtuz linii 3—3 na fig. 2, fig. 4 —
przedstawia urzadzenie widziane z boku z kltoda w cza-
sie wazenia, a fig. 5§ — przedstawia bardziej szczeg6lo-
wo urzadzenie, widziane z boku.

Urzadzenie, pokazane na rysunku posiada rame 1,
dwie réwnolegle poziome prowadnice 2 oraz pare¢ safh 3
§lizgajacych si¢ po prowadnicach 2. Sanie napedzanc
sa w przeciwnych kierunkach przez elementy napedowe,
ézg q pokazany na rysunku silnik elek-

mﬂ* ictwem laficucha 4 i kot taficucho-
wych 5 i 6, zalozyskowanych na ramie.

Urzadzenie .ustalajacg i ustawiajace umieszczone jest
_pomiedzy przenoémklem 7, transportujacym pojedyficze
ie, ustawionym réwnolegle do
i)rowadmc 24 obro*fmcq 8 zespotu odbierajacego klo-
dy utoZone poprzecznie i posiadajacego dwa réwnolegle
przenoéniki 9 i 10 ustawione prostopadle do prowad-
nic 2. Pomigdzy przeno$nikami 9 i 10 umieszczony jest
przenoénik usuwajacy 11, transportujacy klody utozone
podiuznie. Z przenoénika podajacego 7 pnie sa zrzu-
cane na sanie B za pomoca znanego odpowiedniego
urzadzenia.

Na fig. 3 przedstawiono sanie w polozeniu najbar-
dziej do siebie zblizonym. Sanie 3 maja ksztalt stop-
niowany i kazde z nich posiada gérna cze$¢ 3A, na
ktéra spada poczatkowo kloda oraz dolna czesé¢ 3B, na
ktéra kloda spada dopiero wéwczas, gdy sanie rozsuna
si¢, dazac do zajecia polozenia, pokazanego na fig. 4.

W gérnych czgéciach saf umieszczone sa polaczone
réwnolegle Iaczniki kraficowe 12. Naciénigcie ktérego-
kolwiek z tych lacznik6w uruchamia silnik napedza-
jacy laficuch 4. Dolne czgéci safh sa3 wyposazone w lacz-
niki kraficowe 13, réwniez polaczone z soba. Nacisnig-
cie obydwu Iacznikéw 13 powoduje zatrzymanie silni-
ka napedowego. Kazde z safi wyposazone jest w cylin-
der 14, w ktérym porusza si¢ pionowo tlok 15. Cy-
lindry s3 wypelnione ciecza i sa polaczone z soba ru-
ra 16. Na gbrze tloka umieszczone jest ostrze 17.

Na saniach, obok cylindréw umieszczone sa laczni-
ki kraficowe 18, ktérych naciénigcie powoduje uzalez-
nienie kierunku obrotéw silnikéw, napedzajacych prze-
no$niki 9 i 10 od lokalizacji naciskanego lacznika, to
znaczy od tego, ktéry z lacznikéw zostal uruchomiony.

Urzadzenie pracuje w nastgpujacy sposéb. Piefi, po
zsunigciu z przenoénika 7 spada na sanie 3, rozmiesz-
czone w tym czasie blisko siebie tak, jak pokazano na
fig. 2 i opiera si¢ na gérnych stopniach safi. Laczniki
kraficowe 12 zostaja naciénigte i uruchamiaja silnik,
napedzajacy laficuch 4. Sanie zaczynaja oddala¢ si¢ od
siebie. Z chwila, gdy jeden z koficow klody spadnie na
dolny stopiefi i na - ostrze ¥7, umieszczone na wierzchu
tloka 15, wéwczas ostrze 17 zaglebia si¢ w klode, kto-
ra zostaje przezefi pociagni¢ta. W momencie gdy i
drugi koniec klody spadnie na dolny poziom, czyli na
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ttok 15 umieszczony na drugich saniach, laczniki krafi-
cowe 13 zostaja nacisnigte, w rezultacie czego ustaje
ruch saf. Cigzszy koniec klody naciska mocniej na je-
den z tlokéw 15 co powoduje wysunigcie drugiego tlo-
ka 15 do gory.

Naciénigty cylinder przy pomocy lacznika kraficowe-
go 18 uruchamia w okreslonym kierunku przeciwbiez-
nie dzialajace napedy przeno$nikowe 9 i 10, po czym
kloda przy pomocy znanego urzadzenia jest przerzu-
cana z prowadnic na przenoéniki 9, 10, z ktérych po
przekreceniu zostaje zrzucona na przenosnik usuwaja-
cy 11. Kloda spada na ten przenos$nik zawsze jednym
zadanym koficem. Zaréwno opis jak i rysunek zostaly
przedstawione tytulem przykladu i jest zrozumiatym,
Zze szczegOly urzadzenia moga byé modyfikowane bez
wychodzenia poza zakres zastrzezefi.

Urzadzenie wedlug wynalazku na przyklad nie musi
byé wyposazone w przedstawionga obrotnice. Przy cal-
kowitym unieruchomieniu jednej prowadnicy ktody mo-
ga by¢ zdejmowane z safi w taki sposob, ze zawsze je-
den koniec wypada z urzadzenia w tym samym miejscu.

Zastrzezenia_ patentowe

1. Urzadzenie do okre$lania wzglgdnej grubosci kon-
cow ki6d lub podobnych przedmiotéw i do ustawiania
ich zadanym koficem we wlasciwym kierunku, zna-
mienne tym, ze zawiera dwoje safi (3) podtrzymujacych
klody, przy czym na obu saniach umieszczone s3
wspolpracujace z soba czujniki, oraz wyposazone jest
w napedowe elementy, przemieszczajace co najmniej
jedne sanie (3) w stosunku do drugich.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, polaczone ze wsp6l-
pracujaca z nim obrotnica odbierajaca oraz przemiesz-
czajaca klode zadanym koficem w kierunku dalszego
transportowania tej klody, znamienne tym, Ze czujnik
kazdych safi (3) jest polaczony z napgdem uruchamia-
jacym obrotnicg (8) w kierunku odpowiadajacym wska-
zaniu czujnika. »

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1 lub 2, znamienne tym,
Ze sanie (3) maja profil stopniowany i skladaja si¢ z
gornej czeéci (3A), podpierajacej jeden koniec klody,
wyposazonej w elektryczny lacznik (12) wlaczany przez
klode¢ dla uruchamiania safi (3) oraz z dolnej czesci
(3B), przyjmujacej koniec klody podczas ruchu sah (3),
wyposazonej w czujnik.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 3, znamienne tym, Ze
dolna czgé¢ (3B) sah jest wyposazona we wlaczany
przez koniec klody elektryczny lacznik (13), urucha-
miajacy naped obrotnicy (8).

5. Urzadzenie wedlug ktéregokolwiek z zastrz. 1—4,
znamienne tym, Ze czujnikami sa tloki (15), umiesz-
czone w cylindrach (14), polaczonych ze soba za pomo-
ca rur (16).
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